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lipski
Notiz
Format Umschlag:	??? cm
Papier Umschlag:	Chromolux 700, 250 g/m²
Druck Umschlag: 	außen: 4/0-farbig Euroskala, innen: sw/ws
Verarbeitung:		gerillt

Format Inhalt:		DIN A5
Papier Inhalt:		Sprint Offset, 60 bis 70 g/m²
!!======================================= =!!
!! ACHTUNG!!! Der ganze Band darf maximal 2 cm dick werden!!!  !!
!!=========================================!!
Druck Inhalt:		sw/ws, aber 
			Seiten 3, 7-9, 12, 29-31, 34, 51-53, 56, 73-73, 78, 95-97, 100, 
			117-119, 122, 139-141, 144, 161-163, 166, 183-185, 188, 205-207, 210, 
			227-229, 232, 249-251, 254, 271-273, 276, 293-295, 298, 315-317, 320, 
			337-339, 342, 359-361, 364: 
			4/4-farbig Euroskala
Verarbeitung:		im Rücken verleimt, 
			3-seitig beschnitten
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Informationen zu Open Source Software

Die Software dieses Produkts von Mahr GmbH
enthalt u.a. Bestandteile, die als Open Source
Software (OSS) lizenziert sind.

Mahr GmbH Gbernimmt keine Haftung fir die
nicht in diesem Produkt verwendeten Teile der
Open Source Software. Das Urheberrecht daftr
liegt bei einem oder mehreren Autoren.

Um die Versionen und Lizenzen der enthalte-
nen OSS-Pakete zu lesen: Im Ment des MarSurf
PS 10 den Eintrag Lizenzen antippen.

Sie kénnen den Quellcode der Open Source
Software, die in diesem Produkt enthalten ist, bei
Mahr GmbH anfordern. Bitte schicken Sie dazu
eine E-Mail mit dem Namen und der Version des
Produkts an info@mahr.com. Sie erhalten den
Quellcode gegen eine Gebuhr, die die Kosten
fur den Datentrager, die Bearbeitung und den
Versand umfasst.

In dieser Betriebsanleitung finden Sie fol-
gende Zeichen:

i ] Allgemeiner Hinweis.

Wichtiger Hinweis. Nichtbeachtung kann
zu fehlerhaften Ergebnissen oder Sché-

den an den Geraten fihren!

Warnhinweis. Gefahr fur Leib und Leben.
Unbedingt beachten!

Mahr GmbH, MarSurf PS 10




BestimmungsgemaBe Verwendung Verniinftigerweise vorhersehbare

Das Rauheitsmessgerat MarSurf PS 10 darf aus- Fehlanwendungen

schlieBlich zur Rauheitsmessung und -auswer- Alle anfallenden Arbeiten durfen nur
tung verwendet werden. von entsprechend gut ausgebildetem
Das Rauheitsmessgerat MarSurf PS 10 kann in und unterwiesenem Fachpersonal auf
Fertigungsnahe sowie auch in Messrdumen ein- Anweisung des Betreibers durchgefihrt
gesetzt werden. werden.

Die Betriebs-, Wartungs- und Instand-
haltungsbedingungen, die in dieser
Betriebsanleitung und den Betriebsan-

leitungen der Messplatzkomponenten @ Arbeiten an spannungsfiihrenden Teilen

Alle anfallenden Arbeiten nur mit der
hierzu  erforderlichen  personlichen
Schutzausrtstung durchfiihren.

beschrieben sind, muissen eingehalten dirfen erst dann ausgefiihrt werden,

werden. wenn das Gerat vom Netz getrennt

Eine andere als die unter der "Bestim- wurde und potentielle Restspannungen
@ mungsgeméBen Verwendung" festge- sicher entladen wurden.

legte oder dartiber hinausgehende
Verwendung gilt als nicht bestimmungs-
gemal und hat den Gewahrleistungs-
verlust und den Haftungsausschluss des
Herstellers zur Folge.

Schutzeinrichtungen durfen weder de-
montiert noch Uberbriickt werden.

Es durfen nur Original-Taster sowie an-
deres Zubehor des Originalherstellers
verwendet werden.

Entsorgung

Elektronische Gerate inkl. Zubehdr und leere Akkus/Batterien gehoren
nicht in den Hausmdll, denn sie sind aus hochwertigen Materialien her-
gestellt, die recycelt und wieder verwendet werden kénnen. Die europé-
ische Richtlinie 2002/96/EG (WEEE) fordert, die elektrischen und elekt-
ronischen Gerate vom unsortierten Siedlungsabfall getrennt zu erfassen,
um sie anschlieBend wieder zu verwerten. Das Symbol mit der durch-
gestrichenen Mdlltonne weist auf die Notwendigkeit der getrennten
Sammlung hin.

Pb, Cd und Hg bezeichnen Inhaltsstoffe, die oberhalb der gesetzlichen
Werte liegen.

Die Fa. Mahr GmbH fihrt die Rucknahme und gesetzeskonforme Ent-
sorgung ihrer elektrischen und elektronischen Produkte durch. Bitte wen-
den Sie sich an unsere Service-Mitarbeiter vor Ort oder an

Mahr GmbH Telefon: +49-551-70730
Carl-Mahr-StraBBe 1 Fax: +49-551-71021
D-37073 Géttingen E-Mail: info@mahr.de
Bundesrepublik Deutschland Internet: www.mahr.de

Die Mahr GmbH ist in Deutschland mit der Nummer WEEE-Reg.-Nr.
DE 56624193 bei der Stiftung Elektro-Altgerate-Register (EAR) registriert.
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Sicherheitshinweise

Das Gerat entspricht den einschldgigen Sicherheitsbestimmungen und hat das Werk in ein-
wandfreiem Zustand verlassen. Es kann jedoch Gefahr fur Leib und Leben bestehen, wenn
folgende Hinweise nicht beachtet werden:

Allgemeine Hinweise

1. Machen Sie sich vor der Inbetriebnahme des Gerdtes mit diesen Hinweisen und den
zugehorigen Betriebsanleitungen vertraut!

2. Nutzen Sie das Gerat nur bestimmungsgemal entsprechend der Betriebsanleitung.

i ] Die Betriebsanleitung ist am Einsatzort des Geréates griffbereit aufzubewahren.

3. Innerbetriebliche Richtlinien und landesspezifische Unfallverhitungsvorschriften (z. B.
der Berufsgenossenschaft) sind strikt zu beachten. Wenden Sie sich an den zustandigen
Sicherheitsbeauftragten in Ihrem Unternehmen.

4. Betreiben Sie das Gerat nicht in einem Raum, der explosive Gase enthalt. Ein elektrischer
Funke kann eine Explosion ausldsen.

Stromversorgung und Netzanschluss

5. Kontrollieren Sie vor dem Anschluss, ob die auf dem Typenschild angegebene Ver-
sorgungsspannung mit der &rtlichen Netzspannung Ubereinstimmt. Liegt keine Uber-
einstimmung vor, darf das Gerat unter keinen Umsténden angeschlossen werden!

6. Netzanschluss nur an eine vorschriftsmaBige Anschlussdose mit Schutzleiter.
Etwaige Verlangerungskabel missen VDE-gerecht ausgefihrt sein.

Stérungen
7. Das Gerat darf nur in technisch einwandfreiem Zustand betrieben werden.

Stérungen, die die Sicherheit beeintrachtigen kénnen, sind umgehend zu be-
seitigen!

Eingriffe in die Messplatzkomponenten

8. Jedwede Anderung und jeglicher Eingriff in das Gerat dirfen nur mit ausdriicklicher,
schriftlicher Genehmigung der Mahr GmbH und nur durch Fachpersonal erfolgen.

Abdeckungen an der Maschine durfen nur zu Wartungs- oder Reparatur-
zwecken von autorisiertem Personal gedffnet oder entfernt werden!

Vor dem Offnen das Gerat irtumsfrei (z. B. durch Ziehen des Netzsteckers) span-
nungsfrei schalten. Unerlaubte Eingriffe haben einen Gewahrleistungsverlust
und den Haftungsausschluss des Herstellers zur Folge.

\ .
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1 Funktionsumfang

Mechanische Eigenschaften

Das MarSurf PS 10 ist ein handliches Rauheits-
messgerat fir den mobilen Einsatz unter Werk-
stattbedingungen. Der Messbereich betragt ma-
ximal 350 ym (-200 pm bis +150 pm).

Mit dem integrierten, leicht herausnehmbaren
Vorschubgerét sind ohne Einrichtzeiten Messun-
gen in allen Messlagen mdglich. Die maximale
Lénge der Taststrecke betragt 175 mm. Das Ge-
rat ist einfach zu bedienen und entspricht den
Festlegungen gemadf DIN EN ISO 3274.

Das MarSurf PS 10 und alle Mahr-Taster sind
werkseitig abgedglichen. Fir hochgenaue Mes-
sungen nach dem Tastschnittverfahren sowie
zum spateren Uberprifen stehen verschiedene
Einmessfunktionen zur Verfigung. Mit dem in-
tegrierten, leicht herausnehmbaren Normal kann
der Taster Uber Rz eingemessen werden.

Die Taster der PHT-Reihe verfligen Uber eine of-
fene Kufe 1, die eine Ablagerung von Schmutz
und Olen weitgehend verhindert.

Die Hoheneinstellung ermdglicht Messungen
auf unterschiedlich hohen Stufen.

Aufgrund des stabilen Gehauses ist das MarSurf
PS 10 unempfindlich gegen raue Arbeitsbedin-
gungen. Das Gerdt zeichnet sich aus durch ein
ergonomisches Design, Ubersichtlich angeordne-
te Bedienelemente und einen spezifisch gestal-
teten, gut lesbaren Touchscreen.

Die handliche Form und das geringe Gewicht
(ca. 500 g) sind ideal fur den mobilen Einsatz.
Dank des Trageetuis mit Schultergurt lasst es sich
Uberall bequem mitfuhren.

1 patentiert

Der eingebaute, wieder aufladbare Akku bietet
ausreichend Kapazitat fur einen mehrtdgigen
netzunabhdngingen Messbetrieb 2.

Ein stationdrer Betrieb ist mit standig angeschlos-
senem Steckernetzteil méglich. Das zugehdrige
Steckernetzteil hat vier auswechselbare Netz-
adapter, mit denen das Gerat weltweit direkt an
das Stromnetz angeschlossen werden kann.

Mégliche Gerateeinstellungen

Alle Funktionen des Gerdtes sind in einem lo-
gisch aufgebauten Meni zusammengefasst, das
Uber den Touchscreen zuganglich ist.

Die Gerdteeinstellungen kénnen gesperrt und
zusatzlich mit einer Codenummer gegen unbe-
fugtes Andern geschiitzt werden.

Die Taststrecke kann ausgewahlt oder frei ein-
gegeben werden. Die Anzahl der Einzelmess-
strecken ist einstellbar. Die Taststrecke kann zu-
satzlich einen Vor- und Nachlauf von der halben
Lange des Cutoffs umfassen.

Das erfasste Profil kann mit einem Ls-Filter ge-
malB DIN EN ISO 3274 gefiltert werden (aus-
schaltbar).

Bei Messungen gemaB ISO (DIN), JIS und ANSI/
ASME wird mit einem phasenkorrekten Profilfilter
(GauB-Filter) gemaB DIN EN ISO 16610-21 gefil-
tert. Dafir kann auch ein verkurzter Cutoff ge-
wahlt oder der Cutoff frei eingegeben werden.
Auch ungelbte Anwender kdnnen korrekte, re-
produzierbare Rauheitsmessungen durchfiihren:
Wenn die Automatik aktiv ist, erkennt das Gerat
periodische und aperiodische Profile und stellt
automatisch den normgerechten Cutoff und
die zugehorige Taststrecke gemdB DIN EN
ISO 4288 ein.

Auswertung

Zum Auswerten des gemessenen Profils stehen
die meisten gemal3 1SO (DIN), JIS, ANSI/ASME
und MOTIF gebrauchlichen KenngréBen zur Ver-
flgung.

2 Die Kapazitat reicht fur ca. 1.200 Messungen (abhéngig
von der Lange der Taststrecke).

4
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Die Auswertebedingungen sind einstellbar: die
Bezugslinie und die Schnittlinie fir den Material-
anteil Rmr bzw. tp, symmetrische oder unsym-
metrische Schnittlinien flr die Spitzenzahl RPc
und die mittlere Breite der Profilelemente RSm,
die Operatoren A und B fuir die MOTIF-Auswer-
tung sowie die Schnittlinien fir die Zonenbreiten
CR, CF, CL.

Fur die Toleranziberwachung konnen fir alle
gewahlten KenngroBen Toleranzgrenzen einge-
stellt werden. Uberschreitungen werden in der
Anzeige (und im Protokoll) signalisiert.

Ergebnisse und Einstellungen kénnen wahlweise
im metrischen oder im Inch-MaBsystem ange-
zeigt werden.

Im internen Speicher kénnen bis zu 3.900 Profile,
500.000 Ergebnisse oder 1.500 Protokolle ge-
speichert werden. 3

Das Profil, die Ergebnisse und/oder das Protokoll
einer Messung kdnnen manuell oder automa-
tisch gespeichert werden. Der Dateiname fir
Profile und Protokolle kann aus 4 verschiedenen
Texten (Profilinformation) sowie Datum_Uhrzeit
zusammengesetzt werden.

Im Kopf des Messprotokolls kénnen ein kunden-
spezifisches Logo, ein 3-zeiliger Protokollkopf
und eine 5-zeilige Profilinformation dargestellt
werden.

Schnittstellen

Das MarSurf PS 10 verfugt Uber einen Slot
fur eine microSD- oder microSDHC-Karte (bis
32 GB), auf der die Profile, Ergebnisse und/oder
Messprotokolle gespeichert werden kénnen. 4
Bei Bedarf kann Uber eine von Mahr gelieferte
microSD-Karte ein Softwareupdate erfolgen.

3 Diese Werte gelten, wenn jeweils nur Dateien des einen
Typs gespeichert werden. AuBerdem sind die Werte ab-
hangig von der Lange der Taststrecke, den ausgewahlten
KenngréBen und damit verbundenen Profilen, dem Datei-
format, etc.

4 Bei einer microSD-Karte mit 32 GB erhoht sich die
Speicherkapazitat auf das 320-fache.

Uber die MarConnect-Schnittstelle kénnen Mes-
sungen am MarSurf PS 10 gestartet werden.

Das MarSurf PS 10 kann Uber seine USB-Schnitt-
stelle direkt an einen Computer angeschlossen
werden. Es wird dabei wie ein USB-Speicher-
modul (Memory-Stick) behandelt und ohne
Treiber erkannt. Auf diese Weise kann man
Messergebnisse und Profile an den Computer
Ubertragen, um sie z. B. mit der Auswertesoft-
ware "MarSurf XR 20" auszuwerten. Mit der
Software "MarCom Standard" oder "MarCom
Professional" konnen die Messergebnisse vom
MarSurf PS 10 direkt in verschiedene Dateifor-
mate (z. B. Microsoft Excel) Gbertragen werden.

Zubehor

Das umfangreiche Zubehdr des MarSurf PS 10 er-

6ffnet vielféltige Einsatzmaoglichkeiten. Beispiele:

— Das optionale Handprisma (6910434) er-
maoglicht es, das Vorschubgerat getrennt
vom Auswertegerat aufzustellen oder an
einem Messstander zu befestigen.

— FUr Messobjekte wie Kurbelwellen oder
Nockenwellen, die in axialer Richtung ge-
messen werden, ist ein alternatives Vor-
schubgerat MarSurf RD 18 C2 (6910427)
flr Querabtastung mit einer Taststrecke von
max. 4,8 mm erhaltlich.

— Mit dem optionalen Funksystem (4102230,
4102231) kdnnen die Messergebnisse mit
der Technologie Bluetooth® Smart an ei-
nen Computer Ubertragen werden.

Betriebsbedingungen

Lager- und Transporttemperatur:

-15 °C bis +60 °C5
Arbeits-/Betriebstemperatur:

+10 °C bis +45 °C
Relative Luftfeuchte:

30 % bis 85 %, nicht kondensierend
Schutzart: IP40

5  Zur Schonung des Akkus wird eine Lagertemperatur von
max. 30 °C empfohlen.
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I 2 Bedienelemente

Abb. 1 (s. vorderer Umschlag)
Rauheitsmessgerét MarSurf PS 10

1 Grine Start-Taste

«  Schaltet das Gerét ein.

«  Beendet jederzeit das Menl und zeigt
die Grundansicht an.

+  Startet eine Messung.

*  Bricht eine laufende Messung ab.

«  Schaltet das Gerét aus, wenn sie lan-
ger als 2 s gedrtickt gehalten wird.

2 Anzeige mit Touchscreen

Grtine LED

e LED aus: Esist kein Steckernetzteil
angeschlossen.

e LEDein:  Das Steckernetzteil ist an-

geschlossen, und der Akku
ist voll geladen.
» LED blinkt: Der Akku wird geladen.

4 DATA MarConnect-Schnittstelle (RS232)
flir Remote-Betrieb

= Slot fir microSD-Karte

O~Z%> USB-Schnittstelle fir Anschluss an
einen Computer

7 Héheneinstellung
> Position zum Einmessen des
Standardtasters PHT 6-350 auf
dem mitgelieferten Normal.

Taster

9 Prismenhalter
zum Aufsetzen auf ebene oder zylindri-
sche Messobjekte

10 Innengewinde zum Befestigen von
Zubehér

11 Kalibriernormal
mit Angabe des Rz-Sollwerts

12 Vorschubgerét, herausnehmbar

13 Verldngerungskabel fir Vorschubgeréat

14 Trageetui
«  ZumSchrdgstellen des Auswertegeréts
werden die magnetischen Klappen
heruntergeklappt.
+ An den Osen kann der Schultergurt
befestigt werden.

Abb. 2 (s. vorderer Umschlag)
Anzeige des MarSurf PS 10 mit der vertikalen
Grundansicht und dem Mend

15 Titelleiste mit Datum, Uhrzeit, Ladezustand
des Akkus
* Antippen der Titelleiste zeigt das
Menu an.

15b Textfeld mit Messbedingungen 6
Lt Taststrecke (Cutoff Lc x Anzahl n
der Einzelmessstrecken)
A Nicht normgerechte Mess-
: bedingungen
16  Profilfeld

17 Funktionstasten
F1, F2 Frei programmierbare Tasten zum
Anzeigen einer Kenngré3e oder
Ausfihren einer Funktion

18 Kennwerte mit Messergebnis

B Obere Toleranzgrenze tberschritten
Ergebnis innerhalb der Toleranz
Untere Toleranzgrenze unterschritten

IQE

20 Mend fdr Einstellungen

Taste zum Speichern von Profi,
Ergebnissen, Protokoll

Anzeige ist gesperrt; Antippen des
Symbols entsperrt die Anzeige.

Mendeintrag Grundeinstellungen
fur Sprache, Datum, Uhrzeit, MaB3-
einheit

S

Einstellungen sind gesperrt

6 In der horizontalen Grundansicht ist das Textfeld (75b)
Teil der Titelleiste (75).
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Erste Schritte

Sobald folgende Schritte durchgefihrt worden

sind,

kann man mit den Messungen starten:
Transportsicherung entfernen

Taster einmessen

1.

Das Normal (77) an der Unterseite des
MarSurf PS 10 mit dem Fingernagel anhe-
ben und herausnehmen (s. Abb. 1).

— Vorschubgerédt in das MarSurf PS 10 einset- 2. Den Rz-Sollwert vom Normal ablesen.
zen (s. W_in Kap. 4) _ 3. Das MarSurf PS 10 auf seine prismatische
— Messbedingungen einstellen Unterseite stellen, so dass die Tastspitze
— Taster einmessen senkrecht steht.
Transportsicherung entfernen 4. Das Normal S0 platzieren, dass die gesam-
5 das MarSurf PS 10 in Betrieb te Taststrecke innerhalb des Feldes mit der
3 evor das viaf-u 10/in Betrieb ge- definierten Rauheit liegt (s. Abb. 3).
1 | nommen wird, muss die rote Transport-
sicherung entfernt werden (s. Hinweis- Die Lange der Taststrecke wird
blatt 3763316)! automatisch gemaR DIN EN
Bewahren Sie die T ich ISO 4288 bzw. ASME B46.1 in Ab-
be\(/j\(a ren ﬂ'e le Transportsicherung un- hangigkeit vom Sollwert ermittelt
Be' Ingt aur llen Riick q (s. mitgelieferte Faltkarte "MarSurf.
Gel enem evt(ejr_wtuTe en fuc ltrkc]ansport s Oberflachen-KenngréBen").  Dazu
erats muss die Transportsicherung wie- addiert sich ein halber Vor- und
der aufgesetzt werden! Nachlauf
MarSurf PS 10 einschalten 5. Die Hoheneinstellung (7) am MarSurf PS 10
1. Die griine Start-Taste driicken. auf die notige Hohe einstellen:
—  beim Standardtaster PHT 6-350 auf »>,
Grundeinstellungen vornehmen —  bei anderen Tastern nach Bedarf.
. " o Der Taster muss parallel zum Normal ausge-
1. Im Dialog "Gratulation": . :
X . . richtet sein.
+  Die Taste > antippen, um nacheinan-
der die Sprache (&), das Datum und 6. In der Grundansicht die Taste 5% antippen
die Uhrzeit einzustellen. (oder im Menii den Eintrag Einmessen an-
+  Die MaBeinheit "mm" oder "inch" aus- tippen).
wahlen. .
«  OKantippen. 7. Das Einmessverfahren auswahlen.
Das Menl wird angezeigt. Erneutes Bei Ven{ye_ndung des rpﬁgehefirlten Normals
Antippen von OK zeigt die Grundan- immer “Einmessen Rz" auswahlen.
sicht an. 8. Den Sollwert des Normals in das Feld "Soll-
wert" eingeben.
Messbedingungen einstellen . . .
q dansicht di £¥ ant 9. Die Taste Einmessen starten antippen.
E Ind er _Grun anflcdt |e_Taste arglpg_en Es werden automatisch drei Messungen
(oder im I\/I(_enu en Eintrag Messbedin- durchgefiihrt.
gungen antippen).
) ) i 10. Nach der 3. Messung wird aus den drei ge-
2. Emeut die Taste ﬁ_antlppen u_nd die ge- messenen Werten (Rz, Ra oder RSm) ein
winschten Messbedingungen einstellen. Korrekturwert berechnet.
Fir Details zu den Messbedingungen: s.
Kap. 5.
3. OKantippen. Erneut OK antippen.
Mahr GmbH, MarSurf PS 10 7




—  Wenn der "Korrekturwert (neu)" im
Bereich von £15 % liegt, kann er mit
OK in die Gerateeinstellung Ubernom-
men werden.

— Mit Abbrechen kann erneut der Dia-
log "Einmessen" angezeigt werden,
um den Einmessvorgang zu wieder-
holen.

— Wenn der Korrekturwert den o. g. Be-

reich Uberschreitet, wird eine Fehler-
meldung angezeigt.
Abhilfe: OKantippen, den Messaufbau,
den Taster, die senkrechte Ausrichtung
der Tastspitze und den eingegebe-
nen Sollwert Uberprifen und das Ein-
messen wiederholen.

11.  Falls mehrmalige Wiederholung des Einmes-
sens zu keinem brauchbaren Ergebnis fihrt,
ist wahrscheinlich der Taster defekt. Er sollte
ggf. zur Uberpriifung eingeschickt werden.

12. Das Normal (77) mit der Nase in die Aus-
sparung auf der Unterseite des MarSurf
PS 10 einsetzen und einrasten.

Weitere Einstellungen vornehmen
Flr Details zu den Einstellungen: s. Kap. 5.

e | Um die gewlnschte Sprache einzustel-
\ len:

Im Men(i den Eintrag &) Grundeinstel-
lungen antippen, die Taste > neben dem
Eintrag "@ Sprache" antippen und z. B.
"Deutsch (de)" auswahlen.

Messung starten

1. Die grUne Start-Taste drlicken.
Die Messung wird gemal3 den Einstellungen
durchgefihrt und ausgewertet.

MarSurf PS 10 ausschalten

1. Die grlne Start-Taste langer als 2s ge-
drickt halten.

e | Wenn das MarSurf PS 10 nicht in seinem
1 Trageetui verstaut wird, sollte es seitlich
gekippt abgelegt werden, um eventuelle
Beschadigungen der Tastspitze zu ver-
meiden.

Akku laden

Das MarSurf PS 10 wird Uber den eingebauten
Akkumulator mit Strom versorgt.

e | Bei stationarem Betrieb kann das Gerat
1 | geladen werden, indem man das mitge-
lieferte Steckernetzteil Uber das mitge-
lieferte USB-Kabel an das MarSurf PS 10
anschlieBt (s. u.).

Der Akku muss geladen werden,

— wenn das Gerat erstmalig in Betrieb ge-
nommen wird,

— wenn seit dem letzten Aufladen ca. drei
Monate vergangen sind,

— wenn in der Titelleiste das Akkusymbol {__]
angezeigt wird (d. h. der Akku hat weniger
als 20 % seiner Kapazitat).

Zum Laden ist ausschlieBlich das mitge-
@ lieferte Steckernetzteil mit dem mitgelie-
ferten USB-Kabel zu verwenden!
Bei Verwendung anderer Netzteile be-
steht die Gefahr, dass das MarSurf PS 10
beschadigt wird, und es erlischt jeglicher
Garantieanspruch.
Bei Verwendung eines anderen USB-
Kabels kann es zu unerwiinschten Effek-
ten kommen (z. B. kénnte das MarSurf
PS 10 nicht vom Computer erkannt wer-
den oder sich der Ladevorgang erheblich
verlangern). 7

7  Diese Effekte kénnen z.B. bei einem USB-Kabel mit zu
groBer Lange oder zu geringem Leitungsquerschnitt auf-
treten.

Mindestanforderungen: Querschnitt AWG24 bei einer
max. Lange von 2 m.
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Steckernetzteil vorbereiten:

1.

Den passenden Netzadapter auswahlen
und an das mitgelieferte Steckernetzteil ste-
cken.

Den USB-Stecker des mitgelieferten USB-
Kabels in das Steckernetzteil stecken.

Akku laden:

1.

Den microUSB-Stecker des USB-Kabels an
die USB-Schnittstelle c~Z2> (6) des MarSurf
PS 10 anschlieBen und das Steckernetzteil in
die Netzsteckdose stecken.

Wahrend des Ladevorgangs wird in der
Titelleiste das Akkusymbol { # | angezeigt.

e | Mit angeschlossenem Steckernetz-
1 | teil kann sofort gemessen werden.
Nach ca. 3 Stunden Ladezeit ist der Akku
geladen, und das Gerdt schaltet automa-

tisch von Schnellladung auf Erhaltungs-
ladung um.

Um die erreichte Akkukapazitét in % an-
zuzeigen: Das MarSurf PS 10 vom Stecker-
netzteil trennen und im Menu den Eintrag
Info antippen.

Das MarSurf PS 10 wird auch geladen, wenn es
Uber seine USB-Schnittstelle C=<<Z% (6) an einen
Computer angeschlossen ist.

Wenn der Computer einen speziellen USB-
Ladeport hat, betragt die Ladezeit ebenfalls ca.
3 Stunden.

Wenn der Computer jedoch einen normalen
USB-Port hat, dann verlangert sich die Ladezeit
auf ca. 6 bis 7 Stunden.

4

Messplatz einrichten

Mobiler Messplatz

Das MarSurf PS 10 kann als komplette Ein-
heit auf ebene oder zylindrische Oberflachen
aufgesetzt werden (s. Abb. 1, oben).

Das Vorschubgerat kann aus dem MarSurf
PS 10 herausgenommen und in seinem
Prismenhalter (9) auf ebene oder zylind-
rische Oberflachen aufgesetzt werden (s.
Abb. 1, unten).

(Bitte % durchfihren, s. u.)

Das Vorschubgerdt kann im optionalen
Handprisma (6910434) getrennt vom Aus-
wertegerat aufgestellt werden.

(Bitte %, % durchfthren, s. u.)

Mit den optionalen, hoheneinstellbaren
FuBen (6850720) kann das Handprisma auf
unterschiedliche Hohen eingerichtet wer-
den.

Stationdrer Messplatz

Das MarSurf PS 10 kann als komplette Ein-
heit an einem Messstander MarSurf ST-D,
ST-F oder ST-G befestigt werden.

Dazu wird eine optionale Aufnahme
(6910209) bendtigt.

Das Vorschubgerat kann im optionalen
Handprisma (6910434) an einem Mess-
stander MarSurf ST-D, ST-F oder ST-G befes-
tigt werden.

Dazu wird eine optionale Aufnahme
(6851304) bendtigt.

(Bitte %, % durchfthren, s. u.)

Das zylindrische Vorschubgerdt kann an
einem Messstdnder MarStand 815 GN
oder einer vorhandenen Haltevorrichtung
(Spannschaft-@ 8 mm) befestigt werden.
Dazu wird eine optionale Aufnahme
(6910435) bendtigt.

(Bitte %, % durchfthren, s. u.)
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Vorschubgerat aus dem MarSurf PS 10
herausnehmen (%)

1. Das MarSurf PS 10 tberkopf aufstellen.

2. Auf die Stirnseite des Vorschubgerats dri-
cken, bis der Raststift (23) horbar ausrastet
und der seitliche Anschlagstift (22) hinten
steht (s. Abb. 4).

3. Das Vorschubgerdt am Tasterschutz des
Prismenhalters (9) anfassen und aus dem
MarSurf PS 10 heraushebeln.

4.  Den Stecker (21) vom Vorschubgerat abzie-
hen.

5. Das Verlangerungskabel (73) an das Vor-
schubgerét (12) anschlieBen und mit dem
Stecker (21) verbinden (s. Abb. 5).

e | DerSteckerdes Verlangerungskabels
1 (13) rastet im Vorschubgerét ein.

6. Bei Bedarf das Auswertegerdt in das Trage-
etui (74) setzen (s. Abb. 1, unten).

Prismenhalter vom Vorschubgerat entfer-
nen (%) (z. B. fUr Tasterwechsel, Montage im
Handprisma oder an einer Haltevorrichtung)

1. Die beiden Schrauben an der Stirnseite des
Prismenhalters (9) mit dem mitgelieferten
Innensechskantschltssel (2 mm) |6sen.

2. Den Prismenhalter nach vorne schieben, bis
er an den Taster anschldgt, dann das Vor-
schubgerat aus dem Prismenhalter heraus-
hebeln.

3. Taster wechseln:

«  Den Taster (8) aus dem Vorschubgerat
herausziehen.

« Den neuen Taster vorsichtig in die
Tasteraufnahme an der Stirnseite des
Vorschubgerdtes (12) einfuhren; dabei
die Steckeranordnung beachten.

Prismenhalter wieder am Vorschubgerat
montieren

1.

Das Vorschubgerat in den Prismenhalter (9)
einsetzen und nach vorne schieben, so dass
der Taster (8) mittig in der Nut des Prismen-
halters liegt.

Die beiden Schrauben an der Stirnseite
des Prismenhalters mit dem mitgelieferten
Innensechskantschlissel (2 mm) mit einem
Drehmoment von 0,1 Nm anziehen.

Vorschubgerat wieder in das MarSurf
PS 10 einsetzen (W)

1.
2.

5.

Das MarSurf PS 10 Uberkopf aufstellen.

Wenn vorhanden, das Verldngerungskabel
(13) vom Vorschubgerat abziehen.

Dazu die Verriegelungen am Stecker
des Verldngerungskabels (713) dri-
cken.

Den Stecker (27) in das Vorschubgerét ste-
cken (s. Abb. 4).

Das Vorschubgerat in die Aussparung des
MarSurf PS 10 einsetzen.
Dabei den seitlichen Anschlagstift (22) in
die Nut (22a) und den Raststift (23) in die
Offnung (23a) einfihren.

Auf die gerdndelte Kappe an der Hinterseite
des Vorschubgerats (72) driicken und das
Vorschubgerat nach vorn schieben, bis es
horbar einrastet.

10
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5 Einstellungen vornehmen

Um die Gerdteeinstellungen zu priifen und ggf. 2. Den gewtinschten MenUeintrag antippen.

zu andern: o .
3. Die nétigen Einstellungen vornehmen:

1. Die Titelleiste antippen, um das Menu (s.
Abb. 2) anzuzeigen.
[ i Wenn die Anzeige gespertt ist, das © Option ist gewahit.

Symbol (@ antippen. [ Funktion ist nicht eingeschaltet.

Driicken der griinen Start-Taste be- o
endet jederzeit das Meni und zeigt ] Funkion s eingeschaftet.

die Grundansicht an. [ Eingabefeld.

O Option ist nicht gewahlt.

Durch Schieben der Bildlaufleiste 4. OK antippen.
am rechten Rand der Anzeige kon-

nen weitere Menieintrdge ange-

zeigt werden.

Messbedingungen Zum Andern die Taste &¥ antippen.
Taststrecke Lt=15mm Taststrecke fester Lange bei halbem Vorlauf/Nachlauf
Lt=48 mm (ohne Vorlauf/Nachlauf: 1,25 mm, 4,0 mm, 12,5 mm).
Lt=150 mm
Lt=NxLc Taststrecke = Anzahl N der Einzelmessstrecken x
Lange des Cutoffs.
Lt [ mm Freie Eingabe der Taststrecke (zB. Lt = 16 mm fur
MOTIF).
Automatisch Bei der Messung wird die Taststrecke automatisch je

nach GroBe des Wertes flr RSm oder Rz eingestellt
(gemaB DIN EN ISO 4288 und ASME B46.1).
Anzeige in Titelleiste einmalig "Lt = Automatisch".

Anzahl Einzelmess- N 5 Anzahl N der Einzelmessstrecken (gemaf 1SO, JIS,
strecken N ANSI/ASME).
N[] Eingabe von N = 1 bis 16 (nur bei "Lt = N x Lc").
Vorlauf/Nachlauf Halber Taststrecke enthalt einen Vorlauf und einen Nachlauf
von der halben Lénge des Cutoffs.
Ohne Taststrecke ohne Vorlauf/Nachlauf.
Filter Ls Automatisch Profil wird nach der Messung automatisch je nach

Lénge der Taststrecke mit einer Grenzwellenldnge von
2,5 pm oder 8,0 um gefiltert.

2,5um Ls-Filter mit festem Wert.
8,0 pm
Aus Ls-Filter ist ausgeschaltet.
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Filter Lc Standard Normgerechter Cutoff (gemaB ISO, JIS, ANSI/ASME).
Verkirzt Nachstkurzerer Cutoff.
0,8 mm Fester Cutoff.
Lc [ mm Freie Eingabe des Cutoffs.
Vorschub Ein Vorschubgerat des MarSurf PS 10 ist eingeschaltet.
Aus Vorschubgerat des MarSurf PS 10 ist ausgeschaltet
(z. B. wenn das Messobjekt durch einen Fremdan-
trieb bewegt wird).
Der Fremdantrieb muss auf die gewahlte Messge-
schwindigkeit eingestellt werden.
Messgeschwindig- 1,0 mm/s Messgeschwindigkeit, mit der das Vorschubgerat den
keit 0,5 mm/s Taster Uber das Messobjekt bewegt.
Tastertyp 350 pm Messbereich des verwendeten Tasters.
150 pm
100 pm
Einmessen Einmessen des Tasters (s. Kap. 3).
Kennwerte Ra Eingeschaltete KenngréBen werden ausgewertet.
R

Toleranzgrenzen

Ra 0,000 0,000

Untere und obere Toleranzgrenze fir jeden Kennwert.

1 dypm

Kennwert- Oberes Schnittniveau C1 und unteres Schnittniveau C2

einstellungen Q2 [um fur die Auswertung von RPc und RSm.
a/c Vertikale Zahlschwelle fur die Auswertung von RSm.
Rz /10
CREF [] % Bezugslinie fur die Auswertung des Materialanteils

Rmr oder tp.

C[dpm Schnittniveaus fur drei mogliche Materialanteilwerte
Cpm Rmr oder tp.
Cpm

MOTIF-

Einstellungen

Filter Al mm Operatoren A und B flr maximale Lange der Rauheits-
B[] mm motifs bzw. der Welligkeitsmotifs.

Argumente Scr1 [ % Obere und untere Schnittlinie fir die Zonenbreite CR
Scr2 [1% der Profilspitzenzone.
Scf1 [ % Obere und untere Schnittlinie fur die Zonenbreite CF
Scf2 [ % der Profilkernzone.
Sc1 [ % Obere und untere Schnittlinie fur die Zonenbreite CL
Sd2 [1% der Profiltslerzone.

12
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Export-
einstellungen

Datum_Uhrzeit

Export Messergebnisse | Auswahl der zu speichernden Inhalte. Das Speichern
Profil kann automatisch oder mit der Taste E erfolgen.
Protokoll (PDF) Die Dateien werden im internen Speicher oder auf
einer microSD-Karte (sofern eine microSD-Karte im
Slot ist) in den folgenden Ordnern gespeichert:
—  "Export" fir Messergebnisse im CSV-Format,
—  "Profiles" fur Profile in den Formaten TXT oder
X3P,
— "Records" fur Protokolle im PDF-Format (s. auch
Kap. 5.1).
Automatisch Die eingeschalteten Inhalte werden automatisch
nach jeder Messung gespeichert.
Messergebnis- Ersetzen Die Ergebnisse einer Messung werden in die Datei
Exportdatei "Results.csv" exportiert; dabei werden die Ergebnisse
der vorherigen Messung Uberschrieben.
Anhéngen Die Ergebnisse einer Messung werden in die Datei
"Results.csv" exportiert und unter die bereits vorhan-
denen Ergebnisse vorheriger Messungen geschrie-
ben.
Profil-Exportdatei TXT Format der Profildatei: Textdatei (*.txt) oder Datei
X3P gemaB DIN EN ISO 5436-2 (*x3p).
Dateiname Text 1 Der Dateiname fr Profile und Protokolle kann aus
den Profilinformationen "Text 1" bis "Text 4" sowie
Text 4 "Datum_Uhrzeit" zusammengesetzt werden

(Eingabe dieser Texte Uber den Menieintrag
Protokolltexte).

Protokolltexte

Protokollkopf Uberschrift, Fur den Protokollkopf des Messprotokolls kénnen bis
Zeile 1 zu 3 Zeilen Text (jeweils max. 30 Zeichen) eingege-
ben werden. Zum Bearbeiten | #  antippen.
Profilinformationen Text 1 Fir die Profilinformation des Messprotokolls kénnen
abfragen bis zu 5 Zeilen Text eingegeben werden ("Text 1" bis
Text 4 "Text 4" jeweils max. 30 Zeichen; "Kommentar" max.
Kommentar 60 Zeichen). Zum Bearbeiten | # antippen.

Die aktivierten Texte () werden automatisch nach
jeder Messung abgefragt und kénnen dann an das
gemessene Teil angepasst werden.

Sperre

Durch Eingabe einer benutzerspezifischen Code-
nummer zwischen 0 und 9999 werden die
Einstellungen des MarSurf PS 10 gesperrt.

Zum Entsperren muss wieder die Codenummer ein-
gegeben werden.

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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Grundansicht

Grundansicht fur die Auswertung (horizontal nach
links, horizontal nach rechts, vertikal, nur Ergebnisse).

Energieoptionen

Anzeige dimmen 10s Zeitraum der Nichtbenutzung, nach dem die Anzeige

nach 30s gedimmt und gesperrt wird.

Nie Antippen der Anzeige schaltet die normale Beleuch-
tung der Anzeige wieder ein.
Antippen des Symbols entsperrt die Anzeige.

Stand-by-Betrieb 30s Zeitraum der Nichtbenutzung, nach dem das MarSurf

aktivieren nach 5 min PS 10 in den Stand-by-Betrieb wechselt (sofern das

Nie Steckernetzteil nicht angeschlossen ist).
Durch Driicken der griinen Start-Taste wechselt das
Gerat wieder in den Betriebszustand.
Ausschalten nach 15 min Zeitraum der Nichtbenutzung, nach dem das MarSurf
30 min PS 10 sich ausschaltet (sofern das Steckernetzteil
Nie nicht angeschlossen ist).

Funktionstasten Belegung der frei programmierbaren Tasten F1,

F2 der Grundansicht mit einer Funktion oder einer
KenngroBe.
@ Grundein- @ Sprache Auswahl der Sprache fur die angezeigten Texte.
stellungen

Datum Eingabe des Datums (das Format ist sprachabhan-
9ig).

Uhrzeit Eingabe der Uhrzeit (das Format ist sprachabhangig).

mm Auswahl der MalBeinheit "mm" oder "inch".

inch

Remote-Betrieb Remote-Betrieb ist eingeschaltet, d. h. Uber die
MarConnect-Schnittstelle kdnnen Messungen am
MarSurf PS 10 gestartet werden (s. Kap. 5.2).

Info Speichern Speichern der Information als "machineinfo.pdf".
Zusétzlich wird die Kompressionsdatei "marlog tar.
gz" erzeugt, die im Fehlerfall an den Mahr-Service
geschickt werden sollte.

Akku Anzeige der Akkukapazitat in %.
Tasterposition Anzeige der aktuellen Tasterposition (bei gedimmter
Anzeige "--- pm").
Messungen Anzeige der Anzahl der durchgefiihrten Messungen.
Ladezyklen Anzeige der Anzahl der durchgefiihrten Ladezyklen.
Betriebsstunden Standard-Betrieb | Anzeige der normalen Betriebsdauer (in Stunden).
Eco-Betrieb Anzeige der Betriebsdauer im Stand-by-Betrieb (in

Stunden).

14
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Einmessvorgange Anzeige der letzten drei Einmessvorgange (Datum,
ermittelter Korrekturwert).
Software Anzeige der aktuellen Softwareversion des MarSurf
PS 10.
Lizenzen Anzeige des Mahr-Lizenvertrags und der Liste der
im MarSurf PS 10 verwendeten OSS-Pakete und ihrer
Lizenzen.
Service Servicement (nur fir Mahr-Servicetechniker zugang-
lich).
5.1 Kundenspezifisches Logo Die INI-Datei enthalt die Sektion
im Protokoll darstellen [ProtocolHeader] mit folgenden
Schlisseln:

Im Kopf des Messprotokolls kénnen ein kunden-

spezifisches Logo, ein 3-zeiliger Protokollkopf [ProtocolHeader]
und eine 5-zeilige Profilinformation dargestellt LOGO_NAME=
werden. TITLE 1=
TITLE 2=
Um das eigene Firmenlogo im Messprotokoll TITLE 3=
darzustellen: TEXT 1=
1. Eine Bilddatei mit dem eigenen Firmenlogo TEXT 2=
erstellen. TEXT_3=
— Dateiformat: TEXT_4=
*svg, *.png, *jpg, *bmp oder *gif COMMENT_0=
—  Optimale GroBe (B x H): 6. Hinter dem Gleichheitszeichen des Schliis-
135 x 80 Pixel 8 sels "LOGO_NAME" den Namen der Bild-
2. Das MarSurf PS 10 Uber seine USB-Schnitt- datei eingeben, die das Firmenlogo enthait
stelle ©~Z2> (6) an einen Computer an- Beispiel: TL.OGO_NAME=Mylogo.svg
schlieBen. 7. Die Datei "usersettings.ini" speichemn. Das
Das MarSurf PS 10 wird als neues Laufwerk Dateiformat (Nur-Text-Datei) darf dabei
"MarSurfPS10" erkannt. nicht veréndert werden!
3. Den Ordner "usersetttings" &ffnen. e ) Der Text fir die Schltissel "TTTLE 1"

bis "COMMENT 0" kann auch Uber den
Menieintrag Protokolltexte festgelegt
werden (s. Kap. 5).

4. Die Bilddatei mit dem Firmenlogo im Ordner
"usersettings" speichern.

5. Die Datei "usersettings.ini" mit einem Text- Die Zeilen "TITLE 1" bis "TEXT 4"
editor (z. B. WordPad) 6ffnen. Der Microsoft konnen jeweils max. 30 Zeichen um-
Editor ist nicht geeignet! fassen, die Zeile "COMMENT 0" max.

60 Zeichen. Fiir die Texte kann ein be-
liebiger UTF-8-Zeichensatz verwendet
werden.

8 Wenn das Bild eine andere GréBe hat, wird es auto-
matisch auf 135 x 80 Pixel skaliert. Empfohlen wird das
Dateiformat *.svg.
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5.2

Messergebnisse mit MarCom-
Software Uibertragen

Um mit der Software "MarCom Standard" oder
"MarCom Professional" die Messergebnisse
vom MarSurf PS 10 direkt in Microsoft Excel (ab
Version 97), in eine Textdatei oder Uber Tastatur-
code in eine beliebige Anwendung zu Ubertra-

gen:

1.

Das Datenkabel 16 EXu (4102357) an die
MarConnect-Schnittstelle "DATA" (4) des
MarSurf PS 10 und an den USB-Port eines
Computers anschlieBen.

Die Software "MarCom Standard" oder
"MarCom Professional" (ab Version 5.1) star-
ten.

Die notigen Einstellungen in der MarCom-

Software vornehmen:

«  Bei "Gerat" das "MarSurf PS 10" aus-
wahlen.

« Bei "Anforderung uber" auswahlen,
Uber welchen Trigger die Messungen
am MarSurf PS 10 ausgelést werden
sollen.

«  Bei "Ziel" die gewlinschte Zielanwen-
dung auswahlen.

Flr Details: s. Betriebsanleitung der
E] MarCom-Software..
Messungen mit dem MarSurf PS 10 kénnen
auf verschiedene Weise gestartet werden:
«  Entweder die grine Start-Taste am
MarSurf PS 10 drlicken.
« Oder im Menu den Eintrag Remote-
Betrieb antippen und den in der

MarCom-Software gewahlten Trigger
(z. B. Taste F1) aktivieren.

Nach jeder Messung werden die Zahlen-
werte aller am MarSurf PS 10 eingeschal-
teten KenngréBen im folgenden Format an
das gewahlte Ziel Ubertragen:

— Einheit wie in der Anzeige des MarSurf
PS 10 (aber die Einheit wird nicht mit
Ubertragen),

— Nachkommastellen wie in der Anzeige
des MarSurf PS 10,

—  Punkt als Dezimaltrennzeichen,

— CR(Carriage Return) nach jedem Kenn-
wert.

e | Nicht auswertbare Ergebnisse wer-
1 | denals "---" exportiert.

16
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6 Wartung, Reinigung
und Transport

Beim MarSurf PS 10 sind folgende Wartungsar-
beiten vorzunehmen:

«  Da das integrierte Normal beim Einmessen
einem natdrlichen Verschleil3 unterliegt, soll-
te es vom Benutzer in regelmaBigen Ab-
standen mit Hilfe eines separaten Rauheits-
messgerats mit einem Freitaster Uberprift
werden (s. Kap. 6.1).

e | Nach ca. 350 Einmessungen muss
| 1 | das Normal ggf ersetzt werden. Bei
taglichem Einmessen entspricht dies

einer einjahrigen Standzeit.

Das MarSurf PS 10 und der Taster sind werkseitig
abgeglichen und brauchen daher nicht justiert zu
werden.

Trotzdem wird empfohlen, in gewissen Zeitab-
standen oder bei Verdacht auf fehlerhafte Mess-
werte die Messgenauigkeit zu Uberprifen. Dies
erfolgt durch Einmessen mit dem integrierten
Normal oder einem separaten Rauheits- oder
Geometrienormal (s. Kap. 3).

Das Gerat wie auch alle anderen Kompo-
nenten des Sets MarSurf PS 10 sind vor
dauerhafter Sonneneinstrahlung, hoher
Luftfeuchtigkeit und Staub zu schitzen!

Hohe Temperaturen kdnnen die Lebens-
dauer elektronischer Gerate verkurzen,
Akkus  beschadigen und  bestimm-
te Kunststoffe verformen oder zum
Schmelzen bringen.

Das Gerat darf nicht in kalten Umge-
bungen aufbewahrt werden. Wenn es
anschlieBend wieder zu seiner normalen
Temperatur zurlickkehrt, kann sich in
seinem Innern Feuchtigkeit bilden und
die elektronischen Schaltungen bescha-
digen.

Die Tastspitze darf nicht berlhrt und

@ muss vor StoBen geschitzt werden!
Fett, Ol und andere Flissigkeiten diirfen
nicht in den Taster eindringen.

Das MarSurf PS 10 sollte moglichst we-
nig mit Olen, Schmier- und Kiihlschmier-
stoffen in Kontakt kommen, da diese die
Funktion der Start-Taste beeintrachtigen
kénnen.

Reinigung

«  Das MarSurf PS 10 bei Bedarf mit einem
weichen, fusselfreien Tuch reinigen, das
leicht mit Wasser oder einem gangigen
Kunststoffreiniger angefeuchtet ist.

»  Den Taster bei Bedarf mit einem weichen
Haarpinsel reinigen.

Beim Reinigen darf keine Flussigkeit in
das Gerat eindringen!

Zum Reinigen keine kunststofflésenden
Reinigungsmittel  (insbesondere  kein
Aceton) und keine alkalischen Reini-
gungsmittel (Laugen) verwenden!

Aufbewahrung

Es wird empfohlen, das MarSurf PS 10 und das
Zubehor bei Nichtbenutzung in dem zugeho-
rigen Transportetui (bzw. dem Versandkarton)
aufzubewahren.

Das USB-Kabel des Steckernetzteils darf nicht
geknickt oder auf Zug beansprucht werden!

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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Transport / Versand

Achtung:
Das Vorschubgerat und der Taster kon-

nen beim Transport oder Versand be-
schadigt werden.
Fir den Transport oder Versand sind
unbedingt folgende Anweisungen zu
beachten. Anderenfalls erlischt jeglicher
Garantieanspruch!

Fir den innerbetrieblichen Transport im Trage-
etui:

1. Die rote Transportsicherung von unten auf
den Prismenhalter (9) aufsetzen (s. Hinweis-
blatt 3763316).

2. Das MarSurf PS 10 ausschalten und im
Trageetui verstauen.

Fur den Versand:
1. Das MarSurf PS 10 ausschalten.

2. Das Vorschubgerdt aus dem MarSurf PS 10
herausnehmen (s. %8 in Kap. 4).

3. Die rote Transportsicherung von unten auf
den Prismenhalter (9) aufsetzen (s. Hinweis-
blatt 3763316).

4. Das Vorschubgerat in dem daflr vorgesehe-
nen Fach des zugehorigen Versandkartons
verstauen.

5. Das MarSurf PS 10 (in seinem Trageetui) so-
wie das restliche Zubehor im Versandkarton
verpacken.

6.1 Integriertes Normal Gberpriifen

Um den Rz-Wert des integrierten Normals zu er-
mitteln:

1. Ein geeignetes Rauheitsmessgerat? so po-
sitionieren, dass der Taster auf dem Normal
aufliegt und eine Taststrecke von 5,6 mm
gemessen werden kann (s. Abb. 3).

2. Am Messgerat die Taststrecke Lt = 5,6 mm
einstellen.

3. Eine oder mehrere Messungen durchfiihren
und jeweils den Messwert fuir Rz ablesen.

4. Den Mittelwert aus den gemessenen Rz-
Werten bilden.

5. Den ermittelten Rz-Wert beim nachsten
Einmessen mit dem MarSurf PS 10 als Rz-
Sollwert eingeben.

6.2 Akku wechseln

Die maximale Kapazitat des eingebauten Akku-
mulators kann sich bei langer Nutzung nach und
nach verringem, so dass ggf. der Ersatz des ein-
gebauten Akkus sinnvoll ist.

Der Austausch des Akkus sollte nur von
@ ausgebildetem Fachpersonal vorgenom-

men werden.

Es darf nur der Li-lonen-Akku mit 3,7 V /
@ 3150 mAh (3030057) verwendet wer-

den. Anderenfalls besteht die Gefahr,

dass das Gerat zerstort wird.

Um den Akku auszutauschen (s. Abb. 6 im hin-
teren Umschlag):

1. Die vier Schrauben (25) auf der Unterseite
des MarSurf PS 10 mit einem Kreuzschlitz-
Schraubendreher [6sen und herausnehmen.

2. Das MarSurf PS 10 auf seine prismatische
Unterseite stellen.

9z B.Vorschubgerat MarSurf SD 26 mit Freitaster BFW-250
und Auswertegerat MarSurf M 400 oder MarSurf XR 1
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10.

1.

12.

13.

14.

Die Oberseite (26) des MarSurf PS 10 vor-
sichtig 90° nach links klappen (wie den
Deckel eines Buches).

Vorsichtig die Stecker (27) und (28) von den
Anschlissen (27a) und (28a) auf der Platine
abziehen.

Die drei Schrauben am Akkuhalter (30) 16-
sen.

Den Akku (29) entnehmen.

Den neuen Akku (3030057) mit der Be-
schriftung nach oben einsetzen.

Den Akkuhalter (30) auf den Akku legen
(mit der Beschriftung "Top" nach oben) und
die drei Schrauben mit einem Drehmoment
von 0,4 Nm anziehen.

Die Stecker (27) und (28) an die Anschliisse
(27a) und (28a) auf der Platine anschlieBen.

Die Oberseite des MarSurf PS 10 vorsichtig
wieder aufsetzen.

Bei den vier Schrauben handelt es
@ sich um selbstschneidende Schrau-
ben. Wenn beim Anziehen der
Schrauben ein zu hohes Drehmo-

ment aufgebracht wird, kann das
Gehause zerstort werden!

Die vier Schrauben (25) wieder einsetzen
und mit einem Drehmoment von max.
1 Nm anziehen.

Das MarSurf PS 10 einschalten und die kor-
rekte Funktion Uberprifen.

Die Einstellungen am MarSurf PS 10 kontrol-
lieren.

Den Akku des MarSurf PS 10 vollstandig la-
den.

6.3  Softwareupdate installieren

Beim Softwareupdate bleiben alle Ein-
stellungen und alle im Speicher befind-
lichen Profile, Ergebnisse und Protokolle
erhalten.

t]

Ausnahme:

Bei einem Softwareupdate von Version

v1.00-12 (oder niedriger) auf Version

v1.00-14 (oder hoher) mussen folgende

Schritte durchgefuhrt werden:

* Bevor das Update gestartet wird,
bitte bei Bedarf die Daten aus dem
internen Speicher sichern, d. h. aus
\\MarSurfPS10 \Export

\Profiles
\Records
\usersettings

+  Nach dem Update muss der Taster
des MarSurf PS 10 neu eingemes-
sen werden (s. Kap. 3).

Das Softwareupdate darf nur durchge-
fuhrt werden, wenn der Akku vollstéandig

geladen ist oder das MarSurf PS 10 Uber
das Steckernetzteil an das Netz ange-
schlossen ist!

Um eine neue Softwareversion zu installieren:
1. Das MarSurf PS 10 ausschalten.

2. Die microSD-Karte mit der neuen Software-
version in den Slot (5) schieben.

3. Das MarSurf PS 10 einschalten.
Die neue Softwareversion wird automatisch
installiert, und es wird ein Hinweis ange-
zeigt.

4. Die microSD-Karte aus dem Slot (5) neh-
men.

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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7 Lieferumfang

6910230
6910231

6111520

3028331

3028332

3028323

7053553

3903456

7054136
3763315
3763316
3763438

3762815
3762817

7053543
7054134

Set "MarSurf PS 10 (2 yum)"

Rauheitsmessgerat MarSurf PS 10
(17 Sprachen, umschaltbar),

mit integriertem Vorschubgerat
und Normal

Taster PHT 6-350,

Einkufentaster,

Tastspitzenradius 2 pm,
Messbereich 350 pm,

fur Messungen an ebenen Flachen,
in Bohrungen ab 6 mm @ bis

17 mm Tiefe, in Nuten ab 3 mm
Breite

Steckernetzteil
(100 V AC bis 264 V AC, 5V =)

Netzadapter (4 Sttick) fur Stecker-
netzteil 3028331 (zur Verwendung
in Europa, GroBbritannien, USA,
Australien)

USB-Kabel (USB-A, microUSB),
Lange 20 m;

zum AnschlieBen des Steckernetz-
teils; zum AnschlieBen an die USB-
Schnittstelle eines Computers

Verldngungskabel fur herausnehm-
bares Vorschubgerét, Lange 1,2 m

Sechskant-Schraubendreher,
SW 2,0 mm

Transportsicherung
Betriebsanleitung
Hinweisblatt (17 Sprachen)

Technische Daten (Deutsch,
Englisch)

Faltkarte "MarSurf. Oberflachen-
KenngréBen" (Deutsch, Englisch)

Trageetui mit Schultergurt

Versandkarton

6910232
6910231

6111526

3028331

3028332

3028323

7053553

3903456

7054136
3763315
3763316
3763438

3762817

7053543
7054134

Set "MarSurf PS 10 (5 pm)"

Rauheitsmessgerat MarSurf PS 10
(17 Sprachen, umschaltbar),

mit integriertem Vorschubgerat
und Normal

Taster PHT 6-350,

Einkufentaster,

Tastspitzenradius 5 pm,
Messbereich 350 pm,

flr Messungen an ebenen Flachen,
in Bohrungen ab 6 mm @ bis

17 mm Tiefe, in Nuten ab 3 mm
Breite

Steckernetzteil
(100 V AC bis 264V AC,5V =)

Netzadapter (4 Stlick) fur Stecker-
netzteil 3028331 (zur Verwendung
in Europa, GroBbritannien, USA,
Australien)

USB-Kabel (USB-A, microUSB),
Lange 2,0 m;

zum AnschlieBen des Steckernetz-
teils; zum AnschlieBen an die USB-
Schnittstelle eines Computers

Verlangungskabel flr herausnehm-
bares Vorschubgerét, Lénge 1,2 m

Sechskant-Schraubendreher,
SW 2,0 mm

Transportsicherung
Betriebsanleitung
Hinweisblatt (17 Sprachen)

Technische Daten (Deutsch,
Englisch)

Faltkarte "MarSurf. Surface
Parameters" (Englisch)

Trageetui mit Schultergurt

Versandkarton
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8 Zubehor,
Ersatz- und VerschleiBBteile

Ersatz- und VerschleiBBteile

7053546 Normal fiir MarSurf PS 10,
inkl. Mahr-Kalibrierschein

3030057 Li-lonen-Akku ftir MarSurf PS 10,
3,7V /3150 mAh

7054131 Schutzkappe fur Anschlisse des
MarSurf PS 10

Zubehor

4413000 Messstander MarStand 815 GN,
Dreieckfu3, Hohe 300 mm

4413001  Messstander MarStand 815 GN,
Dreieckfu3, Hohe 500 mm

4413005 Messstander MarStand 815 GN,
Dreieckfu3, Hbhe 750 mm

6910435 Aufnahme
zum Befestigen des zylindrischen
Vorschubgerats des MarSurf PS 10
am Messstander MarStand 815 GN
oder einer Haltevorrichtung mit
Spannschaft-@ 8 mm

6710803 Messstander MarSurf ST-D
6710807 Messstander MarSurf ST-G

6910209 Aufnahme zum Befestigen des
MarSurf PS 10 (komplette Einheit)
am Messstander ST-D, ST-F oder
ST-G

6910434 Handprisma

6850720 Hoheneinstellbare FiBe (2 Stuck) fur
Handprisma 6910434

6851304  Aufnahme zum Befestigen des
Vorschubgerats des MarSurf PS 10
Uber das Handprisma 6910434 am
Messstander ST-D, ST-F oder ST-G

6820602 Geometrienormal PGN 1,
zum dynamischen Einmessen
Uber Ra, Rz, RSm); sinusférmiges
Rillenprofil, Profiltiefe ca. 1,5 um,
Rillenabstand ca. 0,10 mm

6820601

6820605

9027715
6980102
6299054

4102552

4102551

4102357

4102231

4102230
6910427

6111520

Geometrienormal PGN 3,

zum dynamischen Einmessen
Uber Ra, Rz, RSm; sinusformiges
Rillenprofil, Profiltiefe ca. 3 pm,
Rillenabstand ca. 0,12 mm

Geometrienormal PGN 10,
zum dynamischen Einmessen
Uber Ra, Rz, RSm; sinusformiges
Rillenprofil, Profiltiefe ca. 10 pm,
Rillenabstand ca. 0,20 mm

Mahr-Kalibrierschein fir PGN
DKD-Kalibrierschein fur PGN

Auswertesoftware "MarSurf XR 20"
(16 Sprachen, umschaltbar),
inkl. Mahr License Key

Software "MarCom Professional" zur
Messwerttibernahme vom MarSurf
PS 10

Software "MarCom Standard" zur
Messwerttibernahme vom MarSurf
PS 10

Datenkabel 16 EXu mit Start-Taste,
inkl. Software "MarCom Standard"

Funksender 16 EWe, Bluetooth®
Smart, Reichweite ca. 6 m, zur
Messwertiibertragung vom MarSurf
PS 10 an einen Computer mit
MarCom-Software

Funkempfanger, Bluetooth® Smart

Zylindrisches Vorschubgerat MarSurf
RD 18 C2 fir Messungen in Quer-
richtung bis Lt = 4,8 mm

Taster PHT 6-350,

Einkufentaster,

Tastspitzenradius 2 pm,
Messbereich 350 pm,

flr Messungen an ebenen Flachen,
in Bohrungen ab 6 mm @ bis

17 mm Tiefe, in Nuten ab 3 mm
Breite

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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6111526  Taster PHT 6-350,
Einkufentaster,
Tastspitzenradius 5 pm,
Messbereich 350 um,
flr Messungen an ebenen Flachen,
in Bohrungen ab 6 mm @ bis
17 mm Tiefe, in Nuten ab 3 mm
Breite

6111521  Taster PHT 3-350,
Einkufentaster,
Messbereich 350 pm,
fur Messungen in Bohrungen ab
3 mm @ bis 17 mm Tiefe

06,7

20,8

6111521 ‘“I

e
) j

(=]
w

6111524  Taster PHT 11-100,
Einkufentaster, abgewinkelt,
Messbereich 100 pum,
fur Messungen an vertieft liegen-
den Messstellen, z. B. in Nuten ab
2,5 mm Breite bis 75 mm Tiefe

6111524

10,8
7.6

k)

=]

8
0.8

6111522  Taster PHTF 0.5-100,
Einkufentaster,
Messbereich 100 pm,
fur Messungen an Zahnflanken

18,75
=
:l 5111522
f !
o] .

6111525  Taster PHTR 100,

1,6

Einkufentaster mit seitlicher Kufe,
Messbereich 100 pm,

flr Messungen an konkaven und
konvexen Flachen

6111525

o

ﬁ.ﬁa

6111523  Taster PT 150,

Zweikufentaster,

Messbereich 150 pm,

flr Messungen auf Blechen und
Walzenoberflachen gemaf3 DIN EN
10049 (SEP)

103,5

2,2

48,0

— |

|®

6850540

6850716

6850715

7028532

7028530

6111523

] - T
;

Tasterverlangerung fur PHT-Taster,
Lange 80 mm,

flr Messungen in Bohrungen ab
9 mm @ (mit Taster PHT 3-350)

Tasterschutz, Stahl, fir Bohrungen
ab 10 mm @

Tasterschutz mit prismatischer
Unterseite, Stahl,

flr Messungen an zylindrischen
Werkstiicken

Tasterschutz, Kunststoff, fur
Bohrungen ab 10 mm @

Tasterschutz mit prismatischer
Unterseite, Kunststoff,

flr Messungen an zylindrischen
Werkstticken
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data sheet 3763438.
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For the declaration of conformity, please
see the last page of the volume.

Information about open source software

Some of the components contained in the soft-
ware used in this product by Mahr GmbH are
licensed as open source software (OSS).

Mahr GmbH accepts no liability for the parts of
the open source software not used in this prod-
uct. The copyright for such parts is held by one
or more authors.

To read the versions and licenses of the OSS
packages contained in the software: Tap on
Licenses in the menu of the MarSurf PS 10.

You can request the source code of the open
source software contained in this product from
Mahr GmbH. Please send an email to info@
mahr.com stating the product name and version.
You will then receive the source code on a data
carrier for which Mahr will charge you a fee to
cover the cost of the data carrier, processing and
postage.

The following symbols are used in these
operating instructions:

i ] General information.

Caution. Failure to follow instructions
marked with this symbol may cause in-

accurate results and damage equipment.

Warning. Risk of injury or death. Must be
observed!
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Permitted uses

The MarSurf PS 10 roughness measuring instru-
ment must only be used to measure and
evaluate roughness.

The MarSurf PS 10 roughness measuring instru-
ment can be installed both close to production
areas and in measuring rooms.

The operating, maintenance and repair
requirements specified in these oper-
ating instructions and in the operating

instructions for the measuring station
components must be observed.

Any use not in accordance with the
"Permitted uses" or any other use will be
considered inappropriate and will result

in a voided warranty and the manufac-
turer's exclusion from liability.

Disposal

Reasonably foreseeable misuse

Any incidental maintenance work may
only be carried out by skilled, trained staff
as directed by the operating company.

Any incidental maintenance  work
must be carried out with the necessary

personal protective equipment.

Work on any parts carrying live voltage
must only be carried out once the
power supply to the device has been

disconnected and any potential residual
voltage has been safely discharged.

Safety mechanisms on the device must
not be disassembled or bypassed.

Only original probes and other accessories
produced by the manufacturer may be
used.

Electronic devices, including accessories and used batteries (rechargeable
and disposable), must not be disposed of as regular garbage, since they
contain high-value materials that can be recycled and reused. European
Directive 2002/96/EC (WEEE) stipulates that electrical and electronic
devices be collected separately from unsorted municipal waste so that
they may be subsequently reprocessed. The crossed-out garbage can
symbol indicates that separate collection is necessary.

Pb, Cd and Hg denote constituents which are above the legal limits.

Mahr GmbH carries out the redemption and disposal of its electrical and

electronic products in accordance with legal requirements. Please contact
your local service representative or

Mahr GmbH
Carl-Mahr-StraB3e 1
D-37073 Géttingen
Germany

Phone: +49-551-70730
Fax: +49-551-71021
E-mail: info@mahr.de
Internet; www.mahr.de

Mahr GmbH is registered in Germany with the Elektro-Altgerate-Register
(EAR, 'national register for used electrical appliances') under WEEE Reg.

No. DE 56624193.

N
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Safety instructions

This instrument complies with the relevant safety regulations. It was dispatched from our
production facility in good condition and perfect working order. However, failure to follow
the instructions given below can cause personal injury or death:
General information
1. Read the safety instructions and the associated operating instructions carefully before
starting to use the devicel!
2. Only use the device in accordance with the operating instructions.

e | The operating instructions must be stored within reach of where the instrument
I is used.

3. Internal regulations and local accident prevention regulations (e.g. by the Employer's
Liability Insurance Association) must be strictly observed. Your safety expert will provide
further instructions based on local circumstances and in-house guidelines.

4. Thisinstrumentis NOT designed for operation in explosive environments. The equipment
can emit electrical sparks which could trigger an explosion.
Power supply and network connection

5. Before connecting the device to the mains, make sure that the voltage specified on the
rating plate matches the local mains voltage. DO NOT under any circumstances connect
the device to the mains if the voltage is not the samel!

6. The device may only be connected to socket outlets equipped with protective conductors.
Extension cables must meet the stipulations of the VDE (German Association for
Electrical, Electronic & Information Technologies) or an equivalent in your country.
Faults

7. The device should only be used if it is in perfect technical condition.

@ Any faults that could impair safety must be rectified immediately.

Tampering with the measuring station components

8. Any modification or manipulation of the device requires the express written approval of
Mahr GmbH and must be carried out by qualified personnel.

Covers on the machine may only be opened or removed by authorized
personnel for maintenance or repair work!

Before opening the device, switch it off (e.g. by pulling the mains plug from
the mains socket outlet) and make sure it is voltage-free. If units are opened or
worked on without authorization, this renders the warranty null and void and
releases the manufacturer from any liability.

\ .

Mahr GmbH, MarSurf PS 10 3




1 Functions

Mechanical properties

The MarSurf PS 10 is a compact roughness
measuring instrument for mobile use under shop
floor conditions. The maximum measuring range
is 350 um (0.074in) (-200 pm to +150 um)
(-0.008 in to +0.006 in).

Thanks to the integrated, easily detachable
drive unit, measurements can be performed in
any measuring position without the need for
setup times. The maximum traversing length is
175 mm (0.69 in). The instrument is easy to use
and complies with DIN EN ISO 3274.

The MarSurf PS 10 and all Mahr probes are
calibrated at the factory. Various calibration func-
tions are available for high-precision measure-
ments using the stylus method and subsequent
checks. Thanks to the integrated, easily detach-
able standard, the probe can be calibrated via Rz.

PHT probes have an open skid ' that virtually
eliminates deposits of dirt and oil.

The height adjustment feature means that
measurements can be performed at different
height levels.

The sturdy housing makes the MarSurf PS 10
ideal for operation under harsh conditions. The
instrument has an ergonomic design, clearly laid
out operating elements and a customized, easy-
to-read touchscreen.

lts compact form and low weight (approx.
500 g/ 1.70 Ibs) make it ideal for mobile use.
With its carry case and shoulder strap, it is easy
to carry around.

1 patented

The built-in rechargeable battery offers enough
capacity for several days' battery-powered
measuring 2.

Stationary operation is possible with the AC
adapter plugged in. The instrument's AC adapter
comes with four interchangeable mains adapt-
ers, allowing it to be connected directly to the
mains all over the world.

Possible instrument settings

All the functions supported by the instrument
are set out in a logical menu structure which can
be opened via the touchscreen.

Instrument settings can be blocked and also
protected against unauthorized modification by
means of a code number.

The traversing length can be selected or entered
manually. The number of sampling lengths can
be adjusted. The traversing length can also in-
clude a pre-travel and post-travel measuring half
the length of the cutoff.

The profile recorded can be filtered using
an Lsfilter as per DIN EN 1SO 3274 (can be
switched off).

When performing measurements to I1SO (DIN),
JIS and ANSI/ASME, a phase-correct profile filter
(Gaussian filter) is used for filtering in accordance
with DIN EN 1SO 16610-21. A shorter cutoff can
be selected for this, or you can enter a cutoff
manually.

Even inexperienced users can perform correct,
reproducible roughness measurements: If the
automatic mode is active, the instrument detects
periodic and aperiodic profiles and automatically
sets the standard cutoff and associated traversing
length in accordance with DIN EN ISO 4288.

2 The capadity is sufficient for approx. 1,200 measurements
(depending on the traversing length).

4
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Evaluation

Most of the parameters stipulated in ISO (DIN),
JIS ANSI/ASME and MOTIF are available to eval-
uate the measured profile.

The evaluation conditions can be adjusted: The
reference line and intersection line for material
ratio Rmr or tp, symmetrical or asymmetrical
intersection lines for peak count RPc and the
mean width of profile elements RSm, operators A
and B for the MOTIF evaluation, and intersection
lines for zone widths CR, CF, CL.

In order to monitor tolerances, tolerance limits
can be set for all selected parameters. Any
exceeded limits are indicated on the screen (and
in the measuring record).

Results and settings can be displayed in either
metric or imperial units.

Up to 3,900 profiles, 500,000 results or 1,500
measuring records can be saved in the internal
memory. 3

The profile, the results and/or the measuring re-
cord of a measurement can be saved manually
or automatically. The file name of profiles and
measuring records may be composed of four dif-
ferent texts (profile information) plus Date_time.
A customer-specific logo, a three-line record
header and a five-line profile information may
be displayed in the measuring record.

Interfaces

The MarSurf PS 10 features a slot for a micro SD
or micro SDHC card (up to 32 GB) to which the
profiles, results and/or measuring records can be
saved. 4

Software can be updated if necessary using a
micro SD card supplied by Mahr.

3 These figures apply if files of one particular type are saved.
The figures also depend on the traversing length, the se-
lected parameters and associated profiles and the file
format etc.

4 A 32 GB micro SD card offers 320 times the memory
capacdity.

Measurements can be started on the MarSurf
PS 10 via the MarConnect interface.

The MarSurf PS 10's USB port allows it to be
connected directly to a PC. It is treated like a USB
memory stick and detected without a driver. This
means that measuring results and profiles can
be transferred to the computer for evaluation,
e.g. with the "MarSurf XR 20" evaluation soft-
ware. The "MarCom Standard" or "MarCom
Professional" software can be used to transfer
the measuring results directly from the MarSurf
PS 10 in various file formats (e.g. Microsoft Excel).

Accessories

The extensive range of accessories for the MarSurf

PS 10 makes it extremely versatile. Examples:

— The optional hand-held support (6910434)
allows the drive unit to be set up separately
from the evaluation instrument or attached
to a measuring stand.

—  For measuring objects such as crankshafts
or camshafts which are measured in the axi-
al direction, an alternative MarSurf RD 18 C2
drive unit (6910427) with a traversing length
of max. 48 mm (0.19 in) is available for
transverse tracing.

—  The measuring results can be transferred to
a PC using Bluetooth® Smart technology
with the optional wireless system (4102230,
4102231).

Operating conditions

Storage/transport temperature range:
-15 °Cto +60 °C (5°F to 140°F)5
Working/operating temperature range:
+10 °C to +45 °C (50°F to 113°F)
Relative humidity:
30% to 85%, non-condensing
Protection rating: IP40

5  The recommended storage temperature for preserving
the battery is max. 30 °C (86°F).
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Operating elements

Fig. 1 (see front flap)
MarSurf PS 10 roughness measuring
instrument

1

10
11

12
13

Green START key

»  Switches the instrument on.

e (loses the menu at any time and
displays the basic view.

e Starts a measurement.

«  Aborts a measurement in progress.

«  Switches the instrument off if it is held
down for more than 2 s.

Display with touchscreen

Green LED

e LED off: No AC adapter
connected.

e LEDon: The AC adapter is

connected and the
rechargeable battery is
fully charged.

« LED flashing: Recharging the battery.

DATA MarConnect interface (RS232) for
remote operation

= Slot for micro SD card

O=£2> USB port for connection to a
computer

Height adjustment

> Position for calibrating the
PHT 6-350 standard probe on the
standard provided.

Probe

Vee-block holder
for placing on flat or cylindrical measuring
objects

Inner threads for attaching accessories

Calibration standard
stating the Rz nominal value

Drive unit, detachable

Extension cable for drive unit

14 Carry case
«  The magnetic flaps fold down to tift
the evaluation instrument.
*  The shoulder strap can be attached to
the loops.

Fig. 2 (see front flap)
MarSurf PS 10 display with vertical basic view
and menu

15 Title bar with date, time, battery status
«  Tapping the title bar opens the menu.

15b Text box with measuring conditions 6
Lt Traversing length (cutoff Lc x
number n of sampling lengths)
/!\ Non-standard measuring
conditions

16 Profile field

17 Function keys
F1, F2 User-programmable keys for
displaying a parameter or
performing a function

18 Surface parameters with measuring result
B Above upper tolerance limit
Result within tolerance
B Below lower tolerance limit

19 E Button for saving profile, results,
measuring record

20 Menu for settings
Screen is locked,
tap symbol to unlock screen.

@ Basic settings menu option
for language, date, time, unit of
measurement

Settings are locked

6  In the horizontal basic view, the text box (15b) is part of
the title bar (15).
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3 Getting started

You can start measuring as soon as you have

completed the following steps:

— Remove the shipping clamp

— Insert the drive unit into the MarSurf PS 10
(see W in Section 4)

—  Set the measuring conditions

—  Calibrate the probe

Removing the shipping clamp
[ i You must remove the red shipping clamp

before using the MarSurf PS 10 (see in-
@ Make sure you keep the shipping clamp

formation sheet 3763316)!
in a safe place!
In the event that you need to return the

instrument, the shipping clamp must be
put into place again.

Switching on the MarSurf PS 10
1. Press the green Start key.

Performing the basic settings

1. In the "Congratulations" dialog:

+  Tap the > button to set the language
(é), followed by the date and time.

+  Select the unit of measurement "mm"
or "inch".

+ TapOK
The menu appears. Tap OK again to
display the basic view.

Setting the measuring conditions

1. Inthe basic view tap £¥ (or the Measuring
conditions option in the menu).

2. Tap L¥ again and set the relevant measur-
ing conditions.
For details about the measuring conditions,
please see Section 5.

3. Tap OK Tap OK again.

Calibrating the probe

1.

10.

Using your finger nail, lift and remove the
standard (77) on the bottom of the MarSurf
PS 10 (see figure 7).

Read off the Rz nominal value from the
standard.

Place the MarSurf PS 10 on its vee-block
base so that the stylus tip is vertical.

Position the standard in such a way that the
entire traversing length is within the field
with the defined roughness (see figure 3).

The traversing length will be
E] calculated automatically in accord-
ance with DINEN 1SO 4288 or
ASME B46.1 depending on the
nominal value (see "MarSurf. Sur-
face Parameters" fold-out card pro-

vided). Half a pre-travel and post-
travel is added to this.

Set the height adjuster (7) on the MarSurf
PS 10 to the required height:

—  for the PHT 6-350 standard probe to »>,
— for other probes as required.

The probe must be parallel to the standard.

In the basic view tap the 5% button

(or Calibrate in the menu).

Select the calibration method.
Always select "Calibrate Rz" when using the
standard provided.

Enter the nominal value for the standard in
the "Nominal value" field.

Tap the Start calibration button.
Three measurements will be performed
automatically.

After the third measurement a correction
value will be calculated from the three
measured values (Rz, Ra or RSm).
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— If the "Correction value (new)" is in a
range of £15%, it can be applied to the
instrument settings by tapping OK.

— You can return to the "Calibrate" dialog
by tapping Cancel to repeat the cali-
bration process.

— If the correction value exceeds the

above range, an error message ap-
pears.
Remedy: Tap OK, check the measuring
setup, the probe, the nominal value
entered and that the stylus tip is
vertical, and repeat the calibration.

11, If repeated calibration attempts do not pro-
duce a viable result, the probe is probably
defective. It should be sent in to be tested.

12. Insert the standard (77) with the lug into the
notch on the bottom of the MarSurf PS 10
and engage.

Performing further settings
For details about the settings, please see Section 5.
e | To set the required language:
1 Tap the @Basic settings option in
the menu, tap the >button beside

"@ Language" and select, for example,
"English (en-US)".

Starting a measurement

1. Press the green Start key.
The measurement is performed and eval-
uated according to the settings.

Switching off the MarSurf PS 10

1. Hold the green Start key down for more
than 2's.

e | If the MarSurf PS 10 is not stowed in
1 |its carry case, it should be laid down on
its side in order to protect the stylus tip
against possible damage.

Charging the battery

The MarSurf PS 10 is powered by a built-in
rechargeable battery.

e ) When operated in stationary mode,
1 | the instrument can be charged by con-
necting the AC adapter provided to the
MarSurf PS 10 using the USB cable pro-
vided (see below).

The battery requires charging

— if the instrument is being commissioned for
the first time,

— if around three months have passed since
the battery was last charged,

— if the battery symbol {__] appears in the
title bar (i.e. the battery has less than 20%
capacity).

Only ever use the AC adapter and the
@ USB cable provided for charging!

If other power supply units are used, the

MarSurf PS 10 may be damaged and

any warranty will be invalidated.

Using another USB cable can have

undesired effects (e.g. the MarSurf PS 10

may not be recognized by the computer

or charging might take a lot longer). 7

7 Such effects are possible, for example if the USB cable is
too long or too thin.
Minimum requirements: Cross-section AWG24 for a max.
length of 2 m (6.56 ft) .
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To prepare the AC adapter:

1.

Select the appropriate mains adapter and
plug it into the AC adapter provided.

Plug the USB plug of the USB cable provided
into the AC adapter.

Charging the battery:

1.

Connect the micro USB plug of the USB
cable to the USB port 0~Z&2 (6) of the
MarSurf PS 10 and plug the AC adapter into
the mains socket.

The battery symbol { # ] appears in the title
bar during the charging process.

e | Measurements can be carried out
1 | assoon as the AC adapter has been
connected.

The battery will be fully charged after approx.
3 hours and the instrument automatically
switches from rapid charge to trickle charge.

To display the current battery capacity in %:
Disconnect the MarSurf PS 10 from the AC
adapter and tap Info in the menu.

The MarSurf PS10 can also be charged by
connecting it to a computer via its USB port
O~Z% (6).

If the computer has a special USB charging port,
the charging time also takes approx. 3 hours.

If, however, the computer has a regular USB port,
charging will take approx. 6 to 7 hours.

4

Setting up the measuring
station

Mobile measuring station

The MarSurf PS 10 can be placed on flat or
cylindrical surfaces as a complete unit (see
figure 1, above).

The drive unit can be removed from the
MarSurf PS 10 and placed in its vee-block
holder (9) on flat or cylindrical surfaces (see
figure 1, below).

(Please perform %, see below.)

The drive unit can be mounted in the
optional hand-held support (6910434) sep-
arately from the evaluation instrument.
(Please perform %, %, see below.)

The hand-held support can be set to differ-
ent heights using the optional, height-
adjustable feet (6850720).

Stationary measuring station

The MarSurf PS 10 can be attached to a
MarSurf ST-D, ST-F or ST-G measuring stand
as a complete unit.

An optional holder (6910209) is required for
this.

The drive unit can be attached to a MarSurf
ST-D, ST-F or ST-G measuring stand in the
optional hand-held support (6910434).

An optional holder (6851304) is required for
this.

(Please perform %, %, see below.)

The cylindrical drive unit can be attached
to a MarStand 815 GN measuring stand or
an existing holding device (clamping shaft
@ 8 mm (0.315 in)).

An optional holder (6910435) is required for
this.

(Please perform %, %, see below.)
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Removing the drive unit from the MarSurf
PS 10 (%)

1. Turn the MarSurf PS 10 upside down.

2. Press against the front face of the drive unit
until you hear the latch pin (23) unlatch and
the side stop pin (22) is at the back (see
figure 4).

3. Hold the drive unit by the probe protection
of the vee-block holder (9) and pry it out of
the MarSurf PS 10.

4. Disconnect the plug (27) from the drive unit.

5. Connect the extension cable (13) to the
drive unit (12) and the plug (21) (see fig-
ure 5).

e | The plug of the extension cable (73)
1 | dlicks into place in the drive unit.
6. If necessary, place the evaluation instrument
in the carry case (14) (see figure 1, below).

Removing the vee-block holder from the
drive unit (%) (e.g. for changing the probe

or fitting the drive unit to the hand-held support
or a holding device)

1. Undo the two screws on the front face of
the vee-block holder (9) using the Allen
wrench (2 mm (0.035 in)) provided.

2. Slide the vee-block holder forwards until it
touches the probe, then pry the drive unit
out of the vee-block holder.

3. Changlng the probe:
Remove the probe (8) from the drive
unit.

«  Carefully insert the new probe into the
probe holder on the front face of the
drive unit (12), noting the plug arrange-
ment.

Fitting the vee-block holder back onto the
drive unit

1.

Insert the drive unit into the vee-block
holder (9) and slide it forwards so that the
probe (8) is in the center of the vee-block
holder groove.

Tighten the two screws on the front face
of the vee-block holder with a torque of
0.1 Nm using the Allen wrench (2 mm
(0.035 in)) provided.

Inserting the drive unit back into the
MarSurf PS 10 (V)

1.
2.

Turn the MarSurf PS 10 upside down.

If present, disconnect the extension
cable (13) from the drive unit.

To do so, press the locks on the plug
of the extension cable (73).
Plug the plug (27) into the drive unit (see
figure 4).

Insert the drive unit into the notch of the
MarSurf PS 10.
Insert the side stop pin (22) into the
groove (22a) and the latch pin (23) into the
opening (23a).

Press against the knurled cap on the back
of the drive unit (72) and slide the drive unit
forwards until you hear it click into place.

10
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5 Adjusting the settings

To check and, if necessary, change the instrument 2. Tap the relevant menu item.

settings:

1. Tap the title bar to open the menu (see

figure 2).

Pressing the green Start key will

3. Adjust the required settings:
O Option is not selected.

D Function is not enabled.

o) Ifthe display is locked, tap the (@} @© Option s selected.
1 | symbol.

Function is enabled.

close the menu at any time and
display the basic view.

[ Input box.

Use the scroll bar on the far right of 4. Tap OK.
the display to show further menu

options.

Measuring Tap £¥ to change.

conditions

Traversing length Lt=15mm Fixed traversing length with half pre-travel/post-travel

Lt=48 mm (without pre-travel/post-travel: 1.25 mm, 4.0 mm,

Lt=150 mm 12.5 mm).

Lt=NxLc Traversing length = number n of sampling lengths x
length of cutoff.

Lt [ mm Traversing length freely defined (e.g. Lt = 16 mm for
MOTIF).

Automatic The traversing length is set automatically during the
measurement depending on the magnitude of the
value for RSm or Rz (as per DIN EN ISO 4288 and
ASME B46.1).

One-off display in title bar "Lt = Automatic".

Number N of N 5 Number N of sampling lengths (as per ISO, JIS,

sampling lengths ANSI/ASME).

N[] Entry of N =1 to 16 (only for "Lt = N x Lc").

Pre-travel/post-travel | Half Traversing length includes a pre-travel and a post-
travel measuring half the length of the cutoff.

None Traversing length without pre-travel/post-travel.

Ls filter Automatic Profile is automatically filtered after the measurement
with a cutoff wavelength of 2.5 ym or 8.0 pm de-
pending on the traversing length.

25 pm Ls filter with a fixed value.

8.0 pm

Off Ls filter is disabled.
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Lc filter Standard Standard cutoff (as per ISO, JIS, ANSI/ASME).
Short Next shortest cutoff.
0.8 mm Fixed cutoff.
Lc [ mm Cutoff freely defined.
Drive On Drive unit of MarSurf PS 10 is switched on.
Off Drive unit of MarSurf PS 10 is switched off (e.g. when
the measuring object is moved by a third-party drive).
The third-party drive must be set to the selected
measuring speed.
Measuring speed 1.0 mm/s Measuring speed at which the drive unit moves the
0.5 mm/s probe over the measuring object.
Probe type 350 pm Measuring range of the probe used.
150 pm
100 pm
Calibrate Calibrates the probe (see Section 3).
Parameters Ra Activated parameters will be evaluated.
Ra

Tolerance limits

Ra 0.000 0.000

Lower and upper tolerance limit for each parameter.

1 dypm

Parameter Upper section level C1 and lower section level C2 for
settings Q2 [um evaluating RPc and RSm.
c1/Q Vertical counting threshold for evaluating RSm.
Rz /10
CREF[] % Reference line evaluating the material ratio Rmr or tp.
Cpm Section level for three possible material ratio values
Cpm Rmr or tp.
Cpm
MOTIF settings
Filter A[]mm Operators A and B for maximum length of roughness
B[ ]mm motifs / waviness motifs.
Arguments Scr1 [ % Upper and lower intersection line for zone width CR
Scr2 [1% of the profile peak zone.
Scf1 [ % Upper and lower intersection line for zone width CF
Scf2 [ % of the profile core zone.
Sc1 [ % Upper and lower intersection line for zone width CL
Scl2 [ % of the profile valley zone.

12
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Export settings

Export

Measuring results
Profile
Record (PDF)

Select the content to be saved. It can be saved
automatically or using the E button.

The files are saved in the internal memory or on a
micro SD card (if a micro SD card is in the slot) in the
following folders:
"Export" for measuring results in CSV format,
"Profiles" for profiles in TXT or X3P formats,
"Records" for measuring records in PDF format
(see also Section 5.1).

Automatic

The activated contents are saved automatically after
every measurement.

Export file for
measuring results

Replace

The results of a measurement are exported to
the "Results.csv" file; the results of the previous
measurement are overwritten.

Append

The results of a measurement are exported to the
"Results.csv" file and written below the existing
results of previous measurements.

Export file for profile

TXT
X3P

Format of profile file: Text file (*.txt) or file as per
DIN EN ISO 5436-2 (*x3p).

File name

st text

4th text
Date_time

The file name of profiles and measuring records
may be composed of the profile information items
"1st text" through "4th text" plus "Date_time" (entry
of these texts via Record texts option in the menu).

Record texts

Record header

Title, 1st line

Up to three lines of text (max. 30 characters each)
may be entered as header of the measuring record.
Tap the | £ symbol for editing.

Query profile
information

st text

4th text
Comment

Up to five lines of text may be entered as profile
information of the measuring record (max. 30 charac-
ters for "1st text" through "4th text"; max. 60 charac-
ters for "Comment"). Tap the | # symbol for editing.
The enabled texts () are queried automatically

after each measurement and may then be adapted
to the testpiece measured.

Lock

Users can enter a code number of their choice
between 0 and 9999 to lock the settings of the
MarSurf PS 10.

The code number must be entered again to unlock
the settings.

Basic view

Basic view for the evaluation (horizontal to the left,
horizontal to the right, vertical, results only).

Mahr GmbH, MarSurf PS 10

13




Power options

Dim the screen after | 10's Idle period after which the screen is dimmed and
30s locked.
Never Tap the screen to light it up again.
Tapping the cqsymbol unlocks the screen.
Enable sleep mode 30s Idle period after which the MarSurf PS 10 goes into
after 5 min sleep mode (unless the AC adapter is connected).
Never When you press the green Start key the instrument
will return to operating mode.

Switch off after 15 min Idle period after which the MarSurf PS 10 switches

30 min off (unless the AC adapter is connected).
Never

Function keys Assigns a function or parameter to the freely
programmable F1, F2 keys in the basic view.

@ Basic settings @ Language Select the language for the text displayed.

Date Enter date (the format depends on the language).
Time Enter time (the format depends on the language).
mm Select the unit of measurement "mm" or "inch".
inch

Remote control Remote control is enabled, i.e. measurements can
be started on the MarSurf PS 10 via the MarConnect
interface (see Section 5.2).

Info Save Saves the information as "machineinfo.pdf".
Compressed file "marlog.targz" is also created, which
should be sent to Mahr Service if a fault occurs.

Battery Shows the battery capacity in %.

Probe position

Shows the current probe position ("--- pm" when
screen is dimmed).

Measurements

Shows the number of measurements performed.

Charge cycles

Shows the number of charging cycles performed.

Operating hours

Standard mode

Shows the normal operating time (in hours).

Economy mode

Shows the operating time in sleep mode (in hours).

Calibration Shows the last three calibration procedures

operations (date, calculated correction value).

Software Shows the current software version of the MarSurf
PS 10.

Licenses Shows the Mahr license agreement and the list of

OSS packages used in the MarSurf PS 10 and their
licenses.

14
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Service

Service menu (only accessible for Mahr service
technicians).

5.1 Displaying a customer-specific logo
in the measuring record

A customer-specific logo, a three-line record
header and a five-line profile information may
be displayed in the measuring record.

To display your own company logo in the meas-
uring record:

1. Create an image file of your company logo.
—  File format:
*svg, *.png, *jpg, *bmp or *gif
—  Optimal size (W x H):
135 x 80 pixels 8

2. Connect the MarSurf PS 10 to a computer

via the USB port c=<&Z2> (6).
The MarSurf PS 10 will be recognized as the
new drive "MarSurfPS10".

Open the "usersetttings" folder.

4. Save the image file of your company logo to
the "usersettings" folder.

5. Open the "usersettings.ini" file with a text
editor (e.g. WordPad). The Microsoft Editor
is not suited for this purpose!

8 If the image is a different size, it will automatically be
scaled to 135 x 80 pixels. We recommend the *svg file
format.

contains the
section with the

The INI file
[ProtocolHeader]
following keys:

[ProtocolHeader]
LOGO NAME=
TITLE 1=
TITLE 2=
TITLE 3=

TEXT 1=

TEXT 2=

TEXT 3=

TEXT 4=
COMMENTiOZ

6. Enter the name of the image file that con-

tains your company logo behind the equals
sign of the "LOGO_NAME" key.
Example: LOGO NAME=Mylogo.svg

7. Save the "usersettings.ini" file. The file for-

mat (plain text file) must not be modified!

e | The text for the keys "TITLE 1" th-
1 | rough "COMMENT 0" can also be de-

fined via the Record texts option in the
menu (see Section 5).

The lines "TITLE 1"  through
"TEXT 4" may each contain up to
30 characters, line "COMMENT 0" up to
60 characters. You may use any UTF-8
character set for the texts.
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5.2

Transferring measuring results
by MarCom software

To transfer the measuring results from the MarSurf
PS 10 directly to Microsoft Excel (version 97 and
higher), a text file or via keyboard code to any
application using the "MarCom Standard" or
"MarCom Professional" software:

1.

Connect data cable 16 EXu (4102357) to
the MarConnect "DATA" (4) interface on
the MarSurf PS 10 and to the USB port of a
computer.

Open the "MarCom Standard" or "MarCom
Professional" software (from version 5.1).

Adjust the settings as required in the

MarCom software:

* In the "Instrument" list box, select the
"MarSurf PS 10" entry.

« In the "Data request via" list box, se-
lect the trigger to be used for starting
measurements on the MarSurf PS 10.

* In the "Transfer to" list box, select the
required target application.

For detailed information, please see
the operating instructions of the
MarCom software.

Measurements on the MarSurf PS 10 can be

started in different ways:

«  Either press the green Start key on the
MarSurf PS 10.

«  Or tap the Remote control option in
the menu and activate the trigger (e.g.
the F1 key) selected in the MarCom
software.

5.

After each measurement the numerical val-
ues of all the activated parameters on the
MarSurf PS 10 are transferred to the select-
ed destination in the following format:

— Unit as shown on the MarSurf PS 10
screen (even though the unit is not
sent)

— Dedmal places as shown on the
MarSurf PS 10 screen

— Point as decimal separator

— CR(Carriage Return) after every param-
eter

e ) Results that cannot be evaluated are
1 | exported as "---".

16
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6 Maintenance, cleaning
and transport

The following maintenance work is required to
the MarSurf PS 10:

«  Because the integrated standard is subject
to wear during calibration, the user should
check it at regular intervals using a separate
roughness measuring instrument with a
skidless probe (see Section 6.1).

e | The standard may have to be re-
| 1 | placed after approx. 350 calibra-
tions. If calibration is performed dai-

ly, the service life is one year.

The MarSurf PS 10 and the probe are calibrated
at the factory and, therefore, do not need to be
adjusted.

We nevertheless recommend having the meas-
uring accuracy checked at regular intervals or if
there is any suspicion that the measured values
are incorrect. This is done by calibrating with the
integrated standard or with a separate rough-
ness or geometric standard (see Section 3).

The instrument and all other components
of the MarSurf PS 10 set must be pro-

tected from prolonged exposure to sun-
light, high humidity and dust.

High temperatures can shorten the serv-
ice life of electronic devices, damage bat-
teries and deform or melt certain plastics
or synthetic materials.

The instrument must not be stored in
cold environments. When it returns to its
normal temperature, moisture can form
internally and damage the electronic
circuits.

Do not touch the stylus tip. Protect it
from impacts.

Do not allow grease, oil or other liquids
to get into the probe.

As far as possible, avoid bringing the
MarSurf PS 10 into contact with oll,
grease and cooling agents as these sub-
stances can affect the operation of the
Start key.

Cleaning

*  As needed, clean the MarSurf PS 10 with a
soft, lint-free cloth slightly moistened with
water or a conventional cleaning agent for
plastics.

«  Clean the probe with a soft fine-hair brush
if necessary.

When cleaning, do not allow any liquids
to enter the instrument.
Do not use cleaners containing plastic-

dissolving chemicals (in particular ace-
tone) or alkaline cleaners (lyes).

Storage

When the MarSurf PS 10 and accessories are
not in use, we recommend storing them in their
carry case (or in the shipping box).

Do not allow the USB cable for the AC adapter
to become kinked or overextended.
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Transport / shipment

Caution:
The drive unit and probe can be dam-

aged during transport or shipping.

The following instructions must be ob-
served when transporting or shipping
the instrument. Otherwise, all warranty
claims will be void!

When transporting internally in the carry case:

1. Place the red shipping clamp from below
on the vee-block holder (9) (see information
sheet 3763316).

2. Switch off the MarSurf PS 10 and stow it in
the carry case.

When shipping:
1. Switch off the MarSurf PS 10.

2. Remove the drive unit from the MarSurf
PS 10 (see % in Section 4).

3. Place the red shipping clamp from below
on the vee-block holder (9) (see information
sheet 3763316).

4. Stow the drive unit in the dedicated com-
partment of the corresponding shipping
box.

5. Pack the MarSurf PS 10 (in its carry case)
and the rest of the accessories into the ship-
ping box.

6.1 Checking the integrated standard

To determine the Rz value of the integrated
standard:

1. Position a suitable roughness measuring
instrument 9 in such a way that the probe
is on top of the standard and a traversing
length of 5.6 mm (0.220 in) can be meas-
ured (see figure 3).

2. Set the ftraversing length Lt=56mm
(0.220 in) on the measuring instrument.

3. Perform one or several measurements and
read off the measured Rz value in each case.

4. Average the measured Rz values.

5. Enter the calculated Rz value as the Rz
nominal value during the next calibration
with the MarSurf PS 10.

6.2  Replacing the battery

The maximum capacity of the built-in battery
gradually decreases over a long period of use
and, therefore, may need to be replaced.

The battery should only be replaced by
trained specialist staff.

Only the lithium-ion battery of 3.7V /

@ 3150 mAh (3030057) may be used,
otherwise the instrument might be de-
stroyed.

To replace the battery (see fig. 6 in back flap):

1. Use a Phillips screwdriver to undo and re-
move the four screws (25) on the bottom
of the MarSurf PS 10.

2. Setthe MarSurf PS 10 on its vee-block base.

9 eg. MarSurf SD 26 drive unit with BFW-250 skidless
probe and MarSurf M 400 or MarSurf XR 1 evaluation
instrument

18
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10.

1.

12.

13.
14.

Carefully tilt the top (26) of the MarSurf
PS 10 90° to the left (like the cover of a
book).

Carefully pull out the plugs (27) and (28)
from the terminals (27a) and (28a) of the
board.

Undo the three screws on the battery
holder (30).

Remove the battery (29).

Insert the new rechargeable battery
(3030057) with the label facing up.

Place the battery holder (30) on the battery
(with the "Top" label facing up) and tighten
the three screws with a torque of 0.4 Nm.

Connect the plugs (27) and (28) to terminals
(27a) and (28a) on the board.

Carefully replace the top of the MarSurf
PS 10.

The four screws are self-tapping
screws and can badly damage the
housing if screwed in too tightly.

Replace the four screws (25) and tighten
them with a maximum torque of 1 Nm.

Switch on the MarSurf PS 10 to make sure it
is working properly.

Check the settings on the MarSurf PS 10.

Fully charge the battery of the MarSurf
PS 10.

6.3

t]

Installing software updates

All settings and all profiles, results and
measuring records saved in the memory
are retained during software updates.

Exception:

When updating the software from ver-

sion v1.00-12 (or less) to version v1.00-

14 (or higher), the following steps need

to be performed:

+  Before starting the update, back up
the data from the internal memory
if necessary, i.e. from
\\MarSurfPS10 \Export

\Profiles
\Records
\usersettings

«  After having completed the update,
recalibrate the probe mounted in
the MarSurf PS 10 (see Section 3).

Software must only be updated when

@ the battery is fully charged or the

MarSurf PS 10 is plugged into the mains
using the AC adapter!

To install a new software version:

1.
2.

Switch off the MarSurf PS 10.

Insert the micro SD card with the new soft-
ware version into the slot (5).

Switch on the MarSurf PS 10.
The new software version will be installed
automatically and a message will appear.

Take the micro SD card out of the slot (5).
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7 Package contents

6910230
6910231

6111520

3028331

3028332

3028323

7053553

3903456

7054136
3763315
3763316
3763438

3762815
3762817

7053543
7054134

"MarSurf PS 10 (2 pm)" set

MarSurf PS 10 roughness measuring
instrument (17-language toggle),
with integrated drive unit

and standard

Probe PHT 6-350,

single-skid probe,

stylus tip radius 2 um (0.00008 in),
measuring range 350 um (0.074 in),
for measurements on level surfaces,
in bores from 6 mm (0.236 in) @ to
17 mm (0.669 in) deep, in grooves
from 3 mm (0.718 in) wide

AC adapter
(100 V ACto 264 V AC,5V =)

Mains adapter (x4) for AC adapter
3028331 (for use in Europe, UK,
USA, Australia)

USB cable (USB-A, micro USB),
length 2.0 m (6.56 ft);

for connecting the AC adapter; for
connecting to the USB port of a
computer

Extension cable for detachable drive
unit, length 1.2 m (3.94 ft)

Hex head screwdriver,
AF 2.0 mm (0.035 in)

Shipping clamp

Operating instructions
Information sheet (17 languages)
Technical Data (German, English)

"MarSurf. Surface Parameters" fold-
out card (German, English)

Carry case with shoulder strap

Shipping box

6910232
6910231

6111526

3028331

3028332

3028323

7053553

3903456

7054136
3763315
3763316
3763438
3762817

7053543
7054134

"MarSurf PS 10 (5 pm)" set

MarSurf PS 10 roughness measuring
instrument (17-language toggle),
with integrated drive unit

and standard

Probe PHT 6-350,

single-skid probe,

stylus tip radius 5 pm (0.0002 in),
measuring range 350 um (0.074 in),
for measurements on level surfaces,
in bores from 6 mm (0.236 in) @ to
17 mm (0.669 in) deep, in grooves
from 3 mm (0.718 in) wide

AC adapter
(100 V ACto 264V AC,5V =)

Mains adapter (x4) for AC adapter
3028331 (for use in Europe, UK,
USA, Australia)

USB cable (USB-A, micro USB),
length 2.0 m (6.56 f1);

for connecting the AC adapter; for
connecting to the USB port of a
computer

Extension cable for detachable drive
unit, length 1.2 m (3.94 ft)

Hex head screwdriver,
AF 2.0 mm (0.035 in)

Shipping clamp

Operating instructions
Information sheet (17 languages)
Technical Data (German, English)

"MarSurf. Surface Parameters" fold-
out card (English)

Carry case with shoulder strap

Shipping box
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8 Accessories, 6820601 Geometry standard PGN 3,
for dynamic calibration via
spare and wear parts y Horat
P P Ra, Rz, RSm:; sinusoidal groove
profile, profile depth approx. 3 um
Spare and wear parts (0.00002 in), groove spacing
7053546  Standard for MarSurf PS 10, approx. 0.12 mm (0.005 in)
incl. Mahr calibration certificate
6820605 Geometry standard PGN 10,
3030057  Lithium-ion battery for MarSurf for dynamic calibration via
PS 10, 3.7 V/ 3150 mAh Ra, Rz, RSm); sinusoidal groove
7054131  Protective cap for ports on MarSurf profile, profile depth approx. 10 um
PS 10 (0.0004 in), groove spacing approx.
. 0.20 mm (0.008 in)
Accessories o B
4413000 MarStand 815 GN measuring stand, 9027715  Mahr calibration certificate for PGN
triangular pedestal, height 300 mm 6980102 DKD calibration certificate for PGN
11.81 .
(11.81 i) 6299054 "Marsurf XR 20" evaluation
4413001 MarStand 815 GN measuring Stand, software (’]6_|anguage togg|e)'
triangular pedestal, height 500 mm incl. Mahr license key
(19.69 in) )
) 4102552  "MarCom Professional" software
4413005 MarStand 815 GN measuring stand, for applying measuring values of
triangular pedestal, height 750 mm MarSurf PS 10
(29.53in)
6910435 Holder for attaching the cylindrical 4102551 fgfaarccir?nSt?s:sfSrirfo%;\llj;es of
drive unit of the MarSurf PS 10 to I\/IarSqu;fyPSg1 0 9
the MarStand 815 GN measuring
stand or a holding device with @ 4102357 Data cable 16 EXu with Start key,
8 mm (0.315 in) clamping shaft incl. "MarCom Standard" software
6710803 MarSurf ST-D measuring stand 4102231 Wireless transmitter 16 EWe,
6710807 MarSurf ST-G measuring stand Bluetooth® Smart, range approx.
. 6 m (20 ft), for transferring meas.
6910209  Holder for attaching the MarSurf values from MarSurf PS 10 to a PC
PS 10 (complete unit) to the ST-D, with MarCom software
ST-F or ST-G measuring stand | / .,
i i Bluet t
6910434 Hand-held support 4102230  Wireless receiver, Bluetooth® Smar
6850720 Height-adjustable feet (x2) for 6910427 I\/Igﬁurf RD 18 C2 cy!ndm;e: ! q[nve
hand-held support 6910434 unit for measurements in the trans-
. verse direction up to Lt = 4.8 mm
6851304 Holder for attaching the MarSurf (0.19 in)
PS 10's drive unit to the ST-D, ST-F
or ST-G measuring stand using the 6111520  Probe PHT 6-350, _ _
6910434 hand-held support single-skid prc_>be, stylus tip radius
2 pm, measuring range 350 pm
6820602 Geometry.stanQard_PGN_ 1, (0.014 in), for measurements on
for dynamic calibration via level surfaces, in bores from 6 mm
Ra, I_?z, RSm_; sinusoidal groove (0.236 in) @ to 17 mm (0.669 in)
profile, profile depth approx. 1.5 um deep, in grooves from 3 mm
(0.00006 in), groove spacing (0.118 in) wide
approx. 0.10 mm (0.003 in)
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6111526  Probe PHT 6-350, 6111525  Probe PHTR 100,
single-skid probe, single-skid probe with side skid,
stylus tip radius 5 pm, measuring range 100 pm (0.004 in),
measuring range 350 pm (0.074 in), for measurements on concave and
for measurements on level surfaces, convex surfaces
in bores from 6 mm (0.236 in) @ to 16
17 mm (0.669 in) deep, in grooves i 6111525
from 3 mm (0.718 in) wide o I
6111521 Probe PHT 3-350, Y
single-skid probe, 0,9 L‘? "
measuring range 350 um (0.074 in),
for measurements in bores from 6111523  Probe PT 150,
3mm (0.118 in) @ to 17 mm dual skid probe,
(0.669 in) deep measuring range 150 um (0.006 in),
56,7 for measurements on metal sheets
20,8 and roller surfaces as per DIN EN
! 10049 (SEP)
| 6111521 "“I
Jili 1035
R 2,2 18,5
1,3 ||| — |
[0 6111523
0.9 H : |
6111524  Probe PHT 11-100, ”‘4’
single-skid probe, angled, _ 6850540 Probe extension for PHT probes,
measuring range 100 pm (0.004 in), length 80 mm (3.5 in),
for measurements in deep measur- for measurements in bores from
ing positions, €.g. in grooves from 9 mm (0.354 in) @ (with PHT 3-350
2.5 mm (0.098 in) wide to 75 mm probe)
(0.295 in) deep .
6850716  Probe protection, steel, for bores
i 6111524 from 10 mm (0394 /n) (0]
;‘ w 6850715  Probe protection with vee-block
~ base, steel,
% for measurements on cylindrical
0,8 workpieces
0.8
7028532  Probe protection, plastic, for bores
6111522 Probe PHTF 05-100, from 10 mm (0.394n) @
single-skid probe, ' 7028530 Probe protection with vee-block
measuring range 100 pm (0.004 in), base, plastic,
for measurements on tooth sides for measurements on cylindrical
19,75 workpieces
T
*,l 6111522
[ =)
f !
0.25]
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N° de cde | Derniére mise a jour

Version
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Voir la fiche technique 3763438 pour les
caractéristiques techniques détaillées.

i o

Déclaration de conformité : voir la derniére
page du volume.

Informations concernant le logiciel Open
Source

Le logiciel de ce produit de Mahr GmbH contient
des éléments sous licence Open Source (OSS).
Mahr décline toute responsabilité pour les par-
ties du logiciel open source non utilisées dans ce
produit. Les droits d'auteur appartiennent a un ou
plusieurs auteurs.

Pour lire les versions et licences des paquets
OSS contenus dans le logiciel : Dans le menu du
MarSurf PS 10 toucher I'entrée Licences.

Il est possible de demander le code source du
logiciel open source contenu dans ce produit a
Mahr GmbH. Pour ce faire, envoyer un e-mail avec
le nom et la version du produit a info@mahr.com.
Mahr envoie le code source contre un montant
correspondant au codt du support de données,
du traitement et de |'expédition.

Les pictogrammes suivants sont utilisés
dans le présent guide de l'utilisateur :

i ] Remarque générale.

@ Remarque importante. La non-observation

de ces remarques peut générer des résul-
tats erronés ou causer I'endommagement
des appareils.

Avertissement. Risque pour la vie et ['in-
tégrité corporelle. A respecter impérati-
vement !
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Utilisation conforme a l'usage prévu

L'appareil de mesure de rugosité MarSurf PS 10
doit servir exclusivement a la mesure et a I'analyse
de rugosité.

L'appareil de mesure de rugosité MarSurf PS 10
peut étre installé aussi bien a proximité de la ligne
de production que dans des locaux de mesure.

Respecter impérativement les consignes
d'utilisation, de maintenance et d'entre-
tien indiquées dans le présent guide de
I'utilisateur et dans les guides de ['utilisa-
teur des composants du poste de mesure.

Toute utilisation autre que ['utilisation
@ définie au point « Utilisation conforme
a l'usage prévu » et toute utilisation
outrepassant ['utilisation conforme sont
réputées non conformes et causent 'an-
nulation de la garantie et I'exclusion de la
responsabilité du fabricant.

Elimination

Erreurs d'utilisation raisonnablement pré-
visibles

Tous les travaux a réaliser ne doivent étre
effectués que par un personnel spécialisé
suffisamment formé et instruit, sur instruc-
tion de la société d'exploitation.

Tous les travaux a réaliser ne doivent étre
effectués qu'avec les équipements de pro-
tection individuelle nécessaires a cet effet.

Les travaux sur les piéces conductrices
ne doivent étre réalisés que lorsque |'ap-
pareil a été isolé du réseau et que les

éventuelles tensions résiduelles ont été
entierement déchargées.

Les dispositifs de protection ne doivent
pas étre démontés ni pontés.

Utiliser uniqguement des palpeurs et ac-
cessoires du fabricant d'origine.

Les appareils électroniques et leurs accessoires, ainsi que les piles ou les
batteries usagées, ne doivent pas étre jetés dans les ordures ménageres.
En effet, ils sont fabriqués a partir de matériaux de grande valeur qui
peuvent étre recyclés et réutilisés. La directive européenne 2002/96/CE
(DEEE) impose que les déchets d'équipements électriques et électroniques
soient traités séparément des déchets urbains non triés pour pouvoir étre
réutilisés. Le symbole de la poubelle barrée signale I'obligation de tri sélectif.
Pb, Cd et Hg désignent des composants situés au-dessus des valeurs
légales.

La société Mahr GmbH procéde a la reprise et a I'élimination de ses produits
électriques et électroniques dans le respect de la Iégislation. Contacter
notre service d'assistance sur place ou s'adresser a

Mahr GmbH Téléphone : +49-551-70730
Carl-Mahr-Stral3e 1 Fax : +49-551-71021
D-37073 Géttingen Courriel : info@mahr.de
République Fédérale d'Allemagne  Site web : www.mahr.de

La société Mahr GmbH est enregistrée en Allemagne avec le numéro
d'immatriculation DEEE DE 56624193 auprés de la fondation Elektro-
Altgerdte-Register (EAR).

N
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Consignes de sécurité

L'appareil est conforme aux prescriptions de sécurité en vigueur et a quitté ['usine en parfait
état de marche. Cependant, il peut exister un risque pour la vie et 'intégrité corporelle si les
indications suivantes ne sont pas respectées :

Remarques générales

1. Se familiariser avec ces consignes et avec le guide de I'utilisateur correspondant avant
la mise en service de l'appareil !

2. N'utiliser I'appareil qu'en conformité avec ['utilisation prévue indiquée dans le guide de
[utilisateur.

e ) Le guide de |'utilisateur doit étre conservé a portée de main sur le lieu d'utilisation
de l'appareil.

3. Respecter strictement les directives internes a l'entreprise et les prescriptions de prévention
des accidents spécifiques au pays (de la branche par exemple). Se renseigner aupres du
responsable sécurité de |'entreprise.

4. Ne pas utiliser I'appareil dans une piéce contenant des gaz explosifs. Toute étincelle
électrique risque de déclencher une explosion.

Alimentation électrique et raccordement secteur

5. Controler avant le branchement que la tension d'alimentation de la plaque signalétique
correspond a la tension du secteur. Si la tension est différente, |'appareil ne doit en aucun
cas étre branché.

6. Leraccordement au secteur ne doit étre effectué que sur une prise conforme mise a la terre.
Les éventuels cables de rallonge doivent étre placés conformément aux normes de la
Fédération allemande des industries de I'électrotechnique (VDE).

Pannes
7. L'appareil ne doit étre utilisé qu'en parfait état technique.

@ Les pannes risquant de nuire a la sécurité doivent étre immédiatement suppri-
mées !

Interventions sur les composants du poste de mesure

8. Toute modification et intervention sur I'appareil doit étre effectuée uniquement par un per-
sonnel spécialisé et uniquement aprés autorisation expresse écrite de la société Mahr GmbH.

Les capots de protection de la machine doivent étre ouverts et déposés uni-
quement pour la maintenance et la réparation et par un personnel autorisé !

Avant d'ouvrir |'appareil, le débrancher de I'alimentation secteur de facon
conforme (en débranchant la fiche secteur par exemple). Les interventions non
autorisées entrainent I'annulation de la garantie et I'exclusion de la responsabilité
du fabricant.

\
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1 Performances

Caractéristiques mécaniques

Le MarSurf PS 10 est un appareil de mesure de
rugosité trés maniable, idéal pour |'utilisation mo-
bile dans des conditions d'atelier. L'étendue de
mesure maximale est de 350 pm (de -200 pm
a +150 pm).

L'unité d'avance intégrée facilement amovible
permet des mesures dans toutes les positions
sans temps de réglage. La longueur d'exploration
maximale est de 175 mm. L'appareil est facile a
utiliser et respecte les spécifications de la norme
DIN EN ISO 3274.

Le MarSurf PS 10 et tous les palpeurs Mahr sont
réglés en usine. Différentes fonctions de calibrage
sont disponibles pour des mesures d'une extréme
précision selon la méthode du profil et pour le
contréle ultérieur. L'étalon intégré facilement amo-
vible permet de calibrer le palpeur sur Rz.

Les palpeurs de la série PHT disposent d'un pa-
tin ouvert 1 qui empéche efficacement les dépots
d'impuretés et d'huile.

Le réglage en hauteur permet de réaliser des me-
sures a différentes hauteurs.

Grace a son bottier stable, le MarSurf PS 10 sup-
porte trés bien des conditions de travail difficiles.
L'appareil se distingue par son design ergono-
mique, ses éléments de commande clairement
agencés et son écran tactile trés lisible congu
spécialement.

Sa forme pratique et son faible poids (500 g
environ) sont 'idéal pour une utilisation mobile.
Grace a son étui de transport a bandouliére, il est
possible de I'emporter partout confortablement.

1 breveté

La batterie rechargeable intégrée confére a I'appa-
reil une autonomie de plusieurs jours de travail 2.
Le fonctionnement fixe est possible quand le bloc
d'alimentation secteur est branché. Le bloc d'ali-
mentation secteur dispose de quatre adaptateurs
interchangeables, qui permettent de brancher di-
rectement l'appareil au secteur dans le monde
entier.

Réglages possibles sur I'appareil

Toutes les fonctions de I'appareil sont regroupées
dans un menu structuré de maniére logique ac-
cessible par I'écran tactile.

Les réglages de l'appareil peuvent étre verrouillés
et peuvent de plus étre protégés par un code
contre toute modification non autorisée.

La longueur d'exploration peut étre sélectionnée
ou saisie librement. Le nombre de longueurs
de base peut étre réglé. La longueur d'explo-
ration peut comprendre une précourse et une
postcourse de la moitié de la longueur du cutoff.

Le profil mesuré peut étre filtré avec un filtre Ls
selon NF EN ISO 3274 (désactivable).

Pour les mesures I1SO (DIN/NF), JIS ou ANSI/
ASME, le profil saisi est filtré a I'aide d'un filtre
de profil a phase correcte (filtre de Gauss) selon
NF EN ISO 16610-21. Pour le filtrage, il est égale-
ment possible de choisir un cutoff court ou de le
saisir librement.

Méme les utilisateurs inexpérimentés sont en me-
sure d'exécuter des mesures de rugosité correctes
et reproductibles : Si l'appareil est en fonctionne-
ment automatique, il reconnait les profils pério-
diques et apériodiques et régle automatiquement
le cutoff conforme a la norme et la longueur d'ex-
ploration correspondante selon NF EN ISO 4288.

Analyse

Pour l'analyse du profil mesuré, la plupart des pa-
rameétres usuels selon ISO (DIN/NF), JIS, ANSI/
ASME et MOTIF sont disponibles.

2 L'autonomie est de 1 200 mesures environ (en fonction
de la longueur d'exploration).

4
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Les conditions d'analyse sont réglables : niveau
de référence et niveau de coupe pour le taux de
longueur portante Rmr ou tp, niveaux de coupe
symétriques ou asymétriques pour la densité de
pics RPc et la largeur moyenne des éléments
de profils RSm, opérateurs A et B pour l'analyse
MOTIF ainsi que niveaux de coupe pour les lar-
geurs de zone CR, CF, CL.

Pour la surveillance des tolérances, les limites
de tolérance peuvent étre réglées pour tous les
paramétres choisis. Les dépassements de ces li-
mites sont signalés a I'écran (et dans le rapport
de mesure).

Les résultats et les réglages peuvent, au choix,
étre affichés dans le systeme de mesure métrique
OU en pouces.

Dans la mémoire interne, il est possible d'enre-
gistrer jusqu'a 3 900 profils, 500 000 résultats ou
1 500 rapports. 3

Le profil, les résultats et/ou le rapport d'une me-
sure peuvent étre enregistrés manuellement ou
automatiquement. Le nom de fichier des profils
et rapports peut comprendre 4 textes différents
(information profil) et la variable Date_heure.
L'en-téte du rapport de mesure peut comprendre
le logo dlient, un en-téte de rapport de 3 lignes
et une information profil de 5 lignes.

Interfaces

Le MarSurf PS 10 dispose d'un slot pour carte
MicroSD ou MicroSDHC (jusqu'a 32 GO), sur
lesquelles il est possible d'enregistrer les profils,
résultats et/ou rapports de mesure. 4

Ce slot peut également servir a une mise a jour
logicielle fournie par Mahr sur carte MicroSD.

3 Ces quantités s'appliquent uniquement si des fichiers
d'un seul type sont enregistrés. Ces quantités dépendent
également de la longueur d'exploration, des paramétres
sélectionnés et des profils liés, du format de fichier, etc.

4 Avec une carte MicroSD de 32 GO, la mémoire est multi-
pliée par 320.

L'interface MarConnect permet de lancer des
mesures sur le MarSurf PS 10.

Le MarSurf PS 10 peut étre connecté directement
a un ordinateur par son port USB. Il est considéré
comme un module de mémoire USB (clé USB) et
est reconnu sans pilote. De cette maniére, il est
possible de transférer les résultats de mesure et les
profils sur I'ordinateur, par exemple pour procéder
a une analyse avec le logiciel « MarSurf XR 20 ».
Le logiciel « MarCom Standard » ou « MarCom
Professional » permet de transférer directement les
résultats de mesure de MarSurf PS 10 dans diffé-
rents formats de fichiers (par exemple Microsoft
Excel).

Accessoires

Les nombreux accessoires du MarSurf PS 10
offrent de multiples possibilités d'application.
Exemples :

—  Le support prismatique en option (6910434)
permet d'installer |'unité d'avance séparé-
ment de I'appareil d'analyse ou de la fixer a
un statif de mesure.

—  Pour les objets a mesurer tels que les vilebre-
quins ou les arbres a cames, qui sont mesu-
rés dans le sens axial, une variante d'unité
d'avance MarSurf RD 18 C2 (6910427) pour
palpage transversal avec une longueur d'ex-
ploration de 4,8 mm max est disponible.

— Le systeme radio en option (4102230,
4102231) permet de transmettre les résultats
de mesure a un ordinateur par Bluetooth®
Smart.

Conditions de service

Température de stockage et de transport :
-15°Ca +60 °C5

Température de travail/de service :
+10°Ca +45°C

Humidité relative de l'air :
30 % a 85 %, sans condensation

Classe de protection : IP40

5  Pour protéger la batterie, une température de stockage
maximale de 30 °C est recommandée.
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2 Eléments de commande

Fig. 1 (voir deuxieme de couverture)
Appareil de mesure de rugosité MarSurf PS 10

1 Touche verte Start

«  Met 'appareil en marche.

« A tout moment, ferme le menu et af-
fiche la vue de base.

*  Démarre une mesure.

« Interrompt une mesure en cours.

«  Arréte l'appareil si elle est maintenue
enfoncée pendant plus de 2 s.

2 Affichage avec écran tactile

LED verte

e LED éteinte : le bloc d'alimenta-

tion secteur n'est pas

branché.

le bloc d'alimentation

secteur est branché

et la batterie est en-

tierement chargée.

« LED clignotante : la batterie est en
charge.

4 DATA Port MarConnect (RS232) pour le
fonctionnement a distance

@ Slot pour carte MicroSD

O=£2> Port USB pour le branchement &
un ordinateur

e LED allumée :

7 Dispositif de réglage en hauteur
> Position pour le calibrage du pal-
peur standard PHT 6-350 sur ['éta-
lon fourni.

Palpeur

9 Support prismatique a poser sur des ob-
Jets de mesure plans ou cylindriques

10 Taraudages de fixation des accessoires

11 Etalon de calibrage avec indication de la
valeur nominale Rz

12 Unité d'avance amovible

13 Cable de rallonge pour unité d'avance

14 Etui de transport
e Pour incliner l'appareil d'analyse,
les rabats magnétiques doivent étre
repliés.
«  La bandouliere se fixe aux ceillets.

Fig. 2 (voir deuxieme de couverture)
Affichage du MarSurf PS 10 avec vue de base
verticale et menu

15 Barre de titre indiquant la date, ['heure,
['état de charge de la batterie
«  Toucher la barre de titre pour afficher
le menu.

15b Champ de texte avec les condiitions de
mesure 6
Lt Longueur d'exploration (Cutoff Lc
x nombre n de longueurs de base)
/!\ Condiitions de mesure non
conformes aux normes
16 Champ de profil

17 Touches de fonction
F1, F2 Touches librement programmables
pour ['affichage d'un paramétre ou
I'exécution d'une fonction

18 Paramétre avec résultat de mesure

B Au-dessus de la limite de tolérance
supérieure
Résultat dans les tolérances
En dessous de la limite de tolé-
rance inférieure

Touche d'enregistrement de profil,
résultats, rapport

"
20 Menu de réglages

- L'affichage est bloqué : toucher
l'icéne pour le débloquer.

Option de menu Réglages de
base pour la langue, la date,
['heure et l'unité de mesure

Les réglages sont bloqués

6  Dans la vue de base horizontale, le champ de texte (15b)
fait partie de la barre de titre (15).

Mahr GmbH, MarSurf PS 10



3

Premiers pas

Il est possible de commencer les mesures dés que
les opérations suivantes sont terminées :

Dépose de la fixation de transport
Introduction de ['unité d'avance dans le
MarSurf PS 10 (voir W au chap. 4).

Réglage des conditions de mesure
Calibrage du palpeur

Dépose de la fixation de transport

Avant de mettre le MarSurf PS 10 en
service, déposer la fixation de transport
rouge (voir la notice 3763316) !

Conserver impérativement la fixation de
transport !

En cas de retour de I'apparelil, la fixation
de transport doit étre reposée.

Mise en marche du MarSurf PS 10

1.

Appuyer sur la touche verte Start.

Procéder aux réglages de base

1.

Dans la boite de dialogue « Félicitation » :

«  Toucher le bouton > pour régler la
langue (&), la date et 'heure.

«  Sélectionner l'unité de mesure « mm »
ou « inch ».

«  Toucher OK.
Le menu s'affiche. Pour afficher la vue
de base, toucher a nouveau OK.

Réglage des conditions de mesure

1.

Dans la vue de base, toucher le bouton ¥
(ou toucher 'option Conditions de mesure
dans le menu).

Toucher & nouveau le bouton &¥ et régler
les conditions de mesure souhaitées.

Pour les détails des conditions de mesure,
voir le chap. 5.

Toucher OK. Toucher a nouveau OK.

Calibrer palpeur

1.

10.

Soulever ['étalon (71) sur le fond du MarSurf
PS 10 avec un ongle et le sortir en faisant
levier (voir fig. 1).

Lire la valeur nominale Rz de I'étalon.

Poser le MarSurf PS 10 sur sa base prisma-
tique de fagon a ce que la pointe de palpage
soit verticale.

Placer I'étalon de facon a ce que toute la
longueur d'exploration soit dans le champ
de rugosité définie (voir fig. 3).

La longueur d'exploration est calcu-

E] lée automatiquement selon NF EN
ISO 4288 ou ASME B46.1 en fonc-
tion de la valeur nominale (voir le
dépliant fourni « MarSurf. Surface
Parameters »). A cette longueur
s'ajoute une demi-précourse et post-
course.

Effectuer le réglage en hauteur (7) du MarSurf

PS10:

— pour le palpeur standard PHT 6-350,
régler a »,

— selon les besoins pour les autres pal-
peurs.

Le palpeur doit étre aligné parallelement a

['étalon.

Dans la vue de base, toucher le bouton

it

5% (ou toucher l'option Calibrage dans le
menu).

Sélectionner le procédé de calibrage.
En cas d'utilisation de I'étalon fourni, toujours
sélectionner « Calibrer Rz ».

Saisir la valeur nominale de I'étalon dans le
champ « Valeur de consigne ».

Toucher le bouton Démarrer calibrage.
Trois mesures sont effectuées automatique-
ment.

Aprés la 3e mesure, une valeur de correction
est calculée a partir des trois valeurs mesurées
(Rz, Ra ou RSm).
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— Sila « Valeur de corr. (nouvelle) » est
dans la plage de %15 %, elle peut étre
transférée dans le réglage de I'appareil
par OK.

— Annuler permet d'afficher a nouveau
la bofte de dialogue « Calibrage » pour
répéter le calibrage.

— Si la valeur de correction dépasse la

plage indiquée plus haut, un message
d'erreur s'affiche.
Solution : Toucher OK, contrdler la struc-
ture de la chaine de mesure, le palpeur,
I'alignement vertical de la pointe de
palpage et la valeur nominale saisie et
répéter le calibrage.

11. Si plusieurs essais de calibrage ne donnent
aucun résultat satisfaisant, le palpeur pré-
sente probablement un défaut. Dans ce cas,
envoyer le palpeur au service d'assistance
pour le faire controler.

12. Introduire I'étalon (77) par le nez dans I'évi-
dement sur le fond du MarSurf PS 10 et I'en-
clencher.

Procéder a d'autres réglages
Pour les détails des réglages : voir le chap. 5.
e | Pour régler la langue souhaitée :
1 | Dans le menu, toucher I'option &) Ré-
glages de base, puis le bouton > a c6té

de I'option « Langue » et choisir par
exemple « Francais (fr) ».

Démarrer la mesure

1. Appuyer sur la touche verte Start.
La mesure est exécutée et analysée en fonc-
tion des réglages.

Arrét du MarSurf PS 10

1. Enfoncer la touche verte Start pendant plus
de2s.

e ) Sile MarSurf PS 10 n'est pas rangé dans
1 | sonétuide transport, il doit étre incliné sur
le coté pour éviter tout endommagement
de la pointe de palpage.

Recharge de la batterie

Le MarSurf PS 10 est alimenté par une batterie
intégrée.

e ) En mode fixe, I'appareil peut étre chargé
1 | en branchant le bloc d'alimentation sec-
teur fourni au MarSurf PS 10 au moyen du
cable USB fourni (voir ci-dessous).

La batterie doit étre chargée

— lors de la premiére mise en service de I'ap-
pareil,

—  trois mois environ aprés la derniére recharge,

— quand le symbole de batterie {__] s'affiche
dans la barre de titre (la batterie n'a alors plus
que 20 % d'autonomie).

Pour le chargement, utiliser uniquement
@ le bloc d'alimentation secteur et le cable
USB fournis.
L'utilisation d'autres blocs d'alimentation
risque d'endommager le MarSurf PS 10
et annule tout droit de garantie.
En cas d'utilisation d'un autre cable USB,
des effets indésirables peuvent se pro-
duire (le MarSurf PS 10 peut ne pas étre
reconnu par I'ordinateur ou la recharge
peut étre considérablement plus longue). 7

7 Ces effets peuvent survenir par exemple en cas d'utilisation
d'un cable USB plus long ou de section inférieure.
Exigences minimales requises : section AWG24 pour une
longueur maximale de 2 m.
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Préparation du bloc d'alimentation secteur :

1.

Choisir I'adaptateur secteur adéquat et le
brancher au bloc d'alimentation secteur
fourni.

Brancher la fiche USB du cable USB fourni au
bloc d'alimentation secteur.

Recharge de la batterie :

1.

Brancher la fiche Micro USB du cable USB
au port USB O~£&2%> (6) du MarSurf PS 10 et
brancher le bloc d'alimentation secteur a la
prise secteur.

Pendant la charge de la batterie, l'icone de
batterie | # | s'affiche dans la barre de titre.

e )| Quand le bloc d'alimentation secteur
1 | estbranché, il est possible d'effectuer

des mesures immédiatement.

Aprés un temps de charge de 3 heures envi-
ron, la batterie est chargée et I'appareil passe
automatiquement de la charge rapide a la
charge de compensation.

Pour afficher l'autonomie de la batterie at-
teinte en % : Débrancher le MarSurf PS 10
du bloc d'alimentation secteur et toucher
l'option Information dans le menu.

Le MarSurf PS 10 est également rechargé lorsqu!'
est branché a un ordinateur par son port USB
O~Z% (6).

Si l'ordinateur dispose d'un port USB de charge
spécial, le temps de charge est également de
3 heures environ.

Sil'ordinateur a un port USB normal, la durée de
charge est plus longue et peut prendre de 6 a
7 heures.

4

Préparation
du poste de mesure

Poste de mesure mobile

Comme unité compléte, le MarSurf PS 10
peut étre posé sur des surfaces planes ou
cylindriques (voir fig. 1, haut).

L'unité d'avance peut étre extraite du MarSurf
PS 10 et posée dans son support prismatique
(9) sur des surfaces planes ou cylindriques
(voir fig. 1, bas).

(Effectuer I'opération ®, voir ci-dessous.)

L'unité d'avance peut étre posée dans le
support prismatique en option (6910434),
séparée de 'appareil d'analyse.

(Effectuer les opérations %, %, voir ci-des-
SOus.)

Le support prismatique peut étre réglé a
différentes hauteurs au moyen des pieds
réglables en hauteur (6850720) en option.

Poste de mesure stationnaire

Comme unité compléte, le MarSurf PS 10
peut étre fixé sur un statif de mesure MarSurf
ST-D, ST-F ou ST-G.

Pour ce faire, un support en option (6910209)
est nécessaire.

L'unité d'avance peut étre fixée dans le sup-
port prismatique (6910434) en option & un
statif de mesure MarSurf ST-D, ST-F ou ST-G.
Pour ce faire, un support en option (6851304)
est nécessaire.

(Effectuer les opérations %, %, voir ci-des-
Sous.)

L'unité d'avance cylindrique peut étre fixée a
un statif de mesure MarStand 815 GN ou a
un systéme de serrage existant (@ arbre de
serrage = 8 mm).

Pour ce faire, un support en option (6910435)
est nécessaire.

(Effectuer les opérations %, %, voir ci-des-
Sous.)
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Sortir l'unité d'avance du MarSurf PS 10 (%)
1. Retourner le MarSurf PS 10.

2. Appuyer sur la face avant de ['unité d'avance
jusqu'a ce que la tige de blocage (23) se
dégage avec un bruit audible et que la tige
de butée latérale (22) soit derriere (voir fig. 4).

3. Saisir l'unité d'avance au niveau de la protec-
tion de palpeur du support prismatique (9)
et la sortir du MarSurf PS 10.

4.  Débrancher la fiche (27) de I'unité d'avance.

5. Brancher le cable de rallonge (73) a I'unité
d'avance (12) et brancher la fiche (21) (voir
fig. 5).

e | La fiche du cable de rallonge (73) se
1 | blogue dans I'unité d'avance.
6. Sinécessaire, placer l'appareil d'analyse dans
['étui de transport (14) (voir fig. 1, bas).

Dépose du support prismatique de l'unité
d'avance (%) (par exemple pour le change-
ment de palpeur, le montage dans le support
prismatique ou sur un systéme de serrage)

1. Desserrer les deux vis de la face avant du
support prismatique (9) avec la clé 6 pans
fournie (2 mm).

2. Pousser le support prismatique vers |'avant
jusqu'a ce qu'il soit en butée contre le pal-
peur, puis sortir 'unité d'avance du support
prismatique en faisant levier.

3. Changer de palpeur :
Sortir le palpeur (8) de I'unité d'avance.
«  Insérer le nouveau palpeur avec précau-
tion dans le logement du palpeur situé
sur la face avant de |'unité d'avance (12)
en veillant a respecter la disposition des
prises.

Remonter le support prismatique sur I'uni-
té d'avance

1. Introduire I'unité d'avance dans le support
prismatique (9) et la pousser vers |'avant
jusqu'a ce que le palpeur (8) soit au milieu
de la rainure du support prismatique.

2. Serrer les deux vis de la face avant du support
prismatique avec la clé 6 pans fournie (2 mm)
au couple de 0,1 Nm.

Reposer l'unité d'avance dans le MarSurf
PS 10 (W)

1. Retourner le MarSurf PS 10.

2. Sile cable de rallonge (73) est présent, le dé-
brancher de ['unité d'avance.

Pour ce faire, appuyer sur les élé-
ments de verrouillage du cable de
rallonge (13).

3. Brancher la fiche (27) dans I'unité d'avance
(voir fig. 4).

4. Introduire |'unité d'avance dans I'évidement
du MarSurf PS 10.
Pour ce faire, introduire la tige de butée la-
térale (22) dans la rainure (22a) et la tige de
blocage (23) dans l'ouverture (23a).

5. Appuyer sur le capuchon moleté au dos
de 'unité d'avance (12) et pousser ['unité
d'avance vers l'avant jusqu'a ce qu'elle s'en-
clenche de maniére audible.

10

Mahr GmbH, MarSurf PS 10



5 Procéder aux réglages

Pour vérifier les réglages de I'appareil et les mo- 2.

difier si nécessaire :

1. Toucher la barre de titre pour afficher le menu

(voir fig. 2).

e | Quand l'affichage est verrouillé, tou-
1 | cherlicone -
Lorsque la touche Start est appuyée,
le menu se ferme et la vue de base

s'affiche.

Les autres options de menu peuvent 4,

Toucher 'option de menu souhaitée.
3. Procéder aux réglages nécessaires :
O L'option n'est pas sélectionnée.
(® L'option est sélectionnée.

[ La fonction n'est pas activée.

La fonction est activée.
[ Champ de saisie.
Toucher OK.

étre affichées en déplacant la barre
de défilement d'images sur le bord
droit de ['affichage.

Conditions de

Pour la modification, toucher le bouton &¥.

mesure
Longueur d'explo- Lt=15mm | Longueur d'exploration fixe en cas de demi-précourse/
ration Lt=48 mm postcourse (sans précourse/postcourse : 1,25 mm,

Lt=150mm | 4,0 mm, 12,5 mm).

Lt=NxLc Longueur d'exploration = nombre N de longueurs de
base x longueur du cutoff.

Lt [ mm Saisie libre de la longueur d'exploration (par exemple
Lt =16 mm pour MOTIF).

Automatique | Lors de la mesure, la longueur d'exploration est réglée
automatiquement en fonction de la grandeur de la va-
leur RSm ou Rz (selon NF EN ISO 4288 et ASME B46.1).
Affichage unique dans la barre de titre « Lt = Automa-
tique ».

Nombre de lon- N5 Nombre de longueurs de base N (selon ISO, JIS, ANSI/
gueurs de base N ASME).

N[ Saisie de N =1 a 16 (uniquement pour « Lt = N x Lc »).

Précourse/ Demie La longueur d'exploration comprend une précourse et
postcourse une postcourse de la moitié de la longueur du cutoff.

Sans Longueur d'exploration sans précourse/postcourse.

Filtre Ls Automatique | Le profil est filtré automatiquement apres la mesure avec
une longueur d'onde limite de 2,5 pm ou 8,0 um, en fonc-
tion de la longueur d'exploration.

2,5um Filtre Ls a valeur fixe.

8,0 pm

Désactivé Le filtre Ls est désactivé.
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Filtre Lc Standard Cutoff normalisé (selon ISO, JIS, ANSI/ASME).
Court Cutoff raccourdi le plus proche.
0,8 mm Cutoff fixe.
Lc [ mm Saisie libre du cutoff.
Avance Activé L'unité d'avance du MarSurf PS 10 est activée.
Désactivé L'unité d'avance du MarSurf PS 10 est désactivée (si l'ob-
jet @ mesurer est déplacé par un entrainement extérieur).
L'entrainement extérieur doit étre réglé sur la vitesse de
mesure sélectionnée.
Vitesse de mesure 1,0 mm/s Vitesse de mesure a laquelle I'unité d'avance déplace le
0,5 mm/s palpeur sur I'objet & mesurer.
Type de palpeur 350 pm Etendue de mesure du palpeur utilisé.
150 pm
100 pm
Calibrage Calibrage du palpeur (voir chap. 3).
Parameétres Ra Les paramétres activés sont analysés.
Rg
Limites de Ra 0,000 0,000 | Limites de tolérance inférieure et supérieure pour chague
tolérance paramétre.
Configuration 1 dum Niveau de coupe supérieur C1 et niveau de coupe infé-
de paramétres Q2 [um rieur C2 pour l'analyse de RPc et RSm.
a1/ Seuil de comptage vertical pour l'analyse de RSm.
Rz /10
CREF [] % Niveau de référence pour I'analyse du taux de longueur
portante Rmr ou tp.
Cdpm Niveau de coupe pour trois valeurs possibles de taux de
Cdpm longueur portante Rmr ou tp.
Cdpm
Configuration
de MOTIF
Filtre Al mm Opérateurs A et B pour la longueur maximale des motifs
B[] mm de rugosité ou d'ondulation.
Arguments Scr1 [ % Niveaux de coupe supérieur et inférieur pour la largeur
Scr2 [1% de zone CR de la zone de pics du profil.
Scf1 [ % Niveaux de coupe supérieur et inférieur pour la largeur
Scf2 [ % de zone CF de la zone centrale du profil.
Sd1 [ % Niveaux de coupe supérieur et inférieur pour la largeur
Sd2 [ % de zone CL de la zone de creux du profil.

12
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Configuration

d'export
Export Résultats de | Sélection des contenus a enregistrer. L'enregistrement
mesure peut étre soit automatique, soit lancé au moyen du
Profil bouton E
Rapport (PDF) . L, L
Les fichiers sont enregistrés dans la mémoire interne ou
sur une carte MicroSD (si elle est présente dans le slot
pour MicroSD) dans les dossiers suivants :
—  « Export » pour les résultats de mesure au format CSV,
—  « Profiles »pour les profils au format TXT ou X3P,
— «Records » pour les rapports au format PDF (voir
également chap. 5.1).

Automatique | Les contenus activés sont enregistrés automatiquement
apres chaque mesure.

Fichier d'export pour | Remplacer Les résultats d'une mesure sont exportés dans le fichier

les résultats « Results.csv », les résultats de la mesure précédente

étant remplacés lors de cette opération.

Joindre Les résultats d'une mesure sont exportés dans le fichier
« Results.csv » et placés sous les résultats des mesures
précédentes déja présents.

Fichier d'export pour | TXT Format du fichier de profil : fichier texte (*.txt) ou fichier

le profil X3P selon NF EN ISO 5436-2 (*x3p).

Nom de fichier Ter texte Le nom de fichier des profils et rapports peut com-
prendre les textes « Ter texte » a « 4e texte » provenant
4e texte des informations sur le profil et la variable « Date_
Date_heure heure » (ces textes sont saisis dans |'option de menu

Textes de rapport).

Textes de rapport

En-téte de rapport

Titre, Tre ligne

II'est possible de saisir 3 lignes de textes (de 30 carac-
teres max. chacune) dans I'en-téte du rapport de me-
sure. Toucher | # | pour modifier.

Interroger info profil

Ter texte

4e texte
Commentaire

Il est possible de saisir 5 lignes de texte pour les
informations du profil du rapport de mesure (« Ter
texte » a « 4e texte », 30 caractéres max. par texte,
« Commentaire », 60 caracteres max.). Toucher | #
pour modifier.

Les textes cochés ([V]) sont automatiquement interro-
gés apres chaque mesure et peuvent alors étre adaptés
a la piece mesurée.

Verrou

Les réglages du MarSurf PS 10 peuvent étre bloqués
par la saisie d'un code spécifique a I'utilisateur, compris
entre 0 et 9999.

Pour les débloquer, il est nécessaire de saisir a nouveau
le code.
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Vue de base

Vue de base pour I'analyse (horizontale a gauche, hori-
zontale a droite, verticale, résultats uniqguement).

Options d'énergie

Atténuer affichage 10s Durée d'inactivité aprés laquelle I'affichage est assombri
au bout de 30s et verrouillé.
Jamais Toucher I'écran pour rétablir I'éclairage normal.
Toucher l'icone pour déverrouiller I'affichage.
Activer veille au bout | 30's Durée d'inactivité apres laquelle le MarSurf PS 10 se
de 5 min met en veille (si le bloc d'alimentation secteur n'est pas
Jamais branché).
Appuyer sur la touche verte Start pour remettre I'appa-
reil en mode de fonctionnement.
Fteindre au bout de | 15 min Durée d'inactivité apres laquelle le MarSurf PS 10
30 min s'éteint (si le bloc d'alimentation secteur n'est pas
Jamais branché).

Touches de
fonction

Disposition des touches F1, F2 de la vue de base
librement programmables avec une fonction ou un
paramétre.

@) Configuration
de base

@ Langue

Choix de la langue d'affichage des textes.

Date

Saisie de la date (le format dépend de la langue).

Heure Saisie de I'heure (le format dépend de la langue).
mm Sélection de ['unité de mesure « mm » ou « inch ».
inch

Télécommande

Le mode télécommande est activé, ce qui permet de
lancer des mesures sur le MarSurf PS 10 au moyen de
linterface MarConnect (voir chap. 5.2).

Information

Enregistrer

Enregistrement des informations sous « machineinfo.
pdf ».

Le fichier comprimé « marlog.tar.gz » a envoyer a |'assis-
tance Mahr en cas d'erreur est lui aussi créé.

Batterie Affichage de I'autonomie de la batterie en %.
Pos. palpeur | Affichage de la position actuelle du palpeur (si I'affi-
chage est atténué, « -,-- pm »).
Mesures Affichage du nombre de mesures effectuées.
Cycles de Affichage du nombre de cycles de charge effectués.
charge
Heures de travail Mode Affichage de la durée de fonctionnement normale
standard (en heures).
Mode éco Affichage de la durée de fonctionnement en veille

(en heures).

14
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Opérations de ca-

Affichage des trois derniers calibrages (date, valeur de
librage correction calculée).

Logiciel

Affichage de la version actuelle du logiciel du
MarSurf PS 10.

Licences Affichage des contrats de licence et de la liste des pa-
quets logiciels OSS utilisés dans le MarSurf PS 10 et des
licences correspondantes.

S.A.V. Menu service (accessible uniquement aux techniciens

de maintenance).

5.1 Représenter le logo client
dans le rapport de mesure

L'en-téte du rapport de mesure peut comprendre
le logo dlient, un en-téte de rapport de 3 lignes
et une information profil de 5 lignes.

Pour afficher le logo de I'entreprise dans le rapport
de mesure :

1. Créer un fichier image avec le logo de I'en-
treprise.
—  Format de fichier :
*svg, *.png, *jpg, *bmp ou *gif
— Dimensions optimales (I x H) :
135 x 80 pixels 8

2. Connecter le MarSurf PS 10 a un ordinateur
par son port USBC~Z2 (6).
Le MarSurf PS 10 est reconnu comme nou-
veau disque dur « MarSurfPS10 ».

3. Ouvrir le dossier « usersettings ».

4. Enregistrer le fichier image contenant le
logo de I'entreprise dans le dossier « user-
settings ».

5. Ouvrir le fichier « usersettings.ini » avec un
éditeur de texte (Wordpad par exemple).
L'éditeur Microsoft n'est pas adapté !

8  Silimage n'est pas aux dimensions, elle est automatique-
ment mise & |'échelle & 135 x 80 pixels. Le format de fichier
*svg est recommandé.

Le fichier INI contient la section
[ProtocolHeader] avec les codes sui-
vants :

[ProtocolHeader]
LOGO_ NAME=
TITLE 1=
TITLE 2=
TITLE 3=

TEXT 1=

TEXT 2=

TEXT 3=

TEXT 4=
COMMENT 0=

Apres le symbole égale du code « LOGO
NAME », saisir le nom du fichier image conte-
nant le logo de l'entreprise.

Exemple : LOGO NAME=Mylogo.svg

Enregistrer le fichier « usersettings.ini ». Ne
pas modifier le format de fichier (fichier texte
seul) lors de cette opération !

e ) Le texte des codes « TITLE 1 » a

« COMMENT 0 » peut également étre
défini par I'option de menu Textes de
rapport (voir chap. 5).
Les lignes « TITLE 1 »a « TEXT 4»
peuvent contenir chacune 30 caractéres
max. la ligne « COMMENT 0 » 60 carac-
téres max. Pour les textes, utiliser un jeu
de caractéres UTF-8 au choix.
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5.2

Transférer les résultats de mesure
avec le logiciel MarCom

Pour pouvoir transférer directement les résultats
de mesure de MarSurf PS 10 dans Microsoft
Excel (a partir de la version 97), dans un fichier
de texte ou par code clavier dans une application
au choix avec le logiciel « MarCom Standard » ou
« MarCom Professional » :

1.

Brancher le céble de données 16 EXu
(4102357) a l'interface MarConnect « DATA »
(4) du MarSurf PS 10 et au port USB d'un
ordinateur.

Démarrer le logiciel « MarCom Standard »
ou « MarCom Professional » (a partir de la
version 5.1).

Effectuer les réglages nécessaires dans le

logiciel MarCom :

«  Dans la liste « Appareil », sélectionner le
« MarSurf PS 10 ».

«  Dans la liste « Exportation des valeurs
via », sélectionner le déclencheur a uti-
liser pour démarrer des mesures sur le
MarSurf PS 10.

«  Dans la liste « Transfert vers », sélection-
ner l'application de destination souhai-
tée.

Pour les détails, voir le guide de I'uti-

E] lisateur du logiciel MarCom.

Il'y a différentes maniéres de démarrer les

mesures sur le MarSurf PS 10 :

«  Appuyer sur la touche verte Start du
MarSurf PS 10.

«  Ou toucher I'option Télécommande
dans le menu, puis activer le déclencheur
sélectionné dans le logiciel MarCom
(touche F1 par exemple).

5.

Aprés chaque mesure, les valeurs numériques
de tous les parametres activés sur le MarSurf
PS 10 sont transférées au format suivant a la
destination choisie :

— l'unité est identique a celle de I'affi-
chage du MarSurf PS 10 (mais I'unité
elle-méme n'est pas transférée),

— les décimales sont identiques a celles de
'affichage du MarSurf PS 10,

—  le séparateur de décimales est un point,

—  CR (retour chariot) aprés chaque para-
métre.

e | Les résultats inexploitables sont ex-
1 | portés comme «---».

16

Mahr GmbH, MarSurf PS 10



6 Entretien, nettoyage
et transport

Sur le MarSurf PS 10, les travaux d'entretien sui-
vants sont nécessaires :

+  Etant donné que I'étalon intégré est sou-
mis a une usure naturelle lors du calibrage,
il doit étre vérifié a intervalles réguliers par
l'opérateur a l'aide d'un rugosimétre séparé
a palpeur libre (voir chap. 6.1).

e ) L'étalon doit étre remplacé apres
1 | 350 calibrages environ. Avec un ca-
librage par jour, ceci correspond a
une durée de vie d'un an.

Le MarSurf PS 10 et le palpeur sont réglés en
usine et ne nécessitent donc aucun ajustement.
Cependant, il est conseillé de contréler la précision
de mesure a intervalles réguliers ou en cas de
doute concernant la précision des valeurs de me-
sure. Ceci se fait par calibrage a l'aide de I'étalon
intégré ou d'un étalon de rugosité ou géomé-
trique séparés (voir chap. 3).

L'appareil ainsi que tous les autres com-
posants du kit MarSurf PS 10 doivent étre
protégés contre le rayonnement solaire

prolongé, une forte humidité de I'air et
la poussiére !

Les températures élevées peuvent ré-
duire la durée de vie des appareils élec-
troniques, endommager les batteries et
déformer certains plastiques ou les faire
fondre.

L'appareil ne doit jamais étre stocké dans
un environnement froid. Lorsqu'il revient
a une température normale, de I'humidité
peut se former a |'intérieur et endomma-
ger les circuits électroniques.

La pointe de palpage ne doit pas étre
touchée et doit étre protégée des coups !
Le gras, I'huile ou d'autres liquides ne
doivent pas pénétrer dans le palpeur.

Exposer le moins possible le MarSurf
PS 10 aux huiles, lubrifiants et huiles de re-
froidissement, car ils risquent de nuire au
bon fonctionnement de la touche Start.

Nettoyage

«  Si nécessaire, nettoyer le MarSurf PS 10
a l'aide d'un chiffon doux non pelucheux,
|égérement imbibé d'eau ou d'un détergent
pour plastiques courant.

«  Nettoyer le palpeur a l'aide d'un pinceau fin
et souple.

Lors du nettoyage, éviter toute pénétra-
@ tion de liquide dans I'appareil !

Pour le nettoyage, ne pas utiliser de dé-

tergents contenant des solvants pour plas-

tique (en particulier pas d'acétone) ni de

détergents alcalins (lessives) !

Stockage

Sile MarSurf PS 10 et les accessoires ne sont pas
utilisés, il est recommandé de les conserver dans
leur étui de transport (ou dans le carton d'expé-
dition).

Le cable USB du bloc d'alimentation secteur ne
doit étre ni plié ni tiré.

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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Transport / expédition

Attention :
L'unité d'avance et le palpeur risquent

d'étre endommagés pendant le transport
ou |'expédition.

Pour le transport ou I'expédition, respecter
impérativement les consignes suivantes.
Dans le cas contraire, tout recours en ga-
rantie est nul.

Pour le transport au sein de I'entreprise dans I'étui
de transport :

1. Placer la fixation de transport rouge par le bas
sur le support prismatique (9) (voir la notice
3763316).

2. Eteindre le MarSurf PS 10 et le ranger dans
son étui de transport.

Pour I'expédition :

1. Eteindre le MarSurf PS 10.

2. Sortir 'unité d'avance du MarSurf PS 10
(voir 8 au chap. 4).

3. Placer la fixation de transport rouge par le bas
sur le support prismatique (9) (voir la notice
3763316).

4. Ranger ['unité d'avance dans le compartiment
prévu a cet effet dans le carton d'expédition.

5. Embealler le MarSurf PS 10 (dans son étui de
transport) et les autres accessoires dans leur
carton d'expédition.

6.1 Controle de I'étalon intégré

Pour déterminer la valeur Rz de I'étalon intégré :

1. Positionner un appareil de mesure de rugo-
sité 9 adapté de facon a ce que le palpeur
repose sur I'étalon et qu'une longueur d'ex-
ploration de 5,6 mm puisse étre mesurée
(voir fig. 3).

2. Sur l'appareil de mesure, définir la longueur
d'exploration Lt = 5,6 mm.

3. Effectuer une ou plusieurs mesures et relever
a chaque fois la valeur de mesure pour Rz.

4. FEtablir la moyenne des valeurs Rz mesurées.

5. Lors du calibrage suivant avec le MarSurf
PS 10, saisir la valeur Rz ainsi déterminée
comme valeur nominale Rz.

6.2 Remplacement de batterie

L'autonomie maximale de la batterie intégrée
peut baisser progressivement en cas d'utilisation
de longue durée, de sorte qu'il peut étre utile de
la remplacer au bout d'un certain temps.

Le remplacement de la batterie ne doit
étre effectué que par un personnel spé-
cialisé formé.

Utiliser uniquement la batterie Li-lon de
3,7 V' / 3150 mAh (3030057). Sinon, l'ap-
pareil risque d'étre détruit.

Pour remplacer la batterie (voir fig. 6 en troisieme
de couverture) :

1. Desserrer et enlever les quatre vis (25) de la
partie inférieure du MarSurf PS 10 avec un
tournevis cruciforme.

2. Placer le MarSurf PS 10 sur sa base prisma-
tique.

9 Par exemple unité d'avance MarSurf SD 26 avec palpeur
libre BFW-250 et appareil d'analyse MarSurf M 400 ou
MarSurf XR 1

18
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10.

1.

12.

13.
14.

Ouvrir prudemment la partie supérieure
(26) du MarSurf PS 10 a 90° vers la gauche
(comme la couverture d'un livre).

Débrancher avec précaution les fiches (27)
et (28) des connecteurs (27a) et (28a) de la
carte.

Desserrer les trois vis du couvercle de la bat-
terie (30).

Sortir la batterie (29).

Introduire la nouvelle batterie (3030057) avec
les inscriptions vers le haut.

Poser le couvercle de la batterie (30) sur la
batterie (avec I'inscription « Top » vers le haut)
et visser les trois vis au couple de 0,4 Nm.

Brancher les fiches (27) et (28) sur les connec-
teurs (27a) et (28a) de la carte.

Remettre en place avec précaution la partie
supérieure du MarSurf PS 10.

Les quatre vis sont des vis autota-

@ raudeuses. Le boftier risque d'étre
endommagé si un couple trop élevé
est appliqué lors du serrage !

Reposer les quatre vis (25) et les serrer au
couple max. d'1 Nm.

Mettre le MarSurf PS 10 en marche et vérifier
qu'il fonctionne correctement.

Vérifier les réglages du MarSurf PS 10.

Charger entiérement la batterie du MarSurf
PS 10.

6.3 Installation d'une mise a jour
du logiciel

Lors de la mise a jour du logiciel, tous
les réglages et tous les profils, résultats
et rapports enregistrés dans la mémoire
sont conservés.

t]

Exception :

En cas de mise a jour du logiciel de la

version v1.00-12 (ou inférieure) a la ver-

sion v1.00-14 (ou supérieure), suivre les
étapes suivantes :

*  Avant de démarrer la mise a jour,
sauvegarder si nécessaire les don-
nées de la mémoire interne, c'est-a-
dire les données de
\\MarSurfPS10 \Export

\Profiles
\Records
\usersettings

«  Aprés la mise a jour, le palpeur du
MarSurf PS 10 doit étre recalibré (voir
chap. 3).

N'effectuer la mise a jour du logiciel que
si la batterie est entierement chargée ou
sile MarSurf PS 10 est branché au secteur
par le bloc d'alimentation secteur !

Pour installer une nouvelle version du logiciel :

1. Eteindre le MarSurf PS 10.

2. Introduire la carte MicroSD contenant la mise
a jour dans le slot (5).

3. Mettre le MarSurf PS 10 en marche.
La nouvelle version du logiciel est automati-
guement installée, un avertissement s'affiche.

4. Extraire la carte MicroSD du slot (5).

Mahr GmbH, MarSurf PS 10

19




7 Contenu de la livraison

6910230
6910231

6111520

3028331

3028332

3028323

7053553

3903456
7054136
3763315
3763316
3763438

3762815
3762817

7053543
7054134

Kit « MarSurf PS 10 (2 pm) »

Appareil de mesure de rugosité
MarSurf PS 10 (17 langues,
sélectionnables), avec unité d'avance
intégrée et étalon

Palpeur PHT 6-350,

palpeur & un patin,

rayon de pointe de palpage 2 pm,
étendue de mesure 350 pum,

pour mesures sur surfaces planes,
dans des alésages a partir de

6 mm @ et jusqu'a 17 mm de pro-
fondeur, dans des gorges a partir de
3 mm de largeur

Bloc d'alimentation secteur
(100 V CA jusqu'a 264 V CA, 5V =)

Adaptateur secteur (4 éléments)
pour bloc d'alimentation secteur
3028331 (pour utilisation en Europe,
Grande-Bretagne, USA, Australie)

Cable USB (USB-A, micro USB),
longueur 2,0 m,

pour le branchement du bloc d'ali-
mentation secteur ; pour le branche-
ment au port USB d'un ordinateur

Cable de rallonge pour I'unité
d'avance amovible, longueur 1,2 m

Tournevis hexagonal 2,00 mm
Fixation de transport

Guide de I'utilisateur

Notice (17 langues)

Caractéristiques techniques
(allemand, anglais)

Dépliant « MarSurf. Surface
Parameters » (allemand, anglais)

Etui de transport & bandouliere

Carton d'expédition

6910232
6910231

6111526

3028331

3028332

3028323

7053553

3903456
7054136
3763315
3763316
3763438

3762817

7053543
7054134

Kit « MarSurf PS 10 (5 pm) »

Appareil de mesure de rugosité
MarSurf PS 10 (17 langues,
sélectionnables), avec unité d'avance
intégrée et étalon

Palpeur PHT 6-350,

palpeur a un patin,

rayon de pointe de palpage 5 pm,
étendue de mesure 350 pum,

pour mesures sur surfaces planes,
dans des alésages a partir de

6 mm @ et jusqu'a 17 mm de pro-
fondeur, dans des gorges a partir de
3 mm de largeur

Bloc d'alimentation secteur
(100 V CA jusqu'a 264 V CA, 5V =)

Adaptateur secteur (4 éléments)
pour bloc d'alimentation secteur
3028331 (pour utilisation en Europe,
Grande-Bretagne, USA, Australie)

Cable USB (USB-A, micro USB),
longueur 2,0 m,

pour le branchement du bloc d'ali-
mentation secteur ; pour le branche-
ment au port USB d'un ordinateur

Cable de rallonge pour l'unité
d'avance amovible, longueur 1,2 m

Tournevis hexagonal 2,00 mm
Fixation de transport

Guide de I'utilisateur

Notice (17 langues)

Caractéristiques techniques
(allemand, anglais)

Dépliant « MarSurf. Surface
Parameters » (anglais)

Etui de transport & bandouliere

Carton d'expédition
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8 Accessoires, pieces de re- 6820601 Eta'OT gécligﬂétfiqge PGN 3
change et pieces d'usure pour i€ callbrage dynamique par
9 P Ra, Rz, RSm. Profil sinusoidal a stries,
" , profondeur du profil 3 um environ,
Piéces d ”"‘f"e et de rechange écart des stries 0,12 mm environ
7053546  Etalon pour MarSurf PS 10 ol L
avec certificat d'étalonnage Mahr 6820605 Etalon géométrique PGN 10
pour le calibrage dynamique par
3030057 Batterie Li-lon pour MarSurf PS 10, Ra, Rz, RSm. Profil sinusoidal a stries,
3,7V /3150 mAh profondeur du profil 10 um environ,
7054131  Capuchon de protection des écart des stries 0,20 mm environ
connecteurs du MarSurf PS 10 9027715  Certificat d'étalonnage Mahr
. pour PGN
Accessoires - g
4413000 Statf de mesure Marstand 815 GN, 0980102 Certifcat diétalonnage DKD
pied triangulaire, hauteur 300 mm pour
. 299054 Logiciel d'anal M rf XR 20
4413001 = Statif de mesure MarStand 815 GN, 6 (1%g||acfgj easnsaé?/gcetii)nnzrbslgs) avec clz
pied triangulaire, hauteur 500 mm de licence « Mahr License Key »
4413005 Statif de mesure MarStand 815 GN, 4102552 Logiciel « MarCom Professional »
pied triangulaire, hauteur 750 mm pour la transmission des valeurs de
6910435 Logement mesure depuis le MarSurf PS 10
pour la fixation de ['unité d'avance 4102551  Logiciel « MarCom Standard » pour
¢ylindrigue du MarSurf PS 10 au sta- la transmission des valeurs de me-
tif de mesure MarStand 815 GN ou sure depuis le MarSurf PS 10
a un dispositif de serrage avec arbre . .
de serrage d'un @ de 8 mm 4102357 Cable de données 16 EXu N
avec touche Start, avec logiciel
6710803  Statif de mesure MarSurf ST-D « MarCom Standard »
6710807  Statif de mesure MarSurf ST-G 4102231  Emetteur radio 16 EWe, Bluetooth®
o Smart, portée 6 m environ, pour la
6910209 Logement de fixation du MarSurf transmigsion des vaIeL:/rI; deengsrure
PS 10 (unité complete) sur le statif du MarSurf PS 10 & un ordinateur
de mesure ST-D, ST-F ou ST-G équipé du logiciel MarCom
6910434 Support prismatique 4102230 Récepteur radio, Bluetooth® Smart
6850720 Pled.s‘ réglables en hauteur . 6910427  Unité d'avance cylindrique MarSurf
(.2 piéces) pour le support prisma- RD 18 C2 pour mesures transver-
tique 6910434 sales jusqu'a Lt =4,8 mm
6851304 Logement de fixation de I'unité 6111520 Palpeur PHT 6-350
d'avance du MarSurf PS 10 au statif palpeur a un patin’
de mesure ST—D, ST-F .OU ST—G au rayon de pointe de pa|page 2 um,
moyen du support prismatique étendue de mesure 350 um,
6910434 pour mesures sur surfaces planes,
6820602 Etalon géométrique PGN 1 dans des alésages a partir de
pour le calibrage dynamique par 6 mm @ et jusqua 17 mm de pro-
Ra, Rz, RSm. Profil sinusoidal a stries, fondeur, dans des gorges a partir de
profondeur du profil 1,5 pm environ, 3 mm de largeur
écart des stries 0,10 mm environ
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6111526

6111521

Palpeur PHT 6-350,

palpeur a un patin,

rayon de pointe de palpage 5 pm,
étendue de mesure 350 pm,

pour mesures sur surfaces planes,
dans des alésages a partir de

6 mm @ et jusqu'a 17 mm de pro-
fondeur, dans des gorges a partir de
3 mm de largeur

Palpeur PHT 3-350,
palpeur & un patin,
étendue de mesure 350 pm,
pour mesures dans des alésages a
partir de 3 mm @ et jusqu'a 17 mm
de profondeur

56,7

‘4 6111521 ‘“I

6111524

Palpeur PHT 11-100,

palpeur a un patin,

coudé, étendue de mesure 100 pm,
pour mesures dans des renfonce-
ments, rainures par exemple, a partir
de 2,5 mm de largeur et jusqu'a

75 mm de profondeur

6111524

10,8
7.6

ofd

o

B

0.8

6111522

Palpeur PHTF 0.5-100,

palpeur & un patin,

étendue de mesure 100 pum,

pour mesures sur flancs de denture

18,75

S

6111522

6111525

1,6

Palpeur PHTR 100,

palpeur a patin unique latéral,
étendue de mesure 100 pm,

pour mesures de surfaces concaves
et convexes

6111525

o

ﬁ.ﬁa

6111523

Palpeur PT 150,

palpeur a deux patins,
étendue de mesure 150 pm,
pour mesures de toles et de
surfaces de cylindres selon
DIN EN 10049 (SEP)

103,5

2,2

48,0

|®

6850540

6850716

6850715

7028532

7028530

— |

6111523

] - T
;

Rallonge de palpeur pour palpeur
PHT, longueur 80 mm,

pour mesures dans des alésages
a partir de 9 mm @ (avec palpeur
PHT 3-350)

Protection de palpeur, acier,
pour alésages a partir de 10 mm @

Protection de palpeur avec base
prismatique, acier, pour les mesures
sur des pieces cylindriques

Protection de palpeur, plastique,
pour alésages a partir de 10 mm @

Protection de palpeur avec base
prismatique, plastique, pour les
mesures sur des pieces cylindriques
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Cod. ord. | Ultima modifica Versione

3763315 11/08/2016

Valido dalla versione software 1.00-14
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Dichiarazione di conformita: cfr. I'ultima
pagina della documentazione.

Informazioni sul software open source

Il software di questo prodotto di Mahr GmbH
comprende anche componenti concessi in licenza
come software open source (SOS).

Mahr GmbH non si assume alcuna responsabilita
per i componenti del software open source non
utilizzati in questo prodotto. Il relativo copyright
e detenuto da uno o pit autori.

Per leggere le versioni e le licenze dei pacchetti
SOS inclusi: Nel menu di MarSurf PS 10 toccare
la voce Licenze.

E possibile richiedere a Mahr GmbH il codice sor-
gente del software open source incluso in que-
sto prodotto. Si prega di inviare un'e-mail con il
nome e la versione del prodotto a info@mahr.
com. Riceverete il codice sorgente a un prezzo che
include il costo del supporto dati, I'elaborazione
e la spedizione.

Il presente manuale di istruzioni contiene i
seguenti simboli:

i ] Avvertenza generica.

Avvertenza importante. L'inosservanza
puod causare risultati errati o danni all'ap-
parecchio!

Messaggio di avvertimento. Pericolo di
morte. Attenersi assolutamente!
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Uso conforme

Il rugosimetro MarSurf PS 10 pud essere utilizzato
esclusivamente per la misurazione e I'analisi della
rugosita.

Il rugosimetro MarSurf PS 10 pud essere utilizzato
sia nelle vicinanze dei luoghi di produzione sia
nelle sale metrologiche.

Impieghi impropri ragionevolmente pre-
vedibili
Tutti gli interventi necessari possono es-
sere esequiti solo da personale tecnico
qualificato e ben addestrato sotto la di-
rezione del gestore.

Osservare le condizioni operative e di ma-
nutenzione illustrate nel presente manuale
di istruzioni e nei manuali dei componenti
della stazione di misura.

Un utilizzo diverso o esulante da quello
definito in "Uso conforme" & considerato
improprio e comporta la decadenza della
garanzia e l'esclusione di responsabilita

del produttore.

Smaltimento

Esequire tutti gli interventi necessari solo
con gli appositi dispositivi di protezione
individuali.

Gli interventi sulle parti in tensione pos-
@ sono essere esequiti solo dopo aver stac-

cato l'apparecchio dalla rete e scaricato in

modo sicuro potenziali tensioni residue.

| dispositivi di protezione non possono
essere smontati né bypassati.

Utilizzare solo i tastatori originali e gli altri
accessori del produttore originale.

Le apparecchiature elettroniche, i rispettivi accessori e le batterie scariche
non devono essere smaltiti con i rifiuti domestici, perché sono prodotti
con materiali pregiati che possono essere riciclati e riutilizzati. La direttiva
europea 2002/96/CE REAA (WEEE) richiede che gli apparecchi elettrici ed
elettronici siano raccolti separatamente dai rifiuti urbani non differenziati per
consentire di riciclarli. Il simbolo con il bidone della spazzatura cancellato
indica la necessita della raccolta differenziata.

Pb, Cd e Hg indicano le sostanze contenute in quantita superiori ai valori
prescritti dalla legge.

La ditta Mahr GmbH esegue il ritiro e lo smaltimento a norma di legge dei
vostri prodotti elettrici ed elettronici. Si prega di rivolgersi ai nostri addetti
all'assistenza in loco oppure a

Mahr GmbH Telefono: +49-551-70730
Carl-Mahr-StraBBe 1 Fax: +49-551-71021
D-37073 Géttingen E-mail: info@mahr.de
Repubblica Federale di Germania  Internet: www.mahr.de

Mahr GmbH & iscritta in Germania al Registro nazionale tedesco EAR con
il n. reg. WEEE DE 56624193,
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Avvertenze di sicurezza

L'apparecchio & conforme alle norme di sicurezza di pertinenza ed & uscito dalla fabbrica in
perfetto stato. La mancata osservanza delle seguenti avvertenze pud tuttavia comportare il
pericolo di lesioni e di morte:

Avvertenze generiche

1. Enecessario che prima della messa in funzione dell'apparecchio si prenda visione delle
presenti avvertenze e dei rispettivi manuali di istruzioni.

2. Utilizzare l'apparecchio solo attenendosi a quanto indicato nel relativo manuale di istruzioni.

recchio, a portata di mano.

° ] II'manuale di istruzioni deve essere conservato nel luogo di utilizzo dell'appa-

3. Attenersi scrupolosamente alle direttive interne e alle normative antinfortunistiche del
Paese (es. dell'associazione di categoria). Rivolgersi al responsabile della sicurezza della
vostra azienda.

4. Non utilizzare I'apparecchio in ambienti che contengono gas esplosivi. Eventuali scintille
elettriche potrebbero causare un'esplosione.

Alimentazione elettrica e collegamento alla rete

5. Prima di procedere all'allacciamento, verificare che la tensione riportata sulla targhetta
corrisponda a quella della rete locale. Se i due valori non corrispondono, I'apparecchio
non deve essere assolutamente collegato.

6. Il collegamento alla rete deve essere eseguito solo a una presa con conduttore di pro-
tezione conforme alle prescrizioni.
Le eventuali prolunghe devono essere conformi alle norme VDE.

Guasti
7. Assicurarsi che la messa in funzione avvenga in condizioni tecniche ottimali.
Provvedere tempestivamente a eliminare eventuali guasti che possano pregiu-
dicarne la sicurezza!

Interventi sui componenti della stazione di misura

8. Qualsiasi modifica e intervento sull'apparecchio possono avvenire solo previa auto-
rizzazione esplicita scritta di Mahr GmbH e devono essere eseguiti solo da personale
specializzato.

Le protezioni sulla macchina possono essere aperte o rimosse solo a fini di
manutenzione o riparazione da parte di personale autorizzato.

Prima dell'apertura, togliere tensione all'apparecchio senza possibilita di errore
(staccando ad es. la spina della presa). Interventi non autorizzati comportano la
decadenza della garanzia e I'esclusione di responsabilita della ditta produttrice.

\ .
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1 Descrizione delle funzioni

Caratteristiche meccaniche

MarSurf PS 10 & un rugosimetro portatile per 'uti-
lizzo mobile in condizioni d'uso di officina. Il cam-
po di misura & massimo 350 ym (da -200 pm a
+150 pm).

L'unita traslatrice integrata ma facilmente rimovi-
bile consente di eseguire misurazioni in tutte le
posizioni di misura senza tempi di preparazione.
La lunghezza massima della corsa di tastatura &
175 mm. L'apparecchio & facile da utilizzare e
conforme a quanto disposto dalla norma DIN EN
ISO 3274.

MarSurf PS 10 e tutti i tastatori Mahr sono tarati
di fabbrica. Per le misurazioni ad alta precisione
secondo il metodo del profilo e per la successiva
verifica, sono disponibili diverse funzioni di calibra-
tura. Con il campione integrato facilmente rimo-
vibile & possibile calibrare il tastatore tramite Rz.

| tastatori della serie PHT dispongono di un pat-
tino aperto ' che evita la formazione di depositi
di sporco e olio.

La regolazione in altezza consente di eseguire
misurazioni a diversi livelli.

Grazie alla struttura solida MarSurf PS 10 € in
grado di resistere a condizioni d'esercizio critiche.
L'apparecchio & caratterizzato da un design er-
gonomico, da elementi di comando disposti in
modo pratico e intuitivo e da un touchscreen di
chiara lettura appositamente studiato.

La forma maneggevole e il peso limitato (circa
500 g) lo rendono ideale per I'uso mobile. Grazie
alla custodia per il trasporto con cintura a tracolla
puo essere comodamente trasportato ovungue.

1 brevettato

La batteria ricaricabile incorporata fornisce una
capacita sufficiente per pit giorni d'esercizio in-
dipendente dalla rete 2.

L'uso fisso & possibile tenendo sempre collegato
'alimentatore a spina. Il relativo alimentatore a spi-
na ha quattro adattatori intercambiabili che con-
sentono di allacciare |'apparecchio direttamente
alla rete in tutto il mondo.

Possibili impostazioni dell'apparecchio

Tutte le funzioni dell'apparecchio sono riepilogate
in un menu dotato di una struttura logica acces-
sibile mediante touchscreen.

E possibile bloccare le impostazioni dell'appa-
recchio e proteggerle con un codice per evitare
modifiche non autorizzate.

La corsa di tastatura puo essere selezionata o im-
messa a piacere. Il numero di tratti di misurazione
singoli & selezionabile. La corsa di tastatura pud
anche comprendere una pre-/post-corsa pari a
meta lunghezza del cutoff.

II profilo rilevato pud essere filtrato con un filtro Ls
secondo DIN EN ISO 3274 (disinseribile).

Nelle misurazioni in base alle norme I1SO (DIN), JIS
e ANSI/ASME si utilizza un filtro a correzione di
fase (filtro di Gauss) a norma DIN EN ISO 16610-
21. A tale scopo & anche possibile selezionare
un cutoff corto o immettere il cutoff liberamente.
Gli utenti meno esperti saranno anch'essi in gra-
do di eseguire misurazioni di rugosita corrette e
riproducibili: Quando ¢ attiva la modalita auto-
matica, I'apparecchio riconosce profili periodici e
aperiodici e imposta automaticamente il cutoff
standard e la relativa corsa di tastatura a norma
DIN EN ISO 4288.

2 La capacita & sufficiente per circa 1.200 misurazioni (a se-
conda della lunghezza della corsa di tastatura).

4
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Analisi

Per analizzare il profilo misurato sono disponibili
i parametri piu comuni conformi alle norme 1SO
(DIN), JIS, ANSI/ASME e MOTIF.

Le condizioni d'analisi sono selezionabili: linea
di riferimento e linea di taglio per la superficie
portante Rmr o tp, linee di taglio simmetriche
o asimmetriche per il conteggio picchi RPc e la
larghezza media degli elementi del profilo RSm,
operatori A e B per 'analisi MOTIF, nonché linee
di taglio per le ampiezze delle zone CR, CF, CL.

Per il controllo delle tolleranze & possibile imposta-
re limiti di tolleranza per tutti i parametri seleziona-
ti. Se le tolleranze vengono oltrepassate, la relativa
segnalazione compare sul display (e nel rapporto).

| risultati e le impostazioni possono essere visualiz-
zati, a scelta, nel sistema metrico decimale oppure
in inch.

Nella memoria interna possono essere salvati fino
a 3.900 profili, 500.000 risultati o 1.500 rapporti. 3

Il profilo, i risultati e/o il rapporto di una misu-
razione possono essere salvati manualmente o
automaticamente. Il nome file di profili e rapporti
pud essere composto da 4 diversi testi (informa-
zioni profilo) e da Data_ora.

Nell'intestazione del rapporto di misura possono
essere visualizzati un logo personalizzato, un'in-
testazione del rapporto su 3 righe e informazioni
profilo su 5 righe.

Interfacce

MarSurf PS 10 presenta uno slot per scheda micro-
SD o microSDHC (fino a 32 GB) su cui si possono
salvare profili, risultati e/o rapporti. 4

Se necessario, I'aggiornamento software pud es-
sere eseguito tramite una scheda microSD fornita
da Mahr.

3 Questivalori sono validi se si salvano solo file di uno stesso
tipo. Inoltre i valori dipendono dalla lunghezza della corsa
di tastatura, dai parametri selezionati e quindi dai profili
associati, dal formato di file ecc.

4 Con una scheda microSD da 32 GB, la capacita di memoria
aumenta a 320 volte.

Tramite I'interfaccia MarConnect & possibile avviare
misurazioni su MarSurf PS 10.

MarSurf PS 10 puo essere collegato direttamente
a un computer mediante la porta USB. In questo
caso viene gestito come una memoria USB in-
terna (chiavetta) e riconosciuto senza driver. In
questo modo & possibile trasferire al computer i
risultati di misura e i profili per analizzarli, ad es.
con il software di valutazione "MarSurf XR 20".
Con il software "MarCom Standard" o "MarCom
Professional", i risultati di misura possono essere
trasmessi direttamente da MarSurf PS 10 in vari
formati di file (es. Microsoft Excel).

Accessori

La linea completa di accessori di MarSurf PS 10

offre inoltre molte possibilita di utilizzo. Esempi:

— Il prisma manuale opzionale (6910434) con-
sente di installare I'unita traslatrice separata-
mente dall'apparecchio di valutazione o di
fissarla su uno stativo.

— Per oggetti di misura quali alberi a gomito
0 a camme, misurati in direzione assiale,
& disponibile un'unita traslatrice alternativa
MarSurf RD 18 C2 (6910427) per la tastatu-
ra trasversale con corsa di tastatura di max.
4,8 mm.

— Con il sistema radio opzionale (4102230,
4102231) i risultati di misura possono essere
trasferiti a un computer con la tecnologia
Bluetooth® Smart.

Condizioni di esercizio

Temperatura di stoccaggio e trasporto:
da-15°Ca+60 °C5

Temperatura di lavoro/esercizio:
da+10°Ca+45°C

Umidita relativa:
dal 30 % all'85 %, non condensante

Protezione: P40

5 A protezione della batteria si consiglia una temperatura di
magazzinaggio di max. 30 °C.
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2 Elementi di comando

Fig. 1 (vedi copertina anteriore)
Rugosimetro MarSurf PS 10

1 Tasto Start verde

«  Accende 'apparecchio.

«  Consente di uscire dal menu in qualsiasi
momento e visualizza la videata base.

*  Awia una misurazione.

«  Annulla una misurazione in corso.

«  Spegne l'apparecchio tenendolo pre-
muto per piti di 2 s.

2 Display con touchscreen

LED verde

« LED Off:  ['alimentatore a spina non
e collegato.

e LED On: [lalimentatore a spina é

collegato e la batteria &
completamente carica.
« LED lampeggiante: la batteria & in carica.

4 DATA Interfaccia MarConnect (RS232)
per funzionamento remoto

oy Slot per scheda microSD

O=£2> Porta USB per il collegamento a un
computer

7 Regolazione dell'altezza
> Posizione per la calibratura del
tastatore standard PHT 6-350 sul
campione fornito in dotazione.

Tastatore

9  Supporto prismatico
da appoggiare su oggetti di misura piani
o cilindrici

10 Filettature interne per il fissaggio degli
accessori

11 Campione di calibratura
con indicazione del valore nominale Rz

12 Unita traslatrice rimovibile

13 Cavo di prolunga per unita traslatrice

14 Custodia per il trasporto
*  Perinclinare l'apparecchio di valutazio-
ne le chiusure magnetiche si abbassano.
» lacintura a tracolla pud essere fissata
ai passanti.

Fig. 2 (vedi copertina anteriore)
Visualizzazione di MarSurf PS 10 con videata
base verticale e menu

15 Barra del titolo con data, ora, stato di
carica della batteria
«  llmenu compare toccando la barra del
titolo.

15b Campo di testo con condizioni di misura &
Lt Corsa di tastatura (cutoff Lc x
numero n dei tratti di misurazione
singol;)
/!\ Condlizioni di misura non conformi
16 Campo profilo
17 Tasti funzione
F1, F2 Tasti liberamente programmabili

per visualizzare un parametro o
esequire una funzione

18 Parametri con risultato di misura

B [imite di tolleranza superiore oltre-
passato
Risultato entro la tolleranza
Limite di tolleranza inferiore non
raggiunto

19 E Tasto di salvataggio profilo, risulta-
ti, rapporto
20 Menu delle impostazioni
Il display & bloccato, toccando ['ico-
na il display si sblocca.
@ Voce di menu Regolazioni di base
per lingua, data, ora, unita di misura

a Le impostazioni sono bloccate

6  Nella videata base orizzontale il campo di testo (15b) fa
parte della barra del titolo (75).
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3 Guida introduttiva

Le misurazioni possono essere awviate subito dopo

aver eseguito le sequenti operazioni:

— Rimozione della protezione di trasporto

— Inserimento dell'unita traslatrice in MarSurf
PS 10 (cfr. W nel cap. 4)

— Impostazione delle condizioni di misura

— Calibratura del tastatore

Rimozione della protezione di trasporto

e | Prima di mettere in funzione MarSurf

1 | PS 10 & necessario rimuovere la prote-
zione rossa di trasporto (cfr. istruzioni
3763316)!

@ Conservare accuratamente la protezione

di trasporto!

Nell'eventualita di un trasporto di ritorno
dell'apparecchio sara necessario riapplica-
re la protezione!

Accensione di MarSurf PS 10
1. Premere il tasto Start verde.

Configurazione di base

1. Nella finestra di dialogo "Congratulazioni':

+  Toccare il tasto > per impostare conse-
cutivamente lingua (@), data e ora.

«  Selezionare l'unita di misura "mm" o
"inch".

+  Toccare OK
Compare il menu. Toccando nuovamen-
te OK viene visualizzata la videata base.

Impostazione delle condizioni di misura

1. Nella videata base toccare il tasto &¥
(o nel menu toccare la voce Condizioni di
misura).

2. Toccare nuovamente il tasto % e impostare
le condizioni di misura desiderate.
Per i dettagli sulle condizioni di misura:
cfr. cap. 5.

3.  Toccare OK. Toccare nuovamente OK.

Calibratura del tastatore

1.

10.

Sollevare il campione (71) con l'unghia sul
lato inferiore di MarSurf PS 10 ed estrarlo
(cfr. fig. 1).

Leggere il valore nominale Rz dal campione.

Posizionare MarSurf PS 10 sul lato inferiore
prismatico in modo che la puntina sia in ver-
ticale.

Posizionare il campione in modo che l'intera
corsa di tastatura si trovi all'interno del campo
con la rugosita definita (cfr. fig. 3).

La lunghezza della corsa di tastatu-

E] ra viene calcolata automaticamen-
te a norma DIN EN ISO 4288 o
ASME B46.1 in funzione del valore
nominale (cfr. pieghevole acclu-
so "MarSurf. Surface Parameters").
A tale valore si somma meta pre-/
post-corsa.

Impostare la regolazione in altezza (7) di
MarSurf PS 10 all'altezza desiderata:

— nel tastatore standard PHT 6-350 su »>,
— negli altri tastatori secondo necessita.

Il tastatore deve essere parallelo al campione.

Nella videata base toccare il tasto 5% (o nel
menu toccare la voce Calibratura).

Selezionare il processo di calibratura.
Quando si utilizza il campione fornito in do-
tazione, selezionare sempre "Calibrare Rz".

Immettere il valore nominale del campione
nel campo "Valore nominale".

Toccare il tasto Avvia calibratura.
Vengono eseguite automaticamente tre mi-
surazioni.

Dopo la 3° misurazione viene calcolato il valo-
re di correzione a partire dai tre valori misurati
(Rz, Ra 0 RSm).
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—  Seil"Valore di corr. (nuovo)" € compreso
nel campo £15 %, pud essere acquisi-
to nelle impostazioni dell'apparecchio
con OK

— Con Annulla & possibile visualizza-
re nuovamente la finestra di dialogo
"Calibratura" per ripetere |'operazione
di calibratura.

— Seil valore di correzione supera il campo
sopraindicato, & visualizzato un messag-
gio di errore.

Soluzione: toccare OK; controllare il siste-
ma di misura, il tastatore, I'allineamento
verticale della puntina e il valore nomina-
le immesso, quindi ripetere la calibratura.

11, Se laripetizione della calibratura, eseguita pit
volte, non porta ad alcun risultato utile, pro-
babilmente il tastatore & difettoso. Spedirlo
eventualmente per un controllo.

12. Inserire il campione (77) con l'orecchia nella
cavita sul lato inferiore di MarSurf PS 10 e
innestarlo in posizione.

Definizione di altre impostazioni
Per i dettagli sulle impostazioni: cfr. cap. 5.

e | Perimpostare la lingua desiderata:
Nel menu toccare la voce &) Imposta-
zioni di base, toccare il tasto > accanto
alla voce "&) Lingua" e selezionare per
es. "ltaliano (it)".

Avvio della misurazione

1. Premere il tasto Start verde.
La misurazione viene eseguita e analizzata in
base alle impostazioni.

Spegnimento di MarSurf PS 10

1.

Tenere premuto il tasto Start verde per piu
di2s.

e | Se MarSurf PS 10 non viene riposto nella
1 | sua custodia per il trasporto, si consiglia d

deporlo inclinato lateralmente per evitare
eventuali danni alla puntina.

Carica della batteria

MarSurf PS 10 & alimentato dalla batteria incor-
porata.

e ) Nell'uso in posizione fissa, I'apparecchio
1 | puo essere caricato collegando I'alimenta-

tore a spina fornito in dotazione a MarSurf
PS 10 tramite il cavo USB, anch'esso forni-
to in dotazione (vedi sotto).

La batteria deve essere caricata,

quando 'apparecchio viene messo in funzio-
ne per la prima volta,

quando sono trascorsi circa tre mesi dall'ul-
tima carica,

quando sulla barra del titolo compare 'icona
della batteria {__] (cio significa che la batteria
dispone di meno del 20 % della capacita).

Per caricare la batteria, utilizzare esclu-
sivamente ['alimentatore a spina fornito

in dotazione con il cavo USB, anch'esso
fornito in dotazione!

In caso di utilizzo di altri alimentatori si
rischia di danneggiare MarSurf PS 10 e di
far decadere la garanzia.

L'uso di un diverso cavo USB pud cau-
sare effetti indesiderati (per es. MarSurf
PS 10 potrebbe non essere riconosciuto
dal computer o la carica potrebbe pro-
lungarsi notevolmente). 7

7

Tali effetti possono manifestarsi per es. quando il cavo
USB & troppo lungo o ha una sezione troppo ridotta.
Requisiti minimi: sezione AWG24 con lunghezza max. 2 m.
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Predisporre 'alimentatore a spina:

1.

Selezionare |'adattatore di rete adeguato e
collegarlo all'alimentatore a spina fornito in
dotazione.

Inserire il connettore USB del cavo USB fornito
in dotazione nell'alimentatore a spina.

Caricare la batteria:

1.

Collegare il connettore microUSB del cavo
USB alla porta USB c~£% (6) di MarSurf
PS 10 e inserire I'alimentatore a spina nella
presa di rete.

Durante la carica, nella barra del titolo appare
'icona della batteria | #|.

e ) Con l'alimentatore a spina collegato
1| possibile eseguire immediatamente

le misurazioni.

La batteria & carica dopo circa 3 ore di carica
e l'apparecchio passa automaticamente dalla
carica rapida a quella di mantenimento.

Per visualizzare la capacita raggiunta dalla
batteria in %: Staccare MarSurf PS 10 dall'ali-
mentatore a spina e toccare la voce Info nel
menu.

MarSurf PS 10 si carica anche collegandolo a un
computer attraverso la porta USB C=<=- (6).

Se il computer & dotato di una speciale porta di
carica USB, il tempo di carica sara di circa 3 ore.
Se invece il computer & dotato di una normale
porta USB, il tempo di carica sara pill lungo, circa
6-7 ore.

4

Impostazione della stazione
di misura

Stazione di misura mobile

MarSurf PS 10 pud essere posizionata come
unitd completa su superfici piane o cilindriche
(cfr. fig. 1, in alto).

L'unita traslatrice pud essere rimossa da
MarSurf PS 10 e posizionata nel suo supporto
prismatico (9) su superfici piane o cilindriche
(cfr. fig. 1, in basso).

(Eseguire 8, vedi sotto.)

L'unita traslatrice pud essere installata nel pri-
sma manuale opzionale (6910434) separa-
tamente dall'apparecchio di valutazione.
(Eseguire %, %, vedi sotto.)

Con i piedini opzionali regolabili in altezza
(6850720) & possibile impostare il prisma
manuale a diverse altezze.

Stazione di misura fissa

MarSurf PS 10 puo essere fissata come unita
completa su uno stativo MarSurf ST-D, ST-F
o ST-G.

Allo scopo & necessario un alloggiamento
opzionale (6910209).

L'unita traslatrice pud essere fissata nel pri-
sma manuale opzionale (6910434) su uno
stativo MarSurf ST-D, ST-F o ST-G.

Allo scopo & necessario un alloggiamento
opzionale (6851304).

(Esequire %, % vedi sotto.)

L'unita traslatrice cilindrica pud essere fissata
su uno stativo MarStand 815 GN o su un
attrezzo di fissaggio esistente (codolo di ser-
raggio @ 8 mm).

Allo scopo & necessario un alloggiamento
opzionale (6910435).

(Eseguire %, % vedi sotto.)
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Rimozione dell'unita traslatrice da MarSurf
PS 10 (%)

1.
2.

Capovolgere MarSurf PS 10.

Premere sul lato frontale dell'unita traslatrice
fino a quando il perno di arresto (23) si sgan-
cia con un clic e la spina di arresto laterale
(22) si trova sulla parte posteriore (cfr. fig. 4).

Afferrare I'unita traslatrice per la protezio-
ne tastatore del supporto prismatico (9) ed
estrarla da MarSurf PS 10.

Staccare la spina (21) dell'unita traslatrice.

Collegare il cavo di prolunga (73) all'unita
traslatrice (12) e al connettore (21) (cfr. fig. 5).

B

Se necessario, inserire |'apparecchio di valuta-
zione nella custodia per il trasporto (74) (cfr.
fig. 1, in basso).

La spina del cavo di prolunga (73) si
innesta nell'unita traslatrice.

Rimozione del supporto prismatico dall'u-
nita traslatrice (%) (es. per cambio tastatore,
montaggio nel prisma manuale o su un attrezzo
di fssaggio)

1.

Allentare le due viti sul lato frontale del sup-
porto prismatico (9) con la chiave a brugola
fornita in dotazione (2 mm).

Spingere avanti il supporto prismatico fino
a quando tocca il tastatore, quindi estrarre
I'unita traslatrice dal supporto.

Sostituire il tastatore:

»  Estrarre il tastatore (8) dall'unita trasla-
trice.

» Inserire con attenzione il nuovo tastatore
nel relativo alloggiamento sul lato fronta-
le dell'unita traslatrice (12) considerando
la disposizione delle spine.

Rimontaggio del supporto prismatico
sull'unita traslatrice

1.

Inserire I'unita traslatrice nel supporto pri-
smatico (9) e spingerla avanti in modo che
il tastatore (8) sia al centro nella scanalatura
del supporto.

Stringere le due viti sul lato frontale del sup-
porto prismatico con la chiave a brugola for-
nita in dotazione (2 mm) con un momento
torcente di 0,1 Nm.

Reinserimento dell'unita traslatrice in
MarSurf PS 10 (W)

1.
2.

Capovolgere MarSurf PS 10.

Se presente, staccare il cavo di prolunga (73)
dell'unita traslatrice.

Allo scopo premere i fermi sulla spina
del cavo di prolunga (73).
Inserire la spina (21) nell'unita traslatrice
(cfr. fig. 4).

Inserire 'unita traslatrice nella cavita di
MarSurf PS 10.

Introdurre la spina di arresto laterale (22) nella
scanalatura (22a) e il perno di arresto (23)
nell'apertura (23a).

Premere la copertura zigrinata sul lato po-
steriore dell'unita traslatrice (12) e spingere
avanti l'unita traslatrice fino a quando si in-
nesta in posizione con un clic.

10
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5 Definizione delle impostazioni

Per controllare ed eventualmente modificare le 2. Toccare la voce di menu desiderata.

impostazioni dell'apparecchio: - . L .
P PP 3. Definire le impostazioni necessarie:

1. Toccare la barra del titolo per visualizzare il
menu (cfr. fig. 2).

o ) Seil display & bloccato, toccare I'icona @ Opzione selezionata.
1 : D Funzione non attivata.

O Opzione non selezionata.

Premere il tasto verde Start per usci- . .
. - >anp Funzione attivata.
re dal menu in qualsiasi momento e
visualizzare la videata base. [J Campo di immissione.

Spostando la barra di scorrimentosul 4. Toccare OK.
margine destro del display possono
essere visualizzate altre voci di menu.

Condizioni di misura Per modificare toccare il tasto &¥.
Corsa di tastatura Lt=15mm Corsa di tastatura di lunghezza fissa con meta
Lt=48 mm pre-/post-corsa (senza pre-/post-corsa: 1,25 mm,
Lt=150 mm 40 mm, 12,5 mm).
Lt=NxLc Corsa di tastatura = numero N di tratti di misura-
zione singoli x lunghezza del cutoff.
Lt [ mm Libera immissione della corsa di tastatura (es.
Lt = 16 mm per MOTIF).
Automatico Durante la misurazione la corsa di tastatura viene

impostata automaticamente in base all'entita del
valore di RSm o Rz (a norma DIN EN ISO 4288 e
ASME B46.1).

Nella barra del titolo viene visualizzato una volta
"Lt = Automatico".

Numero di tratti di mis. | N5 Numero n di tratti di misurazione singoli (secondo
singoli N ISO, JIS, ANSI/ASME).
N[ Immettere N=da 1 a 16 (solo per "Lt = N x Lc").
Precorsa/postcorsa Meta La corsa di tastatura comprende una pre-/post-cor-
sa pari a meta lunghezza del cutoff.
Senza Corsa di tastatura senza pre-/post-corsa.
Filtro Ls Automatico II profilo viene filtrato automaticamente dopo la mi-

surazione a seconda della lunghezza della corsa di
tastatura con una lunghezza d'onda limite di 2,5 pm

08,0 pm.
2,5 pm Filtro Ls con valore fisso.
8,0 pm
Off Filtro Ls disattivato.
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Filtro Lc Standard Cutoff a norma (secondo I1SO, JIS, ANSI/ASME).
Ridotto Cutoff successivo pil corto.
0,8 mm Cutoff fisso.
Lc[]mm Libera immissione del cutoff.
Avanzamento On L'unita traslatrice di MarSurf PS 10 & attivata.
Off L'unita traslatrice di MarSurf PS 10 & disattivata
(per es. quando I'oggetto di misura viene spostato
da un comando esterno).
I comando esterno deve essere impostato sulla
velocita di misura selezionata.
Velocita di misura 1,0 mm/s Velocita di misura a cui l'unita traslatrice sposta il
0,5 mm/s tastatore sopra I'oggetto di misura.
Tipo di tastatore 350 pm Campo di misura del tastatore utilizzato.
150 pm
100 pm
Calibratura Calibratura del tastatore (cfr. cap. 3).
Parametri Ra Vengono analizzati i parametri attivi.
Rg

Limiti di tolleranza

Ra 0,000 0,000

Limite di tolleranza inferiore e superiore per ciascun
parametro.

C1 [ pm

Impostazioni Livello di taglio superiore C1 e inferiore C2 per I'analisi
parametri Q2 [Jpm di RPc e RSm.
a1/ Soglia verticale per |'analisi di RSm.
Rz /10
CREF [] % Linea di riferimento per I'analisi della superficie
portante Rmr o tp.
Cum Livello di taglio per tre possibili valori della superfi-
C[Jpm cie portante Rmr o tp.
C[Jpm
Impostazioni MOTIF
Filtro ALl mm Operatori A e B per la lunghezza massima dei motif
B[ mm di rugosita o di ondulazione.
Argomenti Scr1 [ % Linea di taglio superiore e inferiore per 'ampiezza
Scr2 [ % zona CR della zona dei picchi del profilo.
Scf1 []% Linea di taglio superiore e inferiore per 'ampiezza
Scf2 []% zona CF della zona del nocciolo del profilo.
Sc1 [ % Linea di taglio superiore e inferiore per I'ampiezza
Sc2 [ % zona CL delle valli del profilo.

12
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Impostazioni di
esportazione

Esportazione

Risultati di misura
Profilo
Rapporto (PDF)

Selezione dei contenuti da salvare. Il salvataggio
puo essere eseguito automaticamente o con il

tasto E

| file vengono salvati nella memoria interna o su

una scheda microSD (se nello slot & inserita una

scheda microSD) nelle seguenti cartelle:

—  "Export" per i risultati di misura in formato CSV,

—  "Profiles" per i profili nel formato TXT o X3P,

—  "Records" per i rapporti in formato PDF (cfr. an-
che cap. 5.1).

Automatico

| contenuti attivati vengono salvati automaticamen-
te dopo ogni misurazione.

File di esportazione
risultati di misura

Sostituisci

I risultati di una misurazione vengono esportati nel
file "Results.csv" sovrascrivendo i risultati della mi-
surazione precedente.

Aggiunta in coda

I risultati di una misurazione vengono esportati nel
file "Results.csv" e scritti sotto i risultati preesistenti
delle misurazioni precedenti.

File di esportazione XT Formato del file di profilo: file di testo (*txt) o file

profilo X3P secondo DIN EN ISO 5436-2 (*x3p).

Nome file Testo 1 Il nome file di profili e rapporti pud essere com-
posto da informazioni profilo (da "Testo 1" a
Testo 4 "Testo 4") e da "Data_ora" (immissione dei testi
Data_ora tramite la voce di menu Testi del rapporto).

Testi del rapporto

Intestazione del rap- Titolo, riga 1 Per l'intestazione del rapporto di misura si possono

porto immettere fino a 3 righe di testo (max. 30 caratteri

ciascuna). Per modificare toccare | £ | .

Interrogazione infor- Testo 1 Per le informazioni profilo del rapporto di misura

mazioni profilo si possono immettere fino a 5 righe di testo (da
Testo 4 "Testo 1" a "Testo 4" max. 30 caratteri ciascuna;
Commento "Commento" max. 60 caratteri). Per modificare

toccare £ .

| testi attivati ([]) vengono richiamati automatica-
mente dopo ogni misurazione e quindi possono
essere adattati al pezzo misurato.

Blocco

Le impostazioni di MarSurf PS 10 possono essere
bloccate immettendo un numero di codice utente
compreso tra 0 e 9999.

Per sbloccarle & necessario immettere nuovamente
il codice.

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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Videata base

Videata base per I'analisi (orizzontale a sinistra,
orizzontale a destra, verticale, solo risultati).

Opzioni risparmio
energia

Dimming display dopo | 10's Periodo di inutilizzo dopo il quale il display si oscura
30s e si blocca.
Mai La normale illuminazione del display si riattiva toc-
candolo.
Toccando l'icona a il display si sblocca.
Attivare funzionamen- | 30's Periodo di inutilizzo dopo il quale MarSurf PS 10
to in standby dopo 5 min passa al funzionamento in standby (se I'alimenta-
Mai tore a spina non & collegato).
Premendo il tasto verde Start, I'apparecchio ritorna
allo stato operativo.
Spegnimento dopo 15 min Periodo di inutilizzo dopo il quale MarSurf PS 10 si
30 min spegne (se l'alimentatore a spina non & collegato).
Mai

Tasti funzione

Configurazione dei tasti liberamente programmabili
F1, F2 della videata base con una funzione o un
parametro.

@ Regolazioni
di base

@ Lingua

Selezione della lingua dei testi visualizzati.

Data

Immissione della data (formato dipendente dalla
lingua).

Ora Immissione dell'ora (formato dipendente dalla lingua).
mm Selezione dell'unita di misura "mm" o "inch".
inch
Funzionamento Il funzionamento remoto & attivo, ossia tramite
remoto I'interfaccia MarConnect si possono avviare misura-
zioni su MarSurf PS 10 (cfr. cap. 5.2).
Info Salva Salvataggio delle informazioni con il nome
"machineinfo.pdf".
Inoltre viene creato il file di compressione "marlog.
targz" che in caso di errore deve essere inviato
all'assistenza Mahr.
Batteria Visualizzazione della capacita della batteria in %.
Pos. tastatore Visualizzazione della posizione corrente del tastato-
re (con dimming del display: "-- - pm").
Misurazioni Visualizzazione del numero di misurazioni eseguite.
Cicli di ricarica Visualizzazione del numero di cidli di ricarica ese-

quiti.
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Ore di funzionamento | Funz. standard Visualizzazione della normale durata di servizio

(in ore).
Funz. eco Visualizzazione della durata di servizio in modalita
stand-by (in ore).
Operazioni di calibra- Visualizzazione delle ultime tre operazioni di cali-
tura bratura (data, valore di correzione calcolato).
Software Visualizzazione della versione software corrente di
MarSurf PS 10.
Licenze Visualizzazione del contratto di licenza Mahr e

dell'elenco dei pacchetti SOS utilizzati in MarSurf
PS 10 e relative licenze.

Assistenza Menu di servizio (accessibile solo ai tecnici dell'assi-
stenza Mahr).

51  Visualizzazione del logo personaliz- Il file INI contiene la sezione

zato nel rapporto [ProtocolHeader] con iseguenti codici:

Nell'intestazione del rapporto di misura possono [ProtocolHeader]

essere visualizzati un logo personalizzato, un'in- LOGO_NAME=

testazione del rapporto su 3 righe e informazioni TITLE 1=

profilo su 5 righe. TITLE 2=

TITLE 3=

Per visualizzare nel rapporto di misura il proprio TEXT 1=

logo aziendale: TEXT 2=

1. Creare un file immagine con il proprio logo TEXT—B’i
aziendale. TEXT 4= o
—  Formato file: COMMENT_0=

*svg, *png, *jpg, *bmp o *.gif 6. Dopo il segno di uguaglianza del codice
—  Dimensioni ottimali (L x H): "LOGO_NAME" immettere il nome del file
135 x 80 pixel 8 immagine contenente il logo aziendale.

2. Collegare MarSurf PS 10 a un computer at- Esempio: LOGO_NAME=Mylogo.svg
traverso la sua porta USB C<<5 (6). 7. Salvare il file "usersettings.ini". Il formato del
MarSurf PS 10 viene riconosciuto come nuova file (file solo testo) non deve essere modifi-
unita "MarSurfPS10". cato!

3. Aprire la cartella "usersettings". e ) !l testo dei codici da "TITLE 1" a

4. Salvare il file immagine con il logo aziendale 1 | "comMENT 0" pud essere definito an-

che tramite la voce di menu Testi del

nella cartella "usersettings".
9 rapporto (cfr. cap.5).

5. Aprire il file "usersettings.ini" con un editor Le righe da "TITLE 1" a "TEXT 4"
di testo (es. WordPad). Il blocco note non & possono comprendere max. 30 caratteri
adatto! ciascuna, la riga "COMMENT_0" puo in-

cludere max. 60 caratteri. Per i testi si pud

8  Sel'immagine ha dimensioni diverse, viene ridimensionata utilizzare un qualsiasi set di caratteri UTF 8.
automaticamente a 135 x 80 pixel. Si consiglia il formato
di file *.svg.
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5.2

Trasmissione dei risultati di misura
con il software MarCom

Per trasmettere con il software "MarCom
Standard" o "MarCom Professional" i risultati di
misura da MarSurf PS 10 direttamente a Microsoft
Excel (dalla versione 97), in un file di testo o tra-
mite il codice della tastiera in una qualsiasi ap-
plicazione:

1.

Collegare il cavo dati 16 EXu (4102357) all'in-
terfaccia MarConnect "DATA" (4) di MarSurf
PS 10 e alla porta USB di un computer.

Awviare il software "MarCom Standard" o
"MarCom Professional" (a partire dalla ver-
sione 5.1).

Definire le impostazioni necessarie nel

software MarCom:

e In "Strumento" selezionare "MarSurf
PS 10"

* In "Richiesta dati tramite" selezionare
il trigger attraverso il quale attivare le
misurazioni su MarSurf PS 10.

« In"Invia a" selezionare l'applicazione di
destinazione desiderata.

Per i dettagli: cfr. manuale di istruzioni

E] del software MarCom.

Le misurazioni con MarSurf PS 10 possono

essere avviate in diversi modi:

*  Premere il tasto Start verde su MarSurf
PS 10.

* In alternativa, nel menu toccare la voce
Funzionamento remoto e attiva-
re il trigger selezionato nel software
MarCom (es. tasto F1).

5.

Dopo ciascuna misurazione i valori numerici

di tutti i parametri attivati su MarSurf PS 10

vengono trasmessi alla destinazione selezio-

nata nel seguente formato:

— unita come nel display di MarSurf PS 10
(ma I'unita non viene trasmessa),

— posizioni decimali come nel display di
MarSurf PS 10,

— punto come decimale,

— CR (Carriage Return) dopo ogni para-
metro.

e | | risultati non valutabili vengono
1 | esportati come "---"".

16
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6 Manutenzione, pulizia
e trasporto

Su MarSurf PS 10 devono essere esequiti i seguen-
ti lavori di manutenzione:

«  Dato che durante la calibratura il campione
integrato & soggetto a normale usura, ['uten-
te dovrebbe controllarlo a intervalli regolari
mediante un rugosimetro separato con ta-
statore libero (cfr. cap. 6.1).

e ) Dopo circa 350 calibrature sara ne-
1 | cessario sostituire i campione. In caso
di calibratura giornaliera, questo nu-

mero corrisponde a una durata di
un anno.

MarSurf PS 10 e il tastatore vengono tarati di
fabbrica e quindi non hanno bisogno di essere
registrati.

Tuttavia, si consiglia di verificare la precisione di
misura a intervalli regolari o se si sospetta che i
valori di misura siano errati. A tale scopo, eseguire
la calibratura con il campione integrato o un cam-
pione geometrico di rugosita separato (cfr. cap. 3).

Proteggere |'apparecchio e tutti gli altri
componenti del set MarSurf PS 10 dalla
costante esposizione alla luce del sole,

dall'elevata umidita atmosferica e dalla
polvere!

Le alte temperature possono ridurre la
durata delle apparecchiature elettroniche,
danneggiare le batterie e deformare o far
fondere determinate materie plastiche.

L'apparecchio non deve essere conserva-
to in ambienti freddi. Infatti, quando poi
viene riportato in ambienti a temperatura
normale, al suo interno pud accumular-
si umidita e i circuiti elettronici possono
danneggiarsi.

Non toccare la puntina e proteggerla dagli
urti!

Non lasciare che grasso, olio e altri liquidi
penetrino nel tastatore.

Evitare il pili possibile che MarSurf PS 10
entri in contatto con oli, lubrificanti e
lubrorefrigeranti, in quanto potrebbero
compromettere il funzionamento del ta-
sto Start.

Pulizia

«  Pulire MarSurf PS 10, quando necessario,
con un panno morbido e senza peli, inumi-
dito leggermente con acqua o con un deter-
gente per plastica normalmente reperibile in
commercio.

«  Senecessario, pulire il tastatore con un pen-
nello morbido.

Durante la pulizia, fare in modo che nes-
@ sun liquido penetri nell'apparecchio!

Per la pulizia non usare detergenti che

danneggiano la plastica (in particolare non

usare l'acetone) né detergenti alcalini (so-
luzioni alcaline)!

Conservazione

In caso di inutilizzo, si consiglia di conservare
MarSurf PS 10 e gli accessori nell'apposita custodia
per il trasporto (o nel cartone per la spedizione).
Non piegare a gomito o sottoporre a trazione il
cavo USB dell'alimentatore a spinal

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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Trasporto / spedizione

Attenzione:

Durante il trasporto o la spedizione, I'unita
traslatrice e il tastatore possono danneg-
giarsi.

Per il trasporto o la spedizione, attenersi
rigorosamente alle seguenti istruzioni. In
caso contrario, la garanzia decade!

Per il trasporto interno all'azienda nella custodia:

1. Posizionare la protezione rossa di trasporto
dal basso sul supporto prismatico (9) (cfr.
istruzioni 3763316).

2. Spegnere MarSurf PS 10 e riporlo nella cu-
stodia per il trasporto.

Per la spedizione:

1. Spegnere MarSurf PS 10.

2. Estrarre l'unita traslatrice da MarSurf PS 10
(cfr. 8 nel cap. 4).

3. Posizionare la protezione rossa di trasporto
dal basso sul supporto prismatico (9) (cfr.
istruzioni 3763316).

4. Riporre l'unita traslatrice nell'apposito scom-
parto del relativo cartone di spedizione.

5. Imballare MarSurf PS 10 (nella sua custodia
per il trasporto) e i restanti accessori nel car-
tone per la spedizione.

6.1 Controllo del campione integrato

Per determinare il valore Rz del campione inte-
grato:

1. Posizionare un rugosimetro idoneo 2 in modo
che il tastatore sia appoggiato sul campione
e sia possibile misurare una corsa di tastatura
di 56 mm (cfr. fig. 3).

2. Impostare la corsa di tastatura Lt = 5,6 mm
sull'apparecchio di misura.

3. Eseguire una o piu misurazioni e leggere di
volta in volta il valore di misura per Rz.

4. Calcolare la media dei valori Rz misurati.

5. Alla successiva calibratura con MarSurf PS 10
immettere il valore Rz calcolato come valore
nominale Rz.

6.2 Sostituzione della batteria

La capacita massima della batteria incorporata puo
ridursi progressivamente con |'uso prolungato e
pertanto si consiglia di sostituire la batteria.

La batteria dovrebbe essere sostituita
soltanto da personale specializzato qua-
lificato.

Puo essere utilizzata soltanto la batte-

@ ria agli ioni di litio da 3,7 V / 3150 mAh
(3030057). In caso contrario, 'apparecchio
potrebbe subire danni.

Per sostituire la batteria (cfr. fig. 6 nel retro co-
pertina):

1. Allentare le quattro viti (25) sul lato inferiore
di MarSurf PS 10 con un cacciavite a croce
ed estrarle.

2. Posizionare MarSurf PS 10 sul lato inferiore
prismatico.

9  es. unita traslatrice MarSurf SD 26 con tastatore libero BFW-
250 e apparecchio di valutazione MarSurf M 400 o MarSurf
XR1

18
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10.

1.

12.

13.
14.

Ribaltare con attenzione la parte superiore
(26) di MarSurf PS 10 di 90° verso sinistra
(come fosse la copertina di un libro).

Staccare con cautela le spine (27) e (28) dai
connettori (27a) e (28a) sulla scheda.

Allentare le tre viti sul supporto della batteria
(30).

Rimuovere la batteria (29).

Inserire la nuova batteria (3030057) con la
dicitura rivolta verso ['alto.

Collocare il supporto della batteria (30) sulla
batteria stessa (con la dicitura "Top" rivolta
verso ['alto) e stringere le tre viti con un mo-
mento torcente di 0,4 N.

Collegare le spine (27) e (28) ai connettori
(27a) e (28a) sulla scheda.

Reinserire con cautela la parte superiore di
MarSurf PS 10.

Le quattro viti sono viti autofilettanti.
Se, stringendo le viti, viene appli-
cato un momento torcente troppo
elevato, I'alloggiamento potrebbe
rompersi!

Inserire nuovamente le quattro viti (25) e av-
vitare con un momento torcente di max.
1 Nm.

Accendere MarSurf PS 10 e controllarne il
corretto funzionamento.

Controllare le impostazioni di MarSurf PS 10.

Caricare completamente la batteria di MarSurf
PS 10.

6.3 Installazione di un aggiornamento
software

e | Durante I'aggiornamento del software tut-
1 | te le impostazioni e tutti i profili, i risultati

e i rapporti presenti in memoria vengono
mantenuti.

Eccezione:

Per l'aggiornamento software dalla ver-

sione v1.00-12 (o inferiore) alla versione

v1.00-14 (o superiore) procedere nel

modo seguente:

+  Prima di awiare I'aggiornamento, se
necessario fare una copia di backup
dei dati dalla memoria interna, ov-

vero da

\\MarSurfPS10 \Export
\Profiles
\Records
\usersettings

+  Dopo l'aggiornamento & necessario
ricalibrare il tastatore di MarSurf PS 10
(cfr. cap.3).

L'aggiornamento software puo essere
eseguito solo se la batteria & completa-
mente carica o se MarSurf PS 10 & col-

legato alla rete tramite |'alimentatore a
spinal

Per installare una nuova versione software:

1. Spegnere MarSurf PS 10.

2. Inserire la scheda microSD con la nuova ver-
sione software nello slot (5).

3. Accendere MarSurf PS 10.
La nuova versione software viene installata
automaticamente e compare un messaggio.

4.  Estrarre la scheda microSD dallo slot (5).

Mahr GmbH, MarSurf PS 10

19




7 Standard di fornitura

6910230
6910231

6111520

3028331

3028332

3028323

7053553

3903456

7054136
3763315
3763316
3763438

3762815
3762817

7053543

7054134

Set "MarSurf PS 10 (2 yum)"

Rugosimetro MarSurf PS 10 (17 lin-
gue, possibilita di cambiare la lin-
gua), con unita traslatrice integrata e
campione

Tastatore PHT 6-350,

tastatore a un pattino,

raggio puntina 2 pm,

campo di misura 350 um,

per misurazioni di superfici piane,

in fori a partire da @ 6 mm fino a

17 mm di profondita, in cave a parti-
re da 3 mm di larghezza

Alimentatore a spina
(da 100 VACa264VAC5V=)

Adattatore di rete (4 unita) per
alimentatore a spina 3028331 (per
I'uso in Europa, Gran Bretagna, USA,
Australia)

Cavo USB (USB-A, microUSB), lun-
ghezza 2,0 m;

per il collegamento all'alimentatore
a spina; per il collegamento alla
porta USB di un computer

Cavo di prolunga per unita traslatri-
ce removibile, lunghezza 1,2 m

Cacciavite a testa esagonale,
apertura 2,0 mm

Protezione di trasporto
Manuale di istruzioni
Istruzioni (17 lingue)

Dati tecnici (tedesco, inglese)

Pieghevole "MarSurf. Surface
Parameters" (tedesco, inglese)

Custodia per il trasporto con cintura
a tracolla

Cartone per la spedizione

6910232
6910231

6111526

3028331

3028332

3028323

7053553

3903456

7054136
3763315
3763316
3763438
3762817

7053543

7054134

Set "MarSurf PS 10 (5 pm)"

Rugosimetro MarSurf PS 10 (17 lin-
gue, possibilita di cambiare la lin-
gua), con unita traslatrice integrata e
campione

Tastatore PHT 6-350,

tastatore a un pattino,

raggio puntina 5 um,

campo di misura 350 pum,

per misurazioni di superfici piane,

in fori a partire da @ 6 mm fino a

17 mm di profondita, in cave a parti-
re da 3 mm di larghezza

Alimentatore a spina
(da 100 VACa 264V AC, 5V =)

Adattatore di rete (4 unita) per
alimentatore a spina 3028331 (per
l'uso in Europa, Gran Bretagna, USA,
Australia)

Cavo USB (USB-A, microUSB), lun-
ghezza 2,0 m;

per il collegamento all'alimentatore
a spina; per il collegamento alla
porta USB di un computer

Cavo di prolunga per unita traslatri-
ce removibile, lunghezza 1,2 m

Cacciavite a testa esagonale,
apertura 2,0 mm

Protezione di trasporto
Manuale di istruzioni
Istruzioni (17 lingue)

Dati tecnici (tedesco, inglese)

Pieghevole "MarSurf. Surface
Parameters" (inglese)

Custodia per il trasporto con cintura
a tracolla

Cartone per la spedizione
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8 Accessori, pezzi di ricambio e
materiale di consumo

Pezzi di ricambio e materiale di consumo

7053546

3030057

7054131

Accessori
4413000

4413001

4413005

6910435

6710803
6710807
6910209

6910434
6850720

6851304

6820602

Campione per MarSurf PS 10, incl.
certificato di calibratura Mahr

Batteria agli ioni di litio per MarSurf
PS 10, 3,7 V /3150 mAh

Cappuccio di protezione per i colle-
gamenti di MarSurf PS 10

Stativo MarStand 815 GN, treppiede,
altezza 300 mm

Stativo MarStand 815 GN, treppiede,
altezza 500 mm

Stativo MarStand 815 GN, treppiede,
altezza 750 mm

Alloggiamento per il fissaggio dell'u-
nita traslatrice cilindrica di MarSurf
PS 10 sullo stativo MarStand 815 GN
0 suU un attrezzo con codolo di ser-
raggio @ 8 mm

Stativo MarSurf ST-D
Stativo MarSurf ST-G

Alloggiamento per il fissaggio di
MarSurf PS 10 (unita completa) sullo
stativo ST-D, ST-F o ST-G

Prisma manuale

Piedini regolabili in altezza (2 pezzi)
per prisma manuale 6910434

Alloggiamento per il fissaggio
dell'unita traslatrice di MarSurf PS 10
tramite il prisma manuale 6910434
sullo stativo ST-D, ST-F o ST-G

Campione geometrico PGN 1,

per la calibratura dinamica tramite
Ra, Rz, RSm; profilo sinusoidale

del solco, profondita profilo di ca.
1,5 um, passo dei solchi ca. 0,10 mm

6820601

6820605

9027715

6980102

6299054

4102552

4102551

4102357

4102231

4102230
6910427

6111520

Campione geometrico PGN 3,

per la calibratura dinamica tramite
Ra, Rz, RSm:; profilo sinusoidale del
solco, profondita profilo di ca. 3 pm,
passo dei solchi ca. 0,12 mm

Campione geometrico PGN 10,

per la calibratura dinamica tramite
Ra, Rz, RSm); profilo sinusoidale

del solco, profondita profilo di ca.

10 pm, passo dei solchi ca. 0,20 mm

Certificato di calibratura Mahr
per PGN

Certificato di calibratura DKD
per PGN

Software di valutazione "MarSurf
XR 20" (16 lingue, possibilita di cam-
biare la lingua), incl. Mahr License Key

Software "MarCom Professional"
per l'acquisizione dei valori di misura
da MarSurf PS 10

Software "MarCom Standard" per
l'acquisizione dei valori di misura da
MarSurf PS 10

Cavo dati 16 EXu con tasto Start,
incl. software "MarCom Standard"

Radiotrasmettitore 16 EWe,
Bluetooth® Smart, portata ca. 6 m,
per la trasmissione dei valori di mi-
sura da MarSurf PS 10 a un compu-
ter con software MarCom

Radioricevitore, Bluetooth® Smart

Unita traslatrice cilindrica MarSurf
RD 18 C2 per misurazioni in direzio-
ne trasversale fino a Lt =4,8 mm

Tastatore PHT 6-350,

tastatore a un pattino,

raggio puntina 2 pm,

campo di misura 350 pm,

per misurazioni di superfici piane,

in fori a partire da @ 6 mm fino a

17 mm di profondita, in cave a parti-
re da 3 mm di larghezza
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6111526

I 6111521

Tastatore PHT 6-350,

tastatore a un pattino,

raggio puntina 5 pm,

campo di misura 350 um,

per misurazioni di superfici piane,

in fori a partire da @ 6 mm fino a

17 mm di profondita, in cave a parti-
re da 3 mm di larghezza

Tastatore PHT 3-350,

tastatore a un pattino,

campo di misura 350 pm,

per misurazioni in fori a partire da

@ 3 mm fino a 17 mm di profondita

06,7

20,8

6111521

]

(=]

9

e
) j

6111524

Tastatore PHT 11-100,

tastatore a un pattino, angolato,
campo di misura 100 pm,

per misurazioni in zone di misura
profonde, ad es. in cave a partire da
2,5 mm di larghezza fino a 75 mm
di profondita

6111524

10,8
7.6

k)

=]

B

0.8

6111522

Tastatore PHTF 0.5-100,

tastatore a un pattino,

campo di misura 100 pm,

per misurazioni di fianchi di dente

18,75

i

6111522

6111525

1,6

Tastatore PHTR 100,

tastatore a un pattino laterale,
campo di misura 100 pm,

per misurazioni di superfici concave
e convesse

6111525

o

0.9 ]|

#

o

6111523  Tastatore PT 150,

tastatore a due pattini,

campo di misura 150 pm,

per misurazioni di lamiere e superfici
di rulli secondo la norma DIN EN
10049 (SEP)

103,5

2,2

48,0

— |

|®

6850540

6850716

6850715

7028532

7028530

6111523

] - T
;

Prolunga per tastatore PHT,
lunghezza 80 mm,

per misurazioni in fori a partire da
@ 9 mm (con tastatore PHT 3-350)

Protezione tastatore, in acciaio,
per fori a partire da @ 10 mm

Protezione tastatore con lato inferio-
re prismatico, in acciaio, per misura-
zioni di pezzi cilindrici

Protezione tastatore, in materia-

le sintetico, per fori a partire da
@ 10 mm

Protezione tastatore con lato inferio-
re prismatico, in materiale sintetico,
per misurazioni di pezzi cilindrici
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Mahr GmbH, MarSurf PS 10



Ultima Version

modificacion

N° de
referencia

3763315 11/08/2016

Vdlido a partir de la version de software 1.00-14

indice de contenido

Informacion sobre el software de

fuente abierta 1
Aplicacion segun el uso previsto.......... 2
Errores de funcionamiento razonable-
mente previsibles 2
Eliminacion 2
Advertencias de seguridad..........ccceeeeeu. 3

1 Ambito de funcionamiento .....4

2 Elementos de mando.................. 6
3 Primeros pasos 7
4 Configurar la estacion

de medicion 9

5 Definir las opciones
de configuracion.........cccceveenne 1"

5.1 Mostrar el logotipo especifico
del cliente en el informe.......eeeeeeeeseeeee 15

5.2 Transferir los resultados de medicion
con ayuda del software MarCom........... 16

6 Mantenimiento, limpieza

técnicos, consulte la ficha de datos

e ) Para obtener detalles acerca de los datos
1 \
3763438.

Para ver la declaracién de conformidad,
consulte la Ultima pagina del documento.

Informacion sobre el software de fuente
abierta

El software de este producto de Mahr GmbH
contiene, entre otros, componentes con licencia
de software de fuente abierta (OSS, por sus siglas
en inglés).

Mahr GmbH declina toda responsabilidad por
los componentes del software de fuente abierta
que no se utilicen en este producto. El derecho
de propiedad intelectual pertenece a una o mas
personas.

Con el fin de leer las versiones y licencias de los
paquetes de OSS contenidos, en el menu del
MarSurf PS 10, toque la entrada Licencias.
Puede solicitar a Mahr GmbH el cédigo fuente del
software de fuente abierta que estd contenido en
este producto. A tal fin, envie un correo electré-
nico con el nombre y la versién del producto a
la direccion info@mahr.com. Obtendrd el cédigo
fuente por una cuota que incluye los costes del
soporte de datos, del procesamiento y del envio.

En este manual de instrucciones se utilizan
los siguientes simbolos:

e | Nota general.
1

y transporte 17
6.1 Comprobar el patrén integrado............ 18
6.2 Cambiar la bateria 18

6.3 Instalar una actualizacién del software 19

7 Volumen de suministro........... 20

8 Accesorios, piezas de repuesto
y piezas de desgaste................. 21

Nota importante. La falta de observaciéon

@ de las instrucciones puede dar lugar a
resultados erréneos o causar dafios en
los aparatos.

Advertencia. Riesgo de lesién y muerte.
Observe indefectiblemente estas instruc-
ciones.

Mahr GmbH, MarSurf PS 10




Aplicacion segun el uso previsto

El medidor de rugosidad MarSurf PS 10 solo pue-
de utilizarse para realizar mediciones y evaluacio-
nes en el dmbito indicado.

El medidor de rugosidad MarSurf PS 10 puede
instalarse tanto en el drea de fabricacién como

Errores de funcionamiento razonablemen-
te previsibles

Todos los trabajos deben correr a cargo
exclusivamente de personal debidamente
formado y especializado que actie bajo
las instrucciones del propietario.

en salas de medicion.

Observe en todo momento las condicio-
@ nes de uso, mantenimiento y reparacién
que se describen en este manual de ins-
trucciones y en los manuales de instruc-
ciones de los componentes de la estacion

de medicion.

Cualquier otro uso que no sea el especifi-
cado en el apartado "Aplicacién segtin el
uso previsto" se considerard no conforme

al uso previsto y anulard la garantia y la
responsabilidad del fabricante.

Eliminacion

Asimismo, todos los trabajos deben rea-
lizarse con el equipo de proteccion per-
sonal que se necesite para los mismos.

Los trabajos en piezas conductoras de
tension solo pueden realizarse si el apa-
rato esta desconectado de la red eléctrica

y si se han descargado las tensiones resi-
duales potenciales.

No desmonte ni puentee los dispositivos
de proteccion.

Utilice dnicamente palpadores y acceso-
rios originales del fabricante.

Los dispositivos electrénicos, incluidos los accesorios vy las baterias/pilas
vacias, no son basura doméstica, pues estan fabricados con valiosos ma-
teriales que pueden reciclarse y reutilizarse. La directiva europea 2002/96/
CE (WEEE) exige que los dispositivos eléctricos y electrénicos se separen
de la basura municipal no dlasificada, de modo que puedan volver a pro-
cesarse con posterioridad. El simbolo del cubo de basura tachado indica
la necesidad de realizar una eliminacién por separado.

Pb, Cd y Hg designan sustancias que se encuentran por encima de los
valores legales.

La empresa Mahr GmbH se encarga de recoger y eliminar sus productos
eléctricos y electrénicos de la forma que exigen las leyes. Péngase en
contacto con nuestros técnicos de servicio, ya sea in situ o utilizando los
siguientes datos:

Mahr GmbH Teléfono: +49-551-70730
Carl-Mahr-StraBBe 1 Fax: +49-551-71021
D-37073 Géttingen Correo electronico: info@mahr.de
Republica Federal de Alemania Sitio web: www.mahr.de

La empresa Mahr GmbH esta registrada en Alemania con el nimero de
registro WEEE, DE 56624193 y es miembro de la Fundacion de Aparatos
Eléctricos Usados (EAR).
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Advertencias de seguridad

El aparato cumple con las normas de seguridad pertinentes y ha salido de la fabrica en per-
fecto estado. Sin embargo, puede existir riesgo de lesién y muerte si no se presta atencion
a las siguientes instrucciones:

Notas generales

1. Familiaricese con estas advertencias y con las instrucciones de uso correspondientes
antes de poner en marcha el aparato.

2. Utilice el aparato Unicamente para los fines de uso que se indican en el manual de
instrucciones.

e | Mantenga el manual de instrucciones en un lugar accesible del emplazamiento
1 | de uso del aparato.

3. Observe estrictamente las directrices internas de la empresa y las normativas de pre-
vencién de accidentes especificas de cada pais (por ejemplo, de la mutua profesional
correspondiente). Péngase en contacto con el responsable de la seguridad de su empresa.

4. No ponga en servicio el aparato en un espacio que contenga gases explosivos, pues una
chispa eléctrica podrfa provocar una explosion.
Alimentacién de corriente y conexioén a la red

5. Antes de realizar la conexion, asegurese de que la tensién de alimentacion indicada
en la placa de caracteristicas coincide con la tension de alimentacion local. Si no es asi,
no conecte el aparato en ningun caso.

6. Conecte el enchufe Uinicamente a una toma de corriente normalizada con puesta a tierra.
Si se utilizan cables alargadores, estos deben cumplir las normativas de la VDE (Asociacion
Alemana de la Electricidad, la Electrénica y las Informaciones Tecnoldgicas).

Fallos y averias
7. El aparato solo puede utilizarse si se encuentra en perfecto estado de funcionamiento.

@ Solucione de inmediato cualquier error o averia que pueda afectar a la seguridad.

Intervenciones en los componentes de la estacion de medicion

8. Cualquier modificacién o intervencién en el aparato necesita el consentimiento expreso y
por escrito de Mahr GmbH y, ademas, debe correr indefectiblemente a cargo de personal
técnico debidamente cualificado.

Las cubiertas de la maquina solo pueden abrirse o retirarse para realizar labores
de mantenimiento o reparacién. Asimismo, esta labor debe ser realizada por
personal debidamente autorizado.

Antes de abrir el aparato, asegurese de que esta apagado y de que no se
puede volver a encender por error (por ejemplo, desenchufando el cable de
alimentacion). Cualquier intervencion no autorizada tendrd como consecuencia
la anulacién de la garantia y de la responsabilidad del fabricante.

\
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1 Ambito de funcionamiento

Propiedades mecanicas

El MarSurf PS 10 es un medidor de rugosidad
muy manejable disefiado para su uso portatil en
talleres. El rango de medicion es de 350 um como
maximo (de -200 pm a +150 pm).

Con la unidad de avance integrada y facilmente
extraible pueden realizarse mediciones en cual-
quier posicion sin perder tiempo en la configu-
racion. La longitud méxima del recorrido de pal-
pacion es de 175 mm. El aparato resulta facil de
manejar y cumple las disposiciones de la norma
DIN EN ISO 3274.

El MarSurf PS 10 y todos los palpadores de Mahr
se han calibrado en fabrica. El aparato incluye
diversas funciones de calibracion que permiten
efectuar mediciones altamente precisas conforme
al método de palpado por contacto, asi como rea-
lizar comprobaciones después de dicho proceso.
El patron integrado y facilmente extraible permite
calibrar el palpador a través de Rz.

Los palpadores de la serie PHT disponen de un
patin abierto ' que evita que se acumulen depé-
sitos de suciedad o aceite.

Por su parte, la posibilidad de regular la altura
permite realizar mediciones en diferentes niveles.

Como la carcasa es muy estable, el MarSurf PS 10
es extremadamente resistente a las condiciones
de trabajo mas dificiles. El aparato presenta un
disefio ergonémico, unos elementos de mando
dispuestos de forma clara y una pantalla tactil
que ofrece un disefio exclusivo y una perfecta
visibilidad.

Su manejable forma y su reducido peso (aprox.
500 g) lo convierten en un aparato ideal para su
uso portétil. Gracias a la bolsa de transporte y a
la bandolera, puede llevarse a cualquier lugar de
forma muy comoda.

1 patentado

Ademéds, la baterfa recargable integrada ofrece
suficiente capacidad para funcionar sin problemas
durante varios dias sin necesidad de conectarse
a la red eléctrica 2.

El funcionamiento como equipo fijo es posible
si se tiene conectado el bloque de alimentacion
en todo momento. El bloque de alimentacién
correspondiente dispone de cuatro adaptadores
intercambiables con los que el aparato puede co-
nectarse directamente a la red eléctrica.

Posibles opciones de configuracion del aparato

Todas las funciones del aparato estan reunidas
en un mend estructurado de forma l6gica, al que
se puede acceder a través de la pantalla tactil.
Las opciones de configuracion del aparato pue-
den bloquearse, asi como protegerse frente a
un acceso no autorizado, mediante un cédigo
numérico concreto.

El recorrido de palpacion puede seleccionarse o
introducirse libremente. El nimero de recorridos
de medicién individuales puede ajustarse segin
se desee. El recorrido de palpacion puede abar-
car también un prerrecorrido y un posrecorrido
equivalente a la mitad de la longitud del cutoff.

El perfil registrado puede filtrarse con un filtro Ls
segun la norma DIN EN ISO 3274 (desconectable).
Si las mediciones se realizan segun las normas
ISO (DIN), JIS y ANSI/ASME, el filtrado se realiza
con un filtro de perfil de fase corregida (filtro de
Gauss) segun la norma DIN EN ISO 16610-21.
También es posible seleccionar un cutoff acorta-
do, o especificar un cutoff libremente.

Incluso los usuarios menos experimentados po-
drdn realizar mediciones de rugosidad correctas y
reproducibles: Cuando el modo automdtico estd
activado, el aparato reconoce perfiles periddicos y
no periédicos y ajusta automdticamente el cutoff
normalizado y el recorrido de palpacién corres-
pondiente segun la norma DIN EN SO 4288.

Evaluacion

Para evaluar el perfil medido, es posible utilizar la
mayor parte de los pardmetros habituales segun
las normas 1SO (DIN), JIS, ANSI/ASME y MOTIF.

2 Dicha capacidad abarca aproximadamente 1200 mediciones
(dependiendo de la longitud del recorrido de palpacion).

4
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Es posible configurar todas las condiciones de
evaluacion: la linea de referencia y la linea de
interseccién para el material portante Rmr o tp,
lineas de interseccidn simétricas o asimétricas para
el nimero de picos RPcy la anchura media de
los elementos de perfil RSm, los operadores Ay B
para la evaluacién MOTIF, asi como las lineas de
interseccion para las anchuras de zona CR, CFy CL.

La tolerancia puede supervisarse ajustando los
limites de tolerancia de todos los pardmetros se-
leccionados. Si se sobrepasa el valor prefijado, en
la pantalla (y en el informe) aparece la indicacién
correspondiente.

Los resultados y los ajustes de configuracién
pueden mostrarse en el sistema métrico o en el
sistema de pulgadas, segun se prefiera.

La memoria interna puede almacenar hasta
3900 perfiles, 500.000 resultados o 1500 infor-
mes. 3

El perfil, los resultados y/o el informe de una me-
dicion pueden almacenarse de forma manual o
automdtica. El nombre de archivo para perfiles e
informes puede componerse de 4 textos distintos
(informacién del perfil), asi como de la fecha y la
hora (formato fecha_hora).

En el encabezado del informe de medicién pue-
den mostrarse un logotipo especifico del cliente,
un encabezado de informe de 3 lineas y una in-
formacion del perfil de 5 lineas.

Interfaces

El MarSurf PS 10 dispone de una ranura para una
tarjeta microSD o microSDHC (con una capacidad
de hasta 32 GB), que permite almacenar los per-
files, los resultados o los informes de medicion. 4
En caso necesario, es posible realizar una actua-
lizacion del software a través de una tarjeta mi-
croSD proporcionada por Mahr.

3 Estos valores se aplican cuando cada vez solo se guardan
archivos de un tipo. Del mismo modo, los valores dependen
de la longitud del recorrido de palpacion, asi como de los
pardmetros seleccionados y de los perfiles asociados a
ellos, del formato de archivo, etc.

4 Enelcaso de incorporar una tarjeta microSD con 32 GB de
capacidad, la capacidad de almacenamiento se multiplica
por 320.

La interfaz MarConnect permite iniciar mediciones
en el MarSurf PS 10.

Gracias a su interfaz USB, el MarSurf PS 10 puede
conectarse directamente a un PC. En ese caso,
funciona como cualquier otro dispositivo de al-
macenamiento extraible (como son las memorias
flash), por lo que el sistema lo detecta de inme-
diato, sin necesidad de un controlador. De este
modo, el usuario puede transferir los resultados
de medicion y los perfiles al PC para, por ejemplo,
analizarlos con el software de evaluacién "MarSurf
XR 20". Por otro lado, con el software "MarCom
Standard" o "MarCom Professional" es posible
transferir los resultados de medicion directamente
desde el MarSurf PS 10 a diferentes formatos de
archivo (como Microsoft Excel).

Accesorios

La amplia gama de accesorios del MarSurf PS 10
ofrece multitud de posibilidades de aplicacion.
Ejemplos:

—  El'prisma manual opcional (6910434) permite
instalar la unidad de avance por separado
del equipo de evaluacion, o bien fijarla a una
columna de medicién.

—  Para objetos de medicién como un arbol del
ciglenal o un drbol de levas, que se miden
en direccién axial, puede adquirirse una uni-
dad de avance alternativa MarSurf RD 18 C2
(6910427), que se utiliza para el palpado
transversal con un recorrido de palpacién
maximo de 4,8 mm.

— El sistema inaldmbrico opcional (4102230,
4102231) permite transmitir los resultados
de medicién a un PC utilizando la tecnologia
Bluetooth® Smart.

Condiciones de uso

Temperatura de almacenamiento y transporte:
de -15°Ca +60 °C5

Temperatura de trabajo y de servicio:
de +10 °C a +45 °C

Humedad relativa del aire:
del 30 % al 85 %, sin condensacién

Tipo de proteccion: IP40

5 Para que la baterfa no sufra dano alguno, se recomienda
mantener una temperatura de almacenamiento maxima
de 30°C
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2 Elementos de mando

Figura 1 (consulte portada)
Medidor de rugosidad MarSurf PS 10

1 Tecla Inicio verde

«  Enciende el aparato.

«  Cierra el mend en cualquier momento
y muestra la vista basica.

« Inicia una medicidn.

«  Interrumpe una medicion en curso.

«  Apaga el aparato si se mantiene pulsa-
da durante més de 2 sequndos.

2 Visor con pantalla tactil

LED verde

» LED apagado:  No se ha conectado

ningun blogue de

alimentacion.

El bloque de alimen-

tacion esta conecta-

do y la bateria esta

totalmente cargada.

« LED intermitente: La bateria se estd
cargando.

4 DATA Interfaz MarConnect (RS-232)
para el modo de funcionamiento
remoto

» LED encendido:

= Ranura para una tarjeta microSD
=L Interfaz USB para conectar a

un PC
7 Sistema de requlacion de la altura
> Posicién para calibrar el palpador
estandar PHT 6-350 en el patrén
proporcionado.
Palpador

9  Soporte prismatico
para colocar sobre objetos de medicion
planos o cilindricos

10 Roscas internas para sujetar los accesorios

11 Patrén de calibracion
con indlicacion del valor nominal Rz

12 Unidad de avance, extraible

13 Cable alargador para la unidad de avance

14 Bolsa de transporte
»  Para colocar de forma oblicua el equipo
de evaluacidn, las tapas magnéticas se
abaten hacia abajo.
«  Labandolera puede fijarse en los ojales.

Figura 2 (consulte portada)
Pantalla del MarSurf PS 10 con la vista bésica y
el menu

15 Barra de titulo con la fecha, la hora y el
nivel de carga de la bateria
« Alpulsar la barra de titulo, se muestra
el mend.

15b Cuadro de texto con las condiciones de
medicion 6
Lt Recorrido de palpacidn (cutoff Lc
X numero n de recorridos de me-
dicién individuales)
/!\ Condiiciones de medicién no con-
formes a las normas

16 Campo de perfil

17 Teclas de funcicn
F1, F2 Teclas programables de forma
libre para mostrar un parédmetro o
gjecutar una funcion

18 Parametros con resultados de la medicion

B [imite de tolerancia superior supe-
rado
Resultado dentro de la tolerancia
Bl [ /mite de tolerancia inferior no

alcanzado

19 E Tecla para almacenar el perfil, los
resultados y el informe
20 Mendu de configuracion

La pantalla esta bloqueada; al pulsar
el simbolo, la pantalla se desbloquea.

Opcidn de menu Configuracion
basica para definir el idioma, la fe-
cha, la hora y la unidad de medida

S

6  Enla vista basica horizontal el cuadro de texto (75b) forma
parte de la barra de titulo (75).

Las opciones de configuracion
estan bloqueadas

Mahr GmbH, MarSurf PS 10



3 Primeros pasos

Una vez realizados los pasos que se indican a

continuacion, es posible comenzar con las me-

diciones:

— Quitar el sequro de transporte

— Colocar la unidad de avance en el MarSurf
PS 10 (consulte W en el capitulo 4).

—  Definir las condiciones de medicién

—  Calibrar el palpador

Quitar el seguro de transporte

e | Antes de poner en servicio el MarSurf
1 | PS 10, retire el sequro de transporte
rojo (consulte la hoja de indicaciones
3763316).

No olvide guardar el seguro de transporte
en un lugar seguro.

Si tiene que volver a transportar el aparato,
tendrd que volver a incorporarlo.

Encender el MarSurf PS 10
1. Pulse la tecla Inicio verde.

Definir los ajustes de configuracién basicos

1. En el cuadro de didlogo "Felicitacion", siga
estos pasos:

+  Pulse la tecla > para definir de forma
consecutiva el idioma (@), la fecha y
la hora.

+  Seleccione la unidad de medida "mm"
0 "inch" (pulgadas).

+  Pulse Aceptar.

Se muestra el menu. Vuelva a pulsar
Aceptar para mostrar la vista basica.

Definir las condiciones de medicion

1. Enla vista bésica, pulse la tecla ¥ (o elijala
opcién Condiciones de med. en el menu).

2. Vuelva a pulsar la tecla L¥ y defina las con-
diciones de medicion deseadas.
Para obtener mas detalles sobre las condicio-
nes de medicion, consulte el capitulo 5.

3. Pulse Aceptar. Vuelva a pulsar Aceptar.

Calibrar el palpador

1.

Levante el patrén (77) de la parte inferior del
MarSurf PS 10 con ayuda de la una y extrai-
galo (consulte la figura 7).

Lea el valor nominal Rz del patrén.

Disponga el MarSurf PS 10 sobre su parte
inferior prismatica, de manera que la punta
de palpado quede en posicion vertical.

Cologue el patrén de manera que todo el
recorrido de palpacién esté dentro del campo
con la rugosidad definida (consulte la figu-
ra3).

La longitud del recorrido de palpa-

E] cion se determina automaticamen-
te conforme a las normas DIN EN
ISO 4288 o ASME B46.1 y en fun-
cion del valor nominal (consulte la
tarjeta plegable incluida en el volu-
men de suministro "MarSurf. Surface
Parameters"). A esto hay que anadir
la mitad de un prerrecorrido y de un
posrecorrido.

Utilice el sistema de regulacion de la altura

(7) del MarSurf PS 10 para ajustar este al nivel

deseado:

— enel palpador estandar PHT 6-350 a »>,

— en otros palpadores, segun sea nece-
sario.

El palpador debe quedar orientado en sen-

tido paralelo respecto al patrén.

Tl

En la vista basica, pulse la tecla 322 (o elija la
opcion Calibracion en el menu).

Elija el procedimiento de calibracion.
Si utiliza el patrén incluido en el volumen de
suministro, seleccione siempre "Calibrar Rz"

Especifique el valor nominal del patrén en el
campo "Valor nominal'".

Pulse la tecla Iniciar calibracion.
Se realizan autométicamente tres mediciones.

. Después de la tercera medicion, se calcula un

valor de correccién a partir de los tres valores
medidos (Rz, Ra o RSm).
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— Si el campo "Valor de corr. (nuevo)"
muestra un ajuste comprendido en el
margen del £15 %, seleccione Aceptar
para aplicarlo a la configuracion del
aparato.

—  Seleccione Cancelar para volver a abrir
el cuadro de didlogo "Calibracion" y re-
petir el proceso.

— Siel valor de correccién supera el mar-

gen citado arriba, aparece un mensaje
de error.
Solucion: Pulse Aceptar, verifique la
configuracion de la medicién y, com-
pruebe el palpador, asegurese de que
la punta de palpado esta en posicién
vertical y de que se haya introducido el
valor nominal correcto y, a continuacion,
repita la calibracion.

11. Si, a pesar de repetir la calibracién, no se
consigue ninguin resultado utilizable, proba-
blemente el palpador esta defectuoso, por lo
que debera enviarlo al servicio técnico para
que lo revise.

12. Coloque el patrén (71) con el tope en la esco-
tadura de la parte inferior del MarSurf PS 10
y encdjelo.

Realizar otras configuraciones

Para obtener méas detalles sobre la configuracion,
consulte el capitulo 5.

e | Para definir el idioma deseado, proceda tal
como se indica a continuacion:
Seleccione la opcion () Configuracién
basica del mend, pulse la tecla > que
aparece junto a la opcién "@ Idioma"y,
por ejemplo, elija "Espariol (es)".

Iniciar una medicién

1. Pulse la tecla Inicio verde.
La medicion se efectlia y evalia conforme a
la configuracion definida.

Apagar el MarSurf PS 10

1. Mantenga pulsada la tecla Inicio verde du-
rante mds de 2 sequndos.

e | Sinova a guardar el MarSurf PS 10 en su
1 | bolsade transporte, coléquelo basculado
lateralmente para evitar posibles dafos en
la punta de palpado.

Cargar la bateria

El MarSurf PS 10 recibe alimentacion de energia
de una baterfa integrada.

e | Durante el funcionamiento en un sitio fijo,
1 | el aparato puede cargarse si el bloque de
alimentacion incluido en el volumen de
suministro se conecta al MarSurf PS 10
utilizando el cable USB proporcionado
(véase mas abajo).

La bateria debe cargarse

— la primera vez que el aparato se pone en
servicio,

— cuando han transcurrido aprox. tres meses
desde la ultima recarga,

— cuando en la barra de titulo aparece el sim-
bolo de bateria {1 (es decir, la baterfa tiene
menos del 20 % de su capacidad).

Para cargar la bateria debe utilizar exclu-
@ sivamente el bloque de alimentacion in-
cluido en el volumen de suministro, junto
con el cable USB proporcionado.
Recuerde que, si utiliza otros bloques de
alimentacion, existe el peligro de que el
MarSurf PS 10 sufra dafnos, lo que anulara
la garantia del equipo.
Del mismo modo, si utiliza un cable USB
distinto del proporcionado, pueden pro-
ducirse efectos no deseados (p. €], puede
que el PC no detecte el MarSurf PS 10
o que el tiempo de carga aumente de
forma considerable). 7

7 Esto puede ocurrir, por ejemplo, si se emplean cables USB
demasiado largos o con una seccién transversal demasiado
reducida.

Requisitos minimos: Seccién transversal AWG24 con una
longitud maxima de 2 metros.
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Para preparar el bloque de alimentacién, siga estos
pasos:

1.

Seleccione el adaptador de red adecuado y
conéctelo al blogue de alimentacién incluido
en el volumen de suministro.

Enchufe el conector USB del cable USB pro-
porcionado en el bloque de alimentacién.

Para cargar la baterfa, siga estos pasos:

1.

Acople el conector microUSB del cable USB
en la interfaz USB c~Z% (6) del MarSurf
PS 10y, a continuacion, conecte el bloque
de alimentacién a la toma de corriente.

Durante el proceso de carga, en la barra de
titulo aparece el simbolo de bateria { #.

e | Siel bloque de alimentacion esta co-
1 | nectado, la medicin puede iniciarse

de inmediato.

Transcurridas aproximadamente 3 horas, la
bateria queda totalmente cargada, por lo que
el equipo pasa automéaticamente del modo
de carga rapida al modo de conservacion.

Para mostrar el porcentaje de carga alcanzado
por la bateria, desconecte el MarSurf PS 10
del blogue de alimentacion y, en el mend,
seleccione la opcién Informacion.

El MarSurf PS 10 también se carga cuando esta
conectado a un PC a través de su interfaz USB
O~ (6).

Si el PC dispone de un puerto USB especial para
carga, el tiempo de carga es también de 3 horas.
Sin embargo, si el PC dispone solo de un puerto
USB estandar, el tiempo de carga puede prolon-
garse hasta aproximadamente 6 o 7 horas.

4

Configurar la estacion de
medicion

Estacion de medicion movil

El MarSurf PS 10 puede emplazarse como
unidad completa sobre superficies planas o
cilindricas (consulte la parte superior de la
figura 7).

La unidad de avance puede extraerse del
MarSurf PS 10 y colocarse en su soporte pris-
matico (9) sobre superficies planas o cilindri-
cas (consulte la parte inferior de la figura 7).
(Ejecute ®; véase mas abajo.)

La unidad de avance puede colocarse en el
prisma manual opcional (6910434) por se-
parado del equipo de evaluacion.

(Ejecute 8, %; véase mds abajo.)

Las patas opcionales de altura regulable
(6850720) permiten colocar el prisma ma-
nual a diferentes alturas.

Estacion de medicidn fija

El MarSurf PS 10 puede fijarse como uni-
dad completa a una columna de medicién
MarSurf ST-D, ST-F o ST-G.

No obstante, para ello se necesita un aloja-
miento opcional (6910209).

La unidad de avance puede fijarse en el pris-
ma manual opcional (6910434) a una colum-
na de medicién MarSurf ST-D, ST-F o ST-G.
No obstante, para ello se necesita un aloja-
miento opcional (6851304).

(Ejecute 8, %; véase mds abajo.)

La unidad de avance cilindrica puede fijarse a
una columna de medicién MarStand 815 GN
0 a un dispositivo de sujecién existente (dié-
metro del véstago de sujecién: 8 mm).

No obstante, para ello se necesita un aloja-
miento opcional (6910435).

(Ejecute 8, %; véase mds abajo.)
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Extraer la unidad de avance del MarSurf
PS 10 (%)

1.
2.

Coloque el MarSurf PS 10 boca abajo.

Presione sobre la parte frontal de la unidad de
avance hasta que la clavija de retencién (23)
se desencaje con un clic audible y la clavija
de tope lateral (22) quede detras (consulte
la figura 4).

Agarre la unidad de avance por el protector
del palpador del soporte prismatico (9) y ex-
trdigala del MarSurf PS 10 haciendo palanca.

Extraiga el conector (27) de la unidad de
avance.

Conecte el cable alargador (73) a la unidad
de avance (72) y unalo con el conector (27)
(consulte la figura 5).

e | El conector del cable alargador (73)
1 | encaja en la unidad de avance.
En caso necesario, cologue el equipo de

evaluacion en la bolsa de transporte (74)
(consulte la parte inferior de la figura 1).

Retirar el soporte prismatico de la unidad
de avance (%) (p. ej, para cambiar el palpador
o realizar el montaje en el prisma manual o en
un dispositivo de sujecion)

1.

Utilice la llave Allen proporcionada (2 mm)
para aflojar los dos tomillos de la parte frontal
del soporte prismatico (9).

Desplace el soporte prismatico hacia delante
hasta que haga tope con el palpador y, a
continuacion, extraiga la unidad de avance
del soporte prismatico haciendo palanca.

Para cambiar el palpador, siga estos pasos:

«  Extraiga el palpador (8) de la unidad de
avance.

« Introduzca el nuevo palpador con cuida-
do en su alojamiento correspondiente
de la parte frontal de la unidad de avan-
ce (12), teniendo en cuenta al hacerlo la
disposicion de los conectores.

Volver a montar el soporte prismatico en
la unidad de avance

1.

Coloque la unidad de avance en el soporte
prismatico (9) y despldcela hacia delante, de
manera que el palpador (8) quede centrado
en la ranura del soporte prismatico.

Utilice la llave Allen proporcionada (2 mm)
para apretar los dos tornillos de la parte fron-
tal del soporte prismatico a un par de 0,1 Nm.

Volver a colocar la unidad de avance en el
MarSurf PS 10 (W)

1.
2.

Coloque el MarSurf PS 10 boca abajo.

Si estd presente, extraiga el cable alargador
(13) de la unidad de avance.

A tal fin, empuje los enclavamientos

del conector del cable alargador (73).
Inserte el conector (27) en la unidad de avan-
ce (consulte la figura 4).

Coloque la unidad de avance en la escota-
dura del MarSurf PS 10.

Para ello, introduzca la clavija de tope late-
ral(22) en la ranura (22a) y la clavija de re-
tencién (23), en la abertura (23a).

Presione sobre la tapa moleteada de la par-
te posterior de la unidad de avance (12) y
desplace la unidad de avance hacia delante
hasta que encaje con un clic audible.

10
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5 Definir las opciones de configuracion

Para comprobar o, en su caso, cambiar las op- 2. Pulse la opcién de menu deseada.
ciones de configuracion del equipo, proceda tal 5
como se indica a continuacion:

1. Pulse la barra de titulo para abrir el menu
(consulte la figura 2).

E] Si la pantalla esta blogueada, pulse © La opcion esté seleccionada.

Defina las opciones de configuraciéon nece-
sarias:

O La opcién no estd seleccionada.

el simbolo - [ La fundién no ests activada.

Si desea cerrar el menu y mostrar la . .
vista basica en cualquier momento, v La funcién esté activada.

pulse la tecla Inicio verde. [J Campo de entrada.

Desplacese por la barra de desplaza- 4. Pulse Aceptar.
miento que se muestra en el borde

derecho de la pantalla para ver mas

opciones de mend.

Condiciones Para modificar el valor, pulse la tecla %¥.

de medicién

Recorrido de pal- | Lt=15mm | Esta opcion define un recorrido de palpacién de longitud

pacién Lt=48mm | fija con la mitad de un prerrecorrido/posrecorrido (sin pre-
Lt= 15,0 mm | rrecorrido/posrecorrido: 1,25 mm, 4,0 mm, 12,5 mm).
Lt=NxLc Esta opcion define un recorrido de palpacion igual al nimero

N de recorridos de medicion individuales x longitud del cutoff.

Lt [ mm Esta opcion permite especificar libremente el recorrido de

palpacion (p. ), Lt = 16 mm para MOTIF).

Automatico Durante la medicion, el recorrido de palpacién se ajusta
automdaticamente en funcion del tamafio del valor de RSm
0 Rz (seguin las normas DIN EN ISO 4288 y ASME B46.1).
En la barra de titulo de la pantalla aparece una vez "Lt =

Automatico".
Num. de recorri- | N5 Esta opcion permite definir el nmero N de recorridos de me-
dos individuales N dicion individuales (segun las normas 1SO, JIS y ANSI/ASME).
N[ Esta opcion permite definir un valor para N de 1 a 16 (solo
en"Lt=N x Lc").
Prerrecorrido/pos- | Medio Si se selecciona esta opcion, el recorrido de palpacién con-
recorrido tiene un prerrecorrido y un posrecorrido equivalente a la
mitad de la longitud del cutoff.
Ninguno Si se selecciona esta opcién, el recorrido de palpacién no
tiene prerrecorrido ni posrecorrido.
Filtro Ls Automdtico El perfil se filtra automaticamente después de la medicion

en funcién de la longitud del recorrido de palpacién con una
longitud de onda limite de 2,5 pm u 8,0 um.

2,5 pm Esta opcion permite definir un filtro Ls con un valor fijo.

8,0 um
Desactivado Esta opcion desactiva el filtro Ls.
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Filtro Lc Estandar Esta opcion elige un cutoff normalizado (segun las normas
ISO, JIS y ANSI/ASME).
Reducido Esta opcion elige el siguiente cutoff mas corto.
0,8 mm Esta opcion elige un cutoff fijo.
Lc [ mm Esta opcién permite especificar libremente el cutoff.
Avance Activado Esta opcion activa la unidad de avance del MarSurf PS 10.
Desactivado Esta opcion desactiva la unidad de avance del MarSurf
PS 10 (p. €], cuando el objeto de medicién se mueve me-
diante un accionamiento externo).
El accionamiento externo debe estar ajustado a la velocidad
de medicion seleccionada.
Velocidad de 1,0 mm/s Esta opcion establece la velocidad de medicién con la que
mediciéon 0,5 mm/s la unidad de avance mueve el palpador a través del objeto
de medicion.
Tipo de palpador | 350 um Esta opcion permite definir el rango de medicién del palpa-
150 pm dor utilizado
100 ym
Calibracion Esta opcién permite calibrar el palpador (consulte el capitulo 3).
Parametros Ra Esta opcion permite evaluar los pardmetros activados.
Rq
Limites de Ra 0,000 0,000 | Esta &rea permite definir los limites de tolerancia inferior y
tolerancia superior para cada pardmetro.
Configuracion C1 [dpm Esta drea permite definir el nivel de corte superior C1'y el nivel
de pardmetros | C2 []pm de corte inferior C2 para la evaluaciéon de RPcy RSm.
a1/ Esta drea permite definir el umbral de recuento vertical para
Rz /10 la evaluacién de RSm.
CREF[]% Esta drea permite definir la linea de referencia para la eva-
luacién del material portante Rmr o tp.
Cdum Esta drea permite definir los niveles de corte para tres posi-
Cdum bles valores de material portante Rmr o tp.
Cdum
Configuracion
de MOTIF
Filtro A[]mm Esta drea permite definir los operadores Ay B para la longitud
B[ Jmm maxima de los motivos de rugosidad o de los motivos de
ondulacién.
Argumentos Scr1 [ % Esta drea permite definir las lineas de interseccién superior
Scr2 [ % e inferior para la anchura de zona CR de la zona de picos
del perfil.
Scf1 [ % Esta drea permite definir las lineas de interseccién superior e
Scf2 [ % inferior para la anchura de zona CF de la zona central del perfil.
Sd1 [ % Esta drea permite definir las lineas de interseccién superior
Sd2 [ % e inferior para la anchura de zona CL de la zona de valles

del perfil.

12

Mahr GmbH, MarSurf PS 10



Configuracion
de exportacion

Exportacion

Resultados de
med.
Perfil
Informe (PDF)

Esta opcién permite seleccionar los contenidos que deben
almacenarse. El almacenamiento puede realizarse automati-
camente o mediante la tecla H

Los archivos se almacenan en las siguientes carpetas de la

memoria interna o de una tarjeta microSD (siempre y cuan-

do haya una insertada en la ranura correspondiente):
"Export" para resultados de medicién en formato CSV,
"Profiles" para perfiles en el formato TXT o X3P,
"Records" para los informes en formato PDF (consulte
el capitulo 5.1).

Automatico Los contenidos activados se almacenan automaticamente
después de cada medicion.
Archivo de ex- Reemplazar Los resultados de una medicién se exportan al archivo
portacion para "Results.csv"; al hacerlo, se sobrescriben los resultados de la
resultados medicién anterior.
Adjuntar Los resultados de una medicién se exportan al archivo
"Results.csv" y se escriben debajo de los resultados ya exis-
tentes de las mediciones anteriores.
Archivo de expor- | TXT Formato del archivo de perfil: archivo de texto (*.txt) o archi-
tacion para perfil | X3P vo seguin DIN EN ISO 5436-2 (*x3p).
Nombre de ar- Texto 1 El nombre de archivo para perfiles e informes puede es-
chivo tar formado por las informaciones del perfil "Texto 1" a
Texto 4 "Texto 4", asi como por la variable "Fecha_hora".
Fecha_hora Introduzca estos textos a través de la opcién de menu
Textos del informe.
Textos del
informe
Encabezado del Titulo, linea 1 | Para el encabezado del informe de medicién es posible in-
informe troducir hasta 3 lineas de texto (con un maximo de 30 ca-
racteres cada una). Para editar estos textos, pulse | # .
Obtener informa- | Texto 1 Para la informacion del perfil del informe de medicién
cion del perfil es posible introducir hasta 5 lineas de texto ("Texto 1"
Texto 4 a "Texto 4" con un maximo de 30 caracteres cada una;
Comentario "Comentario" con un maximo de 60 caracteres). Para edi-
tar estos textos, pulse | £ .
Los textos activados () se consultan automaticamente
después de cada medicion y, después, pueden adaptarse a
la pieza medida.
Bloqueo Esta opcion permite introducir un cédigo numérico com-

prendido entre 0 y 9999 y definido por el usuario para
bloquear la configuraciéon del MarSurf PS 10.

Para desbloquearla, es preciso volver a introducir el mismo
cédigo.

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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Vista basica Esta opcién muestra la vista bésica para la evaluacion (hori-
zontal hacia la izquierda, horizontal hacia la derecha, verti-
cal, solo resultados).

Opciones de

energia

Atenuar indicacién| 10's Esta opcion permite definir el periodo después del que la

al cabo de 30s pantalla se atenua y bloguea si no se utiliza el aparato.

Nunca Al pulsar la pantalla, se vuelve a activar la iluminacion de la
pantalla.
Si se pulsa el simbolo - la pantalla se desbloquea.
Activarmodo de | 30s Esta opcion permite definir el periodo después del que
espera al cabo de | 5 min el MarSurf PS 10 pasa al modo en espera si no se utiliza
Nunca (siempre y cuando el bloque de alimentacién no esté co-
nectado).
Si pulsa la tecla Inicio verde, el equipo regresa al modo de
funcionamiento.

Apagar al cabo de | 15 min Esta opcion permite definir el periodo después del que el

30 min MarSurf PS 10 se apaga si no se utiliza (siempre y cuando
Nunca el blogue de alimentacién no esté conectado).

Teclas de
funcion

Esta opcion permite asignar las teclas programables F1
y F2 de la vista basica de forma libre a una funcién o un
parametro.

@) Configura-
cion basica

@) Idioma

Esta opcion permite seleccionar el idioma de los textos que
se muestran en la pantalla.

Fecha

Esta opcion permite definir la fecha (el formato depende
del idioma seleccionado).

Hora

Esta opcién permite definir la hora (el formato depende del
idioma seleccionado).

mm
inch

Esta opcion permite seleccionar la unidad de medida "mm"
o0 "inch" (pulgadas).

Control remoto

Esta opcion activa el control remoto; es decir, la interfaz
MarConnect permite iniciar mediciones en el MarSurf PS 10
(consulte el capitulo 5.2).

Informacion

Guardar

Esta opcion permite almacenar la informaciéon como "ma-
chineinfo.pdf".

Ademas, se genera el archivo comprimido "marlog.tar.gz"
que, en el caso de que se produzca un error, debe enviarse
al servicio técnico de Mahr.

Bateria

Esta opcion muestra el nivel de carga de la bateria en %.

Pos. palpador

Esta opcion muestra la posicién actual del palpador (cuando
la pantalla estd atenuada, "-- - pm").

Mediciones

Esta opcién muestra el nimero de mediciones efectuadas.

Ciclos de carga

Esta opcion muestra el nimero de ciclos de carga efectua-
dos.

Horas de servicio

Modo estandar

Esta opcion muestra el tiempo de funcionamiento normal
(en horas).

14
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Modo Esta opcién muestra el tiempo de funcionamiento en el
economiz. modo de espera (en horas).

Procesos de cali- Esta opcidn muestra los tres Ultimos procesos de calibracion

bracién (con su fecha y el valor de correccion).

Software Esta opcion muestra la version de software actual del
MarSurf PS 10.

Licencias Esta opcion muestra el contrato de licencia de Mahry la
lista de los paquetes de OSS utilizados en el MarSurf PS 10,
junto con sus licencias.

Servicio Esta opcion abre el menu de servicio (el acceso al mismo
estd restringido a los técnicos de servicio de Mahr).

51  Mostrar el logotipo especifico El archivo .ini contiene la seccion

del cliente en el informe

En el encabezado del informe de medicién pue-
den mostrarse un logotipo especifico del cliente,
un encabezado de informe de 3 lineas y una in-
formacion del perfil de 5 lineas.

Si desea incluir el logotipo de la empresa en el
informe de medicion, siga estos pasos:

1.

Cree un archivo de imagen con el logotipo
de su empresa.
— Formato de archivo:
*svg, *.png, *jpg, *bmp o *gif
— Dimensiones dptimas (al x an):
135 x 80 pixeles 8

Conecte el MarSurf PS 10 al puerto USB
C~Z> (6) de un PC.

El MarSurf PS 10 se detecta como nueva uni-
dad “MarSurfPS10”.

Abra la carpeta "usersettings".

Guarde el archivo de imagen con el logotipo
de la empresa en la carpeta "usersettings".

Abra el archivo "usersettings.ini" con un edi-
tor de texto (como puede ser WordPad). El
editor de Microsoft no resulta apropiado en
este caso.

Si el archivo tiene un tamafio mayor, este se escala auto-
mdticamente a 135 x 80 pixeles. Recomendamos utilizar
el formato de archivo *svg.

[ProtocolHeader] con las siguientes
claves:

[ProtocolHeader]
LOGO_ NAME=
TITLE 1=
TITLE 2=
TITLE 3=

TEXT 1=

TEXT 2=

TEXT 3=

TEXT 4=
COMMENT 0=

Detrds del signo igual de la clave "LOGO__
NAME", especifique el nombre del archivo
de imagen que contiene el logotipo de su
empresa.

Ejemplo: L.OGO NAME=MylLogo.svg

Guarde el archivo “usersettings.ini”. El formato
de archivo (documento de texto sin formato)
no puede modificarse en este caso.

e ) El texto para las claves "TITLE 1" a
1 "COMMENT 0" también puede estable-

cerse a través de la opcién de menu
Textos del informe (consulte el capi-
tulo 5).

Laslineas "TITLE 1"a"TEXT 4" pue-
den contener un méximo de 30 caracteres
cada unay la linea "COMMENT 0", un
maximo de 60 caracteres. Para los textos,
puede utilizar el juego de caracteres UTF-8
que desee.
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5.2

Transferir los resultados de
medicidn con ayuda del software
MarCom

Si desea utilizar el software "MarCom Standard" o
"MarCom Professional" para transferir los resulta-
dos de medicién directamente desde el MarSurf
PS 10 a Microsoft Excel (a partir de la version 97),
a un archivo de texto o a cualquier aplicacién a
través de un cédigo de teclado, siga estos pasos:

1.

Conecte el cable de datos 16 EXu (4102357)
al puerto MarConnect "DATA" (4) del MarSurf
PS 10y al puerto USB de un PC.

Abra el software "MarCom Standard" o
"MarCom Professional" (a partir de la ver-
sion 5.1).

En el software MarCom, defina las opciones

de configuracion siguiendo estos pasos:

«  En "Dispositivo", elija "MarSurf PS 10"

«  En "Solicitud a través de" seleccione el
desencadenador a través del que deben
iniciarse las mediciones en el MarSurf
PS 10.

«  En "Destino", seleccione la aplicacién
de destino.

Para obtener més detalles al respecto,
consulte el manual de instrucciones
del software MarCom.

Las mediciones con el MarSurf PS 10 pueden

iniciarse de diferentes formas:

«  Puede pulsar la tecla Inicio verde del
MarSurf PS 10.

« O puede seleccionar la opcién Control
remoto y activar el desencadenador
que ha seleccionado en el software
MarCom (p. €], la tecla F1).

Después de cada medicion, los valores nu-

méricos de todos los pardmetros activados

en el MarSurf PS 10 se transfieren al destino
elegido en el siguiente formato:

— unidad como en la pantalla del MarSurf
PS 10 (aunque la unidad en si no se
transfiere),

— posiciones decimales como en la pan-
talla del MarSurf PS 10,

— punto como separador decimal,

— retorno de carro después de cada pa-
rametro.

e ) Los resultados no evaluables se ex-
1 | portan como "---".
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6 Mantenimiento, limpieza
y transporte

El MarSurf PS 10 requiere los siguientes trabajos
de mantenimiento:

«  Como el patrén integrado se ve sometido a
un desgaste natural durante la calibracion, el
usuario debe utilizar un medidor de rugosi-
dad independiente con palpador libre para
revisar dicho patrén a intervalos periédicos
(consulte el capitulo 6.1).

e )| Después de aproximadamente
1 | 350 calibraciones, es posible que
sea necesario sustituir el patron. Si
se realiza una calibracién diaria, esto
corresponde a una duracién de un
afo.

El MarSurf PS 10 y el palpador se configuran en
fabrica y, por lo tanto, no tienen que ajustarse
de nuevo.

No obstante, se recomienda comprobar la exac-
titud de medicién de forma periédica y siempre
gue se sospeche que los valores de medicion no
son correctos. A tal fin, es preciso realizar una
calibracion con el patrén integrado o con un pa-
trén de rugosidad o de geometria independiente
(consulte el capitulo 3).

El aparato, al igual que todos los demds

@ componentes del set MarSurf PS 10,
deben protegerse de la luz del sol directa,
de la humedad y del polvo.

Las altas temperaturas pueden acortar
la vida util de los aparatos electrénicos,
asi como dafar las baterias y deformar o
fundir determinados pldsticos.

El aparato no debe almacenarse en un
entorno frio, puesto que, al recuperar su
temperatura normal, puede formarse hu-
medad en el interior, lo que dafara los
circuitos electrénicos.

No toque nunca la punta de palpado y
protéjala contra cualquier golpe.

Evite que penetren en el palpador grasa,
aceite u otros liquidos.

En la medida de lo posible, evite que el
@ MarSurf PS 10 entre en contacto con acei-
tes, lubricantes o lubricantes refrigerado-
res, pues estas sustancias pueden afectar

negativamente al funcionamiento de la
tecla Inicio.

Limpieza

«  En caso necesario, limpie el MarSurf PS 10
con un pafio suave y sin pelusas ligeramen-
te impregnado con agua o un detergente
estandar para plasticos.

«  Sies preciso, impie el palpador con un ce-
pillo suave.

Evite que penetren liquidos en el aparato
durante el proceso de limpieza.

A la hora de realizar la limpieza, no uti-
lice detergentes que puedan disolver el
plastico (como es la acetona) ni alcalinos
(como son las lejias).

Almacenamiento

Si no va a utilizar el MarSurf PS 10 durante un
tiempo, lo mejor es que lo guarde junto con sus
accesorios en la bolsa de transporte (o en el em-
balaje de envio).

Evite asimismo que el cable USB del bloque de
alimentacion se doble o esté demasiado tenso.

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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Transporte / envio

Atencion:
La unidad de avance y el palpador pue-

den sufrir dafos durante el transporte o
el envio.

Asi pues, para las operaciones de trans-
porte y envio, siga estrictamente las ins-
trucciones que se incluyen a continuacion.
De lo contrario, la garantia del aparato
quedara anulada.

Para transportar el aparato dentro de la empre-
sa en su bolsa de transporte, proceda del modo
siguiente:

1. Cologue el seguro de transporte desde abajo
sobre el soporte prismatico (9) (consulte la
hoja de indicaciones 3763316).

2. Apague el MarSurf PS 10 y gudrdelo en su
bolsa de transporte.

Para realizar el envio, siga estos pasos:
1. Apague el MarSurf PS 10.

2. Extraiga la unidad de avance del MarSurf
PS 10 (consulte % en el capitulo 4).

3. Cologue el seguro de transporte desde abajo
sobre el soporte prismatico (9) (consulte la
hoja de indicaciones 3763316).

4. Guarde la unidad de avance en el compar-
timento previsto a tal fin del embalaje de
envio.

5. Embale el MarSurf PS 10 (ya metido en la
bolsa de transporte), asi como el resto de
accesorios, en el embalaje de envio.

6.1 Comprobar el patron integrado

Para determinar el valor Rz del patrén integrado,
proceda del modo siguiente:

1. Coloque un medidor de rugosidad adecua-
do 9, de modo que el palpador quede sobre
el patrén y se pueda medir un recorrido de
palpacién de 5,6 mm (consulte la figura 3).

2. Enelaparato de medicién, ajuste el recorrido
de palpacion Lt = 5,6 mm.

3. Realice una 0 mas mediciones y lea siempre
el valor de medicién para Rz.

4. Calcule el valor medio a partir de los valores
Rz medidos.

5. En la préxima calibracién con el MarSurf
PS 10, especifique el valor Rz calculado como
valor nominal Rz.

6.2 Cambiar la bateria

La capacidad méxima de la baterfa integrada se
reduce progresivamente cuando se ha utilizado
durante mucho tiempo, lo que significa que,
en ocasiones, es conveniente cambiarla.

La operaciéon de cambio de la bateria
debe correr a cargo exclusivamente de
personal debidamente formado y cuali-
ficado.

Solo puede utilizarse la baterfa de iones
de litio de 3,7 V / 3150 mAh (3030057),
pues, de lo contrario, existe el peligro de
que el aparato sufra dafios.

Para cambiar la baterfa, siga estos pasos (consufte
la figura 6 incluida en la contraportada):

1. Afloje los cuatro tornillos (25) de la parte in-
ferior del MarSurf PS 10 con un destornillador
para tornillos de cabeza ranurada en cruz y,
a continuacion, extraigalos.

9  p.ej, unidad de avance MarSurf SD 26 con palpador libre
BFW-250 y equipo de evaluacion MarSurf M 400 o MarSurf
XR 1
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10.

11.

12.

13.

14.

Coloque el MarSurf PS 10 sobre su parte in-
ferior prismatica.

Levante la parte superior (26) del MarSurf
PS 10 con cuidado 90° hacia la izquierda
(como la tapa de un libro).

Retire con cuidado los conectores (27) y (28)
de las conexiones (27a) y (28a) de la placa
de circuito impreso.

Afloje los tres tornillos del sujetador de la
bateria (30).

Extraiga la baterfa (29).

Inserte la nueva bateria (3030057) con el
rétulo hacia arriba.

Coloque el sujetador de la bateria (30) sobre
la bateria (con el rétulo "Top" hacia arriba) y
apriete los tres tornillos a un par de 0,4 Nm.

Conecte los conectores (27) y (28) a las co-
nexiones (27a) y (28a) de la placa de circuito
impreso.

Vuelva a colocar con cuidado la parte supe-
rior del MarSurf PS 10.

®

Vuelva a colocar los cuatro tornillos (25) y
apriételos a un par maximo de 1 Nm.

Los cuatro tornillos son tornillos ros-
cachapa. Si, al apretar los tornillos, se
aplica un par demasiado alto, pue-
den producirse dafios en la carcasa.

Encienda el MarSurf PS 10 y asegurese de
que funciona correctamente.

Revise las opciones de configuracion del
MarSurf PS 10.

Cargue por completo la bateria del MarSurf
PS 10.

6.3

®

i]

Instalar una actualizacion del soft-
ware

Durante la actualizacion del software, se
conservan todas las opciones de con-
figuracion, asi como todos los perfiles,
resultados e informes.

Excepcion:

Siva a realizar una actualizacion del soft-

ware de la version v1.00-12 (o anterior)

a la version v1.00-14 (o posterior), debe

llevar a cabo los pasos siguientes:

»  Siel cliente asi lo desea, antes de
iniciar la actualizacion, realice una
copia de seguridad de los datos de
la memoria interna; es decir, de las
siguientes carpetas:

\\MarSurfPS10 \Export
\Profiles
\Records
\usersettings

« Una vez finalizada la actualizacion,
vuelva a calibrar el palpador del
MarSurf PS 10 (consulte el capitu-
lo 3).

La actualizacion del software solo pue-
de realizarse si la bateria estd totalmente
cargada o si el MarSurf PS 10 esta co-
nectado a la red a través del bloque de
alimentacion.

Para instalar una nueva versién del software, pro-
ceda del modo siguiente:

1.
2.

Apague el MarSurf PS 10.

Inserte la tarjeta microSD con la nueva version
del software en la ranura correspondiente (5).

Encienda el MarSurf PS 10.

La nueva version del software se instala au-
toméaticamente y aparece un mensaje que
informa de este hecho.

Extraiga la tarjeta microSD de la ranura (5).

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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7 Volumen de suministro

6910230
6910231

6111520

3028331

3028332

3028323

7053553

3903456

7054136
3763315
3763316
3763438

3762815
3762817

7053543
7054134

Set "MarSurf PS 10 (2 yum)"

Medidor de rugosidad MarSurf

PS 10 (17 idiomas, conmutables),
con unidad de avance y patron de
calibracion integrados

Palpador PHT 6-350,

palpador con un patin,

radio de la punta de palpado de

2 pm, rango de medicién de 350 pm,
para mediciones en superficies pla-
nas, en agujeros a partir de 6 mm
de didmetro y hasta 17 mm de
profundidad y en ranuras a partir de
3 mm de anchura

Blogue de alimentacién
(100 V CA hasta 264 V CA, 5 V)

Adaptador de alimentacion (4 unida-
des) para el bloque de alimentacion
3028331 (para su uso en Europa,
Gran Bretafia, EE. UU. y Australia)

Cable USB (USB-A, microUSB),

2,0 m de longitud;

para conectar el bloque de alimen-
tacion; para conectar el aparato al
puerto USB de un PC

Cable alargador para la unidad de
avance extraible, 1,2 m de longitud

Destornillador para tornillos de ca-
beza hexagonal, entrecaras 2,0 mm

Seguro de transporte

Manual de instrucciones

Hoja de indicaciones (17 idiomas)
Datos técnicos (aleman e inglés)

Tarjeta plegable "MarSurf. Surface
Parameters" (aleman e inglés)

Bolsa de transporte con bandolera

Embalaje de envio

6910232
6910231

6111526

3028331

3028332

3028323

7053553

3903456

7054136
3763315
3763316
3763438
3762817

7053543
7054134

Set "MarSurf PS 10 (5 pm)"

Medidor de rugosidad MarSurf

PS 10 (17 idiomas, conmutables),
con unidad de avance y patrén de
calibracion integrados

Palpador PHT 6-350,

palpador con un patin,

radio de la punta de palpado

de 5 um, rango de medicién de
350 pm, para mediciones en super-
ficies planas, en agujeros a partir de
6 mm de didmetro y hasta 17 mm
de profundidad y en ranuras a partir
de 3 mm de anchura

Bloque de alimentacién
(100 V CA hasta 264 V CA, 5 V)

Adaptador de alimentacién (4 unida-
des) para el bloque de alimentacién
3028331 (para su uso en Europa,
Gran Bretafa, EE. UU. y Australia)

Cable USB (USB-A, microUSB),

2,0 m de longitud;

para conectar el bloque de alimen-
tacion; para conectar el aparato al
puerto USB de un PC

Cable alargador para la unidad de
avance extraible, 1,2 m de longitud

Destornillador para tornillos de ca-
beza hexagonal, entrecaras 2,0 mm

Seguro de transporte

Manual de instrucciones

Hoja de indicaciones (17 idiomas)
Datos técnicos (aleman e inglés)

Tarjeta plegable "MarSurf. Surface
Parameters" (inglés)

Bolsa de transporte con bandolera

Embalaje de envio
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8 Accesorios, piezas de repuesto
y piezas de desgaste

Piezas de repuesto y de desgaste

7053546  Patron para MarSurf PS 10, incluido
el certificado de calibracién de Mahr

3030057 Bateria de iones de litio para
MarSurf PS 10, 3,7 V / 3150 mAh

7054131  Tapdn protector para las conexiones
del MarSurf PS 10

Accesorios

4413000 Columna de medicién MarStand
815 GN, tripode, 300 mm de altura

4413001  Columna de medicién MarStand
815 GN, tripode, 500 mm de altura

4413005 Columna de medicién MarStand
815 GN, tripode, 750 mm de altura

6910435  Alojamiento para fijar la unidad de
avance cilindrica del MarSurf PS 10
a la columna de medicién MarStand
815 GN o a un dispositivo de suje-
cién con un vastago de sujecion de
8 mm de didmetro

6710803 Columna de medicion MarSurf ST-D
6710807 Columna de medicion MarSurf ST-G

6910209 Alojamiento para sujetar el MarSurf
PS 10 (unidad completa) en la co-
lumna de medicién MarSurf ST-D,
ST-F o ST-G

6910434  Prisma manual

6850720 Patas de altura regulable (2 unida-
des) para el prisma manual 6910434

6851304  Alojamiento para sujetar la unidad de
avance del MarSurf PS 10 a través del
prisma manual 6910434 a la colum-
na de medicién ST-D, ST-F o ST-G

6820602 Patrén de geometria PGN 1,
para la calibracion dindmica a través
de Ra, Rz o0 RSm; perfil acanalado
sinusoidal, profundidad del perfil de
aprox. 1,5 um, distancia entre aca-
naladuras de aprox. 0,10 mm

6820601

6820605

9027715

6980102

6299054

4102552

4102551

4102357

4102231

4102230

6910427

6111520

Patron de geometria PGN 3,

para la calibracién dindmica a través
de Ra, Rzo RSm); perfil acanalado
sinusoidal, profundidad del perfil de
aprox. 3 um, distancia entre acana-
laduras de aprox. 0,12 mm

Patrén de geometria PGN 10,

para la calibracion dindmica a través
de Ra, Rzo RSm); perfil acanalado
sinusoidal, profundidad del perfil de
aprox. 10 pm, distancia entre acana-
laduras de aprox. 0,20 mm

Certificado de calibracion de Mahr
para PGN

Certificado de calibracion DKD
para PGN

Software de evaluacion "MarSurf
XR 20" (16 idiomas, conmutables),
incluida la llave de licencia de Mahr

Software "MarCom Professional”
para la adopcién de los valores de
medicién del MarSurf PS 10

Software "MarCom Standard" para
la adopcién de los valores de medi-
cién del MarSurf PS 10

Cable de datos 16 EXu con tecla
Inicio, incluido el software "Mar-
Com Standard"

Transmisor inaldmbrico 16 EWe,
Bluetooth® Smart, alcance aprox.
de 6 m, para la transmision de va-
lores de medicion desde el MarSurf
PS 10 a un PC que tenga instalado
el software MarCom

Receptor inaldmbrico, Bluetooth®
Smart

Unidad de avance cilindrica MarSurf
RD 18 C2 para mediciones en senti-
do transversal hasta Lt = 4,8 mm

Palpador PHT 6-350, palpador con
un patin, radio de la punta de palpa-
do de 2 pm, rango de medicién de
350 pm, para mediciones en super-
ficies planas, en agujeros a partir de
6 mm de didmetro y hasta 17 mm
de profundidad y en ranuras a partir
de 3 mm de anchura

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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6111526

6111521

Palpador PHT 6-350, palpador con
un patin, radio de la punta de palpa-
do de 5 um, rango de medicién de
350 pm, para mediciones en super-
ficies planas, en agujeros a partir de
6 mm de didmetro y hasta 17 mm
de profundidad y en ranuras a partir
de 3 mm de anchura

Palpador PHT 3-350, palpador con
un patin, rango de medicién de
350 pm, para mediciones en aguje-
ros a partir de 3 mm de didmetro y
hasta 17 mm de profundidad

06,7

20,8

6111521

) j

6111524

(=]

Palpador PHT 11-100, palpador con
un patin, angulado, rango de medi-
cién de 100 um, para mediciones en
puntos de medicién que estdn en un
lugar muy profundo, por ejemplo, en
ranuras a partir de 2,5 mm de anchu-
ra y hasta 75 mm de profundidad

6111524

10,8
7.6

6111522

k)

=]

B

0.8

Palpador PHTF 0,5-100,

palpador con un patin,

rango de medicién de 100 pm,
para mediciones en flancos dentados

18,75

il

6111522

6111525

1,6

Palpador PHTR 100, palpador con
un patin lateral, rango de medicién
de 100 pm, para mediciones en
superficies concavas y convexas

6111525

o

ﬁ.ﬁa

6111523

Palpador PT 150, palpador de dos
patines, rango de medicion de

150 pum, para mediciones en chapas
y superficies de rodillos segun la
norma DIN EN 10049 (SEP)

103,5

48,0

2,2

|®

6850540

6850716

6850715

7028532

7028530

— |

6111523

] - T
;

Alargador para el palpador PHT;

80 mm de longitud, para medicio-
nes en agujeros a partir de 9 mm de
didmetro (con palpador PHT 3-350)

Proteccion del palpador, acero,
para agujeros a partir de 10 mm de
didgmetro

Proteccién del palpador con parte
inferior prismética, acero, para medi-
ciones en piezas de trabajo cilindricas

Proteccion del palpador, plastico,
para agujeros a partir de 10 mm
de didmetro

Proteccion del palpador con parte
inferior prismética, pldstico, para
mediciones en piezas de trabajo
cilindricas
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N° de pedido | Ultima alteracdo | Versdao

3763315 11/08/2016

Vdlido a partir da versao de software 1.00-14
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pagina do volume.

Informacdes sobre Open Source Software

O software deste produto da Mahr GmbH con-
tém, entre outros, componentes licenciados como
software de cédigo aberto (em inglés: Open
Source Software — OSS).

Mahr GmbH ndo assume qualquer responsabilida-
de pelos componentes do Open Source Software
nao utilizados neste produto. O direito autoral dos
mesmos pertence a um ou varios autores.

Para ler as versdes e licencas dos pacotes de OSS
incluidos: No menu do MarSurf PS 10, tocar na
entrada Licencas.

O cédigo-fonte do Open Source Software contido
neste produto pode ser solicitado junto a Mahr
GmbH. Para tanto, envie um e-mail com o nome
e a versdo do produto para info@mahr.com. O
cédigo-fonte pode ser obtido mediante paga-
mento de uma taxa destinada a cobrir os custos
para o dispositivo de armazenamento de dados,
0 processamento e o envio.

Neste manual de instru¢ées encontram-se
os seguintes sinais:

e | Orientacdo geral.
]

@ Orientagao importante. A inobservancia

pode causar resultados falhos ou danos
aos aparelhos!

Adverténcia. Perigo a saude e a vida.
N&o deixe de observar!
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Utilizacao conforme determinacdo

O aparelho de medicdo de rugosidade MarSurf
PS 10 somente pode ser empregado para a me-
dicdo e avaliacdo de rugosidade.
O aparelho de medicdo de rugosidade MarSurf
PS 10 pode ser empregado préximo a produgao
e também em salas de medicdo.

As condicdes de operacdo, manutencao
e conservacao, descritas nesta instrucao
de uso e nas instrucoes de uso dos com-
ponentes da estacdo de medicao, devem
ser observadas.

Uma utilizagdo diferente ou além daque-
la especificada na "Utilizagdo conforme
determinacdo" é considerada como
inadequada e tem como consequéncia
a perda da garantia e a exoneracao da
responsabilidade do fabricante.

Eliminacdo

Usos incorretos razoavelmente previsiveis

®
®
®
6

Todos os servicos a serem realizados so-
mente podem ser executados por pesso-
al técnico especializado, bem formado e
devidamente treinado, por instrucdo do
usuario.

Todos os servicos a serem realizados
somente podem ser executados com o
equipamento de protecdo individual ne-
cessario para 0s mesmos.

Servicos em componentes sob tensao
somente podem ser executados quando
o aparelho tiver sido isolado da rede e as
tensdes residuais potenciais tiverem sido
descarregadas com seguranca.

Dispositivos de protecdo ndo devem ser
desmontadas nem ligadas em ponte.

Somente podem ser usados apalpadores
originais assim como acessérios do fabri-
cante original.

Aparelhos eletronicos indl. acessorios e baterias/pilhas gastas ndo devem
ser jogados no lixo doméstico, pois sao produzidos a partir de materiais va-
liosos, que podem ser reciclados e reutilizados. A diretriz europeia 2002/96/
EG (WEEE) exige que aparelhos elétricos e eletronicos sejam separados
dos residuos comuns para que possam ser reciclados em seguida. O sim-
bolo do latdo de lixo riscado indica a necessidade da coleta em separado.
Pb, Cd e Hg designam componentes que estdo acima dos valores legais.

A empresa Mahr GmbH executa a coleta e eliminacdo de seus produtos

elétricos e eletronicos conforme a legislacdo. Dirija-se aos nossos técnicos

da assisténcia na sua localidade ou a

Mahr GmbH
Carl-Mahr-StraBBe 1
D-37073 Géttingen

Republica Federal da Alemanha

Telefone: +49-551-70730
Fax: +49-551-71021
E-mail: info@mahr.de
Internet: www.mahr.de

A Mahr GmbH esta registrada na Alemanha com o nimero de registro
WEEE (Waste from Electric and Electronic Equipment) -DE 56624193 na
Fundagdo para Registro de Aparelhos Elétricos Gastos (EAR).

N
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Instrucoes de seguranca

O aparelho corresponde as determinacdes de seguranca aplicaveis e deixou a fabrica em
perfeitas condi¢cdes. No entanto, pode haver perigo a saude e a vida, caso as indicacdes a
sequir ndo forem observadas:

OrientacGes gerais

Leia atentamente estas orientacdes e os respectivos manuais de instrugdes, antes de
colocar o aparelho em funcionamento!

Utilize o aparelho somente para a finalidade a que se destina, e seguindo os respectivos
manuais de instrucoes.

instalacdo do aparelho.

° ] O manual de instrucdes deve ser guardado e estar sempre a mao no local de

Diretrizes internas da empresa assim como normas de prevencao de acidentes especificas
do pafs (p.ex. do respectivo sindicato trabalhista) devem ser rigorosamente observadas.
Entre em contato com o responsavel competente pela seguranca da sua empresa.

N&o opere o aparelho num ambiente que contenha gases explosivos. Uma centelha
elétrica pode provocar uma exploséo.

Fonte de alimentacao e ligacdo a rede

Antes de ligar a maquina, verifique se a tensao de alimentacdo indicada na placa de
identificacdo coincide com a tensao de rede local. Caso nao coincida com a tensdo de
rede local, o aparelho ndo devera ser ligado sob nenhuma circunstancial

Ligar a rede elétrica somente através de tomada regular com condutor de protecéo.
Eventuais cabos de extensao devem ser fabricados de acordo as normas VDE.

Falhas
O aparelho somente deve ser operado em estado de perfeito funcionamento técnico.

@ Falhas que possam prejudicar a seguranga devem ser eliminadas imediatamente!

Interven¢des nos componentes da estacdo de medicao

Qualquer modificacdo e/ou intervencdo no aparelho somente pode ser efetuada por
técnicos especializados, mediante autorizacdo expressa e por escrito da Mahr GmbH.

As tampas da maquina somente podem ser retiradas ou abertas por pessoal
autorizado, para fins de manutencao ou reparos!

Antes de abrir o aparelho, certifique-se de que a alimentacdo de rede esteja
interrompida (p.ex. retirando o plugue da tomada). Interven¢des nao autorizadas
resultam na perda de garantia e exonera¢do da responsabilidade do fabricante.
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1 Ambito das funcdes

Propriedades mecanicas

O MarSurf PS 10 é um aparelho de medicdo de
rugosidade de facil manuseio para aplicagdo moé-
vel em condicdes que correspondam as de oficina.
O campo de medicdo é de no méaximo 350 um
(-200 pm a +150 pm).

Com a unidade de avanco destacdvel sdo pos-
siveis medicdes em todas as posicdes de medi-
¢d0, sem tempos de preparagao. O comprimento
méaximo do curso de apalpe é de 175 mm. O
aparelho é facil de ser manuseado e corresponde
as determinacgdes da DIN EN ISO 3274.

O MarSurf PS 10 e todos os apalpadores Mahr s&o
fornecidos calibrados de fabrica. Diversas fungdes
de calibracdo encontram-se a disposicao para me-
dicdes de alta precisdo pelo método de apalpe
por corte, bem como para verificacdo posterior. O
apalpador pode ser calibrado através de Rz com
o padrdo integrado destacavel.

Os apalpadores da linha PHT dispdem de um
patim aberto 1, que evita bastante o depdsito de
sujeiras e 6leos.

O ajuste de altura permite medicdes em niveis de
diferentes alturas.

A carcaca rigida do MarSurf PS 10 o torna insensi-
vel a condi¢des adversas de trabalho. O aparelho
se destaca por seu design ergonémico, elementos
de comando alinhados de forma a serem facil-
mente visualizados e uma tela sensivel ao toque
com drea especifica e bem legivel.

O formato de facil manuseio e seu peso reduzido
(aprox. 500 g) sdo ideais para a aplicacdo movel.
O estojo para transporte e a alca longa permitem
levar o aparelho facilmente a qualquer lugar.

1 patenteado

A bateria embutida e recarregavel proporciona
capacidade suficiente para operar durante varios
dias, sem depender da rede 2.

A operagdo estaciondria é possivel mediante uma
fonte de alimentagdo permanentemente conecta-
da. A fonte de alimentacdo correspondente possui
quatro adaptadores intercambidveis, que permi-
tem a conexao direta do aparelho em qualquer
rede no mundo inteiro.

Configuracdes possiveis do aparelho

Todas as func¢des do aparelho encontram-se
resumidas num menu estruturado logicamente,
gue pode ser acessado através da tela sensivel
ao toque.

As configuragdes do aparelho podem ser blo-
queadas e adicionalmente protegidas por senha
contra alteragdes nao autorizadas.

O curso de apalpe pode ser livremente seleciona-
do ou digitado. O nimero de cursos de medi¢do
individuais pode ser regulado. Adicionalmente, o
curso de apalpe pode abranger um pré- e pés-
curso de metade do comprimento do cutoff.

O perfil captado pode ser filtrado com um filtro Ls
conforme DIN EN ISO 3274 (desligavel).

Nas medices conforme ISO (DIN), JIS e ANSI/
ASME filtra-se com um filtro de correcao de fase
para perfil (filtro de Gauss) conforme DIN EN
ISO 16610-21. Para tanto também pode ser sele-
cionado um cutoff reduzido ou especificado um
cutoff de livre escolha.

Mesmo usudrios ndo treinados podem executar
medicdes de rugosidade corretas e reproduziveis:
Quando a operagao automatica estd ativa, o apa-
relho reconhece perfis periddicos e aperiédicos
e ajusta o cutoff e o curso de apalpe correspon-
dente automaticamente em conformidade com
anorma DIN EN ISO 4288.

Avaliacdo
Para avaliar os perfis medidos, encontram-se dis-

poniveis a maioria dos parametros usuais confor-
me ISO (DIN), JIS, ANSI/ASME e MOTIF.

2 Acapacidade é suficiente para aprox. 1.200 medicdes (em
dependéncia do comprimento do curso de apalpe).

4
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As condi¢bes de andlise sdo ajustaveis: a linha
de referéncia e a linha de corte para a taxa de
material Rmr respectivamente tp, linhas de corte
simétricas ou assimétricas para a contagem de pi-
cos RPc e a largura média dos elementos de perfil
RSm, os operadores A e B para a andlise MOTIF,
bem como as linhas de corte para as larguras de
zonas CR, CF, CL.

Para supervisdo da tolerancia podem ser ajustadas
tolerancias para todos os pardmetros seleciona-
dos. As saturagdes sao mostradas no display (e
no protocolo).

Os resultados e as configuracdes podem ser exi-
bidos opcionalmente no sistema métrico ou em
polegadas.

Na memdria interna podem ser armazenados até
3.900 perfis, 500.000 resultados ou 1.500 pro-
tocolos. 3

O perfil, os resultados e/ou o protocolo de uma
medi¢do podem ser salvos manual ou automati-
camente. O nome do arquivo para perfis e proto-
colos pode ser composto de 4 textos diferentes
(informagdes do perfil), bem como data_hora.
No cabegalho do protocolo de medigéo pode ser
exibido um logotipo especifico do dliente, um ca-
becalho de protocolo de 3 linhas e informagdes
de perfil de 5 linhas.

Interfaces

O MarSurf PS 10 dispde de um slot para um car-
tdo de memadria micro SD ou micro SDHC (até
32 GB), no qual podem ser gravados os perfis,
resultados e/ou protocolos de medicdo. 4

Se for necessério, a atualizagdo do software pode
ser realizada através de um cartdo de memodria
micro SD fornecido pela Mahr.

3 Estes valores sdo aplicaveis, quando apenas arquivos de um
tipo sdo armazenados. Além disso, os valores dependem
do comprimento do curso de apalpe, dos parametros se-
lecionados e os respectivos perfis associados, do formato
de arquivo, etc.

4 Com um cartdo de memdria micro SD com 32 GB, a ca-
pacidade de memdria aumenta em 320 vezes.

As medi¢des no MarSurf PS 10 podem ser inicia-
das através da interface MarConnect.

O MarSurf PS 10 pode ser conectado diretamente
a um computador através de sua interface USB.
Neste caso serd tratado como um maédulo de
memoria USB (stick de memodria) e reconhecido
sem a necessidade de um driver. Desta forma
os resultados de medicdo e perfis poderao ser
transmitidos para o computador, para, p.ex., avali-
&-los com o software de andlise "MarSurf XR 20"
Com o software "MarCom Standard" ou "Mar-
Com Professional", os resultados de medicao do
MarSurf PS 10 podem ser transferidos diretamente
para diversos formatos de arquivo (p.ex. Microsoft
Excel).

Acessorios

A grande quantidade de acessérios do MarSurf
PS 10 abre multiplas possibilidades de aplicagao.
Exemplos:

— O prisma manual opcional (6910434) permite
montar a unidade de avan¢o separadamen-
te do aparelho de avaliagdo ou fixd-la num
suporte de medicao.

— Para objetos a serem medidos como eixos de
manivela ou eixos de comandos de vélvula,
que sdo medidos na direcdo axial, encon-
tra-se disponivel uma unidade de avanco al-
ternativa MarSurf RD 18 C2 (6910427) para
0 apalpe transversal com curso maximo de
apalpe de 4,8 mm.

— Com o sistema de radiocomunicagdo
(4102230, 4102231) opcional, é possivel
transferir os resultados de medicdo para
um computador através de tecnologia Blue-
tooth® Smart.

Condicoes de operacdo

Temperatura de armazenagem e de transporte:
-15°Ca +60 °C5

Temperatura de trabalho e de funcionamento:
+10°Ca +45°C

Umidade relativa do ar:
30 % a 85 %, sem condensacdo

Tipo de protecdo: IP40

5  Para conservagdo da bateria, recomenda-se uma tempe-
ratura de armazenagem de, no maximo, 30 °C.
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Elementos de comando

Fig. 1 (v. dobra da capa frontal)
Aparelho de medicao de rugosidade
MarSurf PS 10

1

I 2
3

10
11

12
13

Tecla verde de Inicio

«  Liga o aparelho.

«  Encerra o menu a qualquer momento
e exibe a visdo bdsica.

«  Inicia uma medico.

« Interrompe uma medicdo em anda-
mento.

«  Desliga o aparelho, se for pressionada
por mais de 2 seg.

Exibicdo com tela sensivel ao toque

LED verde

« LED desligado: Nenhuma fonte de ali-
mentacdo conectada.

« LEDligado: A fonte de alimenta-
¢éo estd conectada e a
bateria esta plenamen-
te carregada.

* LED piscando: A bateria esta sendo
carregada.

DATA Interface MarConnect (RS232)
para controle remoto

= Slot para cartdo de memdria micro
SD

=& Interface USB para conexao a um
computador

Ajuste de altura

> Posicdo para calibragdo do apalpa-
dor padrdo PHT 6-350 no padréo
que foi fornecido junto.

Apalpador

Suporte prismatico para montagem sobre
objetos de medicdo planos ou cilindricos

Roscas internas para fixagcdo de acessérios

Calibrador padrdo com indicagao do valor
tedrico Rz

Unidade de avanco, destacavel
Cabo de extensao para unidade de avanco

14 Estojo para transporte
*  Parainclinar a unidade de avanco, as
abas magnéticas sdo dobradas para
baixo.
* A alca para carregar pode ser fixada
nos olhais.

Fig. 2 (v. dobra da capa frontal)
Exibicdo do MarSurf PS 10 com a visdo basica
e o menu

15 Cabecalho com data, hora, estado de
carga da bateria
* Ao tocar no cabecalho, o menu é exibido.

15b Campo de texto com condicées de medi-
¢cao6
Lt Curso de apalpe (cutoff Lc x quan-
tidade n dos cursos de medicdo
individuais)
/!\ Condicées de medicdo ndo con-
formes com as normas

16 Campo de perfil

17 Teclas de funcdo
F1, F2 Teclas livres para programacéao,
para exibicdo de um pardmetro ou
execucdo de uma fungdo

18 Pardmetros com resultado da medicdo
B [imite da tolerdncia superior exce-
dido
Resultado dentro da tolerdncia
Bl [imite da tolerdncia inferior ndo
alcancado

19 E Tecla para salvar perfil, resultados,
protocolo

20 Menu para preferéncias
Display bloqueado, ao tocar no
simbolo, o display é desbloqueado.

@ Entrada de menu Configuracées
basicas para idioma, data, hora,
unidade de medicdo

Configuragées estdo bloqueadas

6  Navisao basica horizontal, o campo de texto (15b) é parte
integrante do cabecalho (75).
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Primeiros passos

Assim que os seguintes passos executados e con-
cluidos, as medi¢des podem ser iniciadas:

Remover a fixacao para transporte

Calibrar o apalpador

1.

Levantar o padrdo (77) no lado inferior do
MarSurf PS 10 com a unha e retira-lo (v.
fig. 1).

— Instalar a unidade de avan¢o no MarSurf 2. Ler o valor tedrico Rz no padrao.
PS 10 (v. W no cap. 4) 3. Apoiar o MarSurf PS 10 sobre seu lado infe-
— Ajustar as condi¢oes de medicao rior prismatico, de forma que a ponta de
—  Calibrar o apalpador apalpe esteja na posicao vertical.
Remover a fixacdo para transporte 4. Posicionar o padréo de tal forma, que todo
o curso de apalpe se encontre dentro do
[I Antes de colocar 0 l\/I~arSurf PS 10 em campo com a rugosidade definida (v. fig. 3).
funcionamento, a fixacdo vermelha para
transporte deve ser removida (v. Folha de O comprimento do curso de apalpe
orientacdes 3763316)! E] é calculado automaticamente con-
. L L forme DIN EN ISO 4288 ou ASME
E imprescindivel guardar a fixacdo para B46.1, em dependéndia do valor te-
transporte! _ drico (veja o cartdo dobrado forne-
Em caso .de gventual devolucao do apa- cido "MarSurf. Surface Parameters").
_relho, a fixacdo para transporte deve ser Adicione-se meio pré- e pos-curso.
instalada novamente!
5. Regular o ajuste de altura (7) no MarSurf
Ligar o MarSurf PS 10 PS 10 para a altura necesséria:

1. Pressionar a teca verde de Inicio. - T apalpador padrao PHT 6-350, para
Proceder com as configuragdes basicas —  em todos os demais apalpadores, con-
o " o forme necessidade.

1. No campo de didlogo Parabens . . O apalpador deve estar alinhado em paralelo

«  Tocar na tecla > para ajustar, sucessiva- 20 padr3
o padrao.
mente, o idioma (@), a data e a hora.
+  Selecionar a unidade de medida "mm" 6. Tocar na tecla 5% na visdo bésica (ou tocar
ou "inch" (polegada). na entrada Calibracdo no menu).
*  Pressionar OK. . i . B
O menu é exibido. Ao pressionar nova- ’ Selecppar © metoo~lo de callbragao. .
mente em OK, a vis3o bésica & exibida. Ao utilizar 0 padrao fornecido, selecionar
sempre "Calibrar Rz".
Ajustar as condicGes de medicao 8. Especificar o valor tedrico do padréo no cam-
1. Na visio basica, tocar na tecla ¥ (ou to- po "Valor tedrico".
car na entrada Condi¢des de medigdo no g 1504 1 tecla Iniciar calibracdo.
menu). Trés medicoes sdo executadas automatica-
2. Tocar novamente na tecla £¥ e ajustar as mente.
condi¢oes de medicao desejadas. _ 10. Ap6s a 3a. medicdo, um valor de correcao é
Para detalhes sobre as condi¢des de medicao: calculado a partir dos trés valores medidos
consulte o cap. 5. (Rz, Ra ou RSm).
3. Pressionar em OK. Pressionar novamente em
OK.
Mahr GmbH, MarSurf PS 10 7




— Quando o "Valor de corre¢do (novo)" se
situa na faixa de £ 15 %, ele é aplicado
na configuragao do aparelho com OK.

— Tocando em Cancelar, o didlogo "Cali-
bracado" é exibido novamente para re-
petir o processo de calibragao.

— Quando o valor de corre¢do ultrapassar

a faixa acima citada, uma mensagem de
erro é exibida.
Solugao: Pressionar em OK, verificar a
montagem, o apalpador, a disposi¢ao
vertical da ponta de apalpe e o valor
tedrico inserido e repetir a calibragao.

11. Se a calibragdo repetida ndo produzir um re-
sultado aproveitdvel, provavelmente o apal-
pador esteja com defeito. Eventualmente
deverd ser enviado para ser verificado.

12. Colocar o padréo (71) com o nariz no entalhe
no lado inferior do MarSurf PS 10 e encaixar.

Proceder com outras configuracées

Para detalhes sobre as configuragdes: consulte
o cap. 5.

e | Para ajustar o idioma desejado:
1 | Tocar na entrada @ Configuracoes ba-
sicas no menu, tocar na tecla > ao lado

da entrada "@ Idioma" e selecionar, p.ex.
"Portugués (pt)".

Iniciar medicao
1. Pressionar a tecla verde de Inicio.

A medicdo é executada em conformidade
com as configuragdes e avaliada.

Desligar o MarSurf PS 10

1. Manter a tecla verde Inicio pressionada por
mais de 2 seg.

e | Se o MarSurf PS 10 ndo for guardado
1 | dentro do seu estojo de transporte, ele
deve ser apoiado lateralmente, para evitar
eventuais danos na ponta de apalpe.

Carregar a bateria

O MarSurf PS 10 é alimentado com corrente atra-
vés da bateria interna.

e ) Para operacdo estaciondria, o aparelho
1 pode ser alimentado com corrente, li-
gando a fonte de alimentag¢do fornecida
com o cabo USB fornecido ao MarSurf
PS 10 (v. abaixo).

A bateria precisa ser carregada,

— quando o aparelho for colocado em opera-
¢ao pela primeira vez,

— quando ja tiverem passado aprox. trés meses
desde a dltima recarga,

— quando o simbolo da bateria {_ for exibido
no cabecalho (ou seja, a bateria possui me-
nos que 20 % da sua capacidade).

Para carregar, deve-se utilizar somente
@ a fonte de alimentacao fornecida com o
cabo USB fornecido!
Ao utilizar outras fontes de alimentacdo
existe o perigo de danificar o MarSurf
PS 10, extinguindo-se qualquer direito a
garantia.
A utilizacdo de outro cabo USB pode
ocasionar efeitos indesejados (p.ex., o
MarSurf PS 10 ndo ser reconhecido pelo
computador, ou aumentar consideravel-
mente o tempo de carga).”

7  Estes efeitos podem ocorrer, p.ex. em caso de um
cabo USB muito comprido ou com corte transversal in-
suficiente.

Requisitos minimos: corte transversal AWG24 com com-
primento méx. de 2 m.

Mahr GmbH, MarSurf PS 10



Preparar a fonte de alimentagao:

1. Selecionar o adaptador de rede adequado e
adapta-lo a fonte de alimentagao fornecida.

2. Introduzir o conector USB do cabo USB for-
necido na fonte de alimentacao.

Carregar a bateria:

1. Conectar o conector micro USB do cabo USB
na interface USB c~<2 (6) do MarSurf PS 10
e inserir a fonte de alimentagcao na tomada
de rede.

Durante o processo de carga, o simbolo da
bateria { # | é exibido no cabegalho.

e | Com afonte de alimentacdo ligada, é

1 possivel medir imediatamente.
Apds aprox. 3 horas de carga a bateria estara
carregada e o aparelho alterna automatica-

mente da recarga rdpida para recarga de
manuten¢ao.

2. Paraexibir a capacidade da bateria alcancada
em %: Isolar o MarSurf PS 10 da fonte de
alimentacéo e tocar na entrada Informacao
no menu.

O MarSurf PS 10 também é carregado se estiver
conectado a um computador através de sua in-
terface USB C<<=- (6).

Se o computador possuir uma porta USB especial,
o tempo de carga também é de aprox. 3 horas.
Porém, se o computador possuir uma porta USB
normal, o tempo de carga aumenta para aprox.
6 até 7 horas.

4 Configurar a estacao de me-
dicao

Estacdo de medicdo movel

— O MarSurf PS 10 pode ser instalado como
unidade completa sobre superficies planas
ou cilindricas (v. fig. 1, acima).

— Aunidade de avanco pode ser removida do
MarSurf PS 10 e instalada em seu suporte
prismatico (9) sobre superficies planas ou
cilindricas (v. fig. 1, abaixo).

(Favor executar %, veja abaixo.)

— Aunidade de avanco pode ser montada se-
paradamente do aparelho de avaliagdo, no
prisma manual opcional (6910434).

(Favor executar %8, ¥, veja abaixo.)

Com os pés opcionais, reguldveis na altura
(6850720), o prisma manual pode ser mon-
tado em diferentes alturas.

Estacdo de medicdo estacionaria

— O MarSurf PS 10 pode ser fixado como uni-
dade completa num suporte de medicao
MarSurf ST-D, ST-F ou ST-G.

Para tanto, é necessério um receptor opcional
(6910209).

— A unidade de avanco pode ser fixada no
prisma manual opcional (6910434) num su-
porte de medicdo MarSurf ST-D, ST-F ou ST-G.
Para tanto, é necessério um receptor opcional
(6851304).

(Favor executar %, %, veja abaixo.)

— A unidade de avanco cilindrica pode ser
fixada num suporte de medicdo MarStand
815 GN ou num dispositivo de fixacdo exis-
tente (haste de fixagdo com @ 8 mm).
Para tanto, é necessdrio um receptor opcional
(6910435).
(Favor executar %8, %, veja abaixo.)
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Retirar a unidade de avanco do MarSurf
PS 10 (%)

1.
2.

Instalar o MarSurf PS 10 de ponta-cabeca.

Pressionar o lado frontal da unidade de avan-
€0, até ouvir o desengate do pino de encaixe
(23) e o pino de encosto lateral (22) esteja
posicionado atrds (v. fig. 4).

Pegar a unidade de avan¢o na protecao do
apalpador do suporte prismético (9) e puxar
para fora do MarSurf PS 10.

Retirar o conector (27) da unidade de avanco.

Conectar o cabo de extensdo (713) na unida-
de de avanco (72) e ligar o mesmo com o
conector (27) (v. fig. 5).

[ i O conector do cabo de extensao (13)

engata na unidade de avanco.

Se for necessario, apoiar o aparelho de ava-
liagdo no estojo para transporte (14) (v. fig. 1,
abaixo).

Remover o suporte prismatico da unidade
de avanco (%) (p.ex, para troca de apalpador,
montagem no prisma manual ou num dispositi-
vo de fixacao)

1.

Soltar os dois parafusos no lado frontal do
suporte prismatico (9) com auxilio da chave
Allen (2 mm).

Empurrar o suporte prisméatico para frente até
encostar no apalpador, em seguida, retirar a
unidade de avango do suporte prismatico.

Trocar o apalpador:

«  Puxar o apalpador (8) para fora da uni-
dade de avanco.

« Inserir o novo apalpador cuidadosa-
mente na fixacdo do apalpador no
lado frontal da unidade de avanco (12),
observando a disposicao dos plugues.

Montar novamente o suporte prismatico
na unidade de avanco

1.

Inserir a unidade de avanco no suporte pris-
matico (9) e empurrar para frente, de forma
que o apalpador (8) esteja posicionado no
meio da ranhura do suporte prismatico.

Apertar os dois parafusos no lado frontal do
suporte prismatico com auxilio da chave Allen
(2 mm) fornecida, aplicando um torque de
aperto de 0,1 Nm.

Instalar a unidade de avanco novamente
no MarSurf PS 10 (V)

1.
2.

Instalar o MarSurf PS 10 de ponta-cabeca.

Se houver, retirar o cabo de extensao (73) da
unidade de avanco.

Para tanto, pressionar 0s travamentos
no conector do cabo de extensdo
(13).

Introduzir o conector (21) na unidade de
avanco (v. fig. 4).

Instalar a unidade de avanco no entalhe do
MarSurf PS 10.

Para tanto, inserir o pino de encosto lateral
(22) na ranhura (22a) e o pino de encaixe
(23) na abertura (23a).

Pressionar a tampa serrilhada na parte tra-
seira da unidade de avanco (72) e empurrar
a unidade de avanco para frente, até ouvir o
seu engate.

10
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5 Proceder com as configuragoes

Para verificar ou eventualmente modificar as con- 2. Tocar na entrada de menu desejada.

p Ses: _ .
Iguracoes 3. Efetuar as configuracdes desejadas:

1. Tocar no cabecalho para exibir o menu

. fig. 2). O Opgao ndo selecionada.
e ) Seodisplay estiver bloqueado, tocar © Opgao selecionada.
1 | no simbolo - O Funcdo ndo ativada.
Ao pressionar a tecla verde Inicio, o Funcso ativada.
menu é encerrado a qualguer mo-
mento e a visdo basica é exibida. [J Campo de entrada.

Empurrando a barra de rolagem no 4. Pressionar em OK.
canto direito do display é possivel
exibir outras entradas de menu.

Condi¢bes de medicdo Para alterar, tocar na tecla &¥.

Curso de apalpe Lt=15mm Curso de apalpe de comprimento fixo com meio
Lt=48mm pré-/pds-curso (sem pré-/pds-curso: 1,25 mm,
Lt=150mm | 4,0 mm, 12,5 mm).

Lt=NxLc Curso de apalpe = nimero N de cursos de medi-
¢ao individuais x comprimento do cutoff.

Lt [ mm Livre entrada do curso de apalpe (p.ex.
Lt =16 mm para MOTIF).
Automdtico Durante a medicdo, o curso de apalpe é ajustado

automaticamente em dependéncia da grande-

za do valor para RSm ou Rz (conforme DIN EN
ISO 4288 e ASME B46.1).

Exibicdo no cabecalho uma vez "Lt = Automético".

NUm. cursos de med. N 5 Numero N de cursos de medicao individuais (con-
individuais N forme ISO, JIS, ANSI/ASME).
N[ Introdugdo de N =1 a 16 (somente para
"Lt=N x Lc").
Pré-curso/poés-curso Meio Curso de apalpe contém um pré-curso e um pés-
curso de meio comprimento do cutoff.
Sem Curso de apalpe sem pré-curso/pdés-curso.
Filtro Ls Automatico O perfil é filtrado automaticamente apds a medi-

¢ao, em dependéncia do comprimento do curso de
apalpe, com um comprimento de onda maximo de
2,5 pmou 80 pm.

2,5um Filtro Ls com valor fixo.
80 pm
Desligado Filtro Ls estd desligado.
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Filtro Lc Padrao Cutoff normatizado (conforme 1SO, JIS, ANSI/ASME).
Curto Cutoff encurtado.
0,8 mm Cutoff fixo.
Lc[Jmm Livre entrada do cutoff.
Avanco Ligado Unidade de avango do MarSurf PS 10 esta ligada.
Desligado Unidade de avan¢o do MarSurf PS 10 estd desli-
gada (p.ex. quando o objeto de medicdo é movi-
mentado por um acionamento externo).
O acionamento externo precisa ser ajustado para a
velocidade de medicdo selecionada.
Velocidade de medi¢do 1,0 mm/s Velocidade de medi¢do com a qual a unidade de
0,5 mm/s avang¢o movimenta o apalpador sobre o objeto de
medicdo.
Tipo de apalpador 350 pm Campo de medicao do apalpador utilizado.
150 pm
100 pm
Calibracao Calibragdo do apalpador (veja cap. 3).
Parametros Ra Os parametros ligados séo avaliados.
Rg

Limites de tolerancia

Ra 0,000 0,000

Limites de tolerancia inferior e superior para cada
parametro.

1 [dpm

Configuracao Nivel superior de corte C1 e nivel inferior de corte C2
de parametros C2[pm para a avaliagdo de RPc e RSm.
a1/ Limite vertical do contador para a avaliagdo de RSm.
Rz /10
CREF [] % Linha de referéncia para a avaliagdo da taxa de
material Rmr ou tp.
Cdpm Niveis de corte para trés possiveis taxas de mate-
Cdum rial Rmr ou tp.
Cdum
Configuracées MOTIF
Filtro A mm Operadores A e B para comprimento maximo do
B[] mm motivo de rugosidade respectivamente motivo de
ondulagéo.
Argumentos Scrl [ % Linhas de corte superior e inferior para a largura de
Scr2 [ % zona CR da zona de picos de perfil.
Scf1 [ % Linhas de corte superior e inferior para a largura de
Scf2 [ % zona CF da zona nucleo do perfil.
Sd1 [ % Linhas de corte superior e inferior para a largura de
Sd2 [ % zona CL da zona de vales de perfil.

12
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Configuracoes
de exportacao

Exportacdo Resultados de | Sele¢do dos contetidos a serem salvos. O armaze-
medicdo namento pode ser realizado automaticamente ou
Perfil através da tecla E
Protocolo . - e
Os arquivos sdo armazenados na memodria interna
(PDF) N e
ou num cartdo de meméria micro SD (contanto
gue um cartdo de memaria micro SD esteja inseri-
do no slot) nas seguintes pastas:
"Export" para resultados de medi¢do em for-
mato CSV,
—  "Profiles" para perfis nos formatos TXT ou X3P,
— "Records" para protocolos em formato PDF (v.
também o cap. 5.1).
Automdtico Os contetidos ativados sdo armazenados automa-
ticamente apds cada medicao.
Arg. de exp. de resulta- Substituir Os resultados de uma medicdo sao exportados
dos de medi¢ao para o arquivo "Results.csv", sendo que os resulta-
dos da medicdo anterior sdo sobrescritos.
Adicionar Os resultados de uma medicdo sdo exportados
para o arquivo "Results.csv" e registrados abaixo
dos resultados ja existentes de medicdes anteriores.
Arquivo de exportagao TXT Formato do arquivo de perfil: arquivo de texto (*.txt)
de perfil X3P ou arquivo conforme DIN EN ISO 5436-2 (*x3p).
Nome do arquivo Texto 1 O nome do arquivo para perfis e protocolos pode
ser composto das informagdes de perfil "Texto 1"
Texto 4 até "Texto 4", bem como "Data_hora"
Data_hora (introdugao destes textos através da entrada
Textos do protocolo no menu).
Textos do protocolo
Cabecalho do protocolo | Titulo, linha 1 Para o cabecalho do protocolo de medi¢ao podem
ser introduzidas até 3 linhas de texto (cada uma
com maximo de 30 caracteres). Para editar, tocar
em £
Obter informagdes do Texto 1 Para as informacdes do perfil do protocolo de me-
perfil dicdo podem ser introduzidas até 5 linhas de texto
Texto 4 ("Texto 1" até "Texto 4", cada uma com maximo
Comentarios de 30 caracteres, "Comentario" max. de 60 carac-

teres). Para editar, tocar em | # |

Os textos ativados () sd0 obtidos automatica-
mente apds cada medicdo, podendo, entao, ser
adaptados a peca medida.

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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Bloqueio

Mediante insercdo de um cédigo numérico espe-
cffico para o usudrio entre 0 e 9999, as configura-
¢oes do MarSurf PS 10 sao bloqueadas.

Para desbloquear, o cédigo numérico deve ser
novamente introduzido.

Visao basica

Visdo basica para a avaliacdo (horizontal para a
esquerda, horizontal para a direita, vertical, somen-
te resultados).

Opcoes de energia

Atenuar display ap6s 10s Periodo de inatividade, apds o qual o display é
30s atenuado o blogueado.
Nunca Um toque no display retorna a iluminagdo normal
do display.
Um togue no simbolo - desbloqueia o dis-
play.
Ativar modo standby 30s Periodo de inatividade, ap6s o qual o MarSurf
apos 5 min PS 10 muda para o modo standby (contanto que a
Nunca fonte de alimentacdo nao esteja conectada).
Ao pressionar a tecla verde Inicio, o aparelho
muda novamente para o estado operacional.
Desligar ap6s 15 min Periodo de inatividade, apés o qual o MarSurf
30 min PS 10 é desligado (contanto que a fonte de ali-
Nunca mentacdo ndo esteja conectada).

Teclas de funcdo

Ocupagao das teclas livres para ocupacdo F1, F2 da
visao bdsica com uma fungdo ou um parémetro.

@ Configuracoes
basicas

@ |dioma

Selecdo do idioma para os textos exibidos.

Data

Entrada da data (o formato depende do idioma).

Hora Entrada da hora (o formato depende do idioma).
mm Sele¢do da unidade de medida "mm" ou "inch"
inch (polegada).
Controle remoto O controle remoto estd ligado, ou seja, as medi-
¢bes no MarSurf PS 10 podem ser iniciadas através
da interface MarConnect (v. cap. 5.2).
Informacao Salvar Salvar a informagdo como "machineinfo.pdf".
Adicionalmente, é criado o arquivo comprimido
"marlog.tar.gz", o qual, em caso de erro, deve ser
encaminhado para a Assisténcia Técnica Makhr.
Bateria Exibicdo da capacidade da bateria em %.

Pos. apalpador

Exibicdo da posicdo atual do apalpador (com dis-
play atenuado "--- pm").

Medicoes

Exibicdo da quantidade de medi¢des realizadas.

14
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Ciclos de carga | Exibicdo da quantidade de ciclos de carga realizados.

Horas de servico Modo padréo | Exibicdo do tempo de opera¢do normal (em horas).

Modo econo-
mia

Exibicdo do tempo de operagdo em modo standby
(em horas).

Processos de calibragdo Exibicdo dos trés ultimos processos de calibracdo

(data, valor de correcao calculado).

Software Exibicao da versdo atual do software do MarSurf PS 10.

Licencas Exibicdo do contrato de licenca Mahr e da lista dos
pacotes de OSS utilizados no MarSurf PS 10 e suas
respectivas licencas.

Servico Menu de servico (acessivel apenas para técnicos

de servico Mahr).

O arquivo INI contém a secdo
[ProtocolHeader] Ccom as seguintes cha-

5.1 Exibir o logotipo do cliente
no protocolo

ves:
No cabegalho do protocolo de medigéo pode ser
exibido um logotipo especifico do cliente, um ca- Iggégt;;;geader]
becalho de protocolo de 3 linhas e informagdes TITLE 1- -
de perfil de 5 linhas. TITLE 2=
Para exibir o logotipo da prépria empresa no pro- E?T“Ezf N
tocolo de medicdo: TEXT 2=
1. Criar um arquivo de imagem com o logotipo TEXT_3=
da empresa. TEXT_4=
oo COMMENT 0=
— Formato do arquivo: =
*svg, *png, *jpg, *bmp ou *gif 6. Depois do sinal de igual da chave "Loco
— Tamanho |deal (L x H): nNaMe", introduzir o nome do arquivo de
135 x 80 pixels 8 imagem que contém o logotipo da empresa.

2. Conectar o MarSurf PS 10 através de sua
interface USB 0~£%> (6) a um computador. 7.
O MarSurf PS 10 é reconhecido como nova

unidade de disco "MarSurfPS10".

Exemplo: poco NaME=Mylogo.svg

Salvar o arquivo "usersettings.ini'". Para tanto,
o formato do arquivo (somente arquivo de
texto) ndo pode ser alterado!

3. Abrir a pasta "usersettings".

° ] O texto para as chaves "TITLE 1" até

1 | "comvent 0"também pode ser definido
através da entrada Textos do protocolo
no menu (v. cap. 5).
As linhas "T1TLE 1" até "TEXT 4" po-
dem conter, no maximo, 30 caracteres
cada uma, a linha "coMMENT 0" max.
60 caracteres. Os textos podem ser es-
critos com qualquer conjunto de carac-
teres UTF-8.

4. Salvar o arquivo de imagem com o logotipo
da empresa na pasta "usersettings".

5. Abrir o arquivo "usersettings.ini" com um
editor de texto (p.ex. WordPad). O Editor
Microsoft ndo é apropriado!

8  Seaimagem tiver outro tamanho, sera colocada automa-
ticamente em escala para 135 x 80 pixels. E recomendado
o formato de arquivo *svg.
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5.2  Transferir resultados de medicao 5. Apds cada medicao, os valores numéricos

com software MarCom de todos os parametros selecionados no
MarSurf PS 10 séo transferidos para o desti-

Com o software "MarCom Standard" ou "Mar- no selecionado no seguinte formato:
Com Professional", os resultados de medicao do —  Unidade conforme exibido no display do
MarSurf PS 10 podem ser transferidos diretamen- MarSurf PS 10 (no entanto, a unidade
te para Microsoft Excel (a partir da versdo 97), néo ¢ transferida),
para um arquivo de texto ou, através de cédigo — Casas decimais conforme exibidas no
de teclado para qualquer aplicativo, da seguinte display do MarSurf PS 10,
maneira: — Ponto como separador decimal,

— CR (retorno) ap6s cada parametro.
1. Conectar o cabo de dados 16 EXu (4102357)

a interface MarConnect "DATA" (4) do Mar- ° Resultados que ndo podem ser ava-
Surf PS 10 e & porta USB de um computador. liados sdo exportados como "-~-".

"MarCom Professional" (a partir de ver-

I 2. Iniciar o software "MarCom Standard" ou
sdo 5.1).

3. Efetuar as configuracdes necessarias no soft-
ware MarCom:

«  Na lista "Instrumento", selecionar o
"MarSurf PS 10".

«  Nallista "Captura de dados através de",
selecionar através de qual elemento dis-
parador as medicdes devem ser inicia-
das no MarSurf PS 10.

«  Na lista "Transferir para", selecionar a
aplicacdo destinada.

Para outros detalhes: v. o manual de
E] instrucdes do software MarCom.

4. As medi¢cdes com o MarSurf PS 10 podem
ser iniciadas de vérias maneiras:

«  Alternativamente, pressionar a tecla ver-
de Inicio no MarSurf PS 10.

»  QOutocar na entrada Controle remoto

no menu e em seguida ativar o elemen-

to disparador selecionado no software
MarCom (p.ex. a tecla F1).
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6 Manutencao, limpeza
e transporte

Devem ser realizados os seguintes servicos de
manutencao no MarSurf PS 10:

«  Como o padréo integrado tem um desgaste
natural pela calibragem, deve ser verificado
regularmente pelo usudrio com auxilio de
um aparelho de medicdo de rugosidade se-
parado com um apalpador livre (v. cap. 6.1).

e ) Apods aprox. 350 procedimentos de
1 calibracdo, o padrdo eventualmente
precisa ser substituido. No caso de
uma calibragdo diaria isso correspon-
de a uma vida util de um ano.

O MarSurf PS 10 e o apalpador séo calibrados de
fabrica e assim ndo precisam ser ajustados.
Ainda assim recomenda-se verificar a precisdo
das medi¢cdes periodicamente ou quando houver
suspeita de medicdo com erro. Isto é feito através
da calibracdo com o padréo integrado ou com
um padrao de rugosidade ou geométrico em
separado (veja cap. 3).

O aparelho e todos os demais componen-
tes do conjunto do MarSurf PS 10 devem

ser protegidos da incidéncia direta do sol,
alta umidade e poeira!

Temperaturas altas podem encurtar a
vida Util de aparelhos eletronicos, danificar
baterias e deformar plasticos ou mesmo
derreté-los.

O aparelho ndo deve ser guardado em
ambientes frios. Ao retornar, posterior-
mente, a sua temperatura normal, pode
ocorrer a formagdo de umidade em seu
interior e danificar circuitos eletronicos.

A ponta de apalpe ndo deve ser tocada e
deve ser protegida contra pancadas!
Gordura, 6leo e outros liquidos ndo de-
vem penetrar no apalpador.

O MarSurf PS 10 deve entrar o minimo
possivel em contato com dleos, lubrifi-
cantes e lubrificantes refrigeradores, ja
que estes podem prejudicar a funcao da
tecla Start.

Limpeza

+  Quando se fizer necessario, impar o MarSurf
PS 10 com um pano macio e sem fiapos leve-
mente umedecido em dgua ou produto para
limpeza de plasticos comum.

«  Se necessario, limpar o apalpador com um
pincel de pelos macios.

Durante a limpeza ndo deverd penetrar
qualquer liquido no aparelho!

Para limpar ndo empregar produtos de
limpeza que dissolvam materiais sintéticos
(em especial acetona) e produtos de lim-
peza alcalinos (solugdes alcalinas)!

Armazenagem

Quando nao estiver em uso recomenda-se guar-
dar o MarSurf PS 10 e os acessérios no respectivo
estojo para transporte (ou caixa de transporte).
O cabo USB da fonte de alimentacdo ndo pode
ser dobrado ou puxado!

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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Transporte / envio

Atencao:
A unidade de avanco e o apalpador po-

dem ser danificados durante o transporte
Ou envio.

E imprescindivel observar as sequintes ins-
trugdes para o transporte ou envio. Caso
contrério, perde-se o direito a garantia!

Para o transporte interno no estojo de transporte:

1. Instalar a fixacdo vermelha para transporte
por baixo no suporte prismatico (9) (v. Folha
de orientagdes 3763316).

2. Desligar o MarSurf PS 10 e guarda-lo no es-
tojo de transporte.

Para o envio:
1. Desligar o MarSurf PS 10.

2. Retirar a unidade de avanco do MarSurf PS 10
(v. 8 no cap. 4).

3. Instalar a fixacdo vermelha para transporte
por baixo no suporte prismatico (9) (v. Folha
de orientagcdes 3763316).

4. Guardar a unidade de avan¢o no comparti-
mento previsto na caixa de transporte cor-
respondente.

5.  Embalar o MarSurf PS 10 (dentro do seu es-
tojo) bem como os acessérios restantes na
caixa de transporte.

6.1  Verificar o padrao integrado

Para apurar o valor Rz do padrédo integrado:

1. Posicionar um aparelho de medicdo de ru-
gosidade adequado 9 de tal forma, que o
apalpador esteja apoiado sobre o padrdo e
que possa ser medido um curso de apalpe
de 5,6 mm (v. fig. 3).

2. Ajustar o curso de apalpe Lt =5,6 mm no
aparelho de medicdo.

3. Executar uma ou mais medicoes e ler os va-
lores medidos para Rz.

4. Calcular o valor médio dos valores Rz medi-
dos.

5. Inserir o valor constatado Rz na préxima ca-
libracgdo com o MarSurf PS 10 como valor
tedrico Rz.

6.2 Substituir a bateria

A capacidade maxima da bateria embutida di-
minui pouco a pouco apods uso prolongado, de
modo que eventualmente é razodvel substituir a
bateria embutida.

A substituicdo da bateria somente devera
ser efetuada por pessoal técnico espe-
cializado.

Somente podera ser utilizada a bateria
@ de ions de litio com 3,7 V / 3150 mAh

(3030057). Caso contrario, existe a possi-

bilidade do aparelho ser destruido.

Para substituir a bateria (v. fig. 6 na dobra da capa
posterior):

1. Soltar e retirar os quatro parafusos (25) na
parte inferior do MarSurf PS 10 com uma
chave de fenda em cruz.

2. Apoiar o MarSurf PS 10 sobre seu lado infe-
rior prismatico.

9  p.ex unidade de avanco MarSurf SD 26 com apalpador
livre BFW-250 e aparelho de avaliagdo MarSurf M 400 ou
MarSurf XR 1

18
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10.

1.

12.

13.
14.

Virar cuidadosamente a parte de cima (26)
do MarSurf PS 10 em 90° para a esquerda
(como a capa de um livro).

Retirar cuidadosamente os plugues (27) e
(28) das conexdes (27a) e (28a) na placa.

Soltar os trés parafusos no suporte da bateria
(30).

Retirar a bateria (29).

Inserir a nova bateria (3030057) com a ins-
crigdo virada para cima.

Posicionar o suporte da bateria (30) sobre a
bateria (com a inscricao "Top" para cima) e
apertar os trés parafusos com um torque de
0,4 Nm.

Conectar os plugues (27) e (28) nas conexdes
(27a) e (28a) na placa.

Recolocar cuidadosamente a parte superior
do MarSurf PS 10.

Os quatro parafusos sdo parafusos
auto-cortantes. Se, ao apertar os
parafusos, for aplicado um torque

muito elevado, a carcaca podera ser
destruidal

Recolocar os quatro parafusos (25) e apertar
com um torque de no max. 1 Nm.

Ligar o MarSurf PS 10 e verificar o funciona-
mento correto.

Controlar as configuragdes no MarSurf PS 10.

Carregar plenamente a bateria do MarSurf
PS 10.

6.3  Instalar uma atualizacdo
do software

Ao efetuar a atualizacdo do software,
todas as configuragdes e todos os per-
fis, resultados e protocolos existentes na
memodria, s&0 mantidos.

t]

Excecao:

No caso da atualizacdo do software da

versdo v1.00-12 (ou inferior) para a ver-

sao v1.00-14 (ou superior), os seguintes
passos devem ser executados:

*  Antes de iniciar a atualizacdo, fazer
uma cépia de seguranca dos dados
da memdria interna, se for necessa-
rio, ou seja, de
\\MarSurfPS10 \Export

\Profiles
\Records
\usersettings

+  Depois da atualizagdo, o apalpador
do MarSurf PS 10 deve ser recalibra-
do (v. cap. 3).

A atualizacdo do software somente deve
ser executada se a bateria estiver total-

mente carregada ou se o MarSurf PS 10
estiver conectado na rede através da fonte
de alimentacao!

Para instalar uma nova versao de software:

1. Desligar o MarSurf PS 10.

2. Inserir o cartdo de memaria micro SD com a
nova versao do software no slot (5).

3. Ligar o MarSurf PS 10.
A nova versao do software é instalada auto-
maticamente e uma observagao é exibida.

4. Retirar o cartdo de memaria micro SD do slot

(5).

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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7 Escopo de fornecimento

6910230
6910231

6111520

3028331

3028332

3028323

7053553

3903456

7054136
3763315
3763316
3763438

3762815
3762817

7053543
7054134

Conjunto "MarSurf PS 10 (2 ym)"

Aparelho para medicdo da rugo-
sidade MarSurf PS 10 (17 idiomas,
comutavel), com unidade de avanco
integrada e padréo de calibracdo

Apalpador PHT 6-350, apalpador
com um patim, raio da ponta de
apalpe 2 pm, campo de medicdo
350 pm, para medicdes em dreas
planas, em perfuracdes a partir de

6 mm @ até 17 mm de profundida-
de, em ranhuras com mais de 3 mm
largura

Fonte de alimentagao
(100 V AC até 264 V AC, 5V =)

Adaptador de rede (4 pegas) para
fonte de alimentacdo 3028331
(para utilizagdo na Europa, Gra
Bretanha, EUA, Australia)

Cabo USB (USB-A, micro USB), com-
primento 2,0 m;

para conexdo da fonte de alimen-
tacdo ou para conexdo na interface
de um computador

Cabo de extensédo para unidade de
avanco destacdvel, comprimento
1.2m

Chave de fenda sextavada,
largura 2,0 mm

Fixacdo para transporte

Manual de instrucoes

Folha de orientacdes (17 idiomas)
Dados técnicos (aleméo, inglés)

Cartao dobrado "MarSurf. Surface
Parameters)" (alemao, inglés)

Estojo para transporte com alca

Caixa para transporte

6910232
6910231

6111526

3028331

3028332

3028323

7053553

3903456

7054136
3763315
3763316
3763438
3762817

7053543
7054134

Conjunto "MarSurf PS 10 (5 pm)"

Aparelho para medicdo da rugo-
sidade MarSurf PS 10 (17 idiomas,
comutavel), com unidade de avan¢o
integrada e padréo de calibracdo

Apalpador PHT 6-350, apalpador
com um patim, raio da ponta de
apalpe 5 pm, campo de medicdo
350 pm, para medicdes em dreas
planas, em perfuracdes a partir de

6 mm @ até 17 mm de profundida-
de, em ranhuras com mais de 3 mm
largura

Fonte de alimentagao
(100 V AC até 264 V AC, 5V =)

Adaptador de rede (4 pecas) para
fonte de alimentacdo 3028331
(para utilizagdo na Europa, Gra
Bretanha, EUA, Austrélia)

Cabo USB (USB-A, micro USB), com-
primento 2,0 m;

para conexao da fonte de alimen-
tacdo ou para conexdo na interface
de um computador

Cabo de extensédo para unidade de
avanco destacével, comprimento
1.2 m

Chave de fenda sextavada,
largura 2,0 mm

Fixacdo para transporte

Manual de instru¢des

Folha de orientacdes (17 idiomas)
Dados técnicos (alemao, inglés)

Cartao dobrado "MarSurf. Surface
Parameters" (inglés)

Estojo para transporte com alca

Caixa para transporte
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8 Acessorios, pecas de substi-
tuicao e de desgaste

Pecas de substituicdo e desgaste

7053546 Padrdo para MarSurf PS 10, incl.
certificado de calibracdo Mahr

3030057 Bateria de fon-litio para MarSurf
PS 10, 3,7 V /3150 mAh

7054131  Capa protetora para conexdes do
MarSurf PS 10

Acessorios

4413000  Suporte de medicdo MarStand
815 GN, pé triangular, altura 300 mm

4413001  Suporte de medicdo MarStand
815 GN, pé triangular, altura 500 mm

4413005 Suporte de medicdo MarStand
815 GN, pé triangular, altura 750 mm

6910435 Receptor para fixagdo da unidade
de avanco cilindrica do MarSurf
PS 10 no suporte de medicdo
MarStand 815 GN ou num dispositi-
vo de fixacdo com haste de fixacdo
de @8 mm

6710803  Suporte de medicdo MarSurf ST-D
6710807  Suporte de medicdo MarSurf ST-G

6910209 Receptor para fixacdo do MarSurf
PS 10 (unidade completa) no supor-
te de medicdo ST-D, ST-F ou ST-G

6910434  Prisma manual

6850720 Pés reguldveis na altura (2 pecas)
para prisma manual 6910434

6851304  Receptor para fixagdo da unidade de
avanco do MarSurf PS 10 através do
prisma manual 6910434 no suporte
de medicao ST-D, ST-F ou ST-G

6820602 Padrao geométrico PGN 1,
para calibracdo dinamica através
de Ra, Rz, RSm; perfil de sulcos em
formato senoidal, profundidade do
perfil aprox. 1,5 um, distancia dos
sulcos aprox. 0,10 mm

6820601

6820605

9027715

6980102

6299054

4102552

4102551

4102357

4102231

4102230

6910427

6111520

Padrdo geométrico PGN 3,

para calibragdo dinamica através
de Ra, Rz, RSm; perfil de sulcos em
formato senoidal, profundidade do
perfil aprox. 3 um, distancia dos
sulcos aprox. 0,12 mm

Padrao geométrico PGN 10,

para calibracdo dindmica através
de Ra, Rz, RSm; perfil de sulcos em
formato senoidal, profundidade do
perfil aprox. 10 um, distancia dos
sulcos aprox. 0,20 mm

Certificado de calibragdo Mahr
para PGN

Certificado de calibracdo DKD
para PGN

Software de avaliacao
"MarSurf XR 20" (16 idiomas, comu-
tavel), incl. Mahr License Key

Software "MarCom Professional
para aplicagdo dos valores de medi-
¢do do MarSurf PS 10

Software "MarCom Standard"
para aplicagdo dos valores de medi-
¢do do MarSurf PS 10

Cabo de dados 16 EXu com tecla
Start, incl. software "MarCom
Standard"

Emissor de radiofrequéncia 16 EWe,
Bluetooth® Smart, alcance aprox.

6 m, para transmissao de valores de
medicdo do MarSurf PS 10 para um
computador com software MarCom

Receptor, Bluetooth® Smart

Unidade de avanco cilindrica MarSurf
RD 18 C2 para medicdes em sentido
transversal até Lt = 4,8 mm

Apalpador PHT 6-350, apalpador com
um patim, raio da ponta de apalpe

2 pm, campo de medi¢ao 350 pm,
para medicdes em dreas planas, em
perfuragdes a partir de 6 mm @ até
17 mm de profundidade, em ranhuras
com mais de 3 mm largura
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6111526  Apalpador PHT 6-350, apalpador
com um patim, raio da ponta de
apalpe 5 um, campo de medicao
350 pm, para medicdes em areas
planas, em perfuracdes a partir de
6 mm @ até 17 mm de profundida-
de, em ranhuras com mais de 3 mm
largura

6111521  Apalpador PHT 3-350, apalpador
com um patim, campo de medi¢ao
350 pum, para medicdes a partir de
3 mm @ até 17 mm profundidade

06,7

20,8

6111521 ‘“I

6111525

1,6

Apalpador PHTR 100, apalpador
com um patim lateral, campo de
medi¢do 100 pm, para medicdes
em areas cOncavas e convexas

6111525

o

ﬁ.ﬁa

6111523  Apalpador PT 150, apalpador com

dois patins, campo de medicdo

150 pum, para medicdes em chapas
e em superficies de cilindros confor-
me DIN EN 10049 (SEP)

103,5

e
) j

(=]
w

6111524  Apalpador PHT 11-100, apalpador
com um patim com angulo, campo
de medi¢do 100 pm, para medicdes
em locais de medicdo em nega-
tivo, p.ex. em ranhuras a partir de
2,5 mm de largura até 75 mm de
profundidade

6111524

10,8
7.6

k)

=]

8
0.8

6111522  Apalpador PHTF 0.5-100, apalpador
com um patim, campo de medicao
100 pm, para medi¢des em perfis

de dentes
19,75
T
*,l 6111522
o
f f
0.25]

48,0

2,2

— |

|®

6850540

6850716

6850715

7028532

7028530

6111523

] - T
;

Extensdo do apalpador para apal-
padores PHT, comprimento 80 mm,
para medicdes em perfuracdes a
partir de 9 mm @ (com apalpador
PHT 3-350)

Prote¢do do apalpador, aco,
para perfuracdes a partir de
10 mm @

Prote¢do do apalpador com lado
inferior prismético, aco, para medi-
¢Bes em pegas cilindricas

Protecdo do apalpador, plastico,
para perfuracdes a partir de
10 mm @

Protecdo do apalpador com lado
inferior prismético, plastico, para
medicdes em pecas cilindricas
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Informace o Open Source Software

Software tohoto produktu firmy Mahr GmbH
obsahuje mj. komponenty, které jsou licenco-
vany jako Open Source Software (OSS).

Mahr GmbH nepfebird odpovédnost za casti
Open Source Software nepouZzité v tomto pro-
duktu. Autorské pravo k softwaru ma jeden
nebo vice autord.

Chcete-li ¢ist verze a licence obsazenych
0SS balick: V menu MarSurf PS 10 klepnéte
na polozku Licence.

Zdrojovy kod Open Source softwaru, ktery je
soucasti tohoto produktu, si mdzete vyzadat
u firmy Mahr GmbH. Zaslete prosim e-mail
s nazvem a verzi produktu na adresu info@
mahr.com. Zdrojovy kod obdrzite za poplatek,
ktery zahrnuje naklady na datovy nosic,
zpracovani a zaslani.

V tomto navodu k obsluze najdete nasle-
dujici symboly:

i ] VSeobecny pokyn.

DuleZity pokyn. Jeho nedodrZzeni mize
vést k chybnym vysledkim nebo k po-
skozeni pristroje!

Vystrazny pokyn. Riziko ohrozeni Zivo-
ta a zdravi. Musi byt dodrzen!
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Pouziti v souladu s uréenim

Drsnomér MarSurf PS 10 se smi pouZivat pou-
ze pro méfeni a vyhodnoceni drsnosti.
Drsnomér MarSurf PS 10 se mdze pouZzivat ve
vyrobnim Useku i v méfici mistnosti.

Podminky pro provoz, UdrZzbu a opra-

@ vy, které jsou popsané v tomto navodu
k obsluze a v ndvodech k obsluze pro

komponenty méficiho pfistroje, musi
byt dodrZzovany.

Pouziti, které je jiné nez specifikované
"Pouziti v souladu s urenim" nebo
presahuje jeho ramec, neni povaZzova-
no za pouziti k ur¢enému Ucelu a ma

za nasledek ztratu zaruky a vylouceni

Dlvodné predvidatelné nespravné pou-
ziti
VSechny potfebné prace musi byt pro-
vadény radné vyskolenym kvalifikova-
nym personalem podle pokyn( provo-
zovatele.

VSechny prace se musi provadét vzdy
s potrebnou osobni ochrannou vystro-

odpo en od sité a potencialni zbytkové
napéti bylo bezpecné vybito.

Ochranna zafizeni se nesmel demon-

odpovédnosti vyrobce.

Ekologicka likvidace

tovat ani premostovat.

Sméji se pouzivat pouze originalni sni-
mace a dalsi pfisluSenstvi originalniho
vyrobce.

Prace na castech pod napétim se smé-
ji provadét teprve, poté co byl pfistroj

Elektronicka zafizeni v€etné jejich pfisluSenstvi a prazdnych akumulato-
rl/baterii nepatfi do domovniho odpadu, protoZe jsou vyrobena z vel-
mi kvalitnich materidlQ, které mohou byt recyklovany a zuzitkovany.
Evropska smérnice 2002/96/ES WEEE (o odpadnich elektrickych a elek-
tronickych zafizenich) vyzaduje shromazdovat elektricka a elektronic-
ka zafizeni oddélené od netfidéného komunalniho odpadu, aby tato
elektrozafizeni mohla byt znovu zuzitkovana. Symbol s pfeskrtnutym
odpadkovym kontejnerem upozorfiuje na nutnost oddéleného sbéru.
Pb, Cd a Hg oznacuji obsazené slozky nad zakonem stanovenym limi-
tem.

Firma Mahr GmbH provadi sbér a likvidaci svych elektrickych a elektro-
nickych produktl v souladu se zakonnymi ustanovenimi. Kontaktujte
prosim nase lokalni servisni pracovniky nebo nasi spolecnost na adrese

Mahr GmbH Telefon: +49-551-70730
Carl-Mahr-StraBe 1 Fax: +49-551-71021
D-37073 Gottingen E-mail: info@mahr.de
Spolkova republika Némecko Internet: www.mahr.de

Spole¢nost Mahr GmbH je v Némecku registrovana pod WEEE-
registracnim cislem DE 56624193 u nadace Elektro-Altgerate-Register
(EAR) (registr pouzitych elektrozatizeni).

Mahr GmbH, MarSurf PS 10



r

\

Bezpecnostni pokyny

Pfistroj odpovidd pfislusSnym bezpecnostnim predpisdm, z vyrobniho zavodu byl
expedovan v bezvadném stavu. Pfesto se mUze vyskytnout nebezpeci ohrozeni Zivota a
zdravi, pokud nejsou dodrzeny nasleduijici pokyny.

Vseobecné pokyny

Pred uvedenim pfistroje do provozu se podrobné seznamte s témito pokyny a s pfi-
slusnymi navody k obsluze!

PouZivejte pfistroj pouze v souladu s urcenym tcelem podle tohoto ndvodu k obsluze.
i ] Navod k obsluze musi byt k dispozici v misté pouZiti pfistroje.

Je tieba striktné dodrZovat interni podnikové smérnice a specifické bezpecnostni
predpisy dané zemé (napf. profesniho sdruzeni). Kontaktujte pfislusného bezpec-
nostniho referenta vaseho podniku.

Neprovozujte pfistroj v prostoru, ktery obsahuje vybusné plyny. Elektricka jiskra
mUzZe vyvolat explozi.
Napajeni a pfipojeni na elektrickou sit

Pred zapojenim zkontrolujte, zda se napajeci napéti uvedené na typovém stitku sho-
duje s napétim mistni elektrické sité. Jestlize se napéti neshoduje, nesmi byt pfistroj
v zadném pripadé zapojen!

Pristroj smi byt pfipojen pouze na predpisovou zasuvku s ochrannym zemnicim vodi-
cem.
Pfipadné pouZzité prodluzovaci kabely musi byt provedeny v souladu s predpisy VDE.

Poruchy
PFistroj se smi provozovat pouze v technicky bezvadném stavu.

Zavady, které by mohly negativné ovlivnit bezpecnost, musi byt neprodlené
odstranény!

Zasahy do komponent zarizeni

Jakakoliv zména pfistroje a jakykoliv zasah do pfistroje sméji byt provedeny vyhradné
s vyslovnym pisemnym souhlasem spolecnosti Mahr GmbH, musi je provadét kvalifi-
kovany personal.

Kryty pfistroje smi otevirat nebo snimat pouze povéfeny personal za Ucelem
udrzby nebo opravy!

Pred otevienim musi byt pfistroj bezpecné odpojen od napdjeni (napf. vyta-
Zenim zéstreky ze sité). Nepovolené zasahy maji za nasledek ztratu zaruky a
vylouceni odpovédnosti vyrobce.
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1 Funkéni rozsah

Mechanické vilastnosti

MarSurf PS 10 je pfiru¢ni drsnomeér pro mo-
bilni pouziti v dilenskych podminkach. Méfici
rozsah je maximalné 350 pm (-200 pm az
+150 pm).

S integrovanou snadno snimatelnou posuvo-
vou jednotkou jsou bez nastavovani mozna
méreni ve viech polohach. Maximalni snima-
na délka je 17,5 mm. Pfistroj se snadno ovla-
da a odpovida ustanovenim normy DIN EN
ISO 3274.

MarSurf PS 10 a vSechny snimace Mahr jsou
ve vyrobnim zavodé sefizeny. Pro vysoce pres-
nd méreni profilovou (dotykovou) metodou
a pro pozdéjsi kontrolu jsou k dispozici rliz-
né kalibra¢ni funkce. S integrovanym snadno
odebiratelnym etalonem maZze byt snimac ka-
librovan pomoci Rz.

Snimace fady PHT disponuji otevfenou pat-
kou 1, kterd do znacné miry zabrariuje usazo-
vani necistot a oleju.

Vyskové nastaveni umozruje méreni v rdznych
vySkovych Urovnich.

Diky stabilnimu krytu je MarSurf PS 10 odolny
vUci drsnym pracovnim podminkam. PFistroj se
vyznacuje ergonomickym designem, prehled-
né usporadanymi ovlddacimi prvky a specificky
navrzenym dobre citelnym dotykovym disple-
jem.

Prakticky tvar a nizkd hmotnost (cca 500 g)
jsou idealni pro mobilni pouZiti. Diky pfenos-
nému pouzdru s popruhem pres rameno lze
pfistroj nosit pohodIné vSude s sebou.

1 Patentovano

Vestavéna dobijeci baterie zajistuje dostatec-
nou kapacitu pro nékolik dni méfeni nezavisle
na elektrické siti 2.

Stacionarni provoz je mozny se stale pfipoje-
nym zastrckovym sitovym zdrojem. Pfislusny
sitovy zdroj ma Ctyfi vyménné sitové adaptéry,
pomoci nichz Ize pfistroj pfipojit pfimo k elek-
trické siti po celém svété.

Mozna nastaveni pristroje

Vsechny funkce pfistroje jsou obsazeny v lo-
gicky strukturovaném menu, které je pfistupné
pres dotykovy displej.

Nastaveni pfistroje Ize uzamknout a pomoci
Ciselného koédu chranit pfed neopravnénymi
zménami.

Snimanou délku je mozné vybrat nebo volné
zadat. Pocet zakladnich (jednotlivych méficich)
délek se da nastavit. Snimana délka mize jes-
té zahrnovat rozbéh a dobéh v polovi¢ni délce
cutoffu.

Zméreny profil mlze byt filtrovén filtrem Ls
podle normy DIN EN ISO 3274 (Ize deaktivo-
vat).

Pro méfeni podle ISO (DIN), JIS a ANSI/ASME
se filtruje fazové korektnim filtrem profilu
(Gaussav filtr) v souladu s normou DIN EN
ISO 16610-21. MUze se zvolit zkraceny cutoff
nebo se cutoff zada.

| méné zkuSeni uzivatelé mohou provadét
spravna a opakovatelna méreni drsnosti: Je-i
aktivni automatika, pfistroj rozpozna periodic-
ké a neperiodické profily a automaticky nasta-
vi spravny cutoff a pfislusnou snimanou délku
v souladu s normou DIN EN ISO 4288.

Vyhodnoceni

Pro vyhodnoceni zméfeného profilu je k dis-
pozici vétsina parametrd pouZivanych podle
norem ISO (DIN), JIS, ANSI/ASME a MOTIF.

2 Kapacita postacuje pro cca 1 200 méreni (zavisi na sni-
mané délce).

4
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Podminky vyhodnoceni Ize nastavit: vztazna
Cara a hladina fezu pro materidlovy pomér
Rmr resp. tp, symetrické nebo nesymetrické
hladiny fezu pro pocet vystupkd RPc a pri-
meérnou Sitku prvkd profilu RSm, operatory A
a B pro vyhodnoceni MOTIF a hladiny fezu pro
Sitky pasma CR, CF, CL.

Pro sledovani tolerance Ize pro vsechny vybra-
né parametry nastavit tolerancni meze. Jejich
prekroceni je signalizovano na displeji (a v pro-
tokolu).

Vysledky a nastaveni Ize volitelné zobrazovat
v metrické nebo palcové (inch) soustavé.

V interni paméti je mozné ulozit az 3 900 pro-
fild, 500 000 vysledkd nebo 1 500 protoko-
1G. 3

Profil, vysledky a/nebo protokol méfeni se
mohou ru¢né nebo automaticky uloZit. Nazev
souboru profill a protokold se mdze skladat
ze 4 rdznych textl (Informace o profilu) a Uda-
je Datum_cas.

V zahlavi protokolu méfeni je mozné zobrazit
specifické logo zékaznika, tfitadkovou hlavic-
ku protokolu a pétifadkovou informaci o pro-
filu.

Rozhrani

MarSurf PS 10 je vybaven slotem pro pamé-
tovou kartu microSD nebo micro-SDHC (s ka-
pacitou 32 GB), na kterou se mohou ukladat
profily, vysledky a/nebo protokoly méfeni. 4

V pfipadé potfeby se mlze pres kartu micro-
SD dodanou firmou Mahr provést aktualizace
softwaru.

Pfes rozhrani MarConnect se mohou spoustét
méfeni na MarSurf PS 10.

3 Tyto hodnoty plati, kdyz se ukladaji soubory jen jedno-
ho typu. Kdyz jsou uloZeny jen soubory tohoto typu.
Hodnoty jsou zavislé také na snimané délce, vybranych
parametrech a profilech, na formatu souboru atd.

4V pripadé karty microSD s 32 GB se pamétova kapacita
zvySuje na 320-nasobek.

MarSurf PS 10 Ize pres USB rozhrani pfipo-
jit pfimo k pocitaci. Pristroj je bran jako USB
pamétovy modul (Memory Stick) a je rozpo-
znan bez ovladace. Takto je mozné prenaset
vysledky méreni a profily do pocitace, aby byly
napfiklad vyhodnoceny vyhodnocovacim soft-
warem "MarSurf XR 20". Se softwarem "Mar-
Com Standard" nebo "MarCom Professional "
mohou byt naméfené vysledky preneseny
z drsnoméru MarSurf PS 10 pfimo do rdznych
formatl souboru (napf. Microsoft Excel).

Prislusenstvi

Rozsahlé pfislusenstvi pfistroje MarSurf PS 10

ZaJIStUJe rozmanité vyuziti. Priklady:
Doplrikové ru¢ni prizma (6910434) umoz-
nuje umistit posuvovou jednotku oddéle-
né od vyhodnocovaciho pfistroje nebo ji
pfipevnit na méfici stojan.

— Pro méfené objekty jako klikové nebo vac-
kové hiidele, které se méfi v axialnim smé-
ru, je jako volitelné pfislusenstvi k dispozi-
ci alternativni posuvova jednotka MarSurf
RD 18 C2 (6910427) pro pfic¢né snimani
se snimanou délkou max. 4,8 mm.

— S volitelnym bezdratovym  systémem
(4102230, 4102231) mohou byt vysled-
ky méfeni pfenaseny do pocitace pomoci
technologie Bluetooth® Smart.

Provozni podminky

Teplota skladovani a prepravy:
-15°C az +60 °C>
Pracovni/Provozni teplota
+10 °C az +45 °C
Relativni vihkost vzduchu:
30 % az 85 %, nekondenzuijici
Stupen ochrany: IP40

5  Pro uUsporu baterie se doporucuje teplota skladovani
max. 30 °C.
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2 Ovladaci prvky

Obr. 1 (viz pfedni obélka)
Drsnomeér MarSurf PS 10

1 Zelené tlacitko Start

e Zapne pristroj.

e Kdykoliv ukonci menu a zobrazi za-
kladni pohled.

e Spusti méreni.

e Zrusi probihajici méreni.

e Vypne pristroj, jestlize se tlacitko drzi
stisknuté déle nez 2 s.

Dotykovy displej

Zelena LED dioda

e [ED nesviti:Neni pfipojen zastrckovy
napajeci zdroj.
Zastrckovy napajeci zdroj
Jje pfipojen a baterie je
plné nabita.

e [ED blika: Baterie se nabiji.

4 DATA Rozhrani MarConnect (RS232)
pro dalkové oviadani

e LED sviti:

@ Slot pro kartu microSD
6 O~ USB rozhrani pro pfipojeni k poci-
taci
7 VySkové nastaveni
> Poloha pro kalibraci standardniho

snimace PHT 6-350 na dodaném
etalonu.

8  Snimac

Drzak prizma
pro nasazeni na rovinné nebo valcové
mérené objekty

10 Vnitfni zavit pro pfipevnéni pfislusenstvi

11 Kalibracni etalon
s udajem jmenovité hodnoty Rz

12 Posuvova jednotka, vyjimatelna

13 ProdluZovaci kabel pro posuvovou jed-
notku

14 Prenosné pouzdro

e Pro naklonéni  vyhodnocovaciho
pristroje  jsou magnetické klapky
sklapnuty.

e Na poutkdch muze byt pripevnén ra-
menni popruh.

Obr. 2 (viz pfedni obélka)
Displej pristroje MarSurf PS 10 s vertikalnim
zakladnim pohledem a s menu

15 Titulni lista s datem, casem, stavem nabi-

ti baterie
e Klepnutim na titulni listu se zobrazi
menu.

15b Textové pole s podminkami méreni 6
Lt Snimané délka (cutoff Lc x po-
Cet n zakladnich délek)
/!\ Podminky méreni nejsou v soula-
du s normou
16 Pole profilu

17 Funkcni tlacitka
F1, F2 \oIné programovatelna tlacitka
pro zobrazeni parametru nebo
provedeni funkce

18 Parametry s vysledkem méreni
Prekrocena horni tolerancni mez
Viysledek v toleranci

Prekrocena dolni tolerancni mez

"
20 Menu pro nastaveni

Displej je zamcen, klepnutim na
tento symbol se displej odemkne.

Tlacitko pro uloZeni profilu, vy-
sledkd, protokolu

Polozka menu Zakladni nasta-
veni pro jazyk, datum, cas, mér-
nou jednotku

Nastaveni jsou zamcena

S

6V horizontdlnim zakladnim pohledu je textové pole
(15b) soucasti titulni listy (715).
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3 Prvni kroky

Jakmile jsou provedeny nasledujici kroky,

mUze se zacit s mérenim:

— Odebrat transportni pojistku

— Nasadte posuvovou jednotku do pfistroje
MarSurf PS 10 (viz W v kap. 4)

— Nastavit podminky méfeni

— Kalibrovat snimac

Odebrat transportni pojistku
[ i NeZ je MarSurf PS 10 uveden do pro-

vozu, musi byt odebrana cervena
transportni pojistka (viz informacni list
3763316)!

Je nezbytné nutné uschovat transport-
ni pojistkul

Pro pfipadnou zpétnou prepravu pfi-
stroje. musi byt transportni pojistka
opét nasazena!

Zapnout MarSurf PS 10
1. Stisknéte zelené tlacitko Start.

Provést zakladni nastaveni

1. Vdialogu "Gratulujeme":

e Klepnéte na tlac¢itko >, aby byl po-
stupné nastaven jazyk (@), datum
a Cas.

e \yberte jednotku "mm", nebo "inch".

e Klepnéte na OK.
UkaZe se menu. Opétovné klepnuti
na OK zobrazi zdkladni pohled.

Nastavit podminky méreni

1.V zakladnim zobrazeni klepnéte na tlacit-
ko £¥ (nebo v menu klepnéte na polozku
Podminky méfeni).

2. Znovu klepnéte na ﬁ a nastavte poza-
dované podminky méfeni.
Podrobnosti o podminkach méreni: viz
kapitola 5.

3. Klepnéte na OK. Klepnéte znovu na OK.

Kalibrovat snimac

1.

10.

Etalon (77) na spodni strané pfistroje
MarSurf PS 10 nadzvednéte nehtem a vy-
jméte (viz obr. 1).

Odectéte na etalonu jmenovitou hodno-
tu Rz.

MarSurf PS 10 postavte na prizmatickou
spodni stranu, aby byl snimaci hrot svisle.

Etalon umistéte tak, aby cela snimana dél-
ka byla v poli s definovanou drsnosti (viz
obr. 3).

Snimand délka je automaticky
@ urcovana podle DIN EN ISO 4288
resp. ASME B46.1 v zavislosti na
jmenovité hodnoté (viz dodava-
na skladacka "MarSurf. Surface

Parameters"). K ni se pficte polo-
vi¢ni rozbéh a dobéh.

Vyskové nastaveni (7) na pfistroji MarSurf

PS 10 nastavte na potfebnou vysku:

— pro standardni snima¢ PHT 6-350 na
>,

— pro ostatni snimace podle potfeby.

Snimac¢ musi byt vyrovnan rovnobézné

k etalonu.

V zakladnim zobrazeni klepnéte na tlacit-
ko 4% (nebo v menu klepnéte na polozku

Kalibrovat).

Vyberte metodu kalibrace.
Pfi pouziti dodavaného etalonu vzdy zvol-
te "Kalibrovat Rz".

Jmenovitou hodnotu etalonu zadejte do
pole "Jmenovitd hodnota".

Klepnéte na tlacitko Spustit kalibraci.
Automaticky se provedou tfi méfeni.

Po 3. méfeni je ze tfi naméfenych hodnot
(Rz, Ra nebo RSm) vypoctena korekcni
hodnota.
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— Je-li "Korek¢ni hodnota (nova)"
v rozsahu £15 %, mUze byt tlacitkem
OK prevzata do nastaveni pfistroje.

— Tlacitkem Storno se mdze znovu
zobrazit dialog "Kalibrovat", aby se
kalibrace zopakovala.

— Jestlize korek¢ni hodnota prekracuje

vySe uvedeny rozsah, ukaze se chy-
bové hlaseni.
Regeni: Klepnéte na OK, zkontroluj-
te usporadani meéfeni, snimac, svislé
vyrovnani snimaciho hrotu, zadanou
jmenovitou hodnotu a kalibraci opa-
kujte.

11. Pokud ani vicenasobné opakovani kalib-
race neposkytne pouzitelny vysledek, je
snimac pravdépodobné vadny. Mé&l by byt
pfipadné zaslan ke kontrole.

12. Etalon (717) nasadte vystupkem do vybrani
na spodni strané pfistroje MarSurf PS 10 a
zajistéte.

Provést dalsi nastaveni

Podrobnosti o nastavenich: viz kapitola 5.

e | Nastavit poZzadovany jazyk:

1 |V menu klepnéte na polozku
@ Zakladni nastaveni, klepnéte na
tlacitko > vedle polozky @ Jazyk" a
vyberte napt. "Cestina (cs)".

Spustit méreni

1. Stisknéte zelené tlacitko Start.
Méfeni je podle nastaveni provedeno a
vyhodnoceno.

Vypnout MarSurf PS 10

1. Zelené tlacitko Start drzte stisknuté déle
nez 2 sekundy.

e |V pfipadé, ze MarSurf PS 10 neni
1 | umistén do pfenosného pouzdra, mél
by byt uloZen bo¢né naklonény, aby se
zabranilo pfipadnému poskozeni sni-
maciho hrotu.

Nabit baterii
MarSurf PS 10 je napdjen vestavénou baterii.

e ) Pfi stacionarnim provozu lze pfistroj
1 nabijet tak, Ze se dodavany napajeci
zdroj pfipoji na MarSurf PS 10 pomoci
dodaného USB kabelu (viz nize).

Baterie se musi nabit,

—  kdy?Z se pfistroj poprvé uvadi do provozu,

— jestlize od posledniho dobiti uplynuly cca
3 meésice,

— kdyZ je v titulni listé zobrazena ikonka
baterie ] (tj. baterii zbyva jiz méné nez
20 % jeji kapacity).

Pro nabijeni pouzivejte vyhradné doda-
@ vany zastrckovy napajeci zdroj s doda-
nym USB kabelem!
PFi pouziti jinych sitovych zdrojl hrozi
riziko, Ze MarSurf PS 10 bude posko-
zen a tim zanikaji veskeré zarucni na-
roky.
Pfi pouziti jiného USB kabelu mdze
dojit k nezadoucim jevim (napf. by
se mohlo stat, Ze pocitac nerozpozna
MarSurf PS 10 nebo se nabijeni zna¢né
prodlouzi). 7

7 Tyto jevy se mohou vyskytnout napr. pfi pouziti USB ka-
belu s nadmérnou délkou nebo s malym prifezem vo-
dice.

Minimalni pozadavky: Prlfez AWG24 s max. délkou
2m.
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Pfipravit zastr¢kovy napajeci zdroj:
1. Vyberte vhodny sitovy adaptér a nasadte
na dodany napajeci zdroj.

2. Zasunte USB konektor dodaného USB ka-
belu do napajeciho zdroje.

Nabit baterii:

1. microUSB konektor USB kabelu pfripojte
do USB portu C~&Z2> (6) pfistroje MarSurf
PS 10 a zastrcte napajeci zdroj do elektric-
ké zasuvky.

Bé&hem nabijeni se zobrazuje v titulni listé
ikonka baterie | # 1.

e ) S pfipojenym napdjecim zdrojem
1 | ize ihned méfit.
Zhruba po 3 hodinach nabijeni je bate-

rie nabita a pfistroj automaticky prepne
z rychlého nabijeni na udrZzovaci dobijeni.

2. Zobrazit dosazenou kapacitu baterie v %:
Odpojte MarSurf PS 10 od napéjeciho
zdroje a v menu klepnéte na polozku
Informace.

MarSurf PS 10 se nabiji také, kdyZ je pres
USB port 0~£%> (6) pfipojen k pocitaci.

Pokud ma pocitac specialni USB nabijeci port,
je doba nabijeni také asi 3 hodiny.

Jestlize ma ale pocita¢ normalni USB port,
doba nabijeni se prodluzuje cca na 6 az 7 ho-
din.

4

Nastavit mérici pracovisté

Mobilni méfFici pracovisté

MarSurf PS 10 Ize jako kompletni jednot-
ku pfiloZit na rovné nebo valcové povrchy
(viz obr. 1, nahore).

Posuvovou jednotku je mozné z pfistroje
MarSurf PS 10 vyjmout a v prizmatickém
drzaku (9) ji umistit na rovné nebo valcové
povrchy (viz obr. 1, dole).

(Provedte prosim %, viz nize.)

Posuvova jednotka mdZe byt umisténa ve
volitelném ru¢nim prizmatu (6910434)
oddélené od vyhodnocovaciho pfistroje.
(Provedte prosim %, ¥, viz nize.)

Pomoci vyskové nastavitelnych noZicek
(6850720) mazZe byt ru¢ni prizma nasta-
veno na rdzné vysky.

Stacionarni mérici pracovisté

MarSurf PS 10 mdZe byt jako komplet-
ni jednotka pfipevnén na meéfici stojan
MarSurf ST-D, ST-F nebo ST-G.

VyZaduje to dopliikovy adaptér (6910209).

Posuvové jednotka muze byt v doplriko-
vém rucnim prizmatu (6910434) pfipev-
néna na méfici stojan MarSurf ST-D, ST-F
nebo ST-G.

Vyzaduje to doplriikovy adaptér (6851304).
(Provedte prosim %, %, viz nize.)

Vélcova posuvova jednotka se mize pfi-
pevnit na méfici stojan MarStand 815 GN
nebo do stavajictho upinaciho zafizeni
(upinaci prmér 8 mm).

Vyzaduje to dopliikovy adaptér (6910435).
(Provedte prosim %, %, viz nize.)
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Vyjmout posuvovou jednotku z pfistroje
MarSurf PS 10 (%)

1.
2.

Postavte MarSurf PS 10 obracené.

Stisknéte pfedni stranu posuvové jednot-
ky zafizeni, az se zaradzka (23) slysitelné
vysune a bocni dorazovy kolik (22) je vza-
du (viz obr. 4).

Uchopte posuvovou jednotku za ochranu
snimace prizmatického drzéku (9) a vy-
zdvihnéte ji z pfistroje MarSurf PS 10.

Odpojte konektor (27) od posuvové jed-
notky.

Pfipojte prodluZovaci kabel (73) na po-
suvovou jednotku (72) a propojte s ko-
nektorem (21) (viz obr. 5).

e ) Konektor prodluzovaciho kabelu
1 | (73) zaklapne v posuvové jednot-

ce.

Je-li tfeba, umistéte vyhodnocovaci pfi-
stroj do prenosného pouzdra (14) (viz
obr. 1, dole).

Odebrat prizmaticky drzak z posuvové
jednotky (%) (napt. pro vyménu snimace,
montaz do ru¢niho prizmatu nebo upinaciho
zarizeni)

1.

Uvolnéte oba Srouby na pfedni strané dr-
zaku prizmatu (9) pomoci dodaného im-
busového klice (2 mm).

Drzak posunite dopredu, az se dotkne sni-
mace, potom nadzdvihnéte a vytadhnéte
posuvovou jednotku z drzaku.

Vymeénit snimac:

e Vytdhnéte snimac (8) z posuvové jed-
notky.

e VloZte novy snimac opatrné do upnu-
ti snimace na predni strané posuvové
jednotky (72); dbejte pfitom na uspo-
fadani konektord.

Namontovat opét prizmaticky drzak na
posuvovou jednotku

1.

Posuvovou jednotku nasadte do prizma-
tického drzaku (9) a posunte dopfedu,
takZe snimac (8) je centricky v drazce dr-
zaku.

Utahnéte oba Srouby na predni strané
drzaku prizmatu pomoci dodaného imbu-
sového klice (2 mm) tocivym momentem
0,1 Nm.

Nasadit posuvovou jednotku opét do
pristroje MarSurf PS 10 (W)

1.
2.

Postavte MarSurf PS 10 obracené.

Pfipadny prodluzovaci kabel (73) odpojte
od posuvové jednotky.

K tomu stisknéte zapadky na ko-
nektoru prodluzovaciho kabelu
(13).

Zasunte konektor (27) do posuvové jed-
notky (viz obr. 4).

Nasadte posuvovou jednotku do vybrani
pristroje MarSurf PS 10.

Zavedte pfitom bo¢ni dorazovy kolik (22)
do drazky (22a) a zaradzku (23) do otvoru
(23a).

Stlacte ryhovanou krytku na zadni strané
posuvové jednotky (72) a posurite po-
suvovou jednotku dopfedu, az slysitelné
zaklapne.

Mahr GmbH, MarSurf PS 10



5 Provést nastaveni

Zkontrolovat a pfipadné zménit nastaveni pfi- 2.

stroje:

1. Klepnéte na titulni liStu, aby se zobrazilo

menu (viz obr. 2).

e | Je-li displej zamceny, klepnéte na
1 | symbol (@

Stisknuti zeleného tlacitka Start
ukond¢i kdykoliv menu a zobrazi

zakladni pohled.

Posouvanim rolovaci listy na pra- 4.

Klepnéte na poZzadovanou polozku menu.
3. Provést potfebna nastaveni:

O MozZnost neni vybrana.

(® Moznost je vybrana.

] Funkee neni zapnuta.

Funkce je zapnuta.
[ Vstupni pole.
Klepnéte na OK.

vém okraji displeje Ize zobrazit
dalsi polozky menu.

Podminky mé-

Pro zménu klepnéte na tlacitko &¥.

feni
Snimana délka Lt=1,5mm Snimana délka pevné hodnoty pfi polovi¢nim
Lt=4,8 mm rozbéhu/dobéhu (bez rozbéhu/dobéhu: 1,25 mm,
L[t=150mm 4,0 mm, 12,5 mm).
Lt=NxLc Snimana délka = pocet N zakladnich délek x délka
cutoffu.
Lt (] mm Volné zadani snimané délky (napf. Lt = 16 mm pro
MOTIF).
Automaticky PFi méfeni je snimana délka nastavena automaticky
podle velikosti hodnoty pro RSm nebo Rz (podle
DIN EN ISO 4288 a ASME B46.1).
Udaj v titulnf lité "Lt = Automaticky" .
Pocet zakladnich N5 Pocet N zakladnich délek (podle ISO, JIS, ANSI/
délek N ASME).
N[ ZadaniN=1az 16 (jen pro "Lt = N x Lc").
Rozbéh/dobéh Polovi¢ni Ke snimané délce je pfidan rozbéh a dobéh polo-
vi¢ni délky cutoffu.
Bez Snimana délka bez rozbéhu/dobéhu.
Filtr Ls Automaticky Profil je po méfeni automaticky filtrovéan podle sni-
mané délky s mezni vinovou délkou 2,5 pm nebo
8,0 um.
2,5um Ls filtr s pevnou hodnotou.
8,0 um
Vyp Ls filtr je vypnut.
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Filtr Lc Standardni Normovany cutoff (podle 1SO, JIS,ANSI/ASME).

Zkraceny Nejblizsi kratsi cutoff.

0,8 mm Pevny cutoff.

Lc [ mm Volné zadani cutoffu.

Posuv Zap Posuvova jednotka pfistroje MarSurf PS 10 je za-
pnuta.

Vyp Posuvova jednotka pfistroje MarSurf PS 10 je
vypnuta (napf. kdyz je méfeny objekt posouvan
externim pohonem).

Externi pohon musi byt nastaven na vybranou
rychlost méfeni.
Rychlost méfeni 1,0 mm/s Rychlost méfeni, kterou posuvova jednotka pohy-

0,5 mm/s buje snimac pres méfeny objekt.

Typ snimace 350 pm Méfici rozsah pouzivaného snimace.

150 pm

100 pm

Kalibrovat Kalibrace snimace (viz kap. 3).
Parametry Ra Zapnuté parametry jsou vyhodnoceny.

Rg

Tolerancni meze

Ra 0,000 0,000

Dolni a horni toleran¢ni mez pro kazdy parametr.

C1 [ pm

Nastaveni para- Horni hladina fezu C1 a dolni hladina fezu C2 pro
metrd C2[Jpm vyhodnoceni RPc a RSm.
c1/C2 Vertikalni prah pocitani pro vyhodnoceni RSm.
Rz /10
CREF[] % Vztazna Cara pro vyhodnoceni materialového po-
méru Rmr nebo tp.
C[dpm Hladiny fezu pro tfi mozné hodnoty materialového
C[dpm poméru Rmr nebo tp.
C[Jum
Nastaveni MOTIF
Filtr A mm Operatory A a B pro maximalni délku motifs drs-
B[ ]mm nosti resp. motifs vinitosti.
Argumenty Scrl [ % Horni a dolInf hladina Fezu pro Sitku zény CR vy-
Scr2 [ % stupkd profilu.
Scf1 [ % Horni a dolIni hladina fezu pro Sitku zény CF jadra
Scf2 [ % profilu.
Sc1 [ % Horni a dolIni hladina fezu pro Sitku zony CL pro-
Scl2 [ % hlubni profilu.
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Nastaveni
exportu

Export

Vysledky méreni
Profil
Protokol (PDF)

Vybér obsahu, ktery ma byt uloZzen. Ulozeni se
muZe provadét automaticky nebo tlacitkem E

Soubory jsou ukladany do interni paméti nebo

na kartu microSD (je-li karta microSD ve slotu) do

téchto sloZek:

—  "Export" pro vysledky méfeni ve formatu CSV,

—  "Profiles" pro profily ve formatech TXT nebo
X3P,

— "Records" pro protokoly ve formatu PDF (viz
také kap. 5.1).

Automaticky Zapnuty zvoleny obsah je ulozen automaticky po
kazdém méfeni.
Soubor exportu Nahradit Vysledky méfeni jsou exportovany do souboru
vysledk "Results.csv"; vysledky pfedchoziho méfeni jsou
pfitom prepsany.
Pfidat Vysledky méfeni jsou exportovany do souboru
"Results.csv” a zapsany pod jiz existujici vysledky
predchozich méreni.
Soubor exportu TXT Format souboru profilu: Textovy soubor (*.txt)
profilu X3P nebo soubor podle DIN EN ISO 5436-2 (*.x3p).
Nazev souboru 1. text Nazev souboru profiltl a protokol se muze skladat
z informaci o profilu "1. text" az "4. text" a Udaje
4. text Datum_cas (tyto texty se zadavaji pomoci polozky
Datum_cas menu Texty protokolu).

Texty protokolu

Hlavicka protokolu

Nadpis, 1. fadek

Pro hlavicku protokolu méfeni je moZzné zadat az
3 fadky textu (v kazdém max. 30 znakd).
Pro editaci klepnéte na  # |

Dotazovat
informaci o profilu

1. text

4. text
Komentar

Pro informace o profilu v protokolu méfeni je moz-
né zadat az 5 radka textu (" 1. text" az "4. text",
vzdy max. 30 znakd; “"Komentar" max. 60 znakd).

Pro editaci klepnéte na | # |

Aktivované texty () jsou vyvolany automaticky
po kazdém méfeni a mohou byt pfizplsobeny
mérené soucasti.

Zamknout

Zadanim uzivatelsky specifického kddového cisla
mezi 0 a 9999 se nastaveni pfistroje MarSurf PS 10
zamknou.

Pro odemceni musi byt opét zadano kédové Cislo.
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Zakladni pohled

Zakladni zobrazeni pro vyhodnoceni (horizontalné
doleva, horizontalné doprava, vertikalné, jen vy-
sledky).

Moznosti
napajeni
Ztlumit displej po 10s Doba necinnosti, po které je displej ztlumen a
30s zamcen.
Nikdy Klepnutim na displej se opét zapne normalni
osvétleni displeje.
Klepnuti na symbol odemkne displej.
Aktivovat rezim 30s Doba necinnosti, po které se MarSurf PS 10 prep-
stand-by po 5 min ne do pohotovostniho rezimu (pokud neni pfipo-
Nikdy jen napajeci zdroj).
Stisknutim zeleného tlacitka Start se pristroj opét
vrati do provozniho stavu.
Vypnout po 15 min Doba necinnosti, po které se MarSurf PS 10 vypne
30 min (pokud neni pfipojen napdjeci zdroj).
Nikdy

Funkcni tlacitka

Obsazeni volné programovatelnych tlacitek F1, F2
v zékladnim pohledu funkci nebo parametrem.

Zakladni @ Jazyk Vybér jazyka pro zobrazené texty.
nastaveni
Datum Zadani data (formdt je zavisly na jazyce).
Cas Zadani casu (format je zavisly na jazyce).
mm Vybér mérné jednotky "mm™", nebo "inch".
inch
Dalkové ovladani Dalkové ovladani je zapnuté, tj. pfes rozhrani
MarConnect se mohou spoustét méfeni na pfistroji
MarSurf PS 10 (viz kap. 5.2).
Informace Ulozit UloZeni informace jako "machineinfo.pdf".
Navic je vytvofen komprimovany soubor "marlog.
tar.gz", ktery by se mél v pfipadé chyby poslat
servisu firmy Mabhr.
Baterie Udaj kapacity baterie v %.
Poz. snimace Udaj aktudini pozice snimace (p¥i ztlumenf displeje
||_,_ _ Um ||).
Méreni Zobrazeni poctu provedenych méfeni.

Nabijeci cykly

Zobrazeni poctu provedenych nabijecich cykld.

Provozni hodiny

Standard.rezim

Zobrazeni normalni provozni doby (v hodinach).

Usporny rezim

Zobrazeni provozni doby v pohotovostnim rezimu
(v hodinach).
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Kalibracni operace Zobrazeni poslednich ti kalibraci (datum, zjisténa
korekéni hodnota).

Software Zobrazeni aktudlni verze softwaru MarSurf PS 10.

Licence Zobrazeni licencni smlouvy Mahr a seznamu
OSS balickd a jejich licenci pouzivanych v MarSurf
PS 10.

Servis Menu Servis (pfistupné jen pro servisni techniky
Mahr).

5.1  Zobrazit specifické sekci

firemni logo v protokolu

Soubor INI obsahuje
[ProtocolHeader] s témito klici:

V zahlavi protokolu méfeni je mozné zobrazit [ProtocolHeader]
specifické logo zakaznika, tfifadkovou hlavi¢- LOGO_NAME=
ku protokolu a pétifadkovou informaci o pro- TITLE_l=
filu. TITLE 2=
TITLE 3=

Zobrazit vlastni firemni logo v protokolu mé- TEXT 1=
feni: TEXT 2-
1. Vytvofte obrazovy soubor s vlastnim fi- TEXT_3=

remnim logem. TEXT 4=

—  Formét souboru: COMMENT_0=

*.svg, *.png, *.jpg, *.bmp, *.gif 6.

—  Optimalni velikost (5 x v):
135 x 80 pixel( 8

Za rovnitkem klice "LOGO NAME" zadejte
nazev obrazového souboru, ktery obsa-
huje firemni logo.

2. Pripojte MarSurf PS 10 pres jeho USB roz- Pfiklad: L.O0GO_NAME=Mylogo.svg
hrani O~ (6) k poditaci. ) Ulozte soubor “usersettings.ini". Nesmi
MarSurf PS 10 je detekovan jako nova se piitom zménit format souboru (Prosty
diskova jednotka "MarSurfPS10". text)!

3. Otevfete sloZku "usersetttings". e ) Text pro klice "TITLE 1" a?

4. Ulozte obrazovy soubor s firemnim logem "COMMENT_0" mudZe byt nastaven
do slozky "usersettings" . také pomoci poloZky menu Texty pro-

tokolu (viz kap. 5).

5. Oteviete soubor "usersettings.ini" v tex- Kazdy z Fadki "TITLE 1" az
tovém editoru (napf. WordPad). Microsoft "TEXT 4" mize obsahovat max.
editor neni vhodny! 30 znak(, fadek "COMMENT 0" max

60 znakl. Pro texty se mdze pouzit li-
bovolna znakova sada UTF-8.

8  Jestlize ma obrazek jinou velikost, je automaticky na-

staven na 135 x 80 pixell. Doporucuje se format sou-
boru *.svg.
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5.2

Se softwarem

Prenést vysledky méreni
pomoci softwaru MarCom

"MarCom Standard" nebo

"MarCom Professional” prenést vysledky mé-
feni z pfistroje MarSurf PS 10 pfimo do aplika-
ce Microsoft Excel (od verze 97), do textového
souboru nebo pomoci klavesnicového kodu
do jiné libovolné aplikace:

1.

Pfipojte datovy kabel 16 EXu (4102357)
na rozhrani MarConnect "DATA" (4) pfi-
stroje MarSurf PS 10 a na USB port podi-
tace.

Spustte software "MarCom Standard"
resp. "MarCom Professional” (od ver-
ze 5.1).

Provést potfebna nastaveni v softwaru

MarCom:

e Jako "Typ meéfidla" zvolte "MarSurf
PS 10".

e Pro"Vyzadani hodnoty" vyberte, pres
ktery spoustéci obvod maji byt spou-
Sténa meéfeni na pfistroji MarSurf
PS 10.

e Pro "Pfenos do" vyberte poZadova-
nou cilovou aplikaci.

Podrobnosti viz navod k obsluze
@ pro software MarCom.
Méreni s pfistrojem MarSurf PS 10 se mo-
hou spoustét riznym zplsobem:
e Bud stisknout zelené tlacitko Start
na pfistroji MarSurf PS 10.
e Nebo klepnout v menu na polozku
Dalkové ovladani a aktivovat spou-

Stéci obvod (trigger) zvoleny v soft-
waru MarCom (napf. tlacitko F1).

Po kazdém méfeni jsou ciselné hodnoty

vsech parametrd aktivovanych na pfistroji

MarSurf PS 10 prenaseny do vybraného

cile v nasledujicim formatu:

— Jednotka jako na displeji MarSurf
PS 10 (ale jednotka se nepfenasi),

— Desetinnd mista jako na displeji
MarSurf PS 10,

— Tecka jako desetinny oddélovac,

— CR (Carriage Return) po kazdé hod-
noté.

o ) Vysledky, které nelze vyhodnotit,
1 | jsou exportovany jako "-.--".
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6  Udrzba, cisténi
a preprava

Na pfistroji MarSurf PS 10 se provadéji nasle-
duijici udrzbové prace:

e JelikoZ integrovany etalon podléha pfi ka-
libraci pfirozenému opotfebeni, mél by ho
uzivatel v pravidelnych intervalech zkon-
trolovat pomoci separatniho drsnoméru
s absolutnim snimacem (viz kap. 6.1).

e | Zhruba po 350 kalibracich musi
1 | byt etalon piipadné vyménén. P
kazdodenni kalibraci to odpovida
Zivotnosti v délce jednoho roku.

MarSurf PS 10 a snimac jsou z vyrobniho zavo-
du sladény, a proto neni potfeba je sefizovat.
Presto se doporucuje v urcitych ¢asovych inter-
valech nebo pfi podezfeni na chybné namé-
fené hodnoty prekontrolovat pfesnost méreni.
To se provadi kalibraci s integrovanym etalo-
nem nebo se samostatnym etalonem drsnosti
nebo geometrickym etalonem (viz kap. 3).

Pfistroj stejné jako ostatni komponen-

@ ty sady MarSurf PS 10 je tfeba chranit
pred pfimym slunecnim svitem, vyso-
kou vlhkosti vzduchu a prachem!

Vlysoké teploty mohou zkratit Zivot-
nost elektronickych zafizeni, poskodit
baterie a deformovat ¢i roztavit urcité
druhy plastd.

PFistroj nesmi byt skladovan v chlad-
ném prostiedi. Kdyz se potom vrati ke
své normalni teploté, mize se v jeho
vnittku vytvaret vihkost a poskodit
elektronické obvody.

Snimaciho hrotu se nedotykejte a
chrarite ho pfed narazy!

Do snimace nesmi proniknout tuk, olej
a jiné kapaliny.

MarSurf PS 10 by mél co nejméné prijit
do kontaktu s oleji, mazivy a chladicimi
kapalinami, protoZe ty mohou negativ-
né ovlivnit funkdi tlacitka Start.

Cisténi

e MarSurf PS 10 odistéte v pfipadé potre-
by mékkou latkou nepoustéjici chloupky,
ktera je lehce navlh¢ena vodou nebo béz-
nym cisticim prostfedkem na plasty.

e Snimac v pfipadé potreby vycistéte méek-
kym vlasovym Stétcem.

PFi ciSténi nesmi do pfistroje vniknout
tekutina!

Pro cisténi nepouzivejte Cdistici pro-
stfedky rozpoustéjici plasty (zejména
ne aceton) ani alkalické cistice (louhy)!

UlozZeni

Doporucuje se nepouZzivany pfistroj MarSurf
PS 10 a pfislusenstvi uloZit v pfislusném pre-
nosném pouzdre (nebo prepravni krabici).
USB kabel napéjeciho zdroje neohybejte a ne-
namahejte tahem!

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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Pfeprava / Zaslani

Pozor:

Posuvova jednotka a snima¢ mohou
byt pfi pfepravé nebo zaslani posko-
zeny.

Pro prepravu nebo zaslani je nezbytné
nutné dodrzet nasledujici instrukce.
Jinak zanikaji veskeré zarucni naroky!

Pro vnitropodnikovou pfepravu v pfenosném
pouzdfe:

1. Nasadte cervenou transportni pojistku
zdola na prizmaticky drzék (9) (viz infor-
macni list 3763316).

2. Vypnéte MarSurf PS 10 a umistéte ho do
prenosného pouzdra.

Pro zaslani:

1. Vypnéte MarSurf PS 10.

2. Vyjméte posuvovou jednotku z pfistroje
MarSurf PS 10 (viz 8 v kap. 4)

3. Nasadte cervenou transportni pojistku
zdola na prizmaticky drzék (9) (viz infor-
macni list 3763316).

4.  Umistéte posuvovou jednotku do urené
prihradky pfislusné prepravni krabice.

5. Zabalte MarSurf PS 10 (v jeho pfenosném
pouzdfe) a pfislusenstvi do prepravni kra-
bice.

6.1 Zkontrolovat integrovany etalon

Zjistit hodnotu Rz integrovaného etalonu:

1. Vhodny pfistroj na méfeni drsnosti9
umistéte tak, aby snimac¢ pfiléhal na eta-
lon a mohla byt zméfena snimanda délka
5,6 mm (viz obr. 3).

2. Na meéficim pfistroji nastavte snimanou
délku Lt =5,6 mm.

3. Provedte jedno nebo vice méfeni a vzdy
odectéte naméfenou hodnotu Rz.

4.  Z namérenych hodnot Rz vytvorte prameér.

5. Zjisténou hodnotu Rz zadejte pfi pfisti
kalibraci s pfistrojem MarSurf PS 10 jako
jmenovitou hodnotu Rz.

6.2  Vyménit baterii

Maximalni kapacita vestavéné baterie se dlou-
hodobym pouZivanim postupné snizuje, takze
je pfipadné vhodné nahradit vestavénou ba-
terii.

Vymeénu baterie by mél provadét jen
vyskoleny kvalifikovany personal.
Smi se pouzivat pouze lithium-iontova

baterie s 3,7 V /3150 mAh (3030057).
Jinak hrozi zniceni pfistroje.

Vymeénit baterii (viz obr. 6 na zadni obdlce):

1. CtyFi srouby (25) na spodni strané pFistro-
je MarSurf PS 10 uvolnéte kfizovym srou-
bovakem a vyjméte.

2. Postavte MarSurf PS 10 na jeho prizmatic-
kou spodni stranu.

3. Horni stranu (26) pfistroje MarSurf PS 10
sklopte opatrné 90° doleva (jako vazbu
knihy).

9  napt. posuvova jednotka MarSurf SD 26 s absolutnim
snimacem BFW-250 a vyhodnocovaci pfistroj MarSurf
M 400 nebo MarSurf XR 1

Mahr GmbH, MarSurf PS 10



10.

11.

12.

13.

14.

Opatrné stahnéte konektory (27) a (28)
z pfipojeni (27a) a (28a) na desce plosné-
ho spoje.

Uvolnéte tfi Srouby na drzaku baterie
(30).

Vyjméte baterii (29).

Vlozte novou baterii (3030057) potisté-
nou stranou nahoru.

Drzak (30) poloZte na baterii (popiskem
"Top" nahoru) a utdhnéte tfi Srouby toci-
vym momentem 0,4 Nm.

Konektory (27) a (28) pfipojte na pfipojeni
(27a) a (28a) na desce plosSného spoje.

Nasadte opét opatrné horni stranu pfi-
stroje MarSurf PS 10.

Cty¥i Srouby jsou samotezné $rou-
by. Je-li toCivy moment pfi utaho-
vani Sroubl pfilis velky, mize byt
plast pfistroje znicen!
Nasadte opét tyto Ctyfi Srouby (25) a
utdhnéte je to¢ivym momentem max.
1 Nm.

Zapnéte MarSurf PS 10 a zkontrolujte
spravné fungovani.

Zkontrolujte nastaveni na pfistroji MarSurf
PS 10.

Nabijte plné baterii pfistroje MarSurf
PS 10.

6.3

®

[:]

Instalovat aktualizaci softwaru

Pfi aktualizaci softwaru zUstavaji za-
chovana vsechna nastaveni a vsechny
profily, vysledky a protokoly ulozené
v paméti.

Vyjimka:

PFi aktualizaci softwaru z verze v1.00-

12 (nebo nizsi) na verzi v1.00-14 (nebo

vy33i) je nutné provést nasleduijici kro-

ky:

e Pred spusténim aktualizace za-
lohujte prosim v pfipadé potfeby
data z interni paméti, tj. z
\MarSurfPS10\Export

\Profiles
\Records
\usersettings

e Po aktualizaci musi byt snimac
drsnoméru MarSurf PS 10 nové
kalibrovan (viz kap. 3).

Aktualizace softwaru smi byt provadé-
na pouze, kdyZ je baterie plné nabita
nebo kdyz je MarSurf PS 10 pfipojen
napajecim zdrojem k elektrické siti!

Instalovat novou verzi softwaru:

Vypnéte MarSurf PS 10.

Zasunte kartu microSD s novou verzi soft-
waru do slotu (5).

Zapnéte MarSurf PS 10.
Nova softwarova verze je automaticky na-
instalovana, ukaze se pfislusna informace.

Vyjméte kartu microSD-Karte ze slotu (5).

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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7 Rozsah dodavky

6910230
6910231

6111520

3028331

3028332

3028323

7053553

3903456

7054136
3763315
3763316
3763438

3762815
3762817

7053543

7054134

Sada "MarSurf PS 10 (2 pm)"

Drsnomér MarSurf PS 10

(17 jazyka, Ize prepinat),

s integrovanou posuvovou jednot-
kou a etalonem

Snimac PHT 6-350,

jednopatkovy snimac,

polomér snimaciho hrotu 2 um,
méfici rozsah 350 pm,

pro méfeni na rovinnych plochéch,
v otvorech od @ 6 mm , do hloub-
ky 17 mm, v drazkach od Sitky

3 mm

Zastrckovy napdjeci zdroj
(100 VAC az 264V AC,5V =)

Sitovy adaptér (4 ks) pro napa-
jeci zdroj 3028331 (pro pouZiti
v Evropé, Velké Britanii, USA,
Australii)

USB kabel (USB-A, microUSB),
délka 2,0 m,

pro pfipojeni napajeciho zdroje;
pro pfipojeni na USB port pocitace

Prodluzovaci kabel pro vyjimatel-
nou posuvovou jednotku, délka
1,2m

Imbusovy Sroubovak,
velikost klice 2,0 mm

Transportni pojistka
Navod k obsluze
Informacni list (17 jazyka)

Technické udaje (némecky,
anglicky)

Skladacka s parametry povrchu
"MarSurf. Surface Parameters"
(némecky, anglicky)

Pfenosné pouzdro s ramennim
popruhem

Pfepravni krabice

6910232
6910231

6111526

3028331

3028332

3028323

7053553

3903456

7054136
3763315
3763316
3763438

3762817

7053543

7054134

Sada "MarSurf PS 10 (5 pm)"

Drsnomér MarSurf PS 10

(17 jazykQ, 1ze prepinat),

s integrovanou posuvovou jednot-
kou a etalonem

Snimac PHT 6-350,

jednopatkovy snimac,

polomér snimaciho hrotu 5 um,
méfici rozsah 350 um,

pro méfeni na rovinnych plochach,
v otvorech od @ 6 mm , do hloub-
ky 17 mm, v drézkach od sitky

3 mm

Zastrckovy napéjeci zdroj
(100 VAC az 264V AC,5V =)

Sitovy adaptér (4 ks) pro napa-
jeci zdroj 3028331 (pro poutZiti

v Evropé, Velké Britanii, USA,
Australii)

USB kabel (USB-A, microUSB),
délka 2,0 m,

pro pfipojeni napajeciho zdroje;
pro pfipojeni na USB port pocitace

Prodluzovaci kabel pro vyjimatel-
nou posuvovou jednotku, délka
1,2m

Imbusovy Sroubovak,
velikost klice 2,0 mm

Transportni pojistka
Navod k obsluze
Informacni list (17 jazyk()

Technické Udaje (némecky, anglic-
ky)

Skladacka s parametry povrchu
"MarSurf. Surface Parameters"

(anglicky)

Pfenosné pouzdro s ramennim
popruhem

Pfepravni krabice
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8 Prislusenstvi,
nahradni a spotrebni dily

Nahradni a spotiebni dily

7053546

3030057

7054131

Etalon pro MarSurf PS 10,
véetné kalibracniho listu Mahr

Li-lon baterie pro MarSurf PS 10,
3,7 V/ 3150 mAh

Krytka pro pfipojeni pfistroje
MarSurf PS 10

Prislusenstvi

4413000

4413001

4413005

6910435

6710803

6710807
6910209

6910434
6850720

6851304

6820602

Meéfici stojan MarStand 815 GN,
trojuhelnikovy podstavec, vyska
300 mm

Meéfici stojan MarStand 815 GN,
trojuhelnikovy podstavec, vyska
500 mm

Meéfici stojan MarStand 815 GN,
trojuhelnikovy podstavec, vyska
750 mm

Adaptér pro pripevnéni valco-

vé posuvové jednotky pfistroje
MarSurf PS 10 na stojan MarStand
815 GN nebo na upinaci zafizeni
s upinacim prdmérem 8 mm

Meéfici stojan MarSurf ST-D
Meéfici stojan MarSurf ST-G

Adaptér pro pfipevnéni pfistroje
MarSurf PS 10 (kompletni jednot-
ka) na stojan ST-D, ST-F, ST-G

Rucni prizma

VySkové nastavitelné nozky (2 ks)
pro rucni prizma 6910434

Adaptér pro pfipevnéni posuvové
jednotky pfistroje MarSurf PS 10
pfes ru¢ni prizma 6910434 na
stojan ST-D, ST-F nebo ST-G

Geometricky etalon PGN 1,

pro dynamickou kalibraci pomoci
Ra, Rz, RSm; sinusovy profil ryh,
hloubka profilu cca 1,5 um,
vzdalenost ryh cca 0,10 mm

6820601

6820605

9027715
6980102
6299054

4102552

4102551

4102357

4102231

4102230

6910427

6111520

Geometricky etalon PGN 3,

pro dynamickou kalibraci pomoci
Ra, Rz, RSm; sinusovy profil ryh,
hloubka profilu cca 3 pm,
vzdalenost ryh cca 0,12 mm

Geometricky etalon PGN 10,

pro dynamickou kalibraci pomoci
Ra, Rz, RSm; sinusovy profil ryh,
hloubka profilu cca 10 um,
vzdalenost ryh cca 0,20 mm

Mahr kalibracni list pro PGN
DKD kalibra¢ni list pro PGN

Vyhodnocovaci software "MarSurf
XR 20" (16 jazykd, Ize pfepinat),
vCetn& Mahr License Key

Software "MarCom Professional"
pro prebirani méfenych hodnot
z MarSurf PS 10

Software "MarCom Standard"
pro pfebirani méfenych hodnot
z MarSurf PS 10

Datovy kabel 16 EXu s tlacitkem
Start, vCetné softwaru "MarCom
Standard"

Bezdratovy vysila¢ 16 EWe,
Bluetooth® Smart, dosah cca

6 m, pro pfenos méfenych hodnot
z pfistroje MarSurf PS 10 do podi-
tace se softwarem MarCom

Bezdratovy pfijimac, Bluetooth®
Smart

Valcova posuvova jednotka
MarSurf RD 18 C2 pro méreni
v pficném sméru do Lt = 4,8 mm

Snimac PHT 6-350,

jednopatkovy snimac,

polomér snimaciho hrotu 2 pm,
mé¥ici rozsah 350 pym,

pro méfeni na rovinnych plochach,
v otvorech od @ 6 mm , do hloub-
ky 17 mm, v drazkach od sirky

3 mm

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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6111526 Snimac PHT 6-350,
jednopatkovy snimac,
polomér snimaciho hrotu 5 pm,
méf¥ici rozsah 350 pym,
pro méfeni na rovinnych plochach,
v otvorech od @ 6 mm , do hloub-
ky 17 mm, v drazkach od sirky
3 mm

Snimac PHT 3-350,
jednopatkovy snimac,
méf¥ici rozsah 350 pm,

pro méfeni v otvorech od @
3 mm , do hloubky 17 mm

56,7

6111521

I
| y 6111521 mI

I 1,3 |||
0,9

6111524 Snimac PHT 11-100,
jednopatkovy snimac, zahnuty,
meé¥ici rozsah 100 pm,
pro méfeni na hloubéji leZicich
mistech, napf. v drazkach od Sitky
2,5 mm do hloubky 7,5 mm

6111524

10,8
7.6

otd

o

8
0.8

6111522 Snimac PHTF 0.5-100,
jednopatkovy snimac,
méf¥ici rozsah 100 pym,
pro méreni na bocich zubt

19,75
N
-tl 6111522
<
f !
8.2

6111525

Snimac PHTR 100,

jednopatkovy snimac s bocni pat-
kou,

méfici rozsah 100 pm,

pro méfeni konkavnich a konvex-
nich ploch

6111525

~

ﬂ.&a

6111523

Snimac PT 150,

dvoupatkovy snimac,

méfici rozsah 150 pm,

pro méfeni plechd a valcovych
ploch podle DIN EN 10049 (SEP)

103.5

2,2

16,5

|®

6850540

6850716

6850715

7028532

7028530

— |

6111523

t F -
4,4

ProdlouZeni pro snimac PHT,
délka 80 mm,

pro méfeni v otvorech od @ 9 mm
(se snimac¢em PHT 3-350)

Ochrana snimace, ocel,
pro otvory od @ 10 mm

Ochrana snimace s prizmatickou
spodni stranou, ocel,

pro méfeni na valcovych soucas-
tech

Ochrana snimace, plast,
pro otvory od @ 10 mm

Ochrana snimace s prizmatickou
spodni stranou, plast,

pro méfeni na valcovych soucas-
tech
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Nr zamow. | Ostatnia zmiana | Wersja

3763315 11.08.2016

Obowiazuje od wersji oprogramowania 1.00-14

Spis tresci

Informacje dotyczace

oprogramowania Open Source.......... 1
Zastosowanie zgodne
Z PrzezZNaczenieM.......coceeeuererseesesnenns 2
Mozliwe do przewidzenia
niewfasciwe uzycie .....c.ccceevereierriennnns 2
Utylizacja ....cooeevernecnmnscnnnsnseesnnnens 2
Wskazowki dotyczace
bezpieczenstwa.......cccccceveierriicenrncnnen, 3
1 Zakres funkgji.....ccccvvreceerininnnes 4
2 Elementy obstugowe............. 6
3 Pierwsze kroki ........ccceceeriunenne 7
4 Konfiguracja stanowiska
POMIAarowego ........ccoceeeerisunes 9
5 Wprowadzanie ustawien..... 11
5.1 Logo klienta w protokole................. 15

5.2 Przenoszenie wynikéw pomiaréw za
pomocg oprogramowania MarCom.. 16

6 Konserwacja, czyszczenie

i transport.......ccceeveevveeeeeeen, 17
6.1 Sprawdzanie zintegrowanego wzorca .18
6.2 Wymiana akumulatora .................... 18
6.3 Instalacja aktualizacji

OProgramowania.......ccceeeeueeeeeeeennnes 19
7 Zakres dostawy .........c.ceeueee 20

8 Akcesoria, czesci zamienne
i zuzywalne.......coccrriicnnnnnnne 21

Szczegotowe dane techniczne: patrz
arkusz danych technicznych 3763438.

i o

Deklaracja zgodnosci: patrz ostatnia
strona instrukgji.

Informacje dotyczace oprogramowania
Open Source

Oprogramowanie tego produktu firmy Mahr
GmbH zawiera m.in. elementy licencjonowane
jako oprogramowanie Open Source (OSS).
Mahr GmbH nie ponosi odpowiedzialnosci za
elementy oprogramowania Open Source nie
wykorzystane w tym produkcie. Prawa autor-
skie do tych elementéw naleza do jednego badz
wielu autoréw.

Aby sprawdzi¢ wersje i licencje zawartych
w produkcie pakietow OSS: W menu MarSurf
PS 10 wybrac pozycje Licencje.

Kod Zrodtowy oprogramowania Open Source,
zawartego w tym produkcie, mozesz zamowic
w firmie Mahr GmbH. Wyslij w tym celu e-mail
z nazwa i wersja produktu na adres info@mabhr.
com. Otrzymasz kod Zrodtowy za optata, kto-
ra obejmuje koszty nosnika danych, obrobki i
wysytki.

W niniejszej instrukcji obstugi stosowane
s3 nastepujace oznaczenia:

° Uwaga ogdlna.
]

Wazna uwaga. Nieprzestrzeganie zale-
cen opatrzonych tym symbolem moze
prowadzi¢ do btednych wynikéw lub
uszkodzenia urzadzenia!

Ostrzezenie. Zagrozenie dla zycia lub
zdrowia. Bezwzglednie przestrzegac!
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Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem Mozliwe do przewidzenia niewtasciwe

Chropowatosciomierz MarSurf PS 10 jest prze- ~ UZycie

znaczony wytacznie do pomiaru i analizy chro-
powatosci.

Chropowatosciomierz MarSurf PS 10 moze by¢
uzywany w warunkach produkcyjnych i w po-
mieszczeniach pomiarowych.

Nalezy przestrzega¢ warunkow eksplo-
atacji, konserwacji i serwisowania urza-

dzenia, zawartych w niniejszej instrukdji
i instrukcjach obstugi komponentow
stanowiska pomiarowego.

Zastosowanie odmienne od ustalonego
jako "zastosowanie zgodne z przezna-

S

czeniem" lub wykraczajace poza jego
ramy bedzie uwazane za niezgodne

z przeznaczeniem i skutkuje utratg re-

kojmi i wytaczeniem odpowiedzialnosci @

cywilnej producenta.

Utylizacja

Wszelkie prace konserwacyjne moga
by¢ wykonywane wytacznie przez wy-
kwalifikowany i przeszkolony personel
na polecenie uzytkownika.

Wszelkie prace konserwacyjne nalezy
wykonywac stosujac odpowiednie $rod-
ki ochrony indywidualne;j.

Prace przy elementach znajdujacych sie
pod napieciem moga by¢ wykonywane
dopiero po odtaczeniu urzadzenia od
sieci i bezpiecznym roztadowaniu po-
tencjalnych napiec resztkowych.

Nie wolno demontowac ani omija¢ me-
chanizmow zabezpieczajacych.

Uzywac tylko oryginalnych gtowic i in-

nego osprzetu dostarczonego przez
producenta urzadzenia.

Urzadzenia elektroniczne wraz z osprzetem i zuzytymi akumulatora-
mi/bateriami nie stanowia odpadéw domowych, poniewaz zostaty
wykonane z materiatdbw wysokiej jakosci, ktére moga zosta¢ powtor-
nie przetworzone i ponownie wykorzystane. Dyrektywa europejska
2002/96/WE (WEEE) wymaga oddzielania urzadzen elektrycznych
i elektronicznych od niesegregowanych odpadéw domowych, aby
mozna je byto ponownie wykorzysta¢. Symbol przekreslonego kosza
oznacza, ze produkt wymaga oddzielnej utylizacji.

stosownymi przepisami.

Pb, Cd i Hg oznaczaja sktadniki, ktore przekraczaja wartosci okreslone

Firma Mahr GmbH prowadzi odbiér i przepisowa utylizacje produktéw
elektrycznych i elektronicznych. Prosze zwrécic sie do pracownikdw

serwisowych na adres

Mahr GmbH
Carl-Mahr-StraBBe 1

D-37073 Gottingen
Republika Federalna Niemiec

Telefon: +49-551-70730
Faks: +49-551-71021
E-mail: info@mahr.de
Internet: www.mahr.de

Firma Mahr GmbH jest zarejestrowana w Niemczech pod numerem
rej. WEEE DE 56624193 w ramach Elektro-Altgerate-Register (EAR)
(organu zajmujacego sie koordynacja utylizacji zuzytych urzadzen

elektrycznych).
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é A
A Wskazéwki dotyczace bezpieczenstwa

Urzadzenie spetnia wymagania odpowiednich przepiséw bezpieczenstwa i opuscito
fabryke w idealnym stanie. W razie nieprzestrzegania ponizszych zalecer moga jednak
wystapi¢ zagrozenia dla zdrowia i zycia:

Wskazéwki ogolne

1. Przed uruchomieniem urzadzenia nalezy zapoznac sie z niniejszymi wskazéwkami
i odpowiednimi instrukcjami obstugi!

2. Urzadzenie moze by¢ uzywane tylko zgodnie z przeznaczeniem i instrukcja obstugi.

e ) Instrukcja obstugi powinna by¢ przechowywana w miejscu uzytkowania
urzadzenia, tak aby byta fatwo dostepna.

3. Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wewnetrznych przepiséw zaktadowych i krajowych
przepiséw BHP (np. wydawanych przez CIOP-PIB). Dodatkowych informacji dotycza-
cych wymogow wewnetrznych udziela osoba odpowiedzialna za bezpieczenstwo
w Panstwa firmie.

4. Nie wolno uzywac urzadzenia w pomieszczeniach, w ktérych wystepuja gazy wy-
buchowe. Iskra elektryczna moze wywotac ich eksplozje.

Zasilanie elektryczne i podtaczenie do sieci

5. Przed podtaczeniem nalezy sprawdzi¢, czy napiecie zasilania podane na tabliczce
znamionowej urzadzenia jest zgodne z napieciem w lokalnej sieci zasilajacej. W razie
braku zgodnosci napie¢ w zadnym wypadku nie wolno podtaczac przyrzadu!

6. Do podtaczenia do sieci uzy¢ wytacznie gniazda z przewodem ochronnym spetnia-
jacego wymagania obowigzujacych przepisdw.
Ewentualne przedtuzacze musza spetnia¢ wymagania VDE lub odpowiednich prze-
pisdbw obowiazujgcych w danym panstwie.

Awarie
7. Urzadzenie moze by¢ uzywane tylko wtedy, gdy jego stan techniczny nie budzi zastrzezen.
@ Awarie mogace wptywac negatywnie na bezpieczenstwo nalezy niezwtocznie
usunac!
Ingerowanie w komponenty stanowiska pomiarowego

8. Kazda zmiana i ingerencja w urzadzenie jest dopuszczalna wytacznie po uzyskaniu
wyraznej, pisemnej zgody firmy Mahr GmbH, a jej realizacja moze sie zajmowac
jedynie wykwalifikowany personel.

Ostony maszyny moga by¢ otwierane i zdejmowane tylko przez autoryzo-
wany personel i wytacznie do celéw zwigzanych z konserwacja i naprawa!

(np. przez wyciagniecie wtyczki z gniazda). Niedozwolone ingerencje skutkuja
utrata gwarangji i wytagczeniem odpowiedzialnosci producenta.

\ .
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1 Zakres funkgji

Wiasciwosci mechaniczne

MarSurf PS 10 to kompaktowy chropowato-
$ciomierz przenosny do zastosowania w wa-
runkach produkcyjnych. Maksymalny zakres
pomiarowy wynosi 350 pm (od -200 um do
+150 pm).

Dzieki zintegrowanemu, tatwo wyjmowanemu
mechanizmowi posuwowemu mozna wykony-
wac pomiary we wszystkich potozeniach bez
zmiany ustawien. Maksymalna dtugos¢ odcin-
ka odwzorowania wynosi 17,5 mm. Przyrzad
jest fatwy w obstudze i spetnia wymogi normy
DIN EN ISO 3274.

Przyrzad MarSurf PS 10 i wszystkie gtowice
pomiarowe Mahr sg kalibrowane w zaktadzie
producenta. Na potrzeby wysoce precyzyjnych
pomiarow metoda stykowa, a takze do pdz-
niejszych kontroli, dostepne sa rézne funkcje
kalibracyjne. Dzieki zintegrowanemu, tatwo
wyjmowanemu wzorcowi gtowice mozna ska-
librowac za pomoca Rz.

Gtowice serii PHT posiadaja otwarty slizgacz 1,
ktory w znacznym stopniu zapobiega osadzaniu
sie zanieczyszczen i oleju.

Regulacja wysokosci umozliwia wykonywanie
pomiaréw na réznych wysokosciach.

Dzieki wytrzymatej obudowie przyrzad MarSurf
PS 10 jest odporny na trudne warunki eksplo-
atacji. Posiada ergonomiczng konstrukcje,
przejrzyscie rozmieszczone elementy obstugo-
we i specjalnie zaprojektowany, czytelny ekran
dotykowy.

Kompaktowa budowa i niewielka masa (ok.
500 g) sprawiaja, ze jest on idealny do zastoso-
wan przenosnych. Torba transportowa i pasek
naramienny umozliwiaja wygodne noszenie
urzadzenia.

1 opatentowana

Whbudowany, dotadowywany akumulator dys-
ponuje wystarczajaca pojemnoscia do kilku-
dniowej eksploatacji uniezaleznionej od sieci
zasilania 2.

Stale podtaczony zasilacz umozliwia prace sta-
cjonarna. Zasilacz wtyczkowy nalezacy do wy-
posazenia standardowego ma cztery wymienne
adaptery sieciowe, ktére umozliwiajg podta-
czenie do sieci elektrycznej na catym Swiecie.

Mozliwe ustawienia urzadzenia

Wszystkie funkcje urzadzenia sg zebrane w lo-
gicznie zaprojektowanym menu, dostepnym za
posrednictwem ekranu dotykowego.
Ustawienia urzadzenia mozna zablokowac i do-
datkowo zabezpieczy¢ kodem przed wprowa-
dzeniem zmian przez nieuprawnione osoby.

Mozna wybra¢ odcinek odwzorowania lub
wpisac jego dowolng wartos¢. Mozna ustawic
liczbe odcinkéw pomiarowych. Odcinek odwzo-
rowania moze dodatkowo uwzglednia¢ dosuw
i wybieg rowne potowie dtugosci odcinka ele-
mentarnego.

Zarejestrowany profil moze by¢ filtrowany
(funkcje te mozna wytgczy¢) za pomoca filtra
Ls zgodnie z DIN EN ISO 3274.

Przy pomiarach wg ISO (DIN), JIS i ANSI/ASME
stosuje sie zgodne fazowo filtry profilu (filtry
Gaussa) wg DIN EN ISO 16610-21. Mozna tez
wybrac skrécony odcinek elementarny lub wpi-
sa¢ wartos¢ recznie.

Nawet niedoswiadczeni uzytkownicy moga wy-
konywac doktadne, powtarzalne pomiary chro-
powatosci: w trybie automatycznym urzadze-
nie rozpoznaje profile okresowe i nieokresowe
i automatycznie nastawia normatywny odcinek
elementarny i odpowiedni odcinek odwzorowa-
nia zgodnie z norma DIN EN ISO 4288.

Analiza

Przyrzad umozliwia ocene zmierzonego profilu
za pomoca najbardziej rozpowszechnionych pa-
rametrow wg norm ISO (DIN), JIS, ANSI/ASME
i MOTIF.

2 Pojemnos¢ wystarcza na ok. 1200 pomiaréw (w zalez-
nosci od dtugosci odcinka odwzorowania).

4
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Mozliwe jest ustawienie warunkéw analizy: linii
odniesienia i linii ciecia do wyznaczania udziatu
materiatu Rmr lub tp, symetrycznych lub asy-
metrycznych poziomdw ciecia do wyznaczania
liczby wierzchotkéw RPc oraz Sredniej szeroko-
sci elementdw profilowych RSm, operatorow A
i B do analizy wg MOTIF oraz linii ciecia do wy-
znaczania szerokosci stref CR, CF, CL.

W celu nadzorowania tolerancji mozna ustawic
granice tolerancji dla wszystkich wybranych pa-
rametrow chropowatosci. Przekroczenie tych
granic jest sygnalizowane na wyswietlaczu (oraz
w protokole).

Wyniki i nastawy moga by¢ wyswietlane w sys-
temie miar metrycznym lub calowym.

Wewnetrzna pamie¢ moze pomiesci¢ do
3900 profili, 500 000 wynikéw lub 1500 pro-
tokotow. 3

Profil, wyniki i/lub protokét pomiaru mozna
zapisac recznie lub automatycznie. Nazwa
pliku profilu i protokotéw moze sie sktadac z
4 réznych tekstow (informacji profilowych) oraz
daty_czas.

Nagtowek protokotu pomiarowego moze sie
sktadac z logo klienta, 3-wierszowego nagtow-
ka protokotu i 5-wierszowej informacji profi-
lowej.

Ztacza

Urzadzenie MarSurf PS 10 wyposazone jest
w slot na karte microSD lub microSDHC (o po-
jemnosci do 32 GB), na ktérej mozna zapisywac
profile, wyniki i/lub protokoty pomiarowe. 4
W razie potrzeby karta microSD dostarczona
przez firme Mahr moze stuzy¢ do aktualizacji
oprogramowania.

3 Wartosci te obowiazuja w przypadku zapisywania tylko
jednego typu plikéw. Podane wartosci zaleza takze od
dtugosci odcinka odwzorowania, wybranych parame-
tréw i zwigzanych z nimi profili, formatu pliku itd.

4 W przypadku karty microSD 32 GB pojemnos$¢ pamieci
zwieksza sie 320-krotnie.

Za pomoca ztacza MarConnect mozna urucho-
mi¢ pomiary na MarSurf PS 10.

Urzadzenie MarSurf PS 10 mozna podtaczy¢
bezposrednio do komputera przez ztgcze USB.
Jest ono wowczas traktowane jak modut pamie-
ci USB (pendrive) i wykrywane bez sterownikow.
W ten sposéb mozna wczytywac do komputera
wyniki pomiaréw i profile, np. celem dokonania
ich analizy za pomoca programu analizujacego
“MarSurf XR 20". Oprogramowanie “MarCom
Standard" lub "MarCom Professional" pozwala
na transfer wynikéw pomiaréw bezposrednio
z urzadzenia MarSurf PS 10 do réznych forma-
téw plikdw (np. Microsoft Excel).

Akcesoria

Bogate wyposazenie przyrzadu MarSurf PS 10
zapewnia liczne mozliwosci wykorzystania.
Przyktady:

— Dostepna w opcji pryzma reczna (6910434)
umozliwia ustawienie mechanizmu posu-
wowego niezaleznie od urzadzenia anali-
zujacego lub zamocowanie go na statywie
pomiarowym.

— Do obiektéw takich jak waty korbowe
i watki rozrzadu, mierzonych w kierunku
osiowym, dostepny jest alternatywny me-
chanizm posuwowy MarSurf RD 18 C2
(6910427) do pomiardw poprzecznych,
z odcinkiem odwzorowania o maksymal-
nej dtugosci 4,8 mm.

— Zapomoca opcjonalnego systemu radiowe-
go (4102230, 4102231) wyniki pomiarow
mozna, przy uzyciu technologii Bluetooth®
Smart, przesyta¢ do komputera.

Warunki pracy

Temperatura przechowywania i transportu:
-15°C do +60°C 5

Temperatura pracy/eksploatacji:
+10°C do +45°C

Wzgledna wilgotnos¢ powietrza:
30% do 85%, bez skraplania

Stopien ochrony: IP40

5  Dla ochrony akumulatora zalecana jest temperatura
przechowywania nieprzekraczajaca 30°C.
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2

Elementy obstugowe

Rys. 1 (patrz przednia obwoluta)
Chropowatosciomierz MarSurf PS 10

1

10

11

12
13

Zielony przycisk Start

e Wiacza urzadzenie.

e W dowolnym momencie zamyka
menu i wyswietla widok podstawowy.

e Uruchamia pomiar.

®  Przerywa biezacy pomiar.

*  Wylacza urzadzenie w przypadku na-
cisniecia przycisku i przytrzymania go
przez ponad 2 s.

Wyswietlacz z ekranem dotykowym

Zielona dioda LED

e Dioda wyfaczona: Zasilacz nie zostat
podfaczony.

e Dioda wfaczona: Zasilacz jest pod-
faczony, a akumu-
lator jest w petni
natadowany.

e Dioda migajaca: Trwa fadowanie
akumulatora.

DATA Zigcze MarConnect (RS232) do
zdalnego sterowania

@ Slot na karte microSD

O~£% Zlacze USB do podiaczenia do
komputera

Regulacja wysokosci

> Wysokosc do przeprowadzania
kalibracji standardowej gtowicy
PHT 6-350 na zataczonym wzorcu.

Gfowica

Uchwyt pryzmowy do mocowania na
obiektach pomiarowych pfaskich lub
cylindrycznych

Gwint wewnetrzny do mocowania wy-
posazenia dodatkowego

Wzorzec kalibracyjny ze wskazaniem
wartosci nominalnej parametru Rz

Mechanizm posuwowy, wyjmowany

Przedfuzacz do mechanizmu posuwowego

14 Torba transportowa
e Aby przechyli¢ urzadzenie analizujace
nalezy opuscic klapy magnetyczne.
e Pasek naramienny mozna zamocowac
za pomoca petli.

Rys. 2 (patrz przednia obwoluta)
Wyswietlacz urzadzenia MarSurf PS 10 z pod-
stawowym widokiem w pionie oraz menu

15 Pasek tytutu z data, godzing i stanem
nafadowania akumulatora
e Menu wyswietla sie po dotknieciu
paska tytutu.

15b Pole tekstowe z warunkami pomiaru 6
Lt Odcinek odwzorowania (odcinek
elementarny Lc x liczba n poje-
dynczych odcinkéw pomiarowych)
/!\ Warunki pomiaru niezgodne
znorma

16 Pole profilu

17 Przyciski funkcyjne
F1, F2 Przyciski do dowolnego zaprogra-
mowania, stuzace do wyswietla-
nia parametru lub wykonywania
funkgji

18 Parametry z wynikiem pomiaru
Przekroczono gorna granice tole-
rangji
Wynik znajduje sie w granicach
tolerancji

B Przekroczono dolng granice tole-
rangji

19 E Przycisk do zapisywania profilu,
wynikow i protokofu

20 Menu ustawien

Wyswietlacz jest zablokowany;
nacisniecie symbolu odblokowuje
wyswietlacz.

@ Opgja menu Ustawienia pod-
stawowe — jezyk, data, godzina,
Jjednostka miary

a Ustawienia sg zablokowane

6 W podstawowym widoku w poziomie pole tekstowe
(15b) stanowi czes¢ paska tytutu (75).
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3 Pierwsze kroki

Pomiary mozna rozpocza¢ po wykonaniu na-

stepujacych czynnosci:

— usuniecie zabezpieczenia transportowego

— umieszczenie mechanizmu posuwowego
w urzadzeniu MarSurf PS 10 (patrz W w
rozdz. 4)

— ustawienie warunkéw pomiaru;

— kalibracja gtowicy.

Usuwanie zabezpieczenia transportowego
Przed uruchomieniem urzadzenia
MarSurf PS 10 nalezy usuna¢ czerwo-
ne zabezpieczenie transportowe (patrz

[ ]
1
arkusz informacyjny 3763316)!

Koniecznie nalezy zachowac zabezpie-
czenie transportowe!

W przypadku ewentualnego transportu
powrotnego urzadzenia nalezy ponow-
nie zatozy¢ zabezpieczenie transporto-
we!

Wiaczanie urzadzenia MarSurf PS 10
1. Nacisnac zielony przycisk Start.

Wprowadzanie ustawien podstawowych

1. W oknie dialogowym "Gratulacje":

e Nacisnac przycisk >, aby ustawic kolej-
no jezyk (@), date i godzine.

e Wybra¢ jednostke miary "mm™" lub
"inch".

e Nacisnag¢ OK.
Zostaje wyswietlone menu. Ponowne
nacisniecie przycisku OK wyswietla
widok podstawowy.

Ustawianie warunkoéw pomiaru

1. W widoku podstawowym nacisnac przy-
cisk ¥ (lub nacisna¢ pozycje Warunki
pomiaru w menu).

2. Ponownie nacisnac przycisk & i ustawic
zadane warunki pomiaru.
Wiecej szczegdtow dotyczacych warunkow
pomiaru: patrz rozdz. 5.

3. Nacisna¢ OK. Ponownie nacisng¢ OK.

Kalibracja gtowicy

1.

10.

Z dolnej strony urzadzenia MarSurf PS 10
podnies¢ paznokciem wzorzec (11) i wyjac
go (patrz rys. 1).

Odczytac wartos¢ nominalng Rz na wzorcu.

Postawi¢ urzadzenie MarSurf PS 10 na dol-
nej stronie pryzmatycznej tak, aby korncow-
ka stykowa ustawiona byta pionowo.

Wzorzec ustawi¢ w taki sposodb, aby caty
odcinek odwzorowania znajdowat sie
w obrebie pola o zdefiniowanej chropo-
watosci (patrz rys. 3).

Zgodnie z DIN EN 1SO 4288 lub

@ ASME B46.1 dtugos¢ odcinka
odwzorowania okreslana jest
automatycznie w zaleznosci od
wartosci zadanej (patrz zatgczony
arkusz sktadany "MarSurf. Surface
Parameters"). Do tej dtugosci do-
dawana jest potowa dosuwu i wy-
biegu.

Ustawi¢ wysokos¢ (7) MarSurf PS 10 do

wymaganego potozenia:

— w przypadku gtowicy standardowe;j
PHT 6-350 na »,

— w przypadku innych gtowic wedtug
zapotrzebowania.

Gtowica musi by¢ ustawiona rownolegle

do wzorca.

W widoku podstawowym nacisnac przy-
cisk 5% (lub nacisna¢ pozycje Kalibracja

W menu).

Wybra¢ metode kalibracji.
W przypadku zastosowania zataczonego
wzorca zawsze wybiera¢ "Kalibracja Rz".

Wprowadzi¢ wartos¢ nominalng wzorca
w polu "Wartos¢ zadana".

Nacisna¢ przycisk Rozpocznij kalibracje.
Automatycznie wykonywane sg trzy po-
miary.

Po 3. pomiarze z trzech uzyskanych war-
tosci (Rz, Ra lub RSm) obliczona zostanie
wartos¢ korekgji.
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— Jezeli "Wartosc korekcji (nowa)" znaj-
duje sie w przedziale + 15%, ustawie-
nia urzadzenia mozna zapisa¢, naci-
skajac OK.

—  Przycisk Anuluj pozwala ponownie
wyswietli¢ okno dialogowe "Kali-
bracja", aby powtoérzy¢ proces kali-
bracji.

— Jesli wartos¢ korekcji przekracza ww.

przedziat wyswietlany jest komunikat
o btedzie.
Postepowanie: Nacisnac¢ OK, spraw-
dzi¢ konfiguracje stanowiska pomia-
rowego, gtowice pomiarowa, pionowe
ustawienie koncowki stykowej i wpro-
wadzong warto$¢ nominalng, po czym
powtérzy¢ kalibracje.

. Jesli kilkukrotne powtdrzenie kalibracji nie

przynosi zadanego efektu, to gtowica po-
miarowa jest prawdopodobnie uszkodzo-
na. Nalezy ja wystac do sprawdzenia przez
Serwis.

. Za pomoca noska umiesci¢ wzorzec (17)

w otworze znajdujacym sie z dolnej stro-
ny urzadzenia MarSurf PS 10 i zablokowac

go.

Pozostate ustawienia

Wiecej szczegotdéw dotyczacych ustawien: patrz
rozdz. 5.

i

Aby ustawi¢ wybrany jezyk:
Wybra¢ w menu pozycje Usta-

wienia podstawowe, nacisng¢ przy-
cisk > obok pozydji @ Jezyk" i wybrac
np. "Polski (pl)".

Uruchamianie pomiaru

1.

Nacisna¢ zielony przycisk Start.
Pomiar zostanie wykonany i zanalizowany
zgodnie z ustawieniami.

Wylaczanie urzadzenia MarSurf PS 10

1.

Nacisnac i przytrzymac zielony przycisk
Start przez ponad 2 s.

e | Jesli urzadzenie MarSurf PS 10 nie znaj-
1 duje sie w torbie transportowej, powin-

no by¢ utozone na boku, aby unikng¢
ewentualnego uszkodzenia koncéwki
stykowe;.

tadowanie akumulatora

Urzadzenie MarSurf PS 10 jest zasilane z wbu-
dowanego akumulatora.

e ) Podczas pracy stacjonarnej przyrzad
1 | MarSurf PS 10 moze by¢ tadowany po

podtaczeniu go do zawartego w zesta-
wie zasilacza wtyczkowego za pomoca
kabla USB (patrz ponizej).

Akumulator nalezy natadowac, jesli:

®

przyrzad jest uruchamiany po raz pierwszy,
od ostatniego tadowania uptynety ok.
3 miesiace,

w pasku tytutu wyswietla sie symbol aku-
mulatora {1 (tzn. akumulator jest natado-
wany na poziomie ponizej 20% petnego
natadowania).

Do tadowania uzywac wytacznie do-
starczonych z urzadzeniem zasilacza
wtyczkowego i kabla USB!

Uzycie innego zasilacza grozi uszkodze-
niem urzadzenia MarSurf PS 10. W ta-
kim wypadku nastepuje wygasniecie
gwarandgji.

Zastosowanie innego kabla USB moze
doprowadzi¢ do wystapienia niepoza-
danych efektéw (np. komputer moze
nie rozpoznac urzadzenia MarSurf
PS 10 lub proces tadowania moze ulec
znacznemu wydtuzeniu). 7

Efekty te moga wystapi¢, gdy np. kabel USB jest zbyt
dtugi lub ma zbyt maty przekrd;.

Wymagania minimalne: Przekréj AWG24 przy dtugosci
maks. 2 m.
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Przygotowanie zasilacza wtyczkowego:

1.

Wybrac¢ odpowiedni adapter sieciowy
i podtaczy¢ go do zasilacza dostarczonego
wraz z urzadzeniem.

Podtaczy¢ wtyczke kabla USB dostarczo-
nego wraz z urzadzeniem do zasilacza
sieciowego.

tadowanie akumulatora:

1.

Podtaczy¢ wtyczke microUSB kabla USB do
zlacza USB C~£% (6) urzadzenia MarSurf
PS 10 i podtaczyc¢ zasilacz sieciowy do
gniazda sieciowego.

W trakcie tadowania na pasku tytutu wy-
Swietlany jest symbol akumulatora | # .

e ) Pomiar mozna rozpoczac zaraz po
1 podfaczeniu zasilacza wtyczkowe-
go.

Po ok. 3 godzinach akumulator jest na-
tadowany i urzadzenie przestawia sie
automatycznie z szybkiego tadowania na
tadowanie podtrzymujace.

Aby wyswietli¢ osiagniety stopien natado-
wania akumulatora w %: Odtaczy¢ urza-
dzenie MarSurf PS 10 od zasilacza i wybrac
w menu pozycje Info.

Urzadzenie MarSurf PS 10 jest tadowane réw-
niez wtedy, gdy jest podtaczone do komputera
przez ztacze USB C~£Z% (6).

Jesli komputer wyposazony jest w specjalny
port tadowania USB czas fadowania urzadzenia
wynosi ok. 3 godzin.

W przypadku, gdy komputer dysponuje zwy-
ktym portem USB czas tadowania wydtuza sie
do 6 — 7 godzin.

4

Konfiguracja stanowiska
pomiarowego

Przenosne stanowisko pomiarowe

MarSurf PS 10, jako kompletne urzadze-
nie, mozna stosowac na powierzchniach
ptaskich lub cylindrycznych (patrz rys. 1,
u gory).

Mechanizm posuwowy mozna wyjac
z urzadzenia MarSurf PS 10 i umieszczac
w uchwycie pryzmowym (9) na powierzch-
niach ptaskich lub cylindrycznych (patrz
rys. 1, na dole).

(Prosze wykona¢ %8, patrz ponizej.)

Mechanizm posuwowy w opcjonalnej
pryzmie recznej (6910434) moze zostac
ustawiony niezaleznie od urzadzenia ana-
lizujacego.

(Prosze wykona¢ %, %, patrz ponizej.)

Za pomoca dostepnych w opdji stop z regu-
lacja wysokosci (6850720) pryzma reczna
moze byc¢ ustawiana na rézng wysokosc.

Stacjonarne stanowisko pomiarowe

Urzadzenie MarSurf PS 10 moze by¢ mo-
cowane jako kompletna jednostka na sta-
tywie pomiarowym MarSurf ST-D, ST-F lub
ST-G.

Do tego celu konieczny jest uchwyt do-
stepny jako opcja (6910209).

Mechanizm posuwowy w dostepnej
w opcji pryzmie recznej (6910434) moze
by¢ mocowany na statywie pomiarowym
MarSurf ST-D, ST-F lub ST-G.

Do tego celu konieczny jest uchwyt do-
stepny jako opcja (6851304).

(Prosze wykona¢ %, %, patrz ponizej.)

Cylindryczny mechanizm posuwowy moz-
na zamocowac na statywie pomiarowym
MarStand 815 GN lub dostepnym urzadze-
niu mocujacym (@ trzpienia mocujacego
8 mm).

Do tego celu konieczny jest uchwyt do-
stepny jako opcja (6910435).

(Prosze wykona¢ %, %, patrz ponizej.)

Mahr GmbH, MarSurf PS 10



Wyjmowanie mechanizmu posuwowego
z urzadzenia MarSurf PS 10 (%)

1.

Urzadzenie MarSurf PS 10 ustawi¢ do gory
nogami.

Nacisng¢ na strone czotowa mechanizmu
posuwowego tak, aby stychac byto klik-
niecie trzpienia blokujacego (23), a boczny
trzpien ograniczajacy (22) znalazt sie z tytu
(patrz rys. 4).

Chwyci¢ mechanizm posuwowy za ostone
gtowicy uchwytu pryzmowego (9) i wyjac
go z urzadzenia MarSurf PS 10.

Wyjac wtyczke (21) z mechanizmu posu-
Wwowego.

Podtaczy¢ przedtuzacz (13) do mechanizmu
posuwowego (712) i potaczy¢ z wtyczka
(21) (patrz rys. 5).

o | Wityczka przedtuzacza (13) zatrza-
1 | skuje sie w urzadzeniu posuwo-

wym.

W razie potrzeby umiesci¢ urzadzenie ana-
lizujace w torbie transportowej (14) (patrz
rys. 1, u dotu).

Wyjmowanie uchwytu pryzmowego

z mechanizmu posuwowego (%)

(np. w celu wymiany gtowicy, montazu

w pryzmie recznej lub urzadzeniu mocujacym)

1.

Za pomoca dotaczonego klucza imbusowe-
go (2 mm) poluzowac obie sruby po stronie
czotowej uchwytu pryzmowego (9).

Przesuna¢ uchwyt pryzmowy do przodu,
az zetknie sie z gtowica, a nastepnie wyjac
mechanizm posuwowy z uchwytu pryzmo-
wego.

Wymiana gtowicy:

e Wyciagnac¢ gtowice (8) z mechanizmu
posuwowego.

e Nowa gtowice ostroznie wprowadzi¢
do uchwytu po stronie czotowej me-
chanizmu posuwowego (72); zwracac
uwage na uktad elementéw wtyko-

wych.

Ponowny montaz uchwytu pryzmowego
na mechanizmie posuwowym

1. Umiesci¢ mechanizm posuwowy w uchwy-
cie pryzmowym (9) i przesunac do przodu,
tak aby gtowica (8) znalazta sie na srodku
rowka uchwytu pryzmowego.

2. Za pomoca dofaczonego srubokreta im-
busowego (2 mm) obie $ruby po stronie
czotowej uchwytu pryzmowego dokrecic¢
momentem obrotowym 0,1 Nm.

Ponownie umieszczanie mechanizmu
posuwowego w urzadzeniu MarSurf
PS 10 (V)

1. Urzadzenie MarSurf PS 10 ustawic¢ do géry
nogami.

2. Jesli do mechanizmu posuwowego zostat
podtgczony przedtuzacz (73), nalezy do
odtaczyc.

W tym celu nacisnac blokady na
wtyczce przedtuzacza kablowego

(13).

3. Podtaczy¢ wtyczke (27) do mechanizmu
posuwowego (patrz rys. 4).

4. Zamocowac¢ mechanizm posuwowy
w otworze urzadzenia MarSurf PS 10.
Boczny trzpieh ograniczajacy (22) umie-
$ci¢ w rowku (22a), a trzpien blokujacy (23)
w otworze (23a).

5. Nacisna¢ radetkowana ostone z tytu me-
chanizmu posuwowego (72) i przesunac
mechanizm posuwowy do przodu, az be-
dzie styszalne klikniecie.
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5 Wprowadzanie ustawien

Aby sprawdzi¢ i ew. zmienic¢ ustawienia: 2. Nacisna¢ wybrana pozycje menu.

1. Dotknac paska tytutu, aby wyswietli¢ menu 3. Wprowadzanie koniecznych ustawier:

atrz rys. 2).
(patrz 1ys. 2) O Opcja nie zostata wybrana.

[ e | Jesli wyswietlacz jest zablokowany, )
1 | nacisna¢ symbol - (® Opdja zostata wybrana.
Nacisniecie zielonego przycisku O Funkcja nie jest wtaczona.
Start w dowolnym momencie
zamyka menu i wyswietla widok Funkcja jest wiaczona.
podstawowy.

[ Pole wprowadzania danych.
Przesuwanie paska przewijania

z prawej strony wyswietlacza 4. Nacisnac OK.
umozliwia wyswietlenie kolejnych
pozycji menu.

Warunki pomiaru W celu edycji danych nacisna¢ przycisk &¥.

Odcinek odwzoro- Lt=1,5mm Odcinek odwzorowania o statej dtugosci przy
wania Lt=4,8mm potowie dosuwu/wybiegu (bez dosuwu/wybiegu:

Lt=150mm | 1,25 mm, 4,0 mm, 12,5 mm).

Lt=NxLc Odcinek odwzorowania = liczba N pojedynczych
odcinkéw pomiarowych x dtugos¢ odcinka elemen-
tarnego.

Lt mm Dowolne wprowadzenie dtugosci odcinka odwzo-

rowania (np. Lt = 16 mm dla MOTIF).

Automat. Podczas pomiaru odcinek odwzorowania ustawia-
ny jest automatycznie w zaleznosci od wielkosci
wartosci RSm lub Rz (wg DIN EN ISO 4288 oraz
ASME B46.1). Jednorazowe wskazanie na pasku
tytutu "Lt = Automatycznie".

Liczba odcinkow N 5 Liczba N pojedynczych odcinkéw pomiarowych
elementarnych N (wg IS0, JIS, ANSI/ASME).
N[ Wprowadzanie N = 1 do 16 (tylko dla "Lt = N x Lc").
Dosuw/wybieg Potowa Odcinek odwzorowania zawiera dosuw i wybieg
rowne potowie dtugosci odcinka elementarnego.
Bez Odcinek odwzorowania bez dosuwu/wybiegu.
Filtr Ls Automat. Po wykonaniu pomiaru profil jest automatycznie fil-

trowany wedtug dtugosci odcinka odwzorowania
z dtugoscia graniczna fali 2,5 pm lub 8,0 uym.

2,5 um Filtr Ls ze stata wartoscia.
8,0 um
Wytaczony Filtr Ls jest wytaczony.
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Filtr Lc Standard Cutoff zgodny z norma (wg ISO, JIS, ANSI/ASME).

Skrocony Kolejny skrécony cutoff.

0,8 mm Staty cutoff.

Lc [ mm Wprowadzenie dowolnych danych odcinka ele-
mentarnego.

Posuw Wiaczony Mechanizm posuwowy urzadzenia MarSurf PS 10
jest wigczony.

Wytaczony Mechanizm posuwowy urzadzenia MarSurf PS 10
jest wytaczony (np. gdy mierzony obiekt jest poru-
szany przez naped zewnetrzny).

Predkos¢ napedu zewnetrznego musi byc¢ taka
sama jak wybrana predkos¢ pomiaru.
Predkos¢ pomiaru 1,0 mm/s Predkos¢, z ktdéra mechanizm posuwowy przesuwa

0,5 mm/s gtowice wzdtuz mierzonego profilu.

Typ gtowicy 350 ym Zakres pomiarowy zastosowanej gtowicy.

150 pm

100 pm

Kalibracja Kalibracja gtowicy (patrz rozdz. 3).
Parametry Ra Analiza wybranych parametréw.
Rq

Granice tolerancji

Ra 0,000 0,000

Dolna i gorna granica tolerancji dla kazdego para-
metru.

C1 [ pm

Ustawienia Gorny poziom ciecia C1 i dolny poziom ciecia C2 do
parametrow C2[pm analizy RPc oraz RSm.
c1/QC2 Prog wartosci liczbowych w kierunku pionowym
Rz/10 RSm.
CREF[] % Linia odniesienia do analizy udziatu materiatu Rmr
lub tp.
Cum Poziom ciecia dla trzech mozliwych wartosci udzia-
Cum tu materiatu Rmr lub tp.
C[pm
Ustawienia MOTIF
Filtr A mm Operatory A i B do maksymalnej dtugosci motifu
B[ ]mm chropowatosci lub motifu falistosci.
Argumenty Scrl [ % Gorna i dolna linia ciecia dla szerokosci CR strefy
Scr2 [ % wierzchotkow profilu.
Scf1 [ % Gorna i dolna linia ciecia dla szerokosci CF strefy
Scf2 [ % rdzenia profilu.
S [ % Gérna i dolna linia ciecia dla szerokosci CL strefy
Scl2 [ % dolin profilu.

12

Mahr GmbH, MarSurf PS 10




Ustawienia

eksportu
Eksport Wyniki Wybor tresci do zapisania. Zapisywanie odbywa sie
pomiarow automatycznie lub za pomoca przycisku H
E:ggl)ké’r (PDF) Pliki sg zapisywane w pamieci wewnetrznej lub
na karcie microSD (jesli karta microSD znajduije sie
w slocie) w nastepujacych folderach:
—  "Export" dla wynikow pom. w formacie CSV,
—  "Profiles" dla profili w formatach TXT lub X3P,
— "Records" dla protokotéw w formacie PDF (patrz
rowniez rozdz. 5.1).
Automat. Zaznaczone tresci sa zapisywane automatycznie po
kazdym pomiarze.
Plik eksportu wyni- Zastap Wyniki pomiaru sa eksportowane do pliku
kéw pomiaru "Results.csv"; wyniki wczesniejszego pomiaru sa
nadpisywane.
Dotacz Wyniki pomiaru sa eksportowane do pliku
"Results.csv" i zapisywane pod wynikami wcze-
Sniejszych pomiarow.
Plik eksportu profilu | TXT Format pliku profilu: Plik tekstowy (*.txt) lub plik
X3P wg DIN EN ISO 5436-2 (*.x3p).
Nazwa pliku Tekst 1 Nazwa pliku profilu i protokotéw moze sie sktadac
z informadji profilowych "Tekst 1" do "Tekst 4"
Tekst 4 oraz "Data_godzina" (Wprowadzanie tych tekstow
Data_czas za pomocg menu Zawartosc protokotu).
Zawartosc
protokotu
Nagtowek protokotu | Nagtowek, W przypadku nagtdowka protokotu pomiarowego
wiersz 1 mozliwe jest wprowadzenie do 3 wierszy tekstu
(kazdorazowo maks. 30 znakéw). Aby edytowac,
dotkna¢ | £ .
Sprawdz informacje | Tekst 1 W przypadku informacji profilowych nagtéwka
o profilu protokotu pomiarowego mozliwe jest wprowadze-
Tekst 4 nie do 5 wierszy tekstu ("Tekst 1" do "Tekst 4"
Komentarz kazdorazowo maks. 30 znakdéw; "Komentarz"

maks. 60 znakéw). Aby edytowac, dotkna¢ | # |.
Aktywowane teksty () sg sprawdzane automa-
tycznie po kazdym pomiarze i moga by¢ nastepnie
dopasowane do zmierzonej czesci.

Blokada

Ustawienia urzadzenia MarSurf PS 10 blokowane s3
poprzez wprowadzenie przez uzytkownika wybra-
nego kodu numerycznego z przedziatu 0 do 9999.
Aby usuna¢ blokade nalezy ponownie wpisac kod
numeryczny.

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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Widok
podstawowy

Widok podstawowy do analizy (poziomy do strony
lewej, poziomy do strony prawej, pionowy, tylko
wyniki).

Opcje zasilania

Przyciemnij ekran po | 10s Czas, w ktérym urzadzenie nie jest uzywane; po
30s jego uptywie wyswietlacz jest Sciemniany.
Nigdy Dotkniecie wyswietlacza ponownie wiacza zwykte
podswietlenie wyswietlacza.
Nacisniecie symbolu odblokowuje wyswie-
tlacz.
Aktywacja trybu 30s Czas, w ktorym urzadzenie nie jest uzywane; po
Czuwania po 5 min jego uptywie MarSurf PS 10 przechodzi w tryb czu-
Nigdy wania (jesli zasilacz sieciowy nie jest podtaczony).
Po nacisnieciu zielonego przycisku Start urzadze-
nie ponownie przechodzi w stan pracy.
Wytaczenie po 15 min Czas, w ktérym urzadzenie nie jest uzywane; po
30 min jego uptywie MarSurf PS 10 wytacza sie (jesli zasi-
Nigdy lacz sieciowy nie jest podtaczony).

Przyciski funkcyjne

Przypisanie funkgcji lub parametru do dowolnie
programowalnych przyciskéw F1, F2 widoku pod-
stawowego.

&) Ustawienia Q) Jezyk Wybor jezyka wyswietlanych tekstow.
podstawowe
Data Wprowadzenie daty (format zalezy od jezyka).
Godzina Wprowadzenie godziny (format zalezy od jezyka).
mm Wybdr jednostki miary "mm™" lub "inch".
inch
Tryb zdalny Tryb zdalny jest aktywny, tzn. za pomoca zta-
cza MarConnect mozna uruchomi¢ pomiary na
MarSurf PS 10 (patrz rozdz. 5.2).
Info Zapisz Zapisywanie informacji jako “machineinfo.pdf".
Dodatkowo tworzony jest plik skompresowany
"marlog.tar.gz", ktory jest wysytany do serwisu
Mahr w przypadku wystapienia awarii.
Akumulator Wyswietlenie poziomu natadowania akumulatora
w %.
Poz. gtowicy Wyswietlenie aktualnej pozycji gtowicy (przy sciem-
nionym wyswietlaczu "-,- - ym").
Pomiary Wyswietlenie liczby wykonanych pomiaréw.

Cykle tadowa-
nia

Wyswietlenie liczby wykonanych cykli tadowania.

14

Mahr GmbH, MarSurf PS 10




Godziny pracy Tryb standard. | Wyswietlenie normalnego czasu pracy (w godzi-

nach).

Tryb ekonom. | Wyswietlenie czasu pracy w trybie czuwania (w go-

dzinach).

Wyniki kalibragji Wyswietlenie ostatnich trzech proceséw kalibracji

(data, obliczona wartos¢ korekcyjna).

Oprogramowanie Wyswietlenie aktualnej wersji oprogramowania

urzadzenia MarSurf PS 10.

Licencje Wyswietlenie umowy licencyjnej Mahr oraz listy
wykorzystywanych w urzadzeniu MarSurf PS 10
pakietow OSS wraz z licencjami.

Serwis Menu serwisowe (dostepne tylko dla serwisantéw

firmy Mahr).

5.1 Logo klienta w protokole Plik INI zawiera sekcje [ProtocolHeader]

z nastepujacymi kluczami:

Nagtéwek protokotu pomiarowego moze sie

sktadac z logo klienta, 3-wierszowego nagtow- [ProtocolHeader]
ka protokotu i 5-wierszowej informacji profi- LOGO_NAME=
lowej. TITLE 1=
TITLE 2=
Aby przedstawi¢ w protokole pomiarowym logo TITLE 3=
firmowe: TEXT 1=
1. Utworzy¢ plik z logo firmy. TEXT_2=
—  Format pliku: TEXT_ 3=
* svg, *.png, *.jpg, *.bmp lub *.gif TEXT_4=
—  Optymalny rozmiar (szer. X wys.): COMMENT 0=

135 x 80 pikseli 8

2. Podfaczy¢ urzadzenie MarSurf PS 10 przez
zlacze USB C=<£ (6) do komputera.
MarSurf PS 10 zostanie wykryty jako nowy
naped "MarSurfPS10".

Otworzy¢ folder "usersetttings"”.

4.  Zapisac plik graficzny z logo firmy w folde-
rze "usersettings".

5. Otworzy¢ plik "usersettings.ini" w edy-
torze tekstowym (np. WordPad). Edytor
Microsoft nie jest odpowiedni!

[o0)

Jesli plik ma inny rozmiar, jest on automatycznie skalo-
wany do 135 x 80 pikseli. Zalecany format pliku *.svg.

Za znakiem réwnosci klucza "LOGO
NAME" wprowadzi¢ nazwe pliku obrazu,
zawierajacego logo firmy.
Przyktad: LOGO NAME=MylLogo.svg

Zapisac plik "usersettings.ini". Nie wolno
przy tym zmienia¢ formatu pliku (wytacznie
plik tekstowy)!

e | Tekst dla kluczy "TITLE 1" do
"COMMENT_ 0" mozna roéwniez zde-
finiowac, korzystajac z punktu menu
Zawartosc protokotu (patrz rozdz. 5).
Wiersze "TITLE 1" do "TEXT 4"
moga zawiera¢ po 30 znakow, wiersz
"COMMENT 0" maks. 60 znakéw. Do
tekstow mozna stosowac dowolny ze-
staw znakow UTF-8.

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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5.2

Przenoszenie wynikéw pomiaréw
za pomoca oprogramowania
MarCom

Aby przenie$¢ wyniki pomiarow za pomoca
oprogramowania "MarCom Standard" lub
"MarCom Professional" bezposrednio z urza-
dzenia MarSurf PS 10 do Microsoft Excel (od
wersji 97), pliku tekstowego lub do dowolnej
aplikacji za posrednictwem kodu klawiaturo-
wego:

1.

Podtaczy¢ kabel danych 16 EXu (4102357)
do ztagcza MarConnect "DATA" (4) urza-
dzenia MarSurf PS 10 i do portu USB kom-
putera.

Uruchomi¢ oprogramowanie "MarCom
Standard" lub "MarCom Professional”
(od wersji 5.1).

Wprowadzi¢ konieczne ustawienia w opro-

gramowaniu MarCom:

e W polu listy "Urzadzenie" wybrac
"MarSurf PS 10".

e W polu listy "Zadanie przez" wybrac¢
wyzwalacz uruchamiajgcy pomiary na
urzadzeniu MarSurf PS 10.

e W polu listy "Przeslij do" wybrac¢ do-
celowa aplikacje.

Szczegoty: patrz Instrukcja obstugi

@ oprogramowania MarSurf.

Pomiary wykonywane za pomocg urzadze-

nia MarSurf PS 10 mozna uruchamia¢ na

rézne sposoby:

e Nacisnac zielony przycisk Start na
urzadzeniu MarSurf PS 10.

e Lub wybra¢ w menu pozycje Tryb
zdalny i aktywowac wyzwalacz wy-

brany w oprogramowaniu MarCom
(np. przycisk F1).

5.

Po kazdym pomiarze wartosci liczbo-
we wszystkich parametrow wybranych
w urzgdzeniu MarSurf PS 10 przenoszone
sa W nastepujacym formacie do wybranej
lokalizacji docelowej:

— jednostka jak na wyswietlaczu urza-
dzenia MarSurf PS 10 (nawet gdy jed-
nostka nie jest przenoszona),

— miejsce po przecinku jak na wyswietla-
czu urzadzenia MarSurf PS 10,

— punkt jako separator dziesietny,

— CR (Carriage Return) po kazdym pa-
rametrze.

e ) Wyniki niemozliwe do zanalizowa-
nia eksportowane sg jako "-.- -".
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6 Konserwacja, czyszczenie
i transport

Urzadzenie MarSurf PS 10 wymaga nastepuja-
cych czynnosci konserwacyjnych:

e  Zintegrowany wzorzec podczas kalibracji
ulega naturalnemu zuzyciu. Dlatego uzyt-
kownik powinien go regularnie sprawdzac
za pomocg oddzielnego chropowatoscio-
mierza z gtowica bezslizgaczowa (patrz
rozdz. 6.1).

e | Po ok. 350 kalibracjach wzorzec
1 | nalezy wymieni¢. Jesli kalibracja
wykonywana jest codziennie,

zywotnos$¢ wzorca wynosi ok.
jednego roku.

Urzadzenie MarSurf PS 10 i gtowica pomiaro-
wa s3 kalibrowane fabrycznie i nie wymagaja
dodatkowej regulacji.

Zaleca sie jednak sprawdzanie doktadnosci po-
miarowej w regularnych odstepach czasu lub
w razie podejrzenia btednych wynikow pomia-
row. Wykonuije sie je przez kalibracje za po-
moca zintegrowanego wzorca lub oddzielnego
wzorca chropowatosci badz geometrycznego
(patrz rozdz. 3).

Urzadzenie, jak rowniez wszystkie pozo-
state elementy zestawu MarSurf PS 10,
nalezy chroni¢ przed dtugotrwatym pro-

mieniowaniem stonecznym, wysoka wil-
gotnoscia i pytem!

Wysoka temperatura moze zmniejszy¢
trwato$¢ urzadzen elektronicznych, spo-
wodowac uszkodzenia akumulatoréw,
odksztatcenia tworzyw sztucznych,
a nawet je stopic.

Nie wolno przechowywac urzadzenia
w niskiej temperaturze. Po wniesieniu
z powrotem do pomieszczenia o nor-
malnej temperaturze wewnatrz urza-
dzenia moze wytworzyc sie wilgo¢, kto-
ra moze uszkodzi¢ uktady elektroniczne.

Koncowka stykowa nie moze by¢ do-
tykana i nalezy ja chroni¢ przed ude-
rzeniami!

Do gtowicy nie moze wnikac smar, olej
ani inne ptyny.

Urzadzenie MarSurf PS 10 powinno jak
najmniej stykac sie z olejami, smarami
i chtodziwami, poniewaz moga one
mie¢ negatywny wptyw na dziatanie
klawiatury i przycisku Start.

Czyszczenie

e Urzadzenie MarSurf PS 10 nalezy w razie
potrzeby czysci¢ miekka, niestrzepiaca sie
szmatka lekko nawilzong wodg lub dostep-
nym w handlu srodkiem do czyszczenia
tworzyw syntetycznych.

e Gfowice mozna w razie potrzeby oczyscic
miekkim pedzlem z wiosia.

Podczas czyszczenia do przyrzadu nie
moze dostac sie zadna ciecz!

Do czyszczenia nie uzywac rozpusz-
czalnikéw dziatajacych na tworzywa
sztuczne (w szczegdlnosci nie uzywac
acetonu) i alkalicznych $rodkéw do
czyszczenia (tugow)!

Przechowywanie

Zaleca sie przechowywanie nie bedacego
w uzyciu urzadzenia MarSurf PS 10 ijego
osprzetu w dostarczonej wraz z nim torbie
transportowej (lub kartonie wysytkowym).
Kabel USB zasilacza nie moze by¢ zatamywany
ani narazony na rozcigganie!

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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Transport/wysytka

Uwaga:

Mechanizm posuwowy i gtowica moga
zostac uszkodzone w transporcie lub
podczas wysytki.

Nalezy bezwzglednie przestrzegac po-
nizszych instrukcji dotyczacych trans-
portu oraz wysytki. W przeciwnym wy-
padku gwarancja traci waznosc!

Transport na terenie zaktadu w torbie:

1. Natozy¢ czerwone zabezpieczenie trans-
portowe od dotu na uchwyt pryzmowy ((9)
(patrz arkusz informacyjny 3763316).

2. Whytaczy¢ urzadzenie MarSurf PS 10 i umie-
$ci¢ w torbie transportowe;.

Wysytka:
1. Wylaczy¢ urzadzenie MarSurf PS 10.

2. Wyja¢ mechanizm posuwowy z urzadzenia
MarSurf PS 10 (patrz 8 w rozdz. 4).

3. Natozy¢ czerwone zabezpieczenie trans-
portowe od dotu na uchwyt pryzmowy (9)
(patrz arkusz informacyjny 3763316).

4. Umiesci¢ mechanizm posuwowy w przewi-
dzianej do tego celu przegrédce kartonu
wysytkowego.

5. Urzadzenie MarSurf PS 10 (umieszczone
w torbie transportowej) oraz pozostate
akcesoria zapakowac do kartonu wysyt-
kowego.

6.1 Sprawdzanie zintegrowanego
wzorca

Aby wyznaczy¢ wartos¢ Rz zintegrowanego
wzorca:

1. Ustawi¢ odpowiedni chropowatoscio-
mierz 9 tak, aby gtowica przylegata do
zintegrowanego wzorca i mogta mierzy¢
odcinek 5,6 mm (patrz rys. 3).

2. Na przyrzadzie pomiarowym ustawi¢ od-
cinek odwzorowania Lt = 5,6 mm.

3. Wykonac jeden lub kilka pomiaréw i od-
czytac¢ kazdorazowo wartos¢ Rz.

4. Obliczy¢ srednig z uzyskanych wartosci Rz.

5. Wprowadzi¢ obliczona wartos¢ Rz jako
warto$¢ nominalng Rz podczas kolejnej
kalibracji urzadzenia MarSurf PS 10.

6.2  Wymiana akumulatora

Maksymalna pojemnos¢ wbudowanego aku-
mulatora zmniejsza sie stopniowo wraz z okre-
sem uzywania, dlatego konieczna moze by¢
jego wymiana.

Wymiany akumulatora moze dokonac
wytacznie wykwalifikowany personel.

Mozna uzywac wytacznie akumulato-
row litowo-jonowych 3,7 /3150 mAh
(3030057). W przeciwnym razie istnieje

niebezpieczenstwo zniszczenia urzadze-
nia.

Wymiana akumulatora (patrz rys. 6 na tylnej
obwolucie):

1. Odkrecic¢ i wyjac cztery Sruby (25) znajduja-
ce sie na spodzie urzadzenia MarSurf PS 10
za pomoca wkretaka krzyzowego.

2. Postawic urzadzenie MarSurf PS 10 na pry-
zmowej stronie dolnej.

9  np. mechanizm posuwowy MarSurf SD 26 z gtowica
bezslizgaczowa BFW-250 oraz urzadzenie analizujace
MarSurf M 400 lub MarSurf XR 1

18

Mahr GmbH, MarSurf PS 10



10.

11.

12.

13.

14.

Ostroznie odchyli¢ gérng Scianke (26)
urzadzenia MarSurf PS 10 o0 90° w lewo
(niczym oktadke ksigzki).

Ostroznie wyja¢ wtyczki (27) i (28) z przy-
taczy (27a) i (28a) na plytce.

Odkereci¢ trzy Sruby na uchwycie akumula-
tora (30).

Wyja¢ akumulator (29).

Nowy akumulator (3030057) zatozy¢ opi-
sem do gory.

Umiesci¢ uchwyt akumulatora (30) na aku-
mulatorze (z opisem "Top" skierowanym
ku goérze) i przykreci¢ trzy sruby z momen-
tem obrotowym 0,4 Nm.

Wiyczki (27) i (28) podiaczy¢ do przytaczy
(27a) i (28a) na ptytce.

Ostroznie ponownie zatozy¢ gorna scianke
urzadzenia MarSurf PS 10.

Cztery sruby przyrzadu sa srubami
samogwintujacymi. Jesli Sruby te
zostana dokrecone ze zbyt duzym
momentem, moze dojs¢ do uszko-
dzenia obudowy!

Wtozy¢ odkrecone wczesniej cztery sruby
(25) i dokreci¢ je z momentem maks.
1 Nm.

Wiaczy¢ urzadzenie MarSurf PS 10 i spraw-
dzi¢ prawidtowos¢ dziatania.

Sprawdzi¢ ustawienia na urzadzeniu
MarSurf PS 10.

Catkowicie natadowac akumulator urza-
dzenia MarSurf PS 10.

6.3 Instalacja aktualizacji
oprogramowania

Podczas aktualizacji oprogramowania
zachowywane sg wszystkie ustawienia
oraz wszystkie profile, wyniki i protokoty
znajdujace sie w pamieci.

[:]

Wyjatek:
W przypadku aktualizacji oprogramo-
wania z wersji v1.00-12 (lub nizszej)
do wers;ji v1.00-14 (lub wyzszej) nalezy
wykona¢ nastepujace kroki:
e Przed uruchomieniem aktualizagji
zabezpieczy¢ w razie potrzeby dane
Z pamieci wewnetrznej, tzn. z
\MarSurfPS10\Export
\Profiles
\Records
\usersettings
e Po aktualizacji nalezy ponownie
zaprogramowac przycisk MarSurf
PS 10 (patrz rozdz. 3).

Aktualizacje oprogramowania mozna
przeprowadzi¢ tylko, gdy akumulator
jest w petni natadowany lub urzadzenie

MarSurf PS 10 jest podtaczone do sieci
za pomoca zasilacza!

Instalacja nowej wersji oprogramowania:

1. Wylaczy¢ urzadzenie MarSurf PS 10.

2. Wsuna¢ karte microSD z nowa wersja
oprogramowania do slotu (5).

3. Wiaczy¢ urzadzenie MarSurf PS 10.
Nowa wersja oprogramowania instalowana
jest automatycznie, po czym wyswietlana
jest odpowiednia informacja.

4. Wyjac karte microSD ze slotu (5).

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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7 Zakres dostawy

6910230
6910231

6111520

3028331

3028332

3028323

7053553

3903456

7054136
3763315
3763316
3763438

3762815
3762817

7053543

7054134

Zestaw "MarSurf PS 10 (2 pm)"

Chropowatosciomierz MarSurf
PS 10 (17 jezykéw, mozliwosé
przetaczania), ze zintegrowanym
mechanizmem posuwowym

i wzorcem kalibracyjnym

Gtowica pomiarowa PHT 6-350,

z jednym slizgaczem, promien
wierzchotka ostrza 2 pm, zakres
pomiarowy 350 ym, do pomiardéw
powierzchni ptaskich, w otworach
od @ 6 mm do gteb. 17 mm,

w rowkach od szer. 3 mm

Zasilacz sieciowy
(100 VAC do 264V AC,5V =)

Adapter sieciowy (4 sztuki) do
zasilacza 3028331 (do stosowania
w Europie, Wielkiej Brytanii, USA,
Australii)

Kabel USB (USB-A, microUSB),
dtugosc¢ 2,0 m;

do podtaczania zasilacza; do pod-
taczenia do ztacza USB komputera

Przedtuzacz do wyjmowanego
mechanizmu posuwowego, dtu-
gos¢ 1,2 m

Srubokret imbusowy, rozmiar
2,0 mm

Zabezpieczenie transportowe
Instrukcja obstugi
Arkusz informacyjny (17 jezykow)

Dane techniczne (niemiecki, an-
gielski)

Arkusz sktadany "MarSurf.
Surface Parameters" (niemiecki,
angielski)

Torba transportowa z paskiem
naramiennym

Karton wysytkowy

6910232
6910231

6111526

3028331

3028332

3028323

7053553

3903456

7054136
3763315
3763316
3763438

3762817

7053543

7054134

Zestaw "MarSurf PS 10 (5 ym)"

Chropowatosciomierz MarSurf
PS 10 (17 jezykoéw, mozliwos¢
przetaczania), ze zintegrowanym
mechanizmem posuwowym

i wzorcem kalibracyjnym

Gtowica pomiarowa PHT 6-350,

z jednym $lizgaczem, promien
wierzchotka ostrza 5 pm, zakres
pomiarowy 350 pm, do pomiarow
powierzchni ptaskich, w otworach
od @ 6 mm do gteb. 17 mm,

w rowkach od szer. 3 mm

Zasilacz sieciowy
(100 V AC do 264 VAC,5V =)

Adapter sieciowy (4 sztuki) do
zasilacza 3028331 (do stosowania
w Europie, Wielkiej Brytanii, USA,
Australii)

Kabel USB (USB-A, microUSB),
dtugosc¢ 2,0 m;

do podtaczania zasilacza; do pod-
taczenia do ztacza USB komputera

Przedtuzacz do wyjmowanego
mechanizmu posuwowego, dtu-
gos¢ 1,2 m

Srubokret imbusowy, rozmiar
2,0 mm

Zabezpieczenie transportowe
Instrukcja obstugi
Arkusz informacyjny (17 jezykow)

Dane techniczne (niemiecki, an-
gielski)

Arkusz sktadany "MarSurf. Surface
Parameters" (angielski)

Torba transportowa z paskiem
naramiennym

Karton wysytkowy
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8 Akcesoria, czesci zamienne
i zuzywalne

Czesci zamienne i zuzywalne

7053546 Wzorzec do urzadzenia MarSurf
PS 10 wraz ze swiadectwem kali-
bracji Mahr

3030057 Akumulator litowo-jonowy do
MarSurf PS 10, 3,7 V/3150 mAh

7054131 Ostona do przytaczy urzadzenia
MarSurf PS 10

Akcesoria

4413000 Statyw pom. MarStand 815 GN,
stopa tréjkatna, wysokos¢ 300 mm

4413001 Statyw pom. MarStand 815 GN,
stopa trojkatna, wysokos¢ 500 mm

4413005 Statyw pom. MarStand 815 GN,
stopa trojkatna, wysokos¢ 750 mm

6910435 Uchwyt do mocowania cylindrycz-
nego mechanizmu posuwowego
urzadzenia MarSurf PS 10 na
statywie pomiarowym MarStand
815 GN lub urzgdzeniu mocujgcym
z trzpieniem mocujagcym @ 8 mm

6710803 Statyw pomiarowy MarSurf ST-D
6710807 Statyw pomiarowy MarSurf ST-G

6910209 Uchwyt do mocowania urzadzenia
MarSurf PS 10 (kompletna jed-
nostka) do statywu pomiarowego
ST-D, ST-F lub ST-G

6910434 Reczna nasadka pryzmatyczna

6850720 Stopy z regulowana wysokoscig
(2 sztuki) do pryzmy recznej
6910434

6851304 Uchwyt do mocowania mecha-
nizmu posuwowego urzadzenia
MarSurf PS 10 za pomoca pryzmy
recznej 6910434 na statywie po-
miarowym ST-D, ST-F lub ST-G

6820602 Wzorzec geometryczny PGN 1, do
dynamicznej kalibracji za posred-
nictwem Ra, Rz, RSm;
sinusoidalny profil rowkowy, gtebo-
kos¢ profilu ok. 1,5 um, odlegtos¢
miedzy rowkami ok. 0,170 mm

6820601

6820605

9027715
6980102
6299054

4102552

4102551

4102357

4102231

4102230

6910427

6111520

Wzorzec geometryczny PGN 3, do
dynamicznej kalibracji za posred-
nictwem Ra, Rz, RSm;
sinusoidalny profil rowkowy, gte-
bokos¢ profilu ok. 3 pm, odlegtos¢
miedzy rowkami ok. 0,12 mm

Wzorzec geometryczny PGN 10, do
dynamicznej kalibracji za posred-
nictwem Ra, Rz, RSm;

sinusoidalny profil rowkowy, gtebo-
kos¢ profilu ok. 10 pm, odlegtosc¢
miedzy rowkami ok. 0,20 mm

Swiadectwo kalibracji Mahr dla PGN
Swiadectwo kalibracji DKD dla PGN

Oprogramowanie do analizy
"MarSurf XR 20" (16 jezykow,
mozliwos¢ przetaczania), wraz
z kluczem licencyjnym Mahr

Oprogramowanie "MarCom
Professional " do zapisywania wyni-
kéw pomiaru przez MarSurf PS 10

Oprogramowanie "MarCom
Standard" do zapisywania wyni-
kéw pomiaru przez MarSurf PS 10

Kabel danych 16 EXu z przyci-
skiem Start wraz z oprogramowa-
niem "MarCom Standard"

Nadajnik radiowy 16 EWe,
Bluetooth® Smart, zasieg ok. 6 m,
do przesytania wartosci pomiaro-
wych z urzadzenia MarSurf PS 10
do komputera z oprogramowa-
niem MarCom

Modut tacznosci bezprzewodowej,
Bluetooth® Smart

Cylindryczny mechanizm posuwo-
wy MarSurf RD 18 C2 do pomia-
row poprzecznych do Lt = 4,8 mm

Gtowica pomiarowa PHT 6-350,

z jednym $lizgaczem, promien
wierzchotka ostrza 2 pm, zakres
pomiarowy 350 pm, do pomiaréw
powierzchni ptaskich, w otworach
od @ 6 mm do gteb. 17 mm,

w rowkach od szer. 3 mm

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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6111526

6111521

Gtowica pomiarowa PHT 6-350,

z jednym $lizgaczem,

promien wierzchotka ostrza 5 um,
zakres pomiarowy 350 pm,

do pomiaréw powierzchni
ptaskich, w otworach od @ 6 mm
do gteb. 17 mm, w rowkach od
szer. 3 mm

Gtowica PHT 3-350,

z jednym $lizgaczem,

zakres pomiarowy 350 pym,

do pomiaréw w otworach od &
3 mm gteb. do 17 mm

56,7

‘4 6111521 ‘“I

6111525

Gtowica PHTR 100,

z jednym $lizgaczem poprzecz-
nym, zakres pomiarowy 100 pym,
do pomiaréw na powierzchniach
wklestych i wypuktych

6111525

~

ﬂ.&a

6111523

Gtowica PT 150,

2-ptozowa, zakres pomiarowy
150 pym, do pomiaréw na bla-
chach i powierzchniach walco-
wych wg DIN EN 10049 (SEP)

103.5

1,3 5
]

I 6111524

Gtowica PHT 11-100,

z jednym $lizgaczem, katowa,
zakres pomiarowy 100 pm,

do pomiardw w miejscach leza-
cych w zagtebieniach, np. w row-
kach o szer. od 2,5 mm, gteb. do
7,5 mm

6111524

5w
T
2
0,8
0.9
6111522 Gtlowica PHTF 0.5-100,
z 1 $lizgaczem, zakres pomiarowy
100 pm, do pomiardéw na bokach
zeboéw
18,75
S
-tl 6111522
[ =)
f !
0.25]

16,5

2,2

|®

6850540

6850716

6850715

7028532

7028530

— |

6111523

] : |
T
4,4

Przedtuzacz do gtowicy PHT,
dtugos¢ 80 mm, do pomiaréow

w otworach od @ 9 mm (z gtowi-
c3 PHT 3-350)

Ostona gtowicy, stalowa, do otwo-
row o srednicy od @10 mm

Ostona gtowicy z pryza, stal,
do pomiardéw na elementach cylin-
drycznych

Ostona gtowicy, z tworzywa
sztucznego, do otwordéw od
10mm@

Ostona gtowicy z pryzma, z two-
rzywa sztucznego, do pomiarow
na elementach cylindrycznych
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[eknapauusa o cCooTBETCTBUM NpeAcTaBeHa
Ha nocnefHen cTpaHuLe ToMa.

WHdopmaLmsa o nporpaMmMHOM
ob6ecrneyeHmm ¢ OTKPLITbIM UCXOAHBIM
KOfOoM

HekoTopble KOMMNOHeHTbI MO, ncnonb3yemoro B
naHHoM m3genun Mahr GmbH, npegoctaBnatoTca
no NMUEH3UM Kak nporpaMMHoe obecnevyeHune ¢
OTKPbITIM MCXoAHbIM Kofom (OSS).

Komnanua Mahr GmbH He HeceT OTBETCTBEHHOCTU
3a 3/1leMeHTbl MPOrpPaMMHOro 0becrneyeHst C OTKPbI-
TbIM KOOM, He UCMOMb3yeMble B JaHHOM M34eNnn.
ABTOpPCKME NpaBa Ha Takue 31eMeHTbl NpuHagnexat
OAHOMY WJIN HECKObKUM aBTOPaM.

YT06bI 03HAKOMUTLCA C MHGOPMALIMER O BEPCUAX 1
nnueH3nax Ha nakeTbl OSS, BKOYEHHbIE B JaHHOe
MO: Mepengute B MeHto MarSurf PS 10 n HaxxmuTe
JnueHsun.

McxoaHbIn Kof, nporpaMMHoro obecneyeHms ¢ oT-
KPbITbIM KOLOM, Ccofep>Kalleroca B JaHHOM m3ae-
SINK, MOXHO 3anpocuTb B KOMnaHuu Mahr GmbH.
[na 3Toro HeobXxoAMMO MpUciaTb 31eKTPOHHOE
nucbMo no agpecy info@mahr.com ¢ ykasaHvem
HanMeHOBaHWNA 1 Bepcumn n3genua. Nocne 31oro Bbl
NoJy4nTe NCXOAHBIV KO, Ha HocuTene, 3a 4To Mahr
BO3bMET C BaC NaTy A1A NOKPbLITUA PACXOA0B Ha HO-
cuTeNb AaHHbIX, 06PabOTKY 1 MNOYTOBYIO NEPECHIKY.

B paHHOM PYyKOBOACTBE MO 3KcrjiyaTayuu
UCNosnb3yloTca aepylouie CUMBOJIbI.

®
A

O6wwan nHhopmaLus.

OcTopoxHo! HecobntofeHne MHCTPYKLMIA,
NOMeYeHHbIX 3TVM CUMBOJIOM, MOXeT
NPUBECTN K MOJIYYEHUIO HETOYHbIX
pe3ynbTaTOB W MNOBPEXAEHWUIO
obopynoBaHus.

BHumarne! OnacHOCTb TPaBMUPOBaHMA UK
CMepTeNbHOro ncxopaa. HapyleHve atunx
TpeboBaHWIN KaTeropnyecku 3anpetleHo!
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Pa3pe|.ueHHoe ncnosib3oBaHue

Mpunbop MarSurf PS 10 npegHa3HavyeH ans
M3MEPEHNS N OLEHKM LLIePOXOBATOCTH 1 [OJSIKEH
VCMOSIb30BaTbCA TOJLKO B STUX LENAX.

Mpnbop MarSurf PS 10 MOXHO ycTaHaBnMBaTh Kak
BONM3M NPOV3BOACTBEHHbIX Y4aCTKOB, Tak ¥ B M3Me-
pUTeNbHbIX NabopaTopuAX.

Heobxoanmo cobnofaTe MHCTPYKLMN MO
3KCnyaTaLmm, 00Cy>KMBaHMIO 1 PEMOHTY,
npueefeHHble B JaHHOM PYKOBOACTBE MO
SKCI'IJ'IyaTaLI'I/II/I n B pyKOBO,D'CTBaX MO 3KC-
I'IﬂyaTaLJ'I/II/I KOMMOHEHTOB I/I3MepI/IT€J'IbHOI7I
CNCTEMBbI.

Jtoboit cnocob 1Mcnosb3oBaHUsA, MOMUMO
onucaHHOro B paspene "PaspelueHHoe
MCMonb30BaHve", cYUTaeTca HapyLleHem
npaBW KCNyaTauyn, BNeYeT 3a cobow aH-
HYNIMPOBaHWe rapaHTUHbIX 00A3aTeNbCTB
N 0CBOOOXAEHWe U3roTOBUTENSA OT OTBET-
CTBEHHOCTH.

Ytunusauyusa

BepOHTH bleé cyly4an HenpaBUJIbHOIro
ncnosib3oBaHuA

e @ @ @

JtoBble paboTbl MO TEXHUYECKOMY 0OCYXN-
BaHWIO OOJIKHbI BbIMOJHATLCA TOJIBKO KBa-
NMULMPOBAHHBIMU, 0BYYEHHbIMM CrieLu-
anvcTamMu No yKasaHuio SKCrlyaTupytoLLen
KOMMNaHnn.

Bce paboTbl MO TEXHUYECKOMY 0BOCy>KMBa-
HUNIO JOJSIKHbBI BbINOJIHATLCA € MCMOJIb30Ba-
HVeM HeOBXOAVMbIX CPEACTB VHAMBVAYAb-
HOW 3aLLUMTbI.

Pa60Ty C KOMMOHeHTaMmn, HaxooAalnmMmnca
noA HanpsaXeHrem, paspellaeTcd Ha4MHaTb
TOJIbKO Modcsie OTKJIKo4YeHUA np|/|6opa oT
SNEKTPONUTaHNA n y6e,£I,I/IBLLII/ICb B NMOJIHOM
OTCYTCTBMW OCTAaTOYHOIO HanpA>XeHUA.

3anpelyaeTcs pa3bupaTb UM 0OXOANUTH
3aLUMTHbIE MeXaHV3Mbl Mprbopa.

Pa3peluaeTcsa UCNOMb30BaTh TONbKO up-
MeHHbl€ LLyMNbl U Jpyrine AONOAHUTENbHbIE
NPYHaANEXHOCTH, U3rOTOBJIEHHbIE MPOU3-
BOAMTENEM.

DNeKTPOHHble YCTPOWCTBa, B TOM 4YuMcae WMX MNPUHAANEXHOCTU W
MCNoNb30BaHHble GaTapen (akkyMynaTopbl, Nogaexalive yTunmsauum),
HeLoNyCTUMO BblOpachiBaTb BMeCTe C ObITOBbIM MYCOPOM, MOCKOJSIbKY B
HVX coflep>KaTcA LieHHble mMaTepuanbl, NpurogHsle Ans nepepabotkun. B
COOTBETCTBUM C AMPEKTMBON EBponeinckoro coto3a 2002/96/EC (WEEE)
3NeKTpUYecKmne v 3NeKTPOHHbIe YCTPOWCTBA C Liesiblo UX nocaeayolero
MOBTOPHOrO NCMOMb30BaHUA NOANEXaT ciade OTAEbHO OT HECOPTUPOBAHHOIO
ropofckoro mycopa. HeobxoanmMocTb pasfensHoro cbopa obo3HavaeTcs
CMMBOJIOM MepeyepKHYTOro MycopHoro Haka.

Cumsonamu Pb, Cd n Hg 0b6o3HaueHbl KOMMOHEHTbI, coflep>KaHne KOTopbIX
BbIXOAWT 3a NpeAenbl yCTaHOBMEHHbIX 3aKOHaMM1 OrpaHUyeHni.

B CTPOroM COOTBETCTBUU C Tpe6OBaHI/IF|MI/I 3aKoHoAaTeNnbCTBa, KoOMnaHuA Mahr
NPUHNMaET N YyTUNU3SUPYET NPOU3BENEHHbIE et0 SNeKTPpNYeckune N 3/1eKTPOHHbIe
n3nenvia. O6paLLla|7|Ter K MeCTHOMY NpeAcTaBnTesIto KOMMaHnn N HanpAamyto

B KOMMaHUIO:

Mahr GmbH
Carl-Mahr-StraBe 1
D-37073 Géttingen
Germany (TepmaHus)

TenedoH: +49-551-70730
dakc: +49-551-71021
5. noyta: info@mahr.de
Beb-canT: www.mahr.de

Komnanusa Mahr GmbH 3apeructpupoBaHa B lepmanum B peectpe EAR
(TepMaHCKWn peecTp M3roToBUTENeR CNeLmann3npoBaHHbIX SNeKTPUYECKIX
yCTpoWcTB) nof Homepom WEEE DE 56624193,

N
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4 N
WHCTpyKumK No TexHUKe 6e30nacHoCTH

[aHHbI Nprbop COOTBETCTBYET HOPMATMBHbLIM TPeOOBaHUAM MO TexHVKe Ge3onacHocTu. Mpubop
OTrpy>KaeTcA C 3aBOfA-N3roTOBMTENA B UCMPABHOM, MOMHOCTBIO FOTOBOM K 3KCMayaTaLumn
cocTosHUn. OfHaKo HecoboLeHV e MPUBELEHHbIX HIXKE UHCTPYKLMIA MOXKET NMPUBECTY K TSXKENbIM
TpaBMaMm BMJIOTb O CMePTESIbHOrO UCXOAa.

O6wwas uHgopmauma
1. TMpexge Y4em NpucTynatb K paboTe ¢ NprbopPoM, BHUMATEbHO NMPOYNUTANTE UHCTPYKLMMN MO
TexHuke 6e30MacHOCTY 1 CONMPOBOANTESNbHbBIE MHCTPYKLMM MO SKCMyaTaLmm!

2. Mpwu paboTe ¢ NpMGOPOM CTPOro COOMOAaNTE HOPMbI 1 MPAaBWIA, M3NOXKEHHbIE B PYKOBOACTBE
Mo 3KCnayaTaLmu.

° PyKOBOﬁI‘CTBO no skcnayatTaynm HeO6XO;I,I/IMO XpPaHnTb nobam3ocTn OoT MecTa
Mncnonb3oBaHMA npl/l6opa.

3. Heobxonumo cTporo cobntofiaTb BHYTPEHHWE MNOIOXEHUA U MECTHble MpaBuia TeXHWKN
6e3onacHoCTU (HanpvMep, yKasaHHble B TpeboBaHMAX Accoumaunm CTpaxoBaHus
OTBETCTBEHHOCTU paboTopaTtenen). LoONoNHUTENbHbIE UHCTPYKLMM, YYUTbIBaKOLLME
0COBEHHOCTU U BHYTPEHHWE MpaBuia KOHKPETHOrO NMPEeAnpuATUA, MOXKHO MONYYnTb Y
MHCTPYKTOPa Mo TexHMKe 6e30MacHOCTY.

4. 37oT npubop HE paccymTaH Ha aKCnnyaTaLmio BO B3pblBOOMNacHow cpeae. Mprbop aBnseTca
NCTOYHUKOM UCKPOBbIX Pa3pAfoB, KOTOPble MOryT Bbl3BaTb B3PbIB.

3J1eKTp0I'II/ITaHMe n nogkio4yeHune K KOMHbIOTepHOﬁ cetn

5. Mpexze 4eM noakntoyaTb NprMbop K ceTu, yoeanTech B COOTBETCTBUM HANPAXKEHUA NUTaHWA
MECTHOW 2N1eKTPOCeTM HanpsAXeHWo, yKazaHHOMY Ha MacnopTHON Tabnuyke. B cnydvae
PACXOXAEHMA HaNpAXKeHWA noako4YaTh npmbop k cetn 3AMPELLAETCA!

6. Mpnbop MOXHO NOAK/OYATh TONBKO K 3a3€MJIEHHbBIM PO3eTKaM, CHabXXeHHbIM 3aLLUTHBIMU
npoBoAaMU.
Y onMHuTeNbHble Kabenu JoMKHbI COOTBETCTBOBATh TpeboBaHuaM VDE (Hemelkoin Accoumaumm
3NEKTPUYECKMX, INTEKTPOHHBIX U MHDOPMALMOHHbIX TEXHONOTMIA) AN aHallOTUYHbIM
TpeboBaHVsAM, LENCTBYIOLLIM B CTPAHE MoJb30BaTes.

HeuncnpaBHocTn

7. DTOT U3MepWTeNbHbI MPMOOpP pa3peLlaeTca SKCNNyaTMPOBaTh, TOSbKO €CM OH HaXOLUTCA
B MeaNlbHOM TeXHUYECKOM COCTOAHUM.

Jiobble HencnpaBHoOCTH, CrnocobHble HapywnTb 6e30MacHOCTb IKCnyaTaunmn, AOMXKHbI
YCTPaHATbLCA He3aMeoNNTeNbHO.

CaMoBOJIbHOE BHECEHNE N3MEHEHU B KOMIMOHEHTbI M3MepMTeanOI7I CUCTemMbl

8. BHeceHue ntobbIx 3MeHEeHW B KOHCTPYKLUWIO np|/|6opa pa3peLleHo TOJSIbKO Npv Hannvynm ABHO
Bblpa>XeHHOro NMCbMeHHOro paspeLleHna KomnaHum Mahr GmbH n AOJIKHO BbIMNONTHATLCA
KBaﬂI/Id)I/ILLI/IpOBaHHbIMI/I cneymanncramu.

OTKprBaTb NN CHAMaTb KPbILWKK r|p|/|6opa pa3pellaeTca TO/IbKO yNOJHOMOYEHHbIM
COTpyAHUKamM OnAa TeXHNY4eCckoro O6CJ'Iy>KI/IBaHI/IF| N peMOHTa.

Mepef, TeM Kak OTKpbIBaTb NPMOOP, BbIKIIOHMTE ero (HanpuMep, BbiHYB BUSIKY MUTaHMA
113 CETeBOW PO3ETKM) 1 ybeanTech B OTCYTCTBUM HanpsXKeHus. BckpbiTie 6110K0B 1im
npoBefeHvie paboT 6e3 Heo6XOAMMOro pa3peLLieHs BieYeT 3a COBO aHHYMpPOBaHYe
rapaHTUV 1 NosiHoe 0CBOOOX/EHNE N3rOTOBUTENA OT OTBETCTBEHHOCTU.

\ .
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1 DYyHKL NN

MexaHunyeckme xapakTepucTnkmu

MarSurf PS 10 — 3To KOMNaKkTHbIA nprbop,
npefHasHayYeHHbIA ANA MOOUNbHbLIX M3MEPeHWU
LLIepOXOBAaTOCTU MOBEPXHOCTEN B 3aBOACKMX
ycnoBuaAx. MakcvManbHbIi AranasoH n3mepeHus
cocTasnseT 350 Mkm (-200 MKM ... +150 MKM).

bnarogapAa BCTpOeHHOMY OTCOefUHAEMOMY
YCTPOWMCTBY NOLau, U3MePeHUA MOXHO BbIMOSHATL
B JIIOOOM W3MEpPUTENbHOM TMONOXEHUMN, He
3aTpadnBas BpeMeHu Ha HacTporKy. MakcumarbHan
IJIMHa TpaccupoBaHus cocTasnseT 17,5 mm. Mprbop
MPOCT B UCMOMb30BaHWUMN 1 COOTBETCTBYET CTaHAAPTY
DIN EN ISO 3274.

Kannbposka npubopa MarSurf PS 10 1 Bcex Liynos
Mahr BbinonHsaeTcA Ha 3aBofe-u3rotosutene. s
BbICOKOTOYHbIX M3MEpPeHWIA C UCMONb30BaHWEM
MeTo[la M3MepUTENbHOrO LyMa 1 NoCiefyoLLImnxX
npoBepoOK MNpeaycMOTpPeHbl pa3finyHble
yHKLUMN KanmbpoBKW. Hannyve BCTPOEHHOro
0TCOeMHSAEMOro 3TasloHa NO3BOJSAET BbIMOAHATH
Kannmbposky npubopa no Rz.

LLlynbl PHT obopynoBaHbl OTKPbITON onopoi 1,
MPaKTU4YeCKM MONMHOCTBIO UCKOYatoLLel CKomnneHne
3arpA3HeHVn 1 Macna.

CDyHKLlI/IH perynnpoBkuM Mno BbICOTE MO3BONAET
BbIMOJIHATL U3MEPEHUA B TOYKAX Ha pa3J'II/I‘<IHOI7I
BblCOTe.

MpoyHbIA Kopnyc obecneyrBaeT 3PPeKTUBHYIO
akcnnyaTaymio nprbopa MarSurf PS 10 B cNoxHbIX
ycnosusax. NMpubop oTnnyaeTca 3proHOMUYHON
KOHCTPYKLMER C NOrMYHbIM PacnofioXeHnem
3/1eMeHTOB YyNpaBieHUs U HacTpauBaeMbIM
y£ob0o4nTaeMbIM CEHCOPHBIM IKPAHOM.

Bnarofaps KOMMAaKTHOCTM U HeBOSbLLIOMY Becy
(npnbnusntensHo 500 r 3TOT NpPUBOP OTIUYHO
NOAXOANT ANA SKCMyaTaumm B MOBUIbHOM pexiuMe.
Ero ynobHo nepeHoCUTb C MecTa Ha MecTo —
I/1A 3TOTO eCTb TPaHCMOPTUPOBOYHbIV yTAAP 1
nje4eBon pemMeHb.

1 3anateHToBaHO

EMKOCTb BCTPOEHHOrO akkyMynaTopa nossonseT
BbIMNOJSIHATb M3MEPEHUA B TeYeHMe HEeCKOJSIbKNX
nHen 2,

Mpun nogakntoyeHun O6noKa NUTaHWs Npuodop
MOXeT paboTaTb CTauMoHapHO. bnok nutaHua
npvbopa NoCTaBNAAETCA C YeTbIPbMS CbeMHbIMU
nepexofHMkamMu, YTo MO3BOSAET MOAKOYaTb
nprbop HEMOCPELCTBEHHO K INEKTPOCETY B Pa3HbIX
CTpaHax mupa.

Jonyctumble HacTponku npubopa

Bce yHKUMKM, NoaaepKrBaemMble NPUOGOPOM, MOXHO
BbI3BaTb M3 JIOTMYHO OPraHM30BaHHOrO MEH!O,
KOTOpOe OTKPbIBAETCA C CEHCOPHOrO 3KpaHa.

[1na 61OKMPOBKYM HAaCTPOeK Nprbopa 1 1X 3aLLUTbl OT
HeCaHKLMOHMPOBAHHbIX M3MEHeHWIA NpeaycMOTPEH
Kof.

LnvHy TpaccupoBaHMA MOXHO BblOpaTh WK
yKasaTb BPy4Hyt0o. MOXHO OTperyanpoBatb 41cio
6a30BbIX AJINH. [fIMHa TPACCMPOBaHWA MOXKET Takxke
BK/tO4aTb B ceba ANMHY NepemeLLieHuna Ao 1 nocne
N3MepeHWs, PaBHYIO MONOBUHE [/IMHbI OTCEYKM.

3anvcaHHble NPOgUAN MOXHO OT(UALTPOBATb
c nomoubto unbTpa Ls, cooTBETCTBYOLWENO
ctaHpapTty DIN EN ISO 3274 (bunbTp MOXHO
OTKJIIOYUTB).

Mpv BbINOSHEHUN WU3MEPEHWIA MO CTaHZapTam
ISO (DIN), JIS n ANSI/ASME wncnonb3yetca dunbTp
C Koppekuuen asbl (rayccoBckuii hunbTp) Ana
dunbTpaumm no craHgapty DIN EN I1SO 16610-
21. [Ins 3TON UeNn MOXHO TakXe BblbpaTb bonee
KOPOTKYIO OTCeYKy WV yKa3aTb BEIMYMHY OTCEYKM
BPYYHY!IO.

MpaBWbHO BbINOMHATL BOCMPOU3BOAUMbIE
M3MepeHMa LWepoxoBaTOCTM MOA4 Ccuiy Adaxe
HeonbITHbIM Mofib3oBaTensasm. Ecnm BKktoYeH
aBTOMaTUYeCKMIA pexunm, nprubop pacnosHaeT
nepuognyeckre v anepuogmyeckme npocbunm
1N aBTOMaTU4YECKW yCTaHaBAMBaeT CTaHAAPTHYIO
OTCeYKy W CBA3AHHYIO C Hel ANIMHY TpacCcpoBaHuA
B cooTBeTCTBMM €O cTaHgapTom DIN EN ISO 4288.

2 EMKOCTM akKymynATopa xBaTaeT npubnM3nTenbHO
Ha 1200 n3mepeHuin (B 3aBUCUMOCTM OT [LJINHbI
TPaCcCUPOBaHWS).
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OueHka

[na oueHKW U3MepeHHOro npoduna nMeeTcs
6ONbLUMHCTBO NapaMeTPOB, YKa3aHHbIX B CTaH4apTax
ISO (DIN), JIS, ANSI/ASME 1 MOTIF.

MOXHO HaCTPOWTb YCIIOBUA N3MEPEHNA U OLLEHKW.
Hanpumep, MOXHO yka3aTb 6a30Byl0 JMHWIO U
JIMHWIO NepeceyveHns AnA rpadmka OTHOCUTENbHOW
OMOPHON ANVHbI Npoduna (kpuson AbboTa) Rmr
VK tp, CUMMETPUYHBIE UK aCUMMETPUYHbIE INHWN
nepeceyeHna 4N1A NofcyeTa BbICTynos RPC, CPefHIoo
LUMPVHY 3N1eMeHTOB npocuna RSm, onepatopsl A 1
B ona ouyeHkvt MOTIF n nnHUm nepeceyveHna AN 30H
pasnuyHon wupuHel CR, CF, CL.

C Uenblo OTCNeXMBaHWA LOMYCKOB NpeaycMoTpeHa
BO3MOXHOCTb HAaCTPOWKN NpefenoB AN BCex
BblbpaHHbIX MapameTpoB. J1lo6oW BbIXOA 3a
npefesbl 0TobpaxkaeTcs Ha UCMee U B NPOTOKONe
“3MepeHus.

Pe3ynbTaTbl ¥ HACTPOMKM MOXHO O0ToBpaxaTb Kak
B MEeTPUYecKkom, Tak 1 B BpUTaHCKON cucTemax
efVHWLL.

BcTpoeHHaa namaTb moxeT BMeCTUTb A0 3900 npo-
cuneir, 500 000 pesynbTtatos mam 1500 NpoToKonoB
n3mepeHuns. 3

Mpodbunu, pesynsTaTsl WM NPOTOKOSbI U3MepeHuns
MOXHO COXpPaHATb aBTOMAaTUYeCKN UK BPYYHYIO.
Mma hainna npoduneit 1 NpoToKoNoB n3mMepeHus
MOXeT COCTOATb M3 YeTbIpex Pa3N4HbIX TEKCTOBbIX
©nokoB (MHhopmauma npoduna), a Takxke faTbl U
BpeMeHM.

B npoToKone U3MepeHVs MOryT 0TobpaxaTbCA no-
roTWN 3aKa34vka, TPM CTPOKM 3arofoBKka NpoToKosa
1 NATb CTPOK MHMOPMaLmn npoduns.

UHTepdeiicobl

Mpubop MarSurf PS 10 obopynoBaH rHe3nom ans
kapTbl MicroSD nnu MicroSDHC (go 32 I'b), Ha
KOTOPOW MOXHO COXpaHsTb NPOUIN, pesysbTaTsl
W/Vnv NPOTOKOJbI U3MepeHus. 4

Mpyv HeobxoOUMOCTU MOXHO OOBHOBUTH
nporpaMmmHoe obecrieveHne, ncnosnbsys MicroSD-
KapTy, NOCTaBAsAeMyto KomnaHmen Mahr.

3 OTu uMdpbl AeACTBUTENBHbI MPU COXpaHeHUW (aiinos
O[IHOrO KOHKpeTHOro Tvna. Kpome Toro, 3t Lndpsl
3aBUCAT OT ASIMHbBI TPACCUPOBaHWSA, BbIOPaHHbIX Na-
pamMeTpOB U CBA3AHHBIX C HUMU Npodbuneit, popmaTa
datnan . n.

4 Kapta MicroSD emkocTbio 32 b yBennunBaeT obbem
namaTu B 320 pas.

3anycTuTb BbINOSIHEeHWE M3MepeHna Ha MarSurf
PS 10 MoxHo uepe3 uHTepdeinc MarConnect.

USB-nopT npubopa cnyxuT Ans noakoveHuns
MarSurf PS 10 HenocpeCTBEHHO K KOMMbIOTEPY.
Mpw 3TOM NpMBOP pacno3HaeTca Kak KapTa NamATy
USB, 1 gpaiiBep ans ero obHapyxKeHus He TpebyeTcs.
3T0 NO3BONAET NEPEHOCUTL Pe3yNbTaTbl M3MepeHUit
1 NPodWAN Ha KOMMbIOTEP ANA OLEeHKW, Hanprumep,
C NOMOLLbIO MPOrpaMMHoro obecneyeHna MarSurf
XR 20. [OnAa HenocpeACTBEHHOW nepenayu
pe3ynbTaToB M3amepexua u3 MarSurf PS 10 B
pa3nuyHbIx hopmaTax (Hanpvmep, B Buae dainna
Microsoft Excel) MOXHO ncnonb3oBaTh NporpaMmHoe
obecneveHne MarCom Standard unm MarCom
Professional.

MpuHagneXxHoctn

LLInpoknin accopTUMeEHT MNpuHagNexHocTeln
nenaet npubop MarSurf PS 10 B Bbicwe
CTENeHN yHMBepcasbHbIM. ITO MOATBEPXKAAETCA
cnesyloLwnMMm npuMepamu.

— [epeHocHas onopa (6910434, npnobpeTaeTca
no OTAeNbHOMY 3aKas3y) NO3BOAET YCTaHOBUTH
YCTPOWMCTBO MOAAYM OTAENbHO OT npubopa
OLLeHKM WKW 3aKPEMWTb ero Ha N3MepUTENbHOM
cToWnKe.

—  [nsa paboTbl C TakuMn ob6bekTamu, Kak Ko-
NleHYaTbln Ban UAKM KyNaykoBbIA Bas, KOTOpbIe
0OMEpPSIOTCA B OCEBOM HamnpasieHuu, npea-
naraeTcs apyroe ycTpoicTso nogaun MarSurf
RD 18 C2 (6910427) ¢ LNVHO TpaccvpoBaHua
[0 4,8 MM [11A NnonepeyHoro TpaccpoBaHKs.

—  Pe3ynbTaTbl M3MepeHna mMoryT ObiTb Nnepesa-
Hbl Ha MK cpencTBamu TexHonorum Bluetooth®
Smart ¢ nomMoubto cMcTembl 6ecnpoBOLHOM
nepefayn AaHHbIX, NPefoCTaBASEMON MO OT-
AenbHoMy 3aka3sy (4102230, 4102231).

YcnoBusa 3Kcnnyatayumn

[Ovana3oH TemnepaTyp MNPWU XPaHeEHUU wu
TPaHCMOPTUPOBKE:
oT -15 °C go +60 °C 5
[nana3oH pabounx TemnepaTyp:
oT +10 °C go +45 °C
OTHOCUTeNbHaA BAAXKHOCTb:
o1 30 % [o 85 %, 6e3 KoHaeHcaLuMn
Knacc 3awmtbi: IP40

5  PekomeHayeMas TeMnepaTypa XpaHeH s akkyMyNisTopa:
no 30 °C.
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2 Pa6oune anemeHTbl

Puc. 1 (CM. Ha nepefHe KpbILWKe)
Mpubop MarSurf PS 10 gns nzmepeHus
LepoxoBaTtoctu

1 3eneHas knasuiua START (IMyck)

®  BkJrodeHue npubopa.

®  BhiIX0A 13 MEH!O B J11000€ BPEMS Y NEPEXOL
B OCHOBHOWI BUS.

®  3anyck n3MepeHus.

®  [IpekpalLieHue BbIOSHIEMOro U3MEPEHMS.

®  BuiksitoyeHme rpmbopa npuv AanTebHOM
HaxkaTum knaBuLLm (bonee 2 CeKyHp).

2 [ucrinev ¢ CeHCOPHbIM 3KpaHOM

3 3esieHblv CBETOAMNOLAHbIN MHANKATOP
* VIHanKaTop
He ropuT: BJIOK MUTaHUA He MOAK/OYEH.
* VIHanKaTop

ropur: 610K MUTaHWS MOAKIIOYEH,
a akKyMYJIATOP MOJIHOCTbIO
3aPAXKEH.
* VIHanKaTop
MUraeT.  BbINOJIHAETCA 3apAaKka

aKKyMyISTopa.

4  DATA wuHrepgpeiic MarConnect (RS232) ans
AMCTaHLMOHHOIO YrpaBIeHUS
5 B

6 Oié> USB-ropT [/19 MO[KIIOYEHNA K
KOMIbIOTEPY

He3z[0 Ans kaptel MicroSD

7 PerynupoBka o BeicoTe
> [TonoxeHwve A1 KanuopoBku
CcraHfapTHoro wyrna PHT 6-350 ro
3TaJIOHy B KOMIIIEKTe.

8 Lyn

9 [lpusmaTtnyeckas OropHas rnoBEPXHOCTb
1A Pa3MeLLeHNs Ha MI0CKUX W
LMIIMHAPUYECKNX 0OBEKTax N3MepeHus

10 OTBepcTys C pe3bbo A/15 3aKperaeHns
MPUHaA/IEXKHOCTEN

11 KasmmbpoBOYHbIN 3TaloH C HOMUHA IbHbIM
3HayeHnem Rz

12 CbemHoe yCTpOKCTBO rnogayim

13 YanmHuTenbHbI kabesb 414 yCTPoicTBa
rnogaqm

14 TpchnopTMpOBqub/M yTnap
MarHuTHbIE KPbILUKN-CTBOPKMA MOXHO
NCnonb30BaTb AJ19 HakJAOHHOIO
pasmeLLeHnA Mpubopa OLeHKM.
®  [lneyeBov peMeHb KPenuTca K NeTAM Ha
ripubope.

Puc. 2 (CM. Ha NnepefHen KpbILLKe)
Lucrninei MarSurf PS 10, oTobpaxatoLmii
OCHOBHOW BuAg B BepTMKaﬂbHOﬁ opuneHTaynn n
MeH!0

15 CTpoka 3arosioBka C ykazaHueMm [aTbl,
BPEMEHY Y COCTOAHUS akKyMyaTopa
®  Y700bI OTKPbITH MEHIO, KOCHATECH CTPOKM
3arosioBka.

15b TekcroBoe rnoJie ¢ ycIoBUAMU N3MEPeHUS 6
Lt LnvHa TpaccupoBaHua (oTceuka Lc x
41Cs10 N 6a30BbIX QJINH)

HecraHgapTHble ycoBUs U3MEPEHIS
16 [lone npogpunsa

17 @yHKUMOHAa IbHbIe KJ1aBULLIV
F1, F2 HactpavBaembie knaBuLuv 414
OTOOPaXXeHUsA napameTpa uam
BbIMOJHEHWA (DYHKLMN

18 [lapameTpbi MOBEPXHOCTY C pe3y/ibTaTaMum
n3MepeHus

BubiiLie BepxHero ripefena [orycka

Pe3ynbTat B npesenax gomnycka

Hwxxe HuxXHero rpeaena [ornycka

79“

20 MeHto HacTpoek

KHormka coxpaHeHus rnpogus,
pe3y/IbTaToB, MPOTOKOIa U3MEPEHUA

SkpaH 3ab710KMpPOBaH, YTobbI
pa3bsIokMpoBaTh dKpPaH, KOCHUTECH
3Hayka.

[yHKT MeHIO OCHOBHbIE HaCTPOMKU
U1 HACTPOVIKY A3bIKa MHTEPerica,
Jiatbl, BDEMEHW, eaunHUL U3MePeHUA

S

HacTpoviku 3a6J10KMpPOBaHbI

6  Ha OCHOBHOM BUAEe B rOPU30OHTaNbHON OpPUEHTaLMN
TEKCTOBOE OKHO (75b) ABNSIETCA YacTblO CTPOKM 3aro-
noska (15).
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3 Hauyano pa6oTbl

YT10OblI NPUCTYNUTL K U3MEPEeHWIO, BbINONHUTE

cnepytoLime fevicTBuA.

—  CHVMWTE TPaHCNOPTMPOBOYHbIN hrKcaTop.

—  BcraBbTe ycTpoincTBo nofaym 8 npmbop MarSurf
PS 10 (cm. W B Pasgene 4).

— 3apawTe yCcnoBua n3mMepeHus.

—  BbinonHwTe KannobpoBKy LLyna.

CHATUE TPaHCMOPTUPOBOYHOIO

¢ukcaTopa
Mepep ncnons3osaHvem MarSurf PS 10 He-
OOXOAMMO CHATb KPacHbIV TPaHCMOPTUPO-
BOYHbIN prKcaTop (CM. MHPOPMALMOHHBINA

[ )
1
IOKyMeHT 3763316).

M03aboTbTECh O TOM, YTOObI STOT KPaCHbIN
TPaHCMOPTUPOBOYHbIN (hKCATOP XPaHWCH
B HaJeXXHOM MecTe.

B cyyae Bo3BpaTa nprbopa crenyet ycTa-
HOBUTb (HMKCATOP Ha MeCTO.

BknioyeHue npubopa MarSurf PS 10
1. HaxmwTe 3eneHyto knasuwy Start (Myck).

BbinonHeHne OCHOBHbIX HacTpoek

1. B awanoroBom okHe "[llo3gpasnsem!"

BbINOJIHUTE Cleaylolme 4enCTBuUA.

®  HaxmuTe KHOMKY > 1 3afainTe A3blK (@),
[aTy Vi Bpems.

®  BblbepuTe eauHuLy n3mepeHus (Mm unm
LIIOVM).

®  Haxwmute OK.
OTobpa3snTca Merto. HaxmuTe OK, 4Tobbl
BEPHYTbCA B OCHOBHOW B,

Hacrpowka ycnoBui usmepeHus

1. B OCHOBHOM BWie HaXMUTE a (1w BbIGEPUTE
NYyHKT YCNOBUA U3MEPEHUS B MEHIO).

2. Haxwmwute a elle pas v 3afanTe ycnosus
V3MepeHuA.
MofpobHble cBefeHNsA 00 yCNoBUAX U3MEPEHUA
CM. B pasfene 5.

3. Haxmute OK. CHoBa HaxxmuTte OK.

Kanu6poBka wyna

1.

MopaeHbTe HOrTem 3TafloH (17) B HUXHEN
yactn npubopa MarSurf PS 10 (cm. puc. 1) n
npUNoSHUMKUTE ero.

ﬂpOHTMTe HOMWHaNbHOE 3HayvyeHune Rz Ha
STalloHe.

Momectute MarSurf PS 10 Ha npr3mMaTnyeckoe
OCHOBaHMe Tak, YTOObI HAKOHEYHVIK LLiyna Obln
B BEPTUKANIbHOM MOIOXKEHUN.

Pa3mecTuTe 3TanoH TakuMm obpasom, 4Tobbl
[JIMHA TPACCUPOBaHNA NOSHOCTLIO HAXOAMACh
B noJsie C 3aflaHHON LWEepOoXOBaTOCTbIO (CM.
puc. 3).

OnvHa TpaccupoBaHusa OyneT
paccyMTaHa aBTOMaTW4yecku B
COOTBETCTBMM CO CTaHAAPTOM
DIN EN ISO 4288 nnn ASME B46.1
B 3aBUCMMOCTV OT HOMMWHANbHOIO
3HaueHus (CM. Npunaraemyto NamsaTky
"MarSurf. Surface Parameters"
(MarSurf. MapameTpbl NOBEPXHOCTW).
K nonyyeHHomy 3HauveHuto Gypet
pobasneHa MNoNOBMHA [LNIUHbI
nepemelLeHus 10 1 rnocsie n3MepeHus.

YcTaHoBWTe PeryasaTop BbICOThI (7) t Ha nprbope

MarSurf PS 10 Ha Tpebyemyto BbICOTY:

—  ON1A CTaHfapTHbIX wynos PHT 6-350 Ha
3HaveHune B>,

— ANA Apyrux uynos — Ha Tpebyemoe
3HayeHwe.

LLlyn gonkeH BbITb NapanneneH Tpaccvpyemoi

NOBEPXHOCTY.

TuiTm
L)

B OCHOBHOM BWZEe HaXMUTe KHOMKY '5e (Mm
BblOepuTe NyHKT OTKanubpoBaTh B MeHIO).

BbibepuTe cnocob kanvbpoBKu.

Mpwn ncnonb3oBaHWUK 3TaNoHa 13 KOMMiekTa
nocTaBku Bcerga Bbloupante "OTkannmbposaTb
Rz".

BBennTe HOMWHaNbHOE 3Ha4YeHWe 3TafioHa B
none "HommnHanbHoe 3HaveHne" .

HaxmuTte kHonky HayaTb KanmbpoBKy.
BypeT aBTOMaTM4ecku BbINOSHEHO Tpu
n3mepeHus.

Mo 3aBepLUeHNU TpeTbero nsmepeHus oydet
BbIMNOJIHEH pacyeT 3Ha4YeHNA KOPPEKTUPOBKM
NCXOAA V3 TPEX MOJTyYeHHbIX 3HaveHu (Rz, Ra
nnn RSm).
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—  Ecnm 3HaveHme "3Hauy. Kopp. (Hosoe)"
HaxoamTca B gnana3oHe =15 %, ero
MOXHO MPUMEHUTb K Nprubopy, Haxas
KHonky OK.

— Y7006bI NOBTOPUTbL nNpouenypy
KannbpoBKK, BEPHUTECH B AMaNOroBOe
OKHO KannbpoBKM, Haxkas KHOMKY
OTmeHa.

— Ecam 3HaveHue KOpPPeKTUPOBKM He

nonagaeT B yKa3aHHbIA AnanasoH
3HauveHmit, oTobpakaeTcs cooblieHre 06
oLumnbKe.
Cnocob yctpaHeHus: Haxmute OK,
NpPOBEPbTE HACTPOWKY M3MEPeHWs, Ly,
yKa3aHHOe HOMWHaNlbHOEe 3Ha4vyeHue
M BepTUKaNlbHOe BbipaBHWBaHUE
HakKoHe4YyHMKa, a 3aTteM MOBTOpUTe
npouenypy Kannbposku.

11. Ecnv NOBTOpPHbIE MOMbITKW KannbpoBKN He
NPUBOAAT K MpUemMIeMoMy pesyfibTaTy, 3TO
MOXKET yKa3blBaTb Ha HEMCNPABHOCTb LLyMa.
Ero cnepyet oTnpaBuTb Ha TeCTUPOBaHMe.

12. BcTtaBbTe 3TasIoH (77) yLIKOM B Ma3 Ha HUXKHEN
yacTun npmbopa MarSurf PS 10 1 3akpenwTe ero.

BbinonHeHne gpyrnx HacTpoek
MoApOoGHble CBELEHMA O HACTPOIKaX CM. B pasgene 5.

° 4TOObl HacTpOUTb A3bIK, BbIMNOSHUTE
1 cnepytoLLme aencTauns.
B MeHIo BbiGepuTe MyHKT @ OcHOBHbIE
HaCTPOMNKM V1 HaXXMUTE KHOMKY > PALOM C
nonem " A3biK", nocne Yero BbibepuTe
A3bIK, Hanpumep "Pycckumi (ru)".

3anyck usmepeHums

1. Haxwmute 3eneHyto knasuwly Start (Myck).
I3MepeHMne BbIMNOMHASTCA U OLeHUBaeTCA
aBTOMATUYeCK B COOTBETCTBIN C HACTPONKAMM.

BbikniovyeHue MarSurf PS 10

1. [0AnTenbHO HaXXmuTe 3eneHyto Knasuily Start
(Myck) (6onee AByx cekyHA).

e ) Ecnm npubop MarSurf PS 10 He B TpaHcnop-
1 | tvposouHom dhyTnApe, NonoxuTe ero Ha
60K BO 136exaHne BO3MOXHbIX MOBPEX-
LeHWA HaKOHeYHMKa LLyna.

3apsgka akkymynatopa
cTouyHnkom nutanma npubopa MarSurf PS 10
CIY>XUT BCTPOEHHbIN aKKyMyIATOp.

e | [ns 3apapku akkymynstopa npubopa
| CTaUMOHapHbIX yCcnoBuAxX paboTsl
noaktounTe 60K NMUTAHUA U3 KOMMeKTa
noctasku MarSurf PS 10 ¢ nomoLlblo
noctasnsemoro USB-kabens (cMm. Huxe).

3apsAgka akkymynaTopa TpebyeTca B CriefytoLumx

cnyyasx:

— nepep nepsbiM BBOAOM npubopa B
aKCnnyaTaLmio;

—  npuban3nTesbHO Yepes TpU MecAla nocne
MOMEHTa MocNesiHel 3apAaKY akKyMyIATOpPa;

— NPV NoABMEHMN 3Hayka akkymynsTopa 1p:|
B CTPOKe 3arofioBka (ykasblBaeT, 4TO pecypc
akkymynaTopa Huxe 20 %).

Ons 3apagku npubopa paspellaeTca
MCMOMb30BaTh TObKO 6AOK NUTaHWA 1 USB-
kabenb 13 KOMMeKTa NocTaBKy.
MopcoennHeHne Apyrvx 61OKOB NUTaHUA
MOXeT NpuBecTn K nospexxaeHnto MarSurf
PS 10 1 aHHYNMPOBaHWIO BCEX rapaHTUMHBIX
00653aTeNnbCTB.

Ncnonb3oBaHue apyrux USB-kabenen
MOXET MoBfieyb 3a COOOM HexenaTesbHble
nocneacTsmA (Hanpumep, KoMnbloTep
MOXeT He pacno3HaTb npubop MarSurf
PS 10, 3apsigka MOXeT 3aHATb Gofblue
BpemeHu 1 T. m.). 7

7  Takuve NocnefcTBMSA MOTYT BO3HWKHYTb, Hanpumep,
13-3a TOro, 410 USB-kabenb CAVLIKOM AJVHHBIA UK
TOHKMN.

MuHuManbHble TpeboBaHus: CeveHne AWG24 npu
MaKcC. AJivHe 2 M.
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Moprotoska 6noKka nuTaHus

1.

BbibepunTe noaxoaaLLmMii NeEPEXoOAHIK 1 BCTaBbTe
ero B 610K NUTaHWs U3 KOMMJIEKTa NOCTaBKU.

MoncoegnHnte USB-pa3bem kabena u3
KOMMJIeKTa NnocTaBku K 010Ky MUTaHWS.

3apsgka akkymynaTopa

1.

Mopknounte pasbem mMukpo-USB kabens k

USB-nopTy C=<<= (6) npubopa MarSurf PS 10
1 BCTaBbTe BUAKY 610Ka NUTaHUA B CETEBYIO

po3eTKy.

B cTpoke 3arofioBka MOSBMTCA 3HAYOK
akkymynsTopa | f |, 03HaualoLLmii, 4To nowuen
NpOLECC 3apsAaKN.

e | Mocne nofkntoyeHrs 6noka nUTaHuA
1 | moxHo cpasy xe npucTynaTb K

BbIMOJIHEHUIO VI3MepeHl/ll7|.

MonHan 3apsagka akkymynaTopa 3aHUmaeT
npnbAN3MTENBHO 3 Yaca, Nocse Yero Nprbop
aBTOMaTUYeCKU MepexouT U3 pexuma
ObICTPOW 3aPALKN B PEXMM KOMMEHCALMOHHOM
noa3apsaaKu.

YT00bI y3HaTb TEKYLLIMA Pecypc akkyMynisTopa
B %, oTtcoeaumHute MarSurf PS 10 oT
Onoka nNUTaHUs 1 BbIbEPUTE B MEHIO MyHKT
NHdopmanms.

Mpubop MarSurf PS 10 MOXHO TakXe 3apaauTb OT
KommbtoTepa vepes USB-nopT % (6).

Ecnv komnbloTep obopynosaH crneumanbHbiM USB-
NMOpPTOM AJ1A 3aPAAKMN YCTPOWUCTB, NOJIHaA 3apagKa
aKKYMYJIATOpa Tak>Xe 3alMeT OKOJO 3 4acoB.
OpHako 3apsgKa Yepes 00bl4HbIA USB-nopT 3aimveT
OKOJ10 6-7 4acos.

4

Hactpoika usmepurtenbHon
CUCTEMDI

Mob6unbHas n3mMepuTtesibHaa cuctemMma

Mpubop MarSurf PS 10 MOXHO pa3mellaTb Ha
NAOCKMX U LMIMHAPUYECK X MOBEPXHOCTSX Kak
eflMHOe YCTPONCTBO (CM. puc. 1 BbiLe).

YCTPONCTBO NOAAYN MOXKHO M3BNeYb 13 Npubo-
pa MarSurf PS 10 n nomecTnTb €ro Ha npusma-
TUYeCKMin fepkatenb (9) ANa UCNonb30BaHMA
Ha MIOCKUX 1 LUANHAPUYECKMX MOBEPXHOCTAX
(cm. puc. 1 Huxe).

(BbINonHWUTe feicTBMe, NOMeYeHHOe 3Ha4YKOM
8, oM. Hke.)

YCTpPOMCTBO MofayMm MOXHO YCTaHOBUTb
OTAeSIbHO OT Npubopa OLEHKM Ha NEPEeHOCHOM
onope (6910434, npuobpeTtaeTca no
oTAenbHOMY 3aKasy).

(BbINONHUTE AEVCTBUA, MOMEYEHHbIE 3HaYKaMM
® XK, v, Hxe))

MepeHOCHY0 0Mopy MOXHO HacTPOUTb MO
BbICOTE, WCMOJb3Ysi HOXKW perynnpyemoi
BbiCOTbl (6850720, npuobpeTaetca no
oTAenbHOMY 3aKasy).

CTaLWIOHapHaﬂ n3MmeputenibHada cMctemMa

Mpunbop MarSurf PS 10 MOXHO MOHTUPOBATH
Ha n3mepwuTensHom ctoiike MarSurf ST-D, ST-F
nnu ST-G KaK efjMHOe yCTPOWCTBO.

[nsa aToro Tpebyetca pepxatenb (6910209,
NprobpeTaeTcA No OTAEbHOMY 3aKasy).

YCTPOMCTBO Nofayv MOXHO MOHTUPOBAaThb Ha
n3meputenbHon ctonke MarSurf ST-D, ST-F
nnn ST-G € NOMOLLBID NEepPeHOCHOM Onopbl
(6910434, npnobpeTaeTca No OTAENbHOMY
3aKasy).

[ina 3T0ro TpebyeTca nepxatenb (6851304,
nprobpeTaeTcsa NO OTAENbHOMY 3aKasy).
(BbinonHUTE AERcTBUA, MOMEYEHHbIe 3HAaYKaMM
8 1 kK, cm. Huxe.)

LnnnHapuyeckoe ycTpOMCTBO NOAAYN MOXK-
HO MOHTUPOBATb Ha M3MEPUTENIbHOW CTOMKe
MarStand 815GN vnu B cyLLecTBytoLLEM 3a-
>KMMHOM YCTPOWCTBE (3aXXMMHOW Ban Aviame-
TPOM 8 MM).

[na 3Toro TpebyeTca nepxatenb (6910435,
nprobpeTaeTca NO OTAENbHOMY 3aKa3y).
(BbINONHUTE AENCTBUSA, MOMEYEHHbIE 3HaYKaMU
® 1k, cm. Huke))
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M3BneuyeHne ycTpoiicTBa Nogayu us
npu6opa MarSurf PS 10 (%)

1. NepesepHuTe Npnbop MarSurf PS 10.

2. HaxuwmarTe Ha nepefHIO0 NaHesb yCTPONCTBa
nogayu, noka He ycblluTe LWenYyok rkcatopa
(23), a 6OKOBOW CTOMOPHbBIA WTUDT (22) He
OKaXeTca c3aau (cm. puc. 4).

3. TlpupepxuBasa yCTpPOWCTBO Noga4vn 3a
3aLUMTHBIN KOXYX LLyMa Ha NPU3MaTU4eckoM
nepxatene (9), nssnekute ero ns MarSurf
PS 10.

4.  OTcoepuHUTe LUTEKepHbIn pasbem (21) oT
YCTPOiACTBa nofauyu.

5. MNopcoegnuute yanuHuTenb (13) K ycTpoicTay
nogaun (12) v wrekepHomy paszbemy (21) (cm.
puc. 5).

° Pa3bem yanuHutens (13) BctaBnaetcs
1 s YCTPOWMCTBO MOAAUM CO LLIETYKOM.
6. [pun HeobxogmMmocTn nomecTute npubop

OLIEHKM B TPAHCMOPTMPOBOYHbIV pyTNsAp (74)
(cm. puc. 1 Hxke).

U3BnevyeHne npmuamMaTU4eckoro
Aepixatensa us ycrpoincrea nogauu (%)
(Hanpumep, Ons 3aMeHbI LLyna Ux yCTaHOBKM
YCTPOMCTBa Nofa4n Ha NMepeHOCHY onopy
NN B 3aKMMHOE YCTPOIACTBO)

1. OcnabbTe gBa BUHTA Ha nepeaHen naHenm
npu3mMaTyeckoro gepxatens (9) ¢ NOMoLLbto
LIeCTUrpaHHoro KJtoya (2 MM) 13 KomniekTa
MocTaBKy.

2. TpoTONKHUTE NPU3MATUYECKNIA AepKaTenb 4O
COMPVIKOCHOBEHWS C LLYMOM, 3aTeM 13BReKuTe
YCTPOMCTBO MOAaYN M3 MPU3MaTM4eCcKoro
LepxaTtens.

3. 3ameHa wyna:
®  y3BeknTe Wyn (8) 13 yCTPOICTBa Nogayn;
®  OCTOPOXHO BCTaBbTE HOBbIN LIyN B
Lep>aTenb Lyna Ha nepefHeit naHenu
ycTpoicTBa nogavu (12) ¢ yyetom
MOSIOXKEHNA LLITEKEPHOrO pasbema.

YcTaHOBKa NpU3MaTM4eckoro gepxartens
B YCTPOWACTBO NOJAYM

1.

BcraBbTe yCTpOMCTBO NOAAUM B NPU3MaTNHECKUNI
fepxatenb (9) 1 NPOTONKHWTE ero Brnepes
Tak, 4TobbI Wyn (8) oka3zancs B LEeHTpe nasa
fepxarens.

Ncnonb3ya wecturpaHHbiii Kiod (2 Mm),
3aTAHUTEe [Ba BWHTa Ha nepefHen naHenu
npU3MaTNU4eckoro pepxatena ycunmnem
0,1 H-m.

YcTaHOBKa YCTPOWCTBa Nogauu B npubop
MarSurf PS 10 (W)

1.
2.

MepeBepHuTe Nprbop MarSurf PS 10.

IMpn HEOOXOANMOCTN OTCOEANHUTE YANNHNTESb
(13) oT ycTponcTBa nofayu.

[ns 3Toro Heobxo[MMO HaxaTb Ha
vikcaTopbl Ha pa3bemMe yAINHNUTENA
(13).

MofcoeanHuTe WTEKEPHbIA pasbem (27) K
YCTPOWCTBY Nogauu (cm. puc. 4).

BcTaBbTe ycTpoiicTBO Nofayv B na3 npubopa
MarSurf PS 10.

BcTaBbTe GOKOBOW CTOMOPHBIA WTHDT (22) B
nas (22a), a dukcatop (23) — B oTBEpCTUE
(23a).

HaxXMnTe Konna4yok C HakaTKOW Ha 3afHen
naHenun ycTponcTea nofayu (12) v npoTonkH1Te
YCTPOWCTBO Nofayu Briepes A0 Lenyka.

10
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5 MN3meHeHMe HacTpoek

B uenax nposepku unu npu HeobxogmmocTn 2.

BbibepuTe MyHKT MeHIO.

M3IMeHeHNnAa HacTpoek npm6opa BbIMONHNTE

cnefytoline AencTns:

1. KocHutecb CTPOKWM 3arosioBka, 4TOOBI OTKpPbITb

MeHIo (cMm. puc. 2).

Ecnn pucnnenn 3abnokupoBaH,

[ ]
l KOCHUTECb 3Ha4Ka

HaxmuTte 3eneHyto knasuwy Start
(Myck), 4TobbI B NIOOOE BPEMS 3aKPbITh
MEHIO 11 BEPHYTbCA B OCHOBHOW B,

Ona 0T06pa>Keva He NOMeCTNBLLUNXCA 4.

3. Tpebyembim 06pa3oM U3MEHWUTE HACTPONKN.
O HacTtpoiika He BbiOpaHa.
@ HacTpoiika BbibpaHa.
I:l DOyHKUMA OTKIIOYEHa.

DOyHKUMA BKIIOYEHa.
[ none seoga.

HaxxmuTe OK.

Ha 9KpaHe NyHKTOB MeHIO UCMOSb3yiiTe
noflocy MPOKPYTKU B MPaBoOi 4acTu

avcnnes.
Yenoeus YTO6bI BHECTW M3MEHEHUE, HaXMuTe a
n3mepeHusa
OnnHa Lt=1,5mMm DuKcnpoBaHHaA [JjIMHa TPaccMpoBaHWA + NONOBMHA
TpaccMpoBaHWA Lt=4,8 Mm LIMHbI NepemMelLieHns fo/nocne namepenus (6e3
Lt=15,0 mm nepemeLleHns go/nocne nsmeperus: 1,25 mm, 4,0 mm,
12,5 MMm).
Lt=NxLc [nuHa TpaccnpoBaHUst = YNCSI0 N 6a30BbIX AVH X

AJIMHa OTCeYKU.

Lt|:|MM

[ln1Ha TpaccpoBaHus onpesenseTcs Npon3BosbHO
(Hanpumep, Lt = 16 mm ans MOTIF).

ABTOMaTMYECKN

[nnHa TpaccnpoBaHWA HaCcTpamnBaeTcA aBTOMaTUYeCKM
BO BPeMSA U3MePEHUNA B 3aBUCMMOCTU OT 3Ha4YeHuA
RSm nnu Rz (B cootBeTcTBUM ¢ DIN EN ISO 4288 1
ASME B46.1).

B cTpoke 3aronoska oTobpaxaetcs "Lt = ABTomaT-kn".

Yucno N 6a3oBbIx
LIH

N5

Yuecno N 6a3oBbix ganH (B cooTtBeTcTuu ¢ ISO, JIS,
ANSI/ASME).

NC

Beog uncna N = o1 1 go 16 (tTonbko ans "Lt = N x Lc").

Mepemelerve no/ MonosuHa [nuHa TpaccnpoBaHuWs BKIKOYaeT B cebsa ANnHY

nocne nsmepeHus nepemMeLLeHna JO U NOCNe N3MepPEeHNa, paBHYIo
NOSOBUHE AJINHbI OTCEYKM.

Het [invHa TpaccMpoBaHUA He BKItOYaeT B cebs AnnHY
nepemeLLeHna JO U NOC/e N3MepPEHNA.

Ounbtp Ls ABTOMaTUYECKN lMocne n3mepeHusa K NPoduto NpUMeHAeTCA rbTpaLma
no MOPOroBoOW AJnHe BOMHbI 2,5 MKM nnan 8 MKM B
3aBMCUMOCTUN OT JJIMHbI TPACCMPOBaHUA.

2,5 MKM @uAbTP Ls ¢ PUKCMPOBAHHBIM 3HaYeHMEM.
8,0 MKMm
Bbikn DunbTp LS BbIKITIOYEH.

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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OunbTp Lc CTaHpapTHO CTaHpapTHas oTceyka (B cootBeTcTBMM C ISO, JIS, ANSI/
ASME).
CokpalLeHHO CnepytolLlan OTCeYKa C CaMblM KOPOTKUM LLIArOM.
0,8 Mm OTceyka ¢ PUKCMPOBAHHBIM LLArOM.
Le [ mm Mpon3BoSILHO Onpefenaemas oTceyKa.
YCTp-BO NOAAYU Bkn Ycrpoinctso noaayn MarSurf PS 10 BktoyeHo.
Bbikn Ycrpoinctso nogayn MarSurf PS 10 BblkntoueHo
(Hanpumep, ecnn 0ObeKT N3MEPEHNA NepeMeLlaeTcsa C
MOMOLLIbIO CTOPOHHEro YCTPOCTBA Nofayn).
YCTpOWCTBO Nofayn CTOPOHHUX MPOV3BOAMTENEN
HeobXOMMO HaCTPOUTL B COOTBETCTBUM C BbIOPaHHOM
CKOPOCTbIO N3MEPEHUS.
CKOpOCTb M3MepeHua 1,0 mm/c CKOpPOCTb U3MepPeHUA, C KOTOPOWN YCTPOMCTBO NoAaum
0,5 mm/c nepemeLLlaeT LLyn no noBepxHOCTU N3MepAeMOoro
obbekTa.
Tun wyna 350 MKMm [lnana3oH n3MepeHnsa NCnosb3yemMoro Lyna.
150 MKMm
100 MKMm
OtkanubpoBaTtb BbinonHaeTcsa kannbposka Liyna (cM. pasgen 3).
MapameTpbl Ra BynyT oLeHeHbl akTVBHbIE NapameTpbl.

Ra

Mpepenbl gonycka

Ra 0,000 0,000

HUXHUA 1 BepxHU Npefenbl 4onycka ANa Kaxaoro
napameTpa.

Hactpoiikn napam-B

C1DMKM

BepxHuin yposeHb ceveHna C1 1 HUXKHUI ypOBEHb CeYeHuA

c2 [ mkm C2 pnAa oueHkn RPc v RSm.

c1/C2 Mopor nofcyeta No BepTUKaNu Ana OoLeHKn RSm.

Rz /10

CREF[] % ba3oBas nuHWs Ans oueHKK r3nyeckoro nokasarens

Rmr vnw tp.

CDMKM
CDMKM

CDMKM

YpoBeHb ceveHns OA Tpex BO3MOXKHbIX 3HaYeHUN
OTHOCUTENIbHOM OMOPHOW ANWHbI Npoduna Rmr unwu tp.

Hacrponkun MOTIF

OunbTp NIV OnepaTopbl A 1 B ana onpegeneHnsa MakCcMManbHOM
B[ mm I/IMHbBI WepoxoBaTocTu/BosiHMCTOCTH No MOTIF.
AprymeHThl Ser1 [ % BepxHAA 1 HVXKHAA NMHUW NepeceyeHnsa ANA WUPWHDI

scr2 [ % CR 30Hbl BbICTYMOB NPOMUNS.

Scf1 [ % BepXHAR U1 HIKHAA IMHIA Nepecedernsa Ana WMPHHBI
Scf2 [ % CF 30Hbl CepALEBUH NPODUNSA.

Scl1 [ % BepXHAR U1 HIKHAA IMHIM NepeceqerHns Ana WPHHBI
Sc2 [ % CL 30HbI BNagvH npoduns.

12
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3KCI'IOpT HacTpoek

SKcnopT

M3Mm. pe3ynbTathl
Mpocunb
MpoTokon (PDF)

Bbibop cofepxmmoro afist coxpaHenus. Comepxknmoe
MOXET COXPaHATLCA aBTOMATUYECKW UV HaxkaTvem

KHOMKW H .

Dainibl COXPaHAKOTCA BO BCTPOEHHOW NaMATU UK

Ha kapTe MicroSD (ecsin OHa BCTaBfieHa B CJ10T) B

COOTBETCTBYIOLLIMX NarkKax.

— Pe3ynbTaTbl M3MepPeHUA COXPaHATCA B nanke
"Export" B hopmate CSV.

—  MMpodmnu coxparstoTca B nanke "Profiles" B hopmate
TXT vnn X3P.

— TIpOTOKOMbl M3MEpPEHUA COXPaHATCA B nanke
"Records" B hopmaTte PDF (cM. Takxe paszgen 5.1).

ABTOMaTUYECKM YKa3zaHHOe COAeP>KMMOe COXpPaHAETCA NMocse Kaxgoro
n3mepeHus.
SKCnopT dhanna ¢ 3aMeHUTb Pe3ynbTaTbl U3MepeHWs IKCMOPTUPYIOTCA B (haiin
N3M. pe3ynbTaTamu Results.csv, pe3ynbTaThl NpeablayLlero n3MepeHus
nepesanuncbiBatoTcA.
[obasuTb Pe3ynbTaTbl M3MepeHus fobasnaioTcs B dhainn Results.
CSV nocse pe3ynbTaToB NPeablayLLEero N3MepeHus.
SKkenopT danna TXT ®PopmaT haina, B KOTOPbI 3anvcaH Npodusb: TEKCTOBbIN
npocuna X3P dhann (*.txt) nnm paiin no DIN EN ISO 5436-2 (* x3p).
Nms daina 1-i TekcToBbIN | WMmsa darina npodunein 1 NPOTOKONOB U3MEPEHUIA
650K MOXET COCTOATb U3 3NeMeHTOB, COAEPXKALLMX MHGOP-
Mauuto npocmns " 1-i TeKCToBbIN 610K" — "4-1 TeKCTo-
4-7 TeKCTOBbIA | BbI 6noK", a Takxke cTpoky "[aTa_spems" (BBOA 3TUX
650K TEKCTOB BbINOHAETCA B NyHKTe TeKCT ANA npoTokona
[aTa_spems B MEHIO).
TekcT pna
npotokona
3arofioBokK 3aronosok, 1-a B kayecTBe 3arosioBka NpoTOKOSa U3MEPEHMA MOXHO
npoTokona CTpoka BBECTM [JO Tpex CTPoK TekcTa (He 6onee 30 cMBONOB B

Kaxnoi). [N pefakTMPOBaHNA HaxMuTe 3HaqoK | & .

3anpocuTe NHdopMa-
uyuto o npochune

1-M TeKCTOoBbIN
onok

4-1 TeKCTOBbIN
onok
KommeHnTapun

B kayecTBe MHOPMaLMK NPOTOKOSA M3MEPEHNS
MO>HO BBECTU [0 MATW CTPOK TekcTa (He 6onee 30
CYMBOJSIOB B CTPOKax " 1-iM TeKCToBbIN 6oK" — "4-i
TeKCToBbIV 6510K" 1 He Gonee 60 CMBOJIOB B CTPOKe
"KommeHTapuin"). ns pefakTMpoBaHua HaxkmuTe
3mauok | £ .

BkntoveHHble TeKCTbl () aBTOMaTn4eCKn BCTaBJIAIOTCA
B Mocyie KaXXAaoro nsmepeHna. Mo3>e X MOXHO n3me-
HUTb B COOTBETCTBNN C I/I3MepeHHOI7I AeTanblo.

3abnokupoBaTb

lMosb3oBaTeslb MOXET yKa3aTb 4ncioson kof (o1 0 go
9999) ana 6nokmposkM HacTpoek MarSurf PS 10.
YT06bI Pa3baOKMPOBaThL HACTPONKM, HEOBXOAMMO
BBECTW YKa3aHHbIN KOL.

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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OcHoBHOWM BUp,

OCHOBHOW BUJ, N5t OLEHKM (FOp130HTaIbHO CripaBa
HaneBo, rOPU30HTAsIbHO C/IEBA HAMPaBo, BepTUKaNbHO,
TOJIbKO pe3ysbTaThl).

MapameTpbl
nuTaHua
YMeHbLUIUTb APKOCTb 10c¢ Nepvog HeakTMBHOCTYM, MO NCTEYEHNUM KOTOPOro 3KpaH
nmcnnen yepes 30c MepKHeT 1 BnokupyeTca.
Hwukorga YTOObI BEPHYTb 3KPaHy NMPEXHIO APKOCTb, KOCHWUTECH €ro.
YT00bI Pa3610KMPOBaTh KPaH, HAKMUTE 3HAYOK
MepenTn B CNAWMN 30c¢ Mepurog 6e30eCTBUA, MO UCTEYEHUN KOTOPOro nprbop
pexunm yepes 5 MUH MarSurf PS 10 nepexoauT B CnsALLmMiA pexxum (ecnm 6ok
Hwvikorpa MUTaHUS He MOAKIIOYEH).
YT06bI NepeBecTn NPUOOpP B Paboynin pexmM, HaxxmuTe
3eneHyto knasuwy Start (Myck).
BbIK/IO4MTL Yepes 15 MUH Mepwof 6e3aeicTBIA, NO NCTEYEHMIN KOTOPOro npnbop
30 MUH MarSurf PS 10 Bbikfito4aeTcs (eciv 610K NMUTAHUSA He
Hwvikorga NOAKJOYEH).

QyH KUMWOHaJlbHble
KnaBuwun

Mporpammupyembim knasuwam F1 n F2 B8 0CHOBHOM
BUAE MOXHO Ha3zHauYMTb yHKLMIO UK NapameTp.

OCHOBHbIE @ A3bIK Bbibop A3blka TekcTa, 0TOOPaXKaeMoro Ha sKpaHe.
HacTpPOMKMn
HaTta HacTpoiika aatbl (opMaT AaTbl 3aBUCKT OT A3bIKa).
Bpems HacTpolika BpemeHu (hopMaT BpemeHn 3aBUCKT OT 5i3bIKa).
MM BbI6op enuHMLbI M3MepeHst (MM 1AW AKOAM).
oM
YpaneHHoe DYHKLUMA ANCTAHLVMOHHOMO YNpaBAeHna BKIOYeHa,
ynpasneHue T. €. BbINOSIHeHWe n3mepeHust Ha MarSurf PS 10
MOXHO 3anycTuTb Yepes nHTepdenc MarConnect
(c™m. paspen 5.2).
NHdopmayms CoxpaHutb CoxpaHeHvie nHdopmaumnn B daine machineinfo.pdf.
Tak>ke co3paetca oxaTbii chaiin marlog.tar.gz, KOTOpbIN
B cnyyae c6osi HeOOXOAMMO OTMPaBUTL B CYXKOy
TexHMYeckoro obcnyxxmsanms Mahr.
AKKYMYNATOP OTObBpaxeHWe pecypca akkymynaTopa B %.

Monox. wyna

OTOobBpaxkeHne Tekylero NofoxeHus Liyna (B choopmaTte
"-,-- MKM" npu noractiem 3kpaHe).

N3mepeHna

OTO6pa>KEHI/IE KOmnm4ecTBa BbIMNOJIHEHHbIX I/I3MEpeHVII7I.

Lnknbl 3apagku

OTo6pa>KeHme KONn4eCTBa BbINOJIHEHHbBIX LIMKI0B 3apAaKn.

Bpems skcnnyaTaumm

OOBbIYHbIV pexXM

OT06paxkeHne BpemMeHu SKCryataumnmn B 06bI4HOM
pexvime (B Yacax).

SKOHOM. pexum

OTobpakeHve BpemMeHn 3KCryaTaummn B ChsLlem
pexume (B Yacax).

Onepauuu
KanmobpoBskm

OTObBpaxkeHWe cBefieHWA O TPex NoCNeaHNX
npouenypax Kannbposku (gata, pacyeTHoe 3HaueHve
KOPPEKTUPOBKM).
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Bepcus MO OTobpakeHwe Tekylen Bepcum MO, yCTaHOBIEHHOTO Ha
MarSurf PS 10.

JlnueHsun OTObBpaxeHne NNLEeH3MOHHbIX cornaweHnii Mahr n
nepeyHs naketoB OSS, ncnonbyembix 8 MarSurf PS 10,
1 COOTBETCTBYIOLLINX JINLLEH3UA.

O6cnyxmBaHue CepBrICHOE MeHIO (TOJbKO AJ1A TEXHUYECKUM
cneumanmcToB Komnaxnmy Mahr).

5.1 OTo6parkeHne norotuna ®ann INI  copepXwuT pasgen

3aKa3uuKa B NpoToKoJie
n3mepeHus

B NpoToKOse U3MepeHwst MOryT 0TOOpaXxaTbCA No-
roTUMN 3aKas4uka, TPV CTPOKM 3arofioBka NpoToKoNa
M NATb CTPOK MHDOPMaLMn Npoduns.

YT0bbl B MPOTOKOSE M3MepeHua oTobpaxkancs
NIOrOTWN Ballieil KOMMaHWK, BbINOSIHWTE CiefytoLLmne
0encTBUA.

1.

Co3panTe haiin ¢ n3obpaxkeHnem noroTuna
KOMMaHum.
—  [Jonyctumble hopmaTsl hannos:
*.svg, *.png, *.jpg, *.bmp unn *.gif
— OnTuManbHbIA pa3mep M300paxKeHns
(LU x B):
135 x 80 nukcenend

MNopkntounte MarSurf PS 10 Kk komnbloTepy
yepes USB-nopT C~<£2 (6).

MarSurf PS 10 pacno3HaeTca Kak HOBbIA AMCK
"MarSurfPS10".

OtkponTe nanky "usersetttings".

CoxpaHuTe aiin ¢ n30bpaxxeHnem norotuna
KOoMnaHuM B nanke "usersettings".

B TekcToBOM pepakTope (Hanpumep, B
npunoxeHnun WordPad), oTkpoiite caiin
"usersettings.ini". Pegaktop Microsoft gns stoin
uenu He nogxoamT!

8

M306paxkeHns Apyroro pasmepa aBToMaTUyeckun
MacwTabupytotcs go 135 x 80 nukcenen.
PexomeHpayem 1cnonb3oBaTth aiiibl popmaTta *.svg.

[ProtocolHeader] co cienyolwmm
Kto4amm.

[ProtocolHeader]
LOGO_NAME=
TITLE 1=
TITLE 2=
TITLE 3=

TEXT 1=

TEXT 2=

TEXT 3=

TEXT 4=
COMMENT 0=

BeeayTe uma haiina u306paxxeHns, B KOTOPOM
HaXoAWTCA NIOTOTUM KOMMaHUW, nocsie 3Haka
paBeHcTBa 415 Ktova "LOGO NAME".
Mpumep. LOGO NAME=Mylogo.svg

CoxpaHuTe harn "usersettings.ini". ®opmat
chaina (NpoCcTon TeKCTOBbIV (aits) n3mMeHATb
Henb3A!

° Tekct gna kmoven "TITLE 1" -
1 "COMMENT 0" TakxXe MOXHO 3afaTb B

NyHKTe MeHto TeKcT ansa npotokona (cm.
Paszgen 5).

Crpokn "TITLE 1"-"TEXT 4" moryt
cofepxatb He 6onee 30 CMMBONOB Ka-
xpas, cTpoka "COMMENT 0" — He Gosnee
60 cumBosoB. A Habopa TeKCToB pa3pe-
LIaeTcA nCnofib3osaTb Koanposky UTF-8.

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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5.2

MNepepayva pesynbTaToB
nsmepeHus ¢ nomotybio MO
MarCom

OnA nepenayv pesynbTaTos U3mepenus n3 MarSurf
PS 10 B Buae thaiina Microsoft Excel (Bepcun 97 n
BblLLIe), TEKCTOBOro hainna nnm yepes KtoyeBom
KOA HanpsMylo B fllo6oe npunoxeHne MOXHO
CMonb30BaTh NPorpamMmHoe obecreyeHvie MarCom
Standard nnn MarCom Professional.

1.

MoaxntounTe Kabenb faHHbIX 16 EXu (4102357)
K pasbemy vHTepderica MarConnect "DATA"
(4) Ha npubope MarSurf PS 10 n k USB-nopty
KOMMbloTepa.

OTKpoiiTe NporpamMmmHoe obecneyeHne MarCom
Standard nnv MarCom Professional (Bepcum 5.1
1 BbiLLe).

Hactpoiite napametpsl MO MarCom (npu He-

06X0AUMOCTW).

e Bnone "Mpubop" (None co CNckom) Bbl-
6epute "MarSurf PS 10",

® B nose "3anpoc faHHbIx Yepes" (none co
CMWCKOM) BbIGEpUTE NCTOYHMK KOMaHAbI
3anycka u3mepeHus Ha npmbope MarSurf
PS 10.

e B none "MepenaTb B" (Mofie co Cnnckom)
BbIOepUTE LienieBoe NpuoXeHue.

MofpobHble CBEAEHNSA CM. B PYKOBOA-
CTBe MO 3KCMyaTaLunm NporpamMmmHoro
obecneyeHmns MarCom.

3anycTuTb n3MepeHue Ha npubope MarSurf

PS 10 MOXHO HECKOMBbKMMM Crocobamu.

®  HaxmuTe 3eneHyto knasuiy Start (Myck)
Ha npubope MarSurf PS 10.

®  HaXmuTe MNyHKT MeHIO YpaneHHoe
ynpasJieHue 1 aKTUBUPYNTE UCTOYHUNK
KOMaH[bl 3anycka (HanpumMep, Knaeuly
F1), ykazaHHbiin B 11O MarCom.

Mocne KaxAoro n3mMepeHuns 4YUCnoBble 3Ha-

YeHWA BCeX akTVBMPOBAHHbIX NapaMeTpoB

nepepatotca 13 MarSurf PS 10 B BbibpaHHOe

MeCTOrMOJIOXKEeHWe B CrefytoLeM dopmaTe:

—  EAVHUUBI U3MepeHuda, oTobpaxkaemble
Ha aKkpaHe npubopa MarSurf PS 10 (gaxe
ec/n caMu eIHNLbI He NnepechiNanmnch).

—  [ecATuYHble pa3pagbl, oToOpaXaemble Ha
aKkpaHe npunbopa MarSurf PS 10.

— B KayecTBe fecATUYHOro pasgenurens
MCMOMb3yeTCA TouKa.

— Kaxpabli napameTp 3akaH4uBaeTCA
cvmBoniom CR (BO3BpaT KapeTku).

[ Pe3yJ‘| bTaTbl, KOTOPble He yhaeTcA
l OLEHUTb, SKCMOPTUPYIOTCA B dJOpMaTe
" _n
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6 TexHun4yeckoe
ob6cny>XuBaHue, o4MUCTKa U
TpPaHCNOPTUPOBKA

TexHuyeckoe obcnyxxmBaHue npubopa MarSurf
PS 10 npenycmaTprBaeT BbINOMHEHWE CleAyOLLNX
onepauum.

®  [10CKOSbKY BCTPOEHHbIN STANOH M3HALLMBAETCS
BO Bpems KannbpoBKK, Mob30BaTes b A0XKEH
C 3a1aHHOW NePUOANYHOCTLIO NMPOBEPATb €ro ¢
MOMOLLIbIO OTAENbHOro Npubopa Ans nMepe-
HIWS LIEPOXOBATOCTM C UCMOSb30BaHeM be30-
MopHoro Lyna (cM. pasgen 6.1).

° Mpnbnun3nTensHo Yepes 350 onepauui
1 KanubpoBKM MOXeT NoTpeboBaTbCA 3a-
MeHa 3TanoHa. Ecnm kannbposka Bbl-
MOJHAGTCA eXeLHEBHO, CPOK CIy>KObI
COCTaB/IAET OfUH TOA,

Kanubposka npunbopa MarSurf PS 10 n wyna
BbINOJIHAETCA Ha 3aBOLe-U3roToBuUTENe, NO3TOMY
WX perynvpoBka He TpebyeTcs.

TemM He MeHee, pekOMeHyeTCA MPOBepPATb
TOYHOCTb U3MEpPeHNA C 3aflaHHOM NepUoLNYHOCTbIO,
a TakxXe B cfly4ae COMHEHUI B [OCTOBEPHOCTU
pe3ynbTaToB U3MepeHus. MpoBepKa BbINMOMHAETCA C
1Crob30BaHNEM BCTPOEHHOTO 3TafloHa, OTAENbHOrO
3TasloHa LLepoXoBaTOCTU WM 3TasloHa reomMeTpum
(cm. pasgen 3).

Mpnbop MarSurf PS 10 n Bce ero
KOMTMOHEHTbI HEOOXOAMMO MPefOXPaHATb
OT AJINTENbHOIO BO3AENCTBYS CONTHEYHbIX
Jlyyeld, MOBbILLEHHOI BAAXKHOCTM 1 MbISN.

Bo3fencTBue NOBbILEHHbIX TeMMepaTyp
COKpaLlaeT CPoK CyKObl 371EKTPOHHbIX
YCTPOWCTB, MPVWBOAUT K MOBPEXAEHMIO
aKKyMynATOPOB U fedopmaunmu wau
MnaBfAeHNIO HEKOTOPbIX MIAaCTMacCOBbIX 1
CVHTETWYECKMX MaTeprasos.

XpaHeHve npubopa B yCIOBUAX HU3KUX
TemnepaTyp 3anpetieHo. lNpu Bo3BpaTe
B NoMeLLeHne ¢ 0ObIYHOM TemnepaTypor
MOXeT BO3HWKHYTb KOHAeHcauunn
BNnarn BHYTPW nNpubopa, 4TO BbI3OBET
NOBPEXAEHNE NEKTPOHHbIX CXEM.

He npukacanTecb K HaKOHEYHUKY Lyna.
3alumilanTe ero OT yaapos.

He ponyckanTte nonafaHna cMasku, Macen
N OPYTUX XXMOKOCTEN BHYTPb LLyMa.

[To mepe BO3MOXHOCTW CTapanTecb He
JonyckaTb nonagaHua Ha npnoop MarSurf
PS 10 macna, cmasku n oxnaxkgaroLinx
KMOKOCTEN, MOCKOJNIbKY 3TV BeljecTBa
CMOCOOHbI HapyWwnTb paboTy KnaBuLn
Start (Myck).

Ouncrka

e [lo Mepe HeobXoAMMOCTW ounwanTe
NMOBEPXHOCTb Npubopa MarSurf PS 10 markoin
6e3BOPCOBOW TKaHbtO, C/lerka yBlaXKHEeHHOM
BOAOW USIN OBbIYHBIM YUCTALLMM CPEACTBOM
015 M3Aenuin n3 nnacTtmMacchl.

®  [lpy HeOOXOAMMOCTI ClefyeT OYUCTUTD LLYM
MATKOW LLETKOW 13 TOHKOro BOJSIOCaA.

He nonyckanTe NPOHNKHOBEHMA XXNLKOCTEN
BHYTPb Nprbopa B NpoLecce ero O4nCTKU.
He wvcnonb3ynte motolme cpepcTsa,
pacTBOPAIOLLIME NNACTYK (TakMe KaK aLeToH),
U LLIENOYHbIE MOtOLLME CPefCcTBa (LLenok).

XpaHeHue

Korga npu6op MarSurf PS 10 1 ero npuHagnexHoct
He MCMoNb3yloTCA, PEKOMEHAYETCA XPaHUTb VX B
TPaHCNOPTMPOBOYHOM DyTasipe (MM B KOPOOKe,
B KOTOPbIV NOCTaBMAETCA KOMTEKT).

He ponyckaiTe ckpy4vBaHWA W Ype3MepHOro
HaTAXeHnA USB-kabens 6noka nuTaHus.

Mahr GmbH, MarSurf PS 10

17




TpaHcnopTMpoBKa U AOCTaBKa

OcTOpOXXHO!
B npouecce TpaHCMOPTUPOBKIX 1 OTIFPY3KM

BO3MOXHO MOBpeXAeHne yCTpONCTBa
noga4u v Lwyna.

Mpn TpaHcnopTupoBke npubopa
HeobxoaMmMo cobntofatb NpuBedeHHble
HVKEe UHCTPYKLMW. B NpOTUBHOM Cny4ae Bce
rapaHTUiHbIe NpeTeH3un By ayT OTKOHEHbI!

B cyyae nepemellieHns B npefenax npeanpuatus
B TPaHCMOPTUPOBOYHOM (hyTAsApE:

1. YcTaHOBWTE KPaCHbIN TPAHCMOPTUPOBOYHbIN
huKcaTop CHU3Y Ha NPU3MATUYECKMIA AepKa-
Tenb (9) (cM. MHDOPMALMOHHbIA LOKYMEHT
3763316).

2. Bbiknounte nprbop MarSurf PS 10 1 nomectute
€ro B TPAHCMOPTUPOBOYHbIA hyTAAp.

B cnyyae oTrpysku 3a npefensl NpefnpuaTua:
1. Bbiktounte npubop MarSurf PS 10.

2. W3BnekuTe yCcTPOWCTBO nofdayn n3 npubopa
MarSurf PS 10 (cm. 38 B Paspene 4).

3. YCTaHOBUTE KPACHbIA TPAHCMOPTUPOBOYHbIN
hrKcaTop CHM3Y Ha NpU3MaTUYecKunin gepxa-
Tenb (9) (cM. MHDOPMALMOHHbIN LOKYMEHT
3763316).

4.  TlomecTuTe yCTPOWCTBO NOfayn B npefHasHa-
YeHHOe AJ1A Hero OTAeNeHne TPaHCNoPTUPO-
BOYHOIN KOPOOKHU.

5. Ynaky#Te npubop MarSurf PS 10 (B dyTnape)
OCTasbHble ero NPUHaANEXHOCTY B TPaHCMop-
TUPOBOYHYIO KOPOOKY.

6.1 lMpoBepka BCTPOEHHOrO 3TafioHa

ﬂOpH,D,OK onpepdeneHna 3Ha4yeHnA Rz BCTPOEHHOro
3TaJloHa

1. Pa3mecTuTe nogxompsawuin npubop Ans
M3MepEHNS LLIEPOXOBATOCTY 2 TakuM 0bpasom,
YTOOBI LLyN pacrnofarancs cBepxy 3TasoHa,
a OJvHa TpacCMpOBaHWA MpU M3MEepeHUu
coctaBnsina 5,6 Mm (cm. puc. 3).

2. Ha n3mepwuTtenbHoM npubope 3aganTe 4NHY
TpaccmpoBaHuA Lt = 5,6 MM.

3. BbINOAHWTE OLHO MM HECKOMIbKO N3MEpeHUN,
KaXk[pli pa3 cyMTbIBasA U3MEPeHHOe 3HaveHme
Rz.

4. YcpepHwTe n3MepeHHble 3HaveHna Rz.

5. BBeguTe Bbl4MC/IEHHOE 3Ha4YeHMe Rz B Ka4yecTBe
HOMWHaJIbHOrO 3HayeHnA Rz Npu cnegytoLlen
kanubposke MarSurf PS 10.

6.2 3ameHa akKymMynaTtopa

|_|pl/l ONNTeNIbHOM NCNOJNIb30BaHUN BCTPOEHHOro
AKKYMYnATOpPa ero MakcnmmMalbHaA eMKOCTb
MOCTEeNeHHO CHWMXKAeTCA, YTO MOXKET NpnBecTn K
HeO6XO,EI,VIMOCTI/I 3aMeHbl akKKyMyNATOpa.

3aMeHy aKkKyMmynAaTopa pa3pelleHo
BbIMOMHATL TOJIbKO MOAFOTOBJIEHHbIM

cneymanncram.

PaspeluaeTca ncnonb3osaTth TOMbKO JNTUIN-
WOHHbIA akkymynatop 3,7 B/3150 MA-y
(3030057). Wicnonb3oBaHue ppyroro

aKKyMy/nATOpa MOXeT CTaTb MPUYUHON
BbIXOZa Npubopa n13 cTpos.

MopsAoK 3aMeHbl akkymynaTopa (cm. puc. 6 Ha
3a/Hev KpbILLKe-CTBOPKE):

1. C NOMOLLBIO KPecToBOI OTBEPTKM OC/1abbTe 1
OTBUHTUTE YETbIPE BUHTA (25) B HUXKHEN YacTun
ycTporictea MarSurf PS 10.

2. YcraHoBute MarSurf PS 10 Ha npuamaTtuyeckoe
OCHOBaHWe.

9  Hanpuwmep, yctpoictso nogayn MarSurf SD 26 ¢ 6es-
OMOpPHbIM LLynoM BFW-250 1 n3mepwuTenbHbiit nprubop
MarSurf M 400 nan MarSurf XR 1
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10.

1.

13.
14.

AKKYpaTHO HaK/IOHUTE BEPXHIOK YacTb (26)
npubopa MarSurf PS 10 Ha 90° BneBo (kak npu
OTKPbITUN KHUTK).

AKKYpaTHO OTCOeAVHUTE pa3beMbl (27) 1 (28)
oT Knemm (27a) n (28a) Ha nnarte.

OcnabbTe TPy BUHTa AepyKaTenNs akkymynaTopa
(30).

M3BneknTe akkymynsaTop (29).

BcTaBbTe HOBbIN akkymynaTop (3030057)
3TUKETKOWN BBEPX.

YcTaHoBWTe fiepykaTesb akkymynsaTopa (30) Ha
aKkyMynsaTop (Hagnucsto "Top" BBEpX) 1 3aTs-
HWUTe Tpu BUHTa ycunnem 0,4 H-m.

MoakntounTe pasbemsl (27) n (28) Kk knemMMam
(27a) n (28a) Ha nnate.

AKKypaTHO BEpHUTE BEPXHIOKD 4acTb Nprdopa
MarSurf PS 10 Ha mecTo.

®

YCTaHOBKTe YeTbipe BUHTA (25) Ha MeCTo U
3aTAHUTE UX YCUAIMEM, HE MPEBbILLAIOLLUM
1 H-m.

YeTbipe BUHTa ABAAKTCA
CcaMOHape3alLWnmn, Mno3TomMy
Ype3MepHoOe ycunume npu wux
3aTAMMBaHMM MOXeT MPUBECTU K
Cepbe3HOMY MOBPEXAEHMIO KOpryca.

Bkntounte npubop MarSurf PS 10 n ybeanTecs,
4TO OH paboTaeT NpPaBWIIbHO.

MpoBepbTe HacTpoiikn MarSurf PS 10.

MonHocTbio 3apaauTe akkymynaTtop MarSurf
PS 10.

6.3

®

t]

YcTaHOBKa OGHOBEHUA
nporpamMmmMmHoOro obecnevyeHus

Mpn o0OHOBMEHUW MNPOrpPaMMHOro
obecneyeHns BCe HACTPONMKMK, a Takxe
npodunun, pesynbTaTbl ¥ MNPOTOKObI
N3MepeHns, XxpaHawmeca B namaTu,
COXpaHSIOTCA.

Wekntoyerune:
Mpy 06HOBAEHNM MPOrPaMMHOro obecreye-
Hus ¢ Bepcun v1.00-12 (unn Gonee paHHen)
1o Bepcun v1.00-14 (unu 6onee no3gHen)
Heo6XOMMO BbIMONHUTL CIIEAYHOLLIMe [ei-
CTBUS:
®  [lepen TeM KaK MpUCTYNUTb K OOHOBIe-
HWIO, MPY HEOOXOAVMMOCTM BbINOSHUTE
pe3epBHOE KOMMPOBAHME AaHHbIX, Ha-
npumep, 13 nanok
\\MarSurfPS10 \Export
\Profiles
\Records
\usersettings
®  [lo 3aBepLUeHNUM OOHOBMIEHNSA 3aHOBO
BbIMOJIHUTE KaNMOPOBKY Lyna, ycTa-
HoBnieHHoro B MarSurf PS 10 (cm.
Pazpen 3).

OG6HOBMeHME NpOorpamMmMHOro obecrneveHus
MOXKHO BbIMOJHATb, TOSIbKO eC/N akKyMy-
NATOP MOJIHOCTBIO 3apsiXKeH unn npubop
MarSurf PS 10 nogkto4eH K ceTn ¢ NoMo-
LLbto Br10Ka NUTaHWS.

YTOObI YCTAHOBUTbL HOBYKO BEPCUIO MPOrPamMMHOro
obecneyeHns, BbINOSHWTE CrefytoLLve aencTBus:

1.
2.

BbiknitounTe npnbop MarSurf PS 10.

BcraBbTe kapTy MicroSD ¢ Hosow Bepcumein MO
B rHe310 (5).

Bkntounte npnbop MarSurf PS 10.

HoBas Bepcua MO OypeT ycTaHOBJiEeHa
aBToMaTMyeckn, O YemM MNOABUTCA
COOTBETCTBYIOLLEE COOOLLEeHMe.

M3Bnekute kapTy MicroSD u3 rHe3ga (5).

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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7 KomnnekT nocraBku

6910230
6910231

6111520

3028331

3028332

3028323

7053553

3903456

7054136
3763315
3763316
3763438

3762815
3762817

7053543

7054134

Komnnekt MarSurf PS 10 (2 mkm)

Mpubop MarSurf PS 10 gna
N3MepeHWst LLIepoXoBaTOCTK

(c HTepdencom Ha 17 s3biKax) co
BCTPOEHHbIM YCTPONCTBOM MOAAYN U
3TasIoHOM

OpHoonopHbIv Lwyn PHT 6-350,
paguyc HakOHeYHMKa Lyna 2 MKM,
AnanasoH nsmepexunin 350 Mkm,

[ONA N3MEPEHUI Ha FOPU30HTasbHbIX
NMOBEPXHOCTAX, B OTBEPCTUAX Aname-
TPOM OT 6 MM U rybuHOM o 17 MM 1
B Ma3ax LUMPUHON OT 3 MM

bnok nutaHna
(100-264 B nepem. Toka, 5 B nocT.
TOKa)

4 nepexofHwvka afis 610Ka NUTaHWA
3028331 (o149 MCnonb3oBaHWsA

Ha Tepputopumn EBponbI,
BennkobputaHun, CLLUA v ABcTpanvn)

USB-kabenb (USB-A, mukpo-USB)
OJINHON 2 M;

ANA NOAKMIOYeHNs 6noKa NUTaHWA
1 nogkntoyerHna K USB-nopty
KoMMbloTepa

Y ONUHUTENbHbIA Kabenb Ans
CbeMHOro yCTpOnCcTBa Nodayn AjnHON
1,2Mm

OTBepTKa C LIeCTUrpaHHOM roI0BKOM,
pasmep nof ko4 2.0

TpaHCNopTNPOBOYHbIN (hrKcaTop
PykoBOZACTBO MO 3KCMyaTaLmm
VIHpOpMaLWMOHHBIA ANCT (Ha 17 A3blkax)

TexHnYecKkne XxapakTepucTukm
(Ha HemMeLKOM ¥ aHTIMIACKOM Si3blKe)

MamaTtka "MarSurf. Surface
Parameters" (Ha HEMELIKOM W aHTNA-
CKOM fi3bIKe)

TpaHCNOPTUPOBOYHbI thyTNAp
C HanneYyHbIM pemMHem

Kopobka ans TpaHCnopTpOBKY

6910232
6910231

6111526

3028331

3028332

3028323

7053553

3903456

7054136
3763315
3763316
3763438

3762817

7053543

7054134

Komnnekt MarSurf PS 10 (5 mkm)

Mpwbop MarSurf PS 10 gna
N3MepeHWs LEPOXOBATOCTM

(c HTepdericom Ha 17 A3bikax)

CO BCTPOEHHbIM YCTPOMNCTBOM MOAAUM
1 3TasIoHOM

OpHoonopHbI Wwyn PHT 6-350,
pafnyc HakoOHeYHMKa Lyna 5 MKMm,
[Ovana3soH nsmeperunin 350 Mkm,

LOJ1A U3MePEeHUN Ha rOPU30HTasbHbIX
MOBEPXHOCTAX, B OTBEPCTUAX AMame-
TPOM OT 6 MM U rybuHO Ao 17 MM 1
B Ma3ax LUMPUHON OT 3 MM

bnok nutaHua
(100-264 B nepem. Toka, 5 B nocT.
TOKa)

4 nepexopHvKa s 6noka NUTaHWs
3028331 (a1a UCnonb30BaHMA

Ha Tepputopun EBponsl,
BenunkobpwvTaHumn, CLUA v ABcTpanun)

USB-kabenb (USB-A, mukpo-USB)
OJIMHON 2 M;

ANA NoAKIoYeHnsa 6noka NUTaHmsA
1 nogktoyenHua Kk USB-nopty
KoMnMbloTepa

Y ONMHUTENbHbIR Kabenb s
CbEMHOrO YCTPOWCTBa Nodadv AJNHOM
1,2 M

OTBepTKa C LUEeCTUIrPaHHOW rOI0BKOW,
pasmep nof ko4 2.0

TpaHCNoOpPTMPOBOYHbBIN (rkcaTop
PyKOBOZCTBO MO 3KCryaTaLmm
VHopMaLMOHHBIA ANCT (Ha 17 s3bikax)

TexHn4eckmne xapakTepuctTnk (Ha
HeMeLKOM W1 aHrTMACKOM SA3bIKe)

MamsTka "MarSurf. Surface
Parameters" (Ha aHrMMACKOM SA3bIKe)

TpaHCNopTMPOBOYHbBIA dyTAAP
C HamneYHbIM peMHeMm

Kopobka ans TpaHCnopTupoBKM
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8 MpuHagneXxHocTn, 3anac-
Hble N GbICTPOM3HALLUNBAIO-
Lwuecs Yyactu

3anacHble n 6bICTpO|/I3HaLIJI/IBaIOLIJ,VIeCH

Yyactn
7053546

3030057

7054131

STtanoH gna MarSurf PS 10, Bkn. cep-
Tndukat Kanmbposkn Mahr

JINTUA-NOHHBIV aKKYMYNATOP ANA
MarSurf PS 10, 3,7 B/3150 MA-Y

3alUMTHbIE KPbILLKM 4/l pa3bemMoB
npunbopa MarSurf PS 10

n PUHagNe>XXHoCTun

4413000

4413001

4413005

6910435

6710803
6710807
6910209

6910434
6850720

6851304

6820602

M3mepuTenbHas cTonka MarStand
815 GN ¢ TpeyronbHbIM OCHOBaHWEM,
BbicoTa 300 Mm

M3mepuTenbHas cTonka MarStand
815 GN ¢ TpeyronbHbIM OCHOBaHMEM,
BbicoTa 500 MM

M3mepuTenbHas cTonka MarStand
815 GN ¢ TpeyronbHbIM OCHOBaHWEM,
BblcoTa 750 MM

Lep>xatenb Ans KpenneHus LnmH-
LpVYECKOro yCTPONCTBa Noga4n
MarSurf PS 10 Ha n3meputenbHoi
cToike MarStand 815 GN unu B 3a-
>KMMHOM YCTPOWCTBE C 3aXKVMMHbIM
BaJIOM AVamMeTpoM 8 MM

M3meputenbHas ctoiika MarSurf ST-D
M3meputensHas ctoitka MarSurf ST-G

[ep>atenb Ans kpenneHus npubopa
MarSurf PS 10 (B cbope) Ha n3me-
puTensHom ctovke ST-D, ST-F unun ST-G

MepeHocHas oropa

Ho>Ku perynvpyemoi BbICOTbI (2 LWT.)
LNA nepeHocHon onopbl 6910434

[lep>xaTenb Ana KpenneHna
ycTpoiicTBa nogayun npubopa MarSurf
PS 10 Ha n3mepuTenbHON CTONKe
ST-D, ST-F unu ST-G ¢ nomolLLpto
nepeHocHom onopbl 6910434

STanoH reometpun PGN 1 ana
AMHaMWYecKkol KannbpoBKy Mo
3HaveHusM Ra, Rz, RSm; cuHycoobpas-
HbIA Npodunb 60po3A0K, rNybrHa
npoduna ok. 1,5 MKM, paccTosiHme
mexzy boposgkamm ok. 0,10 Mm

6820601

6820605

9027715

6980102

6299054

4102552

4102551

4102357

4102231

4102230

6910427

6111520

STtanoH reometpumn PGN 3 ana
LOVHaMUYEeCKON KannmbpoBKM No
3HaveHuAM Ra, Rz, RSm; cuHycoobpas-
HblI Npodunab 6opo3a0K, rNybrHa
npocunA oK. 3 MKM, paccTosHue

mex gy 6oposakamu ok. 0,12 Mm

StanoH reometpun PGN 10 ana
AMHaMMYecKow KannmbpoBku No
3HaveHuAM Ra, Rz, RSm; cuHycoobpas-
HblI Npodunab 60PO3A0K, rNydrHa
npoduna ok. 10 MKM, paccTosHue
mexgy 6oposgkamu ok. 0,20 Mm

KannbposouHbiin cepTudmkat Mahr
ons PGN

KannbposouHbiin ceptudpunkat DKD
nna PGN

MporpammHoe obecreyeHe oLeHKN
MarSurf XR 20 (c nutepdeiicom Ha
16 A3blKax), BKJI. KJO4 nuLeH3un Mahr

MporpaMmmHoe obecrieverne MarCom
Professional ans npvmereHus
M3MEPEHHbIX 3HAYEHWIA, MONYyYEHHbIX
Ha npunbope MarSurf PS 10

MporpamMmmMHoe obecrneyeHne
MarCom Standard ans npumexeHus
N3MePEHHbIX 3HaYeHW, NOSYYEHHbIX
Ha npwbope MarSurf PS 10

Kabenb faHHbIX 16 EXu ¢ knaBuLLen
Start (Myck), BKJ1. nporpaMmMHoe
obecneyeHne MarCom Standard

BecnposogHo nepegatymk 16 EWe,
Bluetooth® Smart, nnana3oH npu-
6n113. 6 M ANs nepegayn nmep.
3HaveHunn ¢ MarSurf PS 10 Ha MK ¢
MOMOLLIbIO MPOrpaMMHOro obecnedve-
Hua MarCom

BecnpoBogHom npremHuK,
Bluetooth® Smart

LnnnHapryeckoe ycTpONCTBO NOAA-
4yn MarSurf RD 18 C2 ona nsmepe-
HW B NONEPeYHOM HamnpasieHun,
Lt (Makc.) = 4,8 Mm

OpgHoonopHbIn wyn PHT 6-350,
pafnyc HakOHeYHMKa Lyna 2 MKM,
avanasoH n3mepeHuit 350 MM,

018 U3MEPEHNN Ha FOPU30HTaNIbHbIX
NOBEPXHOCTAX, B OTBEPCTUAX AMame-
TPOM OT 6 MM 1 rny6rHOR Ao 17 MM 1
B Ma3ax LWMPUHON OT 3 MM

Mahr GmbH, MarSurf PS 10

21




6111526

6111521  OpHoonopHbIn Wwyn PHT 3-350,
amanasoH n3meperut 350 Mkm, ana
N3MepeHuI B OTBEPCTUAX AMAMETPOM
0T 3 MM 1 rnybuHoi o 17 Mm
SE,7
20,8
8111521 -ﬂI

OpgHoonopHbIn wyn PHT 6-350,
pafunyc HakoHeYHMKa Llyna 5 Mkm,
AnanasoH nsmepexunin 350 Mkm,
LA U3MEPEHUI Ha TOPU3OHTAIbHbIX
NMOBEPXHOCTAX, B OTBEPCTUAX
AMaMeTpoM OT 6 MM 1 ryOuHom fo
17 MM 1 B Nasax LWMPUHOM OT 3 MM

7] j

6111524

(=]

OpgHoonopHbIn wyn PHT 11-100,
YrI0BOW, Anana3oH n3MepeHnin
100 MKM, 018 U3MepeHnin B
yrnybneHvsx, Hanpumep B nasax
LUMPUHOR OT 2,5 MM ¥ TybuHom
0o 7,5 Mmm

6111524

10,8

7.6

6111522

7y

o

B

0,8

OpHoonopHbIn wyn PHTF 0.5-100,
amanasoH nsmepexunin 100 Mkm,
ONA U3MepeHnii Ha BOKOBbIX
noBepXHOCTAX 3yba

18,75

o

6111522

6111525

OpgHoonopHbIv wyn PHTR 100

¢ OOKOBOW OMOPOM, AManasoH
n3mepermn 100 mkm, ana
N3MEPEHMN Ha BOTHYTbIX W BbIMyKJIbIX
NMOBEPXHOCTAX

6111525

od

EXNING

L

6111523

[ByxonopHbint wyn PT 150,
ananasoH n3meperuit 150 MM,
0118 U3MEePeHNIN Ha NncTax MeTansa
W UMIMHOPUYECKUX MOBEPXHOCTAX
B COOTBETCTBUM CO CTaHLAPTOM

DIN EN 10049 (SEP)

103,5

46,5

2,2

— |

|®

6111523

6850540

6850716

6850715

7028532

7028530

Il

o I

YonuHutens ana wynos PHT,
anvHa 80 MM, 4NA n3MepeHunin

B OTBEPCTUAX AMAMETPOM OT 9 MM
(c wynom PHT 3-350)

3awyTa wyna, ctasb,
051A oTBepcTUi gnametpom oT 10 Mm

3a|_|.u/|Ta luyna C npusmMaTnyecknm
OCHOBaHwveMm, Ctasb, anAa I/|3MepeHVIVI
Ha UnnnHapuyecknx getanax

3alymTa LWwyna, naacrmacca,
0718 OTBepCTUi gnameTpom ot 10 Mm

3almMTa Wwyna ¢ npu3mMaTnyeckmm
OCHOBaHWeM AN U3MepeHuii Ha
UMAVHAPUYECKUX feTansax
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Informacidk az Open Source Software
termékhez

A Mahr GmbH fenti szoftvere tdbbek kozott
tartalmazza azokat a részeket, melyek Open
Source Software-ként (OSS) vannak engedé-
lyezve.

A Mahr GmbH nem vallal felelésséget az Open
Source Software nem jelen termékben hasz-
nalt részeiért. Ezek szerzéi joga egy vagy tobb
szerz6t illeti.

A kapott OSS csomagok verzidinak és licence-
inek olvasasahoz: A MarSurf PS 10 meniben
érintse meg a Licencek pontot.

Az Open Source Software jelen termékben tar-
talmazott forraskdd a Mahr GmbH-tél igényel-
hetd. Ehhez kiildje el e-mail-ben a termék nevét
és verzioszamat az info@mahr.com cimére. A
forraskddot az adathordozd, a feldolgozasi és
feladasi koltséget tartalmazo dij ellenében kapja
meg.

Jelen kezelési utmutatéban az alabbi jel6-
lések talalhatok:

i ] Altalanos tudnivald.

Fontos tudnivalé. Figyelmen kivil ha-
gyasa helytelen eredményekhez vagy

a készilékek karosodasahoz vezethet!

Figyelmeztetés. Elet- és sériilésveszély.
Feltétlendl Ggyeljen az alabbiakra!

Mahr GmbH, MarSurf PS 10




Rendeltetésszer(i hasznalat

A MarSurf PS 10 érdességmérd készilék kiza-
rolag érdességmérésre és -kiértékelésre hasz-
nalhato.

A MarSurf PS 10 érdességméré készlék a gyar-
tasi terlleten és méréhelyiségekben egyarant

Esszeriien eldre lathato helytelen alkal-
mazasok

A felmertl6 munkakat csak megfelel®
képzést és tajékoztatast kapott szak-
emberek végezhetik az Uzemeltetd
utasitasara.

alkalmazhato. ix ) o
A felmeril6 munkakat csak a sziikséges

személyi véd&felszerelés hasznélataval
végezze.

FeszUltség alatti részeken csak akkor
végezheté munka, ha a készuléket le-

A jelen lzemeltetési Utmutatoban és
a mérdallomas alkotérészeinek keze-
lési utmutatdiban foglalt Gzemeltetési,
apolasi és karbantartasi feltételeket be
kell tartani. valasztottak a halozatrol, az esetleges
maradék fesziltségeket pedig bizton-

A "Rendeltetésszer( hasznélat" fejezet- , ,
sadgosan levezették.

ben foglaltaktdl eltéré és az azon tulmu-
tato felhasznélas nem szamit rendelte-
tésszerlinek, és a jotallas elvesztését és
a gyarto felelsségének kizérasat vonja
maga utan.

A biztonsagi berendezések leszerelése
és athidalasa tilos!

Csak eredeti tapintok, valamint az ere-
deti gyarté altal forgalmazott egyéb
kiegészit6k hasznalhatok.

I Artalmatlanitas

Az elektronikus készilékek és azok kiegészit6i, valamint az Ures ak-
kumulatorok/elemek nem helyezheték a haztartasi hulladékba, mivel
mindségi anyagokbdl késziltek, amelyek visszaforgathaték és Ujra-
hasznosithatok. A 2002/96/EK szamu eurdpai iranyelv (WEEE) el6irja
az elektromos és elektronikus hulladékok vegyes teleptlési hulladéktél
elkulonitett gydijtését, majd azok Ujrahasznositasat. Az athuzott hulla-
dékgyjtét abrazold szimbolum az elkllonitett gydjtés szikségességére
hivja fel a figyelmet.

APb, a Cd és a Hg olyan dsszetevdk, amelyeknek az ardnya meghaladja
a torvényben elbirt hatarértékeket.

A Mahr GmbH elvégzi az elektromos és elektronikus termékei vissza-
gyUjtését és a torvényeknek megfelel§ kezelését. Kérjuk, forduljanak
helyszini szervizmunkatarsainkhoz vagy az alabbi cimhez:

Mahr GmbH Telefon: +49-551-70730
Carl-Mahr-StraBBe 1 Fax: +49-551-71021
D-37073 Gottingen E-mail: info@mahr.de
Bundesrepublik Deutschland Internet: www.mahr.de

A Mahr GmbH-t a hasznalt elektromos készilékek kezelésével fog-
lalkozé Stiftung Elektro-Altgerate-Register (EAR) a DE 56624193
WEEE-szamon vette nyilvantartasba.
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Biztonsagi utasitasok

A készulék megfelel a vonatkozé biztonsagi el6irdsoknak és kifogastalan allapotban
hagyta el a gydrat. Az aldbbi utasitasok figyelmen kivil hagydsa esetén azonban a ké-
szUlék baleset- és életveszélyt idézhet el6:

Altalanos utasitasok

1. A készilék Uzembe helyezése el6tt figyelmesen tanulményozza az utasitasokat és
a kapcsolédo hasznalati Utmutatokat!

2. A készlléket kizérolag rendeltetésszer(ien, a hasznalati Gtmutatonak megfelel6en
hasznalja!

e )| Ahasznalati Utmutatot tartsa a készllék hasznalatanak helyén, hogy mindig
kéznél legyen.

3. Szigoruan tartsa be a vallalati irdnyelveket és az adott orszagban érvényes baleset-
védelmi el6irdsokat is (pl. a szakszervezetek szabalyzatait)! Forduljon vallalatanak
illetékes munkavédelmi felel6séhez!

4. Ne hasznalja a készlléket olyan helyen, ahol robbanasveszélyes gazok talalhatok.
Az elektromos szikra robbanast idézhet eld.

Aramellatas és elektromos bekotés

5. A csatlakoztatas el6tt ellendrizze, hogy a készuléken jeldlt mikddési fesziltség
megegyezik-e a helyi halézati feszlltséggel. Ha a feszlltség nem egyezik, semmi
esetre se csatlakoztassa a készlléket!

6. A halézatra torténd csatlakozashoz sziikséges egy elSirasnak megfelelé csatlakozo-
doboz védbvezetékkel.
Az esetleges hosszabbitd kabelnek meg kell felelnie a Német Elektrotechnikai
Egyesulet (VDE) el6irasainak.

Uzemzavarok
7. A készuléket kizérdlag technikailag kifogastalan allapotban Gzemeltesse!
@ A veszélyt eredményezd hibakat azonnal javitsa kil

Beavatkozasok a méréallomas komponenseibe

8. A gépben barmilyen valtoztatast és a szerkezetébe torténd barmilyen beavatkozast
kizarélag szakember végezhet, a Mahr GmbH kifejezett irdsos engedélyével.

A készllék burkolatait csak erre jogosult személyek nyithatjak fel és tavolit-
hatjak el karbantartas és javitas céljara!

Kinyitas el6tt a késziléket megfelel6en kapcsolja le a fesziltségrél (pl. huz-
za ki a konnektorbdl)! Ha a késziléken nem megengedett valtoztatdsokat
hajt végre, a garancia érvényét veszti, és a gyarté nem vallalja a termékért
a jotallast.

\
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1 Funkciok

Mechanikai tulajdonsagok

A MarSurf PS 10 egy praktikus érdességmérd
készulék, amely Gzemi korGlmények kozotti
mobil mérésre hasznalhato. A maximalis mé-
rési tartomany 350 ym (-200 pm ... +150 pm).

Az integralt, kdnnyen kivehetd el&tolokészi-
lékkel beallitasi idd nélkil végezhetSk mérések
minden mérési helyzetben. A tapintasi szakasz
maximalis hossza 17,5 mm. A készUlék egysze-
rlien kezelhet6 és megfelel a DIN EN ISO 3274
el6irasainak.

A MarSurf PS 10 és minden Mahr tapinto
kiegyensulyozasat gyarilag elvégeztik. A ta-
pintotls eljarassal végzett nagy pontossagu
mérésekhez, valamint a késébbi ellenérzéshez
kuldnbozé bemérési funkciok allnak rendelke-
zésre. Az integralt, kdnnyen kivehetd etalonnal
a tapintd Rz jellemz&re bemérhetd.

A PHT sorozat tapintoi nyitott csuszotalppal 1
rendelkeznek, amely gyakorlatilag megakada-
lyozza a szennyez&dés és az olaj lerakddasat.

A magassagallitas lehetdvé teszi a kilonbozd
fokozatokon valé méréseket.

A MarSurf PS 10 a stabil hdznak kdszonhetéen
érzéketlen a mostoha munkakorilményekre. A
készulék ergonomikus kialakitasaval, attekint-
hetd elrendezési kezel&szerveivel és céliranyo-
san kialakitott, jol olvashaté érintéképernyéjével
tlnik ki.

A kézbeill§ forma és a kis suly (kb. 500 g) idea-
lissa teszi a mobil alkalmazasokhoz. A vallpant-
tal ellatott szallitddoboznak készonhetben a
hasznalé mindenhova kényelmesen magaval
viheti.

1 szabadalmaztatott

A beépitett Ujratoltheté akkumulator tébbnapi
méréshez elegend6 halézattdl fliggetlen kapa-
citast nyujt 2.

A helyhez kotott Gzemmaod a folyamatosan
csatlakoztatott tapegységgel lehetséges. A ké-
szlékhez tartozo tapegységnek négy cserélhe-
18 halézati adaptere van, amelyekkel a készilék
az egész vilagon kozvetlenll csatlakoztathato
az elektromos halozathoz.

A késziilék beallitasi lehetoségei

A készilék osszes funkcidja megtaladlhatd egy
logikusan felépitett menlben, mely érintéké-
pernyén érhetd el.

A készUlék bedllitasai zarolhatok, az illetéktelen
modositasuk numerikus kédszammal akada-
lyozhat6 meg.

A tapintasi szakasz kivalaszthaté vagy szaba-
don megadhatd. Az egyedi mérési szakaszok
szama beallithato. A tapintasi szakasz magaban
foglalhatja a Cutoff felének hosszanak ra- és
lefutdsat is.

A meghatérozott profil Ls-sz(rével sz(irhet6 a
DIN EN ISO 3274 szerint (kikapcsolhato).

ISO (DIN), JIS és ANSI/ASME szerinti mérések
esetén a készulék a DIN EN ISO 16610-21
szerinti fazishelyes profilsz(ir6t (Gauss-sz(irét)
alkalmaz a sz(iréshez. Igy réviditett Cutoff is vé-
laszthaté vagy a Cutoff szabadon megadhaté.
Gyakorlatlan felhasznaldk is helyes és repro-
dukalhato érdességméréseket tudnak végezni:
Ha az automatika aktiv, a készulék felismeri a
periodikus és aperiodikus profilokat és auto-
matikusan beallitja a DIN EN I1SO 4288 szab-
vany szerinti Cutoff értékét és a hozza tartozo
tapintasi szakaszt.

Kiértékelés
A mért profil kiértékeléséhez a legtdbb ISO

(DIN), ANSI/ASME, JIS és MOTIF szerint hasz-
nalatos jellemz& mérési érték rendelkezésre all.

2 A kapacitas kb. 1200 mérésre elegend6 (a tapintasi
szakasz hosszatél fliggben).

4
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Beallithatok a kiértékelési feltételek: a refe-
renciavonal és az Rmr ill. tp anyaghanyadhoz
tartozo metszetvonal, az RPc kiemelkedésszam-
hoz tartozd szimmetrikus vagy aszimmetrikus
metszetvonalak és RSm profilelemek kozepes
szélessége, a MOTIF kiértékeléshez tartozé A
és B operator, valamint a CR, CF, CL zénaszé-
lességekhez tartozd metszetvonalak.

A tlirésfigyeléshez minden valasztott jellemzd
értékre vonatkozoan beallithatok tliréshatarok.
A tliréshatarok atlépését a kijelzé (és a jegyz6-
konyv) jelzi.

Az eredmények és a bedllitasok megjelenitése
a felhasznalo vélasztasa szerint torténhet met-
rikus vagy angolszasz mértékegységekben.

A bels6 memariaban max. 3900 profil, 500 000
eredmény vagy 1500 jegyz6kdnyv menthet6
el.3

A profil, egy mérés eredményei és/vagy jegyz6-
kdnyve manualisan vagy automatikusan ment-
het6k. A profilok és jegyz6konyvek fajlineve
4 kilonbozé szévegbdl (profilinformacidkbol)
és Datum_id6 adatokbdl allhat.

A mérési jegyz6konyv fejében abrazolhaté az
Ugyfélspecifikus logd, a haromsoros jegyz6-
konyvfej és az 6tsoros profilinformacié.

Interfészek

A MarSurf PS 10 rendelkezik egy slottal a mic-
roSD vagy microSDHC kéartyahoz (32 GB-ig),
melyen elmenthet6k a profilok, eredmények
és/vagy mérési jegyz6konyvek. 4

Szikség esetén a Mabhr altal szallitott microSD
kartyan kovethet§ a szoftverfrissités.

3 Ezek az értékek akkor érvényesek, ha mindenkor csak
az azonos tipusu fajlként vannak elmentve. Ezen kivil
az értékek a tapintasi szakasz hosszatol, a kivalasztott
jellemzé értékektdl és az azzal kapcsolatos profiloktol,
a fjlformatumtal, stb. fliggenek.

4 Egy 32 GB-0s microSD kartyanal a memdriakapacitas
320-szeresére né.

A MarConnect interfészen keresztll mérések
indithatok a MarSurf PS 10-en.

A MarSurf PS 10 az USB interfész hasznalata-
val kdzvetlenill kapcsolédhat szamitdgéphez.
A szamitégép ilyenkor USB meghajtémodul-
ként (pendrive-ként) kezeli és meghajtoprog-
ram nélkdl felismeri. A mérési eredmények és
a profilok igy atmésolhatdk a szamitdgépre,
ott kiértékelheték pl. a "MarSurf XR 20" ki-
értékeld programmal. A "MarCom Standard"
vagy "MarCom Professional” szoftverrel a mé-
rési eredmények a MarSurf PS 10 segitségével
kozvetlenll kilonbodzo féjlformatumokba (pl.
Microsoft Excel) vihet6k at.

Kiegészitok

A MarSurf PS 10 szamos kiegészitéje sokrét(

alkalmazasi lehetdségeket kinal. Példak:

— Az opciondlis kézi prizma (6910434) le-
het6vé teszi az el6tolokészulék kiértékeld
készlléktol elkulonitett feldllitasat vagy
mérdallvanyra rogzitését.

—  Olyan mérend6 targyakhoz, mint a féten-
gelyek és a vezérm(itengelyek, amelyeknek
a mérése axialis iranyban torténik, MarSurf
RD 18 C2 (6910427) el6tolokészulék ren-
delhetd a keresztiranyu tapintashoz max.
4,8 mm tapintasi szakasszal.

— Az opcionélis radiés rendszerrel (4102230,
4102231) a mérési eredmények a
Bluetooth® Smart technoldgiaval atvihe-
t6k szamitogépre.

Uzemi feltételek
Tarolasi és szallitasi hémérséklet:
-15°C ... +60 °C>5
Munka-/Gzemi hémérséklet:
+10°C ... 445 °C
Relativ paratartalom:
30% ... 85%, paralecsapddas nélkil
Védettséqg: IP40

5 Az akkumulator kimélésének érdekében max. 30 °C
taroldsi hémérséklet ajanlott.
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2 Kezel6elemek

1. abra (lasd burkolaton eldl)
MarSurf PS 10 érdességmérd késziilék

1 Zold Start gomb

e Bekapcsolja a készliléket.

e Mindenkor bezdrja a menit és meg-
jeleniti az alapnézetet.

e Flindit egy mérést.

e Megszakitja a folyamatban Iévé mé-
rést.

e  Kikapcsolja a késztiléket, ha az 2 s-nél
tovabb van benyomva.

Kijelzé érintéképernydvel

Z6ld LED

e [ED Kki: Nincs csatlakoztatva tap-
egyséq.

e [ED be: A tdpegyséqg csatlakoztat-

va van és az akkumulator
teljesen fel van téltve.

e [ED villog: Az akkumulator toltése
folyamatban.

4  DATA MarConnect interfész (RS232)
tavoli lizemmaddhoz

@ Slot microSD kartyahoz

6 O~ USB interfész szamitégéphez
csatlakoztatashoz

7 Magassag beallitasa
> PHT 6-350 standard tapintd be-
mérésének bedllitasa a szallitott
etalonon

8 Tapintd

Prizma tarto sik vagy henger alaku mé-
rendd targyak felhelyezéséhez

10 Belsé menetek a kiegésziték régzitéséhez
11 Kalibrald etalon Rz névérték megadasaval
12 ElStolokészilék, kivehetd

13 ElStolokésziilék hosszabbito kabele

14 Szallitédoboz
o Akiértékeld készulék ferde dllasahoz a
magneses fedelek lehajthatok.
e A \vdllpant a fogantyukon régzithetd.

2. abra (lasd burkolaton eldl)
MarSurf PS 10 kijelz6je a flggdbleges alapné-
zettel és a mendtivel

15 Cimsor datummal, pontos idével, akku-
mulator téltdttségi llapotaval
e A cimsor érintése megjeleniti a mendit.

15b Sz6vegmezd mérési feltételekkel 6
Lt Tapintasi szakasz (Lc Cutoff x
egyedi mérési szakaszok n szama)
/!\ Nem szabvanyos mérési feltételek

16 Profilmezé

17 Funkciobillentyik
F1, F2 Szabadon programozhaté gom-
bok egy jellemzd érték megjeleni-
téséhez vagy eqgy funkcio végre-
hajtasahoz

18 Jellemzd értékek mérési eredménnyel

B relsé tdréshatér tullépve
Eredmeény tdrésen bellil
B AlsO tdréshatar nincs elérve

19 E Profil, eredmények, jegyzékényv
mentés gomb
20 Beallitasok mend

Kijelzé zarolva van,; A szimbdlum
érintése feloldja a kijelzét.

Alapbeallitasok mendpont
nyelvhez, datumhoz, pontos idd-
héz, mértékegységhez

Beallitasok zarolva vannak

S

6 A vizszintes alapnézetben van a szévegmez6 (715b) a
cimsor része (15).
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3

Els6 lépések

Az alabbi lépések végrehajtasa utan indithatok
a mérések:

A szallitasi biztositas eltavolitasa

Az el6tolokésziiléket helyezze be a MarSurf
PS 10 késziilékbe (1asd W 4. fejezetet)
Meérési feltételek bedllitasa

Tapintd bemérése

A szallitasi biztositas eltavolitasa

4

A MarSurf PS 10 Gzembe vétele el6tt
tavolitsa el a piros szallitasi biztositast
(lasd a 3763316 tajékoztato lapot)!

A szallitasi biztositast feltétlentl 6rizze
meg!

A készulék esetleges visszaszallitasa
esetén a szallitasi biztositast ismét fel
kell helyezni!

MarSurf PS 10 bekapcsolasa

1.

Nyomija meg a z6ld Start gombot.

Alapbeallitasok végrehajtasa

1.

A "Gratuldlunk" parbeszédablakban:

e Erintse meg a > gombot a nyelv (&),
a datum és a pontos idé egymas utani
beallitasahoz.

e \Valassza kia "mm" vagy "inch" mér-
tékegységet.

e Erintse meg az OK gombot.
Megjelenik a ment. Az OK gomb is-
mételt érintése megjeleniti az alapné-
zetet.

Meérési feltételek beallitasa

1.

Alapnézetben érintse meg a ¥ gombot
(vagy érintse meg a menlben a Mérési
feltételek pontot).

Ismét érintse meg a %¥ gombot és allitsa
be a kivant mérési feltételeket.

A mérési feltételek részleteit lasd az 5. fe-
jezetben.

Erintse meg az OK gombot. Ismét érintse
meg az OK gombot.

Tapinté bemérése

1.

10.

Emelje meg az etalont (77) a MarSurf PS 10
alsé oldalan a kdrmével, és vegye ki (lasd
az 1. abrat).

Olvassa le az etalonrdl az Rz névértéket.

Allitsa a MarSurf PS 10 késziiléket a priz-
maval elldtott alsd oldalara Ugy, hogy a
tapintécsucs fuggdlegesen alljon.

Az etalont Ugy helyezze el, hogy a teljes
tapintasi szakasz a meghatarozott érdes-
ségl mezdbe essen (lasd a 3. abrat).

A tapintasi szakasz hossza a né-
@ vértéktdl fliggden automatikusan
meghatarozasra kerll a DIN EN
ISO 4288, ill. ASME B46.1 sze-
rint (lasd a "MarSurf. Surface
Parameters" kartyat). Ehhez hoz-
zdadodik a ra- és lefutas fele.

Allitsa be a magassagot (7) MarSurf PS 10-en

a megfelel6 magassagra:

— PHT 6-350 szabvanyos tapintonal »
értékre,

— egyéb tapintdknal szlikség szerint.

A tapintot az etalonnal parhuzamosan kell

beallitani.

Alapnézetben érintse meg a 5% gombot

(vagy érintse meg a meniiben a Bemérés
pontot).

Valassza ki a bemérési eljarast.
A szallitott etalon alkalmazasa esetén min-
dig az "Rz bemérés" -t valassza ki.

Adja meg az "Névérték" mez6ben az eta-
lon névértékét.

Erintse meg a Bemérés inditasa gombot.
A harom mérés automatikusan végrehaj-
tasra kerdl.

A 3. mérés utan a harom mért értékbdl (Rz,
Ra vagy RSm) kerll szamitasra a korrekcios
érték.
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— Ha a "Korrekciés érték (Uj))" a +15%
tartomanyba esik, az OK gombbal at-
vehetd a készllék bedllitasaiba.

— A Mégse gombbal ismét megjelenit-
hetd a "Bemérés" a bemérési folyamat
megismétléséhez.

— Ha a korrekcids érték a fenti értéket
tullépi, hibatizenet jelenik meg.
Megoldas: Erintse meg az OK gom-
bot, ellendrizze a mérés beallitasat, a
tapintécsucs fliggbleges helyzetét és a
megadott névértéket és ismételje meg
a bemérést.

11. Ha a bemérés tdbbszori ismétlése sem ve-
zet hasznalhaté eredményhez, valdszind-
leg a tapinté hibas. Adott esetben el kell
kdldeni feltlvizsgélatra.

12. Helyezze be az az orraval az etalont (11) a
MarSurf PS 10 alsé oldalan 1évé nyilasba
és rogzitse.

Tovabbi beallitasok végrehajtasa
A bedllitasok részleteit lasd az 5. fejezetben.

e | A kivant nyelv beallitdsahoz:

1 [A mentben érintse meg az
@) Alapbeallitasok-at, érintse meg a
> gombot a @ Nyelv" pont mellett és
valassza ki pl. a "Magyar (hu)" pontot.

Mérés inditasa

1. Nyomja meg a z6ld Start gombot.
A mérés a bedllitdsoknak megfeleléen vég-
rehajtasra és kiértékelésre kerdl.

MarSurf PS 10 kikapcsolasa

1.

Tartsa benyomva a z6ld Start gombot
2 masodpercnél hosszabb ideig.

e | Haa MarSurf PS 10 nincs visszahelyez-
1 |vea szallitbdobozaba, a tapintécsucs

esetleges sérliléseinek megel6zésének
érdekében az oldalara kell fektetni.

Akkumulator toltése

A

MarSurf PS 10 a beépitett akkumulatorbol

kap aramot.

e ) Helyhez kotott hasznalat esetén a
1 | készilék a mellékelt tapegység USB

kabelen keresztil MarSurf PS 10-hez
csatlakoztatasaval tolthetd (lasd lent).

Az akkumulatort tolteni kell,

ha a készlléket els6 izben hasznalja,

ha a legutobbi feltoltés dta kb. harom ho-
nap eltelt,

ha a kijelzén az ] akkumulator szimb6-
lum jelenik meg (tehat az akkumulator tol-
tése mar kevesebb a kapacitasa 20%-andl).

A toltéshez kizarolag a mellékelt tap-
egység és a mellékelt USB kabel hasz-

nalhato!

Mas tapegységek hasznalata esetén
fennall a MarSurf PS 10 kdrosodasa-
nak veszélye, és ilyen esetben minden
garancialis igény megsz(nik.

Mas kabel hasznalata esetén nem kivant
hatasok léphetnek fel (pl. a MarSurf
PS 10-et nem ismeri fel a szamitdgép
vagy a toltési folyamat jelentés mérték-
ben meghosszabbodhat). 7

Ezek a hatasok felléphetnek pl. tul hosszu vagy tul kicsi
keresztmetszet(i USB kabel esetén.

Minimalis kdvetelmények: AWG24 keresztmetszet max.
2 m hossznal.
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A tapegység elékészitése:

1.

Vélassza ki a megfelel6 haldzati adapter és
illessze a mellékelt tapegységbe.

lllessze a mellékelt USB kabel USB dugojat
a tdpegységbe.

Akkumulator toltése:

1.

Az USB kabel microUSB csatlakozojat csat-
lakoztassa a MarSurf PS 10 USB interfészé-
hez O~Z2> (6) és illessze a tapegységet a
dugaszoldaljzatba.

A toltési folyamat alatt a cimsorban meg-
jelenik az { #| akkumulétor szimbolum.

e ) Tapegység csatlakoztatasa esetén a
1 | mérés azonnal megkezdhetd.
Az akkumulator kb. 3 dra téltési idd utan

feltoltodik és a készllék a gyorstoltésrél
automatikusan csepptoltésre kapcsol at.

Az akkumulator elért kapacitdsanak meg-
tekintéséhez %-ban: Vélassza le a MarSurf
PS 10-et a halézatrol és érintse meg a me-
ntben az Info pontot.

A MarSurf PS 10 akkor is toltédik, ha az USB
interfésze c=<% (6) hasznalataval kapcsolodik
a szamitogéphez.

Ha a szamitdgépnek van specidlis USB toltési
portja, a toltési id6 szintén kb. 3 éra.

Ha azonban a szamitégépnek normal USB
portja van, a toltési id6 meghosszabbodik kb.
6-7 orara.

4

Mérdallomas beallitasa

Mobil méréallomas

A MarSurf PS 10 komplett egységként el-
helyezhet sik vagy hengeres fellleteken
(lasd az 1. abrat, fent).

Az el6tolokészulék kiveheté a MarSurf
PS 10-bél és a prizma tartédjadban (9) elhe-
lyezhetd sik vagy hengeres fellleteken (ldsd
az 1. abrat, lent).

(Kérjuk % végrehajtani, lasd lent.)

Az el6tolokésziléket elhelyezheti az opci-
ondlis kézi prizmaban (6910434) a kiérté-
kel6 késziléktél elkilonitve.

(Kérjuk %, % végrehajtani, lasd lent.)

Az opciondlis, allithatd magassagu labakkal
(6850720) a kézi prizma kildbnbdz8 magas-
sagokra allithato be.

Helyhez k6tott mérdallomas

A MarSurf PS 10 komplett méréallomas-
ként rogzitheté MarSurf ST-D, ST-F vagy
ST-G méréallvanyhoz.

Ehhez opciondlis befogdra (6910209) van
szlkség.

Az el6tolokészilék az opcionalis kézi priz-
maban (6910434) rogzithet6 MarSurf ST-D,
ST-F vagy ST-G mérdallvanyra.

Ehhez opcionalis befogéra (6851304) van
szlkség.

(Kérjuk %, % végrehajtani, lasd lent.)

A hengeres el8tolokészilék rogzithetd
MarStand 815 GN mérdallvanyra vagy
meglévé tartdkésziléken (befogdszar at-
méréje 8 mm).

Ehhez opcionalis befogdra (6910435) van
szlkség.

(Kérjuk %, % végrehajtani, lasd lent.)

Mahr GmbH, MarSurf PS 10




Elétolokésziilék kivétele
MarSurf PS 10-bél (%)

1.

A MarSurf PS 10 készlléket allitsa a feje
tetejére.

Nyomija az el6tolokészilék homlokoldalat,
amig a reteszcsap (23) hallhatdan kiugrik a
helyérdl és az oldalséd Utkdzécsap (22) hatul
van (lasd a 4. abrat).

Fogja meg az el6tolokésziléket a priz-
ma tart6 tapintévédéjén (9) és a MarSurf
PS 10-bé&l emelje ki.

A csatlakozddugét (27) hiuzza le az el6to-
[okészilékrol.

Csatlakoztassa a hosszabbité kabelt (73)
az el6tolokészilékre (12) és kdsse Ossze a
csatlakozodugoval (21) (lasd az 5. abrat).

e | A hosszabbitokabel csatlakozddu-
1 | goja (13) bekattan az el6toloké-
szUlékbe.

Szlkség esetén helyezze a kiértékeld ké-
szlléket a széllitbdobozba (14) (lasd az
1. abrat, alul).

Prizma tarto6 eltavolitasa el6tolokészii-
1ékrdl (%) (pl. tapintécseréhez, kézi prizman
vagy tartékészuléken végzendd szereléséhez)

1.

2.

3.

Lazitsa meg a két csavart a prizma tartd
homlokoldaldn (9) a mellékelt hatszog-
kulccsal (2 mm).

Tolja a prizma tartot elére tapintéval tor-
ténd Utkozésig, majd emelje ki az el6tolo-
készuléket a prizmatartobdl.

Tapinto cseréje:

e Huzza ki a tapintot (8) az el6toloké-
szllékbdl.

e Tolja az Uj tapintot 6vatosan az elétold
homlokoldalan talalhato tapintd befo-
gbba (12); koézben Ugyeljen a csatla-
kozddugod helyzetére.

Prizma tarto visszaszerelése az el6toloké-
szulékre

1. Helyezze az el6tolokésziléket a prizmatar-
tdba (9) és tolja elbre Ugy, hogy a tapintd
(8) a prizma tarté hornyanak kozepén le-
gyen.

2. Hlzza meg a két csavart a prizma tartod
homlokoldalan a mellékelt hatszogkulccsal
(2 mm) 0,7 Nm nyomatékkal.

Az el6tolokeésziilék visszahelyezése a
MarSurf PS 10-be (W)

1. A MarSurf PS 10 készlléket dllitsa a feje
tetejére.

2. A meglévd hosszabbitéd kabelt (73) huzza
le az el6tolokészilékrdl.

Ehhez nyomja meg a hosszabbité-
kabel csatlakozddugdjan 1évé (13)
rugos reteszeket.

3. lllessze a csatlakozodugot (27) az el6told-
készilékbe (lasd a 4. abrat).

4. Helyezze az el6toldkésziiléket a MarSurf PS 10
nyilasaba.
Vezesse be az oldals6 Utkdzécsapot (22)
a horonyba (22a) és a reteszcsapot (23) a
nyilasba (23a).

5. Nyomija meg az el6tolokészilék hatsé olda-
lan 1évé recézett fedelet (72) és tolja elére
az el6tolokésziléket, amig az hallhatéan
be nem akad.

10
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5 Beallitasok végrehajtasa

A készulék beéllitasainak ellen6rzéséhez és 2.

szlikség esetén modositasahoz:

1. Erintse meg a cimsort a menti (lasd a 2. &b-

rat) megjelenitéséhez.

e | Ha a kijelz6 zarolva van, érintse
1 | meg a @ szimbolumot.

A z6ld Start gomb megnyomasa
mindenkor bezarja a menit és

megjeleniti az alapnézetet.

A kijelz6 jobb szélén elhelyezkedd 4.

Erintse meg a kivant meniipontot.

3. Végezze el a szUkséges bedllitdsokat:
O Opcié nincs kivalasztva.

(® Opci6 ki van vélasztva.

[ Funkcio nincs bekapcsolva.

Funkcié be van kapcsolva.
[l Beviteli mezé.

Erintse meg az OK gombot.

gorgetdsav eltolasaval tovabbi me-

nlpontok jelenitheték meg.

Mérési feltételek

A modositashoz érintse meg a ¥ gombot.

Tapintasi szakasz

Lt=1,5mm ROgzitett hosszUsagu tapintasi szakasz fél ra-/

Lt=4,8 mm lefutasnal (ra-/lefutas nélkal: 1,25 mm, 4,0 mm,

Lt=15,0mm 12,5 mm).

Lt=NxLc Tapintasi szakasz = egyedi mérési szakaszok N
szama x Cutoff hossza.

Lt [ mm A tapintasi szakasz szabad megadasa (pl. Lt =

16 mm MOTIF-hoz).

Automatikus

A mérésnél a tapintasi szakasz automatikusan

beall az érték nagysaga szerint RSm vagy Rz ér-
tékre (DIN EN SO 4288 és ASME B46.1 szerint).
Kijelz6 cimsorban, egyszer "Lt = Automatikus".

Egyedi mérési szaka- | N5 Egyedi mérési szakaszok N szadma (1SO, JIS, ANSI/
szok szama N ASME szerint)
N[] N = 1...16 megadasa (csak, ha "Lt =N x Lc").
Réfutds/lefutds Fél A tapintasi szakasz magaban foglalhatja a Cutoff
fél hosszusaganak megfeleld ra- és lefutast is.
Nélkal Rafutas/lefutas nélkili tapintasi szakasz.
Ls-sz(ir6 Automatikus A mérés utan a profil automatikusan sz(résre kerdl

a tapintasi szakasz hosszatél fliggéen 2,5 pm vagy
8,0 um hulldamhosszusaggal.

2,5um Ls-szUr6 rogzitett értékkel.
8,0 um
Ki Ls-sz(r6 ki van kapcsolva.

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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Lc-sz(ré Standard Szabvéanyos Cutoff (ISO, JIS, ANSI/ASME szerint).
Roviditett Kovetkezé rovidebb Cutoff.
0,8 mm Rogzitett Cutoff.
Lc ] mm Cutoff szabad megadasa.
El6tolas Be MarSurf PS 10 el6tolékésziléke be van kapcsolva.
Ki A MarSurf PS 10 el6tolékésziléke ki van kap-
csolva (pl., ha a mérendé targyakat kilsé hajtas
mozgatja).
A kils6 hajtast a kivalasztott mérési sebességre
kell beallitani.
Mérési sebesség 1,0 mm/s Mérési sebesség, mellyel az el6toldokészilék a
0,5 mm/s tapintdt mozgatja a mérendé targyon.
Tapintd tipusa 350 pym Az alkalmazott tapinté mérési tartomanya.
150 pm
100 pm
Bemérés A tapintd bemérése (lasd a 3. fejezetet).
Jellemz6 értékek Ra A bekapcsolt jellemzé értékek kiértékelése folya-
Rg matban van.
Tilréshatarok Ra 0,000 0,000 | Also és felsé tlréshatar minden jellemzé értékhez.
Jellemz6 értékek C1[]um Fels6 vagasi szint C1 és alsd vagasi szint C2 RPc és
beallitasai C2[Jum RSm kiértékeléséhez.
c1/Q2 Flggdleges szamlalasi kiszobérték RSm kiértéke-
Rz/10 léséhez.
CREF[] % Referenciavonal Rmr vagy tp anyaghanyad kiér-
tékeléséhez.
C[dpm Vagasi szint harom lehetséges Rmr vagy tp
C[dpm anyaghanyad értékhez.
Cdum
MOTIF beallitasok
Sz(ré A mm A és B operatorok az érdességminta ill. a hulldmos-
B[] mm sagminta maximalis hosszahoz.
Argumentumok Scr1 [ % Fels6 és alsé metszévonal a profilcsics-zona CR
Scr2 [ % zénaszélességéhez.
Scf1 [ % Fels6 és alsé metszévonal a profilmag-zéna CF
Scf2 [ % zbnaszélességéhez.
S [ % Felsd és alsé metszévonal a profilvélgy-zéna CF
Scl2 [ % zbnaszélességéhez.

12
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Exportalasi
beallitasok

Exportalas

Mérési eredmé-
nyek

Profil
Jegyz8konyv
(PDF)

A mentendd tartalmak kivalasztasa. A mentés
torténhet automatikusan vagy a E gombbal.

A fajlok a belsé memdriaban vagy egy microSD

kartyan (ha a slotban van microSD kértya) az

alabbi mappakban kertlnek mentésre:

—  "Export" mérési eredményekhez CSV forma-
tumban,

—  "Profiles" TXT-ben vagy X3P-ben lévé forma-
tumokban,

—  "Records" PDF formatumban lévé jegyz&kony-
vekhez (lasd az 5.1 fejezetet is).

Automatikus

A bekapcsolt tartalmak minden mérés utan auto-
matikusan mentésre kerllnek.

Mérési eredmény Csere Egy mérés eredményei a "Results.csv" fajlba ke-
exportalasi fjlja rllnek exportalasra; az el6z6 mérés eredményei
felGlirasra kertinek.

Hozzaf(izés Egy mérés eredményei a "Results.csv" fajlba
kertilnek exportalasra és az el6z8 mérések mar
rendelkezésre all6 eredményei ala lesznek irva.

Profilexportalasi fajl TXT Profilfajl formatuma: Szovegfajl (*.txt) vagy fajl

X3P DIN EN ISO 5436-2 (*.x3p) szerint.

Fajlnév 1. széveg A profilok és jegyzékonyvek fajlneve profilin-
formaciokbol " 1. szovegtbl" "4. szbvegig" és

4. széveg "Datum_idé" adatokbdl llhat

Datum_idé (ezeknek a szdvegeknek a megadasa a
Jegyz6koényv szovegmenlponttal).

Jegyz6konyv széveg
Jegyz6konyvfej Felirat, 1. sor A mérési jegyz6konyv jegyz6konyvfejéhez max.
3 sor széveg (mindenkor max. 30 karakter) adha-
té meg. Szerkesztéshez | £ érintse meg.
Profilinforméaciok 1. széveg A mérési jegyz&konyv profilinformacidihoz
lekérdezése max. 5 sor széveg adhaté meg (" 1. szévegtd!"

4. szbveg "4. szévegig" mindenkor max. 30 karakter;

Megjegyzés "Megjegyzés" max. 60 karakter). Szerkesztéshez
4 érintse meg.

Az aktivalt szévegek (V] minden mérés utan
automatikusan lekérdezésre kerllnek és a mért
részhez igazithatok.

Zarolas 0 és 9999 kozotti felhasznaldi kddszam megada-

saval MarSurf PS 10 bedllitasai tarolasra kerdlnek.
A feloldashoz ismét meg kell adni a kddszamot.

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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Alapnézet

Alapnézet kiértékeléshez (vizszintesen balra, vizszin-
tesen jobbra, fliggdlegesen, csak eredmények).

Energiaopcidk

Kijelz6 tompitéasa 10s Hasznalat mell6zésének id6tartama, miutan a
30s kijelzd tompitasa és zarolasa megtorténik.
Soha A kijelz8 érintése ismét bekapcsolja a kijelzd
normal vilagitasat.
A - szimbolum érintése feloldja a kijelzét.
Készenléti tzemmodd | 30s Hasznalat mell6zésének id6tartama, miutan
aktivalasa 5 min MarSurf PS 10 készenléti Gzemmodba valt (ha a
Soha tdpegység nincs csatlakoztatva).
A z6ld Start gomb megnyomasaval a készllék
ismét (zemi allapotba valt.
Kikapcsolas 15 min Hasznalat mell6zésének id&tartama, miutan
30 min MarSurf PS 10 kikapcsolt (ha a tapegység nincs
Soha csatlakoztatva).

Funkciébillentyiik

Az alapnézet szabadon programozhaté F1, F2
gombjai egy funkcioval vagy egy jellemzé érték-
kel.

@) Alapbeallitasok

&) Nyelv

A nyel kivalasztasa a megjelenitett szévegekhez.

Datum A ddtum megadasa (a formatum a nyelvtél fligg).
Pontos id6 A pontos id6 megadasa (a formatum a nyelvtdl
fugg).
mm Mértékegység kivalasztasa "mm™" vagy "inch”.
inch
Tavoli izemméd A tavoli tzemmod be van kapcsolva, vagyis a
MarConnect interfészen keresztll mérések indit-
haték a MarSurf PS 10-en (lasd az 5.2 fejezetet).
Infé Mentés Informaciok mentése "machineinfo.pdf" fajlként.
A "marlog.tar.gz" tdmoritett fajl is létrehozasra
kerll, melyet hiba esetén el kell kildeni a Mahr
szervizhez.
Akkumulator Akkumulator kapacitdsanak megjelenitése %-ban.
Tapintd pozicid | Az aktudlis tapintd poziciojanak kijelzése (halvany
kijelz6nél "-,- - pm").
Mérések A végrehajtott mérések szamanak kijelzése.
Toltési ciklusok | A végrehajtott toltési ciklusok szamanak kijelzése.
Uzemérak Normal Normal Gzemidé kijelzése (6rakban).
Gzemmod

Takarékos Gizem

Uzemidé kijelzése készenléti tizemmodban
(6rékban).
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Bemeérési folyamatok Az utolsd harom bemérési folyamat kijelzése
(datum, meghatarozott korrekcid érték).

Szoftver MarSurf PS 10 aktudlis szoftververzidjanak kijel-
zése.
Licencek A Mahr licencszerz&dés és MarSurf PS 10-ben

hasznalt OSS csomagok és azok licenceinek lista-
janak megjelenitése.

Szerviz SzervizmenU (csak Mahr szerviztechnikusai sza-
mara elérhetd).

5.1  Ugyfélspecifikus logo Az INIf3jl tartalmazza a [ProtocolHeader]
megjelenitése a jegyz6konyvben szekciot az aldbbi kulcsokkal:
A mérési jegyzkonyv fejében abrazolhato az [ProtocolHeader]
tigyfélspecifikus logd, a haromsoros jegyz6- LOGO_NAME=
kényvfej és az 6tsoros profilinformacié. TITLE 1=
TITLE 2=
A sajat céglogd mérési jegyz6kdnyvben meg- TITLE 3=
jelenitéséhez: TEXT 1=
1. Hozzon létre egy képfajlt sajat céglogdval. TEXT_2=
—  Fajlformatum: ggig—zz
*.svg, *.png, *.jpg, *.bmp vagy *.gif —=7
—  Optimalis méret (Szé x Ma): COMMENT_0=

135 x 80 pixel 8 6. A"L0GO NAME" kulcs egyenléségjel utan

2. Csatlakoztassa szamitégéphez a MarSurf adja meg annak a képfajinak a nevét, mely

PS10-et USB interfészen O~<Z2- (6) keresz- tartalmazza a céglogot.
tal. Példa: LOGO NAME=MylLogo.svg
A MarSurf PS 10-et a rendszer 7. Mentse az "usersettings.ini” fajlt. Kozben
3. Nyissa meg az "usersettings" mappat. sitasa tilos!
4. A képfajl mentése céglogoval egyiitt az i A szbveg a "TITLE_1"-t6l a
"Usersettings" mappaban. COMMENT 0 "-ig kulcsokhoz a

Jegyzoékonyv szévegek menlponttal

5. Nyissa meg az "usersettings.ini" fajlt egy is meghatarozhatdé (Iad az 5. fejezetet).
szbvegszerkesztével (pl. WordPaddal). A Asoroka "TITLE 1"-t6la "TEXT 4"-
Microsoft szerkeszté nem megfelel8! ig kulcsokhoz mindenkor max. 30 ka-

raktert tartalmaznak, a "COMMENT 0"
sor max. 60 karaktert. A szovegekhez
tetszéleges UTF-8 bet(ikészlet hasznal-
hato.

8 Ha a kép mérete ettdl eltérd, automatikusan 135x80
pixelre médosul. Az *.svg fajlformatum ajanlott.
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5.2

Meérési eredmények atvitele
MarCom szoftver segitésével

A "MarCom Standard" vagy "MarCom Pro-
fessional" szoftverrel a mérési eredmények
kozvetlen dtvitele MarSurf PS 10-r6l Microsoft
Excelbe (97-es verziotol), szdveges fajlba vagy
billenty(izet kdddal barmely alkalmazasba:

1.

Csatlakoztassa a 16 EXu (4102357) adatka-
belt a MarSurf PS 10 MarConnect "DATA"
interfészéhez (4) és egy szamitdégép USB
portjahoz.

Inditsa el a "MarCom Standard" vagy
"MarCom Professional" szoftvert (5.1
verziotol).

Végezze el a szlikséges beallitasokat a

MarCom szoftverben:

e A "Instrument" (KészUlék)-nél valasz-
sza ki a "MarSurf PS 10"-et.

e "Data request via" (Igénylés a ko-
vetkezén keresztll) esetben valasza
ki, melyik triggerrel kell a méréseket
MarSurf PS 10-en kioldani.

e A "Transfer to" (Cél)-nal valassza ki a
kivant célalkalmazast.

A részleteket lasd a MarSurf szoft-
@ ver kezelési Utmutatodjaban.
MarSurf PS 10 segitségével a mérések ki-
[6nb6z8 médon indithatok:
e Nyomja meg a z6ld Start gombot a
MarSurf PS 10-en,
e vagy érintse meg a Tavoli izemmaod
pontot és a MarCom szoftverben ak-

tivalja a kivalasztott triggert (pl. F1
gombot).

Minden mérés utan MarSurf PS 10-en be-

kapcsolt jellemzd értékek szamértékei az

aladbbi formatumban atvitelre kertilnek a

valasztott célhoz:

—  Egység, mint MarSurf PS 10 kijelez6jé-
ben (de az egység nem kertil atvitelre),

— Tizedeshelyek, mint MarSurf PS 10
kijelz&jében,

— Pont, mint tizedes elvalasztojel,

— CR(Carriage Return) minden jellemzé
érték utan.

o ) Kiértékelhetetlen eredmények ex-
1 | portalasa "-.- -* formatumban.
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6 Karbantartas, tisztitas
és szallitas

A MarSurf PS 10 esetében az alabbi karbantar-
tasi munkakat kell elvégezni:

e Mivel a beépitett etalon a méréskor ter-
mészetes kopasnak van kitéve, a felhasz-
nalonak rendszeres idékozonként kilon
érdességmérd készilék segitségével a
szabad tapintéval ellendrizni kell (lasd
6.1 fejezetet).

e | Kb. 350 bemérés utan az etalont
1 | szikség esetén ki kell cserélni.
Naponta végzett bemérés esetén

ez egyéves hasznalati idének felel
meg.

A MarSurf PS 10 és a tapinto kiegyensulyozasat
gyarilag elvégeztlk, ezért azoknak a beéllitasa
nem szikséges.

Ennek ellenére ajanlatos a mérési pontossagot
bizonyos id6kozonként vagy hibas mérési érté-
kek gyanuja esetén felllvizsgélni. Ez az integralt
etalonnal vagy kilon érdességi vagy geometriai
etalonnal torténé beméréssel végezhet6 el (Iasd
a 3. fejezetet).

A készuléket ugyanugy, mint a MarSurf
PS 10 készlet minden elemét évni kell

a tartos napsugarzastél, a magas para-
tartalomtél és a portél!

A magas hémérséklet az elektronikus
készllékek élettartamanak megrévidu-
lését, az akkumulatorok karosodasat

vagy megolvadasat okozhatja.

A készilék nem tarolhatd hideg he-
lyen. Ha ezt kovetben Ujra visszatér a
normal hémérsékletéhez, a belsejében
nedvesség képz&dhet és ez az elektro-
mos aramkorok karosodasat okozhatja.

A tapintocsucsot megérinteni nem sza-
bad és évni kell az Ut6désektdl!

A tapintéba nem juthat be zsir, olaj és
mas folyadék.

A MarSurf PS 10 lehetéleg keveset
érintkezzen olajokkal, kend- és hi-
t6-kené anyagokkal, mert ezek hatra-
nyosan befolyasolhatjak a Start gomb
mUkodését.

Tisztitas

e A MarSurf PS 10 tisztitasa szikség esetén
puha, szalmentes, vizzel vagy kereskede-
lemben kaphaté mUanyagtisztitoval eny-
hén megnedvesitett kenddvel torténhet.

e Atapintd szikség esetén puha szérecsettel
tisztithato.

A tisztitds sordn nem juthat folyadék a
készllék belsejébe!

A tisztitdshoz ne hasznéljon mlanyagot
oldd tisztitdszert (kildnbdsen acetont) és
ne hasznaljon lugos kémhatasu tisztité-
szereket (Iigokat)!

Tarolas

Ajanlatos a MarSurf PS 10-et és a kiegészitit
hasznalaton kivil a hozza tartozé széllitédo-
bozban (ill. szallitokartonban tarolni).

A tdpegység USB kabelét tilos megtorni és hizo
igénybevételnek kitenni!

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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Szallitas/feladas

Figyelem:
Az el6told és a tapintd szallitas és fel-

adas kozben karosodhat.

A széllitas vagy feladas soran feltétlendl
be kell tartani az alabbi utasitasokat.
Ellenkezd esetben minden garancialis
igény érvényét veszti!

Uzemen bellili szallitas a szallitddobozban:

1. Helyezze vissza az also piros szallitasi biz-
tositast prizma tartéra (9) (Iasd 3763316
tajékoztatd lapot).

2. Kapcsolja ki a MarSurf PS 10-et, és helyez-
ze a szdllitédobozba.

Feladdshoz:

1. A MarSurf PS 10 késziléket kapcsolja ki.

2. Vegye ki az el6tolokészuléket a MarSurf
PS 10 készUlékbdl (lasd % 4. fejezetben).

3. Helyezze vissza az alsé piros szallitasi biz-
tositast prizma tartéra (9) (lasd 3763316
tajékoztatd lapot).

4. Helyezze el az el6tolokésziléket a hozza-
tartozo szallitd karton megfelel helyén.

5. Csomagolja be a MarSurf PS 10 késziléket
(szallitodoboz) és maradék tartozékokat a
szallitd kartonba.

6.1 Az integralt etalon ellendrzése

Az integralt etalon Rz értékének meghataro-
zasa:

1. Allitson egy megfeleld érdességméré ké-
szuléket 9 olyan helyzetbe, hogy a tapintd
illeszkedjen az etalonra és 5,6 mm tapintasi
szakaszt mérjen (lasd a 3. abrat).

2. A mérékésziléken éllitsa be az Lt = 5,6 mm
tapintasi szakaszt.

3. Hajtson végre egy vagy tobb mérést és
mindenkor olvassa le az Rz mérési értéket.

4. Képezze az Rz értékek kdzépértékét.

5. A meghatarozott Rz értéket a kovetkezd
MarSurf PS 10-zel végzett bemérésnél adja
meg, mint Rz névérték.

6.2  Akkumulator cseréje

A beépitett akkumuldtor maximalis kapacitasa
a hosszU hasznalat soran fokozatosan csokken-
het, igy szlikség esetén célszer(i a beépitett ak-
kumulator cseréje.

Az akkumulator cseréjét csak képzett
szakember végezheti.

Csak 3,7 V/ 3150 mAh Li-ion ak-
@ kumulator (3030057) hasznéalhato.

Ellenkezé esetben fennall a készilék

karosodasanak a veszélye.

Az akkumulator cseréjéhez (lasd a 6. abrat a
burkolat hatso részén):

1. A MarSurf PS 10 alsé oldalan talalhaté
négy csavart (25) kereszthornyos csavar-
hlzoval csavarja ki és vegye ki.

2. Allitsa a MarSurf PS 10 kész(iléket a prizma
alaku also oldalara.

9 pl. MarSurf SD 26 el&toldkészllék BFW-250 szabad ta-
pintéval és MarSurf M 400 vagy MarSurf XR 1 kiértékel6
készlékkel
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10.

11.

12.

13.

14.

Forditsa a MarSurf PS 10 felsd részét (26)
6vatosan 90°-kal balra (mint egy kdnyv
boritéjat).

Ovatosan huzza le a (27) és (28) csatlako-
zédugokat a (27a) és (28a) csatlakozokrol
a nyomtatott aramkori lapon.

Lazitsa mag az akkumulator tarton 1évé
harom csavart (30).

Vegye ki az akkumulatort (29).

Helyezze be az Uj akkumulatort (3030057)
a felirattal felfelé.

Helyezze az akkumulator tartot (30) az
akkumulatorra ("Top" felirattal felfelé) és
hlzza meg a harom csavart 0,4 Nm nyo-
matékkal.

Csatlakoztassa a (27) és (28) csatlakozo-
dugodkat a (27a) és (28a) csatlakozokhoz
a nyomtatott aramkori lapon.

Ovatosan helyezze vissza a MarSurf PS 10
fels® részét.

A négy csavar dnmetszd kivitelG.
Ha a csavarok meghuzasakor tul
nagy nyomatékot alkalmaz, a haz
megsérilhet!

Helyezze vissza a négy csavart (25) és max.
1 Nm nyomatékkal huzza meg.

Kapcsolja be a MarSurf PS 10-et és elle-
nérizze a megfelel funkciot.

Ellendérizze a beéllitdsokat a MarSurf
PS 10-en.

Toltse fel teljesen a MarSurf PS 10 akku-
mulatorat.

6.3

®

[:]

Szoftverfrissités telepitése

Szoftverfrissitéskor minden bedllitas és a
memoridban taldlhato profil, eredmény
és jegyz6kdnyv megmarad.

Kivétel:

v1.00-12 (vagy alacsonyabb) verziérél

v1.00-14 (vagy magasabb) szoftverver-

ziora frissitéskor az alabbi lépéseket kell
végrehajtani:

o A frissités megkezdése el6tt szik-
ség esetén mentse az adatokat a
belsé memdridbol, vagyis:
\MarSurfPS10\Export

\Profiles
\Records
\usersettings

o A frissités utdn a MarSurf PS 10 ta-
pintdt Gja be kell mérni (Id. 3. fe-
jezetet).

A szoftverfrissitést csak akkor szabad
elvégezni, ha az akkumulator teljesen
fel van toltve vagy a MarSurf PS 10
tapegységen keresztll a halozatra van
csatlakoztatva!

Uj szoftververzié telepitéséhez:

1.
2.

Kapcsolja ki a MarSurf PS 10-et.

Tolja az Uj szoftververziot tartalmazé mic-
roSD kartyat a slotba (5).

Kapcsolja be a MarSurf PS 10-et.

Az (j szoftververzié automatikusan telepi-
tésre kerll és a képerny6n egy figyelmez-
tetés jelenik meg.

Vegye ki a microSD kartyat a slotbol (5).

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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7 Szallitasi terjedelem

6910230
6910231

6111520

3028331

3028332

3028323

7053553

3903456

7054136
3763315
3763316
3763438

3762815
3762817

7053543
7054134

"MarSurf PS 10 (2 pm)" készlet

MarSurf PS 10 érdességmérd ké-
szUlék (17 nyelv(i, atkapcsolhatd),
integralt el6tolokészilékkel és
etalonnal

PHT 6-350 tapinto,

egytalpas tapinto,

2 pm tapintocsucs sugar,

350 pym mérési tartomany,

sik feltleteken, 6 mm @ feletti,
legfeljebb 17 mm mély furatokban
és 3 mm feletti szélességl hor-
nyokban végzett mérésekhez

Tapegység
(100 VAC ... 264V AC,5V =)

Halozati adapterek (4 da-

rab) 3028331 tapegységhez
(Europdban, Nagy-Britanniaban,
USA-ban, Ausztralidban torténd
hasznalatra)

USB kébel (USB-A, microUSB),
hossza: 2,0 m;

a tdpegység csatlakoztatasahoz;
a szamitogép USB interfészéhez
csatlakoztatasahoz

Hosszabbito kabel kivehetd el6to-
|6készilékhez, hossza 1,2 m

Hatlapfejl csavarhizo, laptav
2,0 mm

Szallitasi biztositas

Kezelési Utmutatd

Tajékoztato lap (17 nyelven)
Miszaki adatok (németdil, angolul)

"MarSurf. Surface Parameters"
kartya (németull, angolul)

Szallitbdoboz véllpanttal

Szallito karton

6910232
6910231

6111526

3028331

3028332

3028323

7053553

3903456

7054136
3763315
3763316
3763438
3762817

7053543
7054134

"MarSurf PS 10 (5 pm)" készlet

MarSurf PS 10 érdességméro ké-
szUlék (17 nyelv(, atkapcsolhatd),
integralt el6tolokészilékkel és
etalonnal

PHT 6-350,

tapintd, egytalpas tapinto,

5 pm tapintdcsucs sugar,

350 pym tartomany, sik felllete-
ken, 6 mm @ feletti, legfeljebb
17 mm mély furatokban és 3 mm
feletti szélességl hornyokban
végzett mérésekhez

Tapegység
(100 VAC ...264VAC,5V =)

Halozati adapterek (4 da-

rab) 3028331 tapegységhez
(Europaban, Nagy-Britannidban,
USA-ban, Ausztralidban torténd
hasznalatra)

USB kabel (USB-A, microUSB),
hossza: 2,0 m;

a tapegység csatlakoztatasahoz;
a szamitogép USB interfészéhez
csatlakoztatasahoz

Hosszabbitd kabel kivehetd eléto-
[6készulékhez, hossza 1,2 m

Hatlapfejd csavarhizo, laptav
2,0 mm

Szallitasi biztositas

Kezelési Utmutatod

Tajékoztatod lap (17 nyelven)
Moiszaki adatok (németdl, angolul)

"MarSurf. Surface Parameters"
kartya (angolul)

Szallitédoboz vaéllpanttal

Szallitd karton

20
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8 Kiegészitok, potalkatrészek 6820601 PGN 3 geometriai etalon, Ra, Rz,
és kopé alkatrészek RSm dinamil/<us beméréséhez; .
szinusz alaku horonyprofil, profil-
Potalkatrészek és kopé alkatrészek Lnbe%s?% I:T?mB um, horonytavolsag
7053546 Etalon MarSurf PS 10-hez, Mahr Y
kalibralasi tanusitvannyal 6820605 PGN 10 geometriai etalon, Ra, Rz,
- ) RSm dinamikus beméréséhez;
3030057 Li-ion akkumuldtor MarSurf PS 10, szinusz alaku horonyprofil, profil-
3,7V/3150 mAh mélység kb. 10 pm, horonytavol-
7054131 Védéfedél MarSurf PS 10 csatlako- sag kb. 0,20 mm
z6ihoz 9027715 Mahr kalibralasi tantsitvany PGN-hez
KiegészitSk 6980102 DKD kalibralési tanusftvany PGN-hez
4413000 MarStand 815 GN mér&allvany, . et i
haromszoglet(i Iab, magassag: 6299054 "MarSurf XRHZO/ kiértékeld §zoft—
ver (16 nyelv(, atkapcsolhato),
300 mm .
Mabhr licenckulccsal
4413001 MarStand 815 GN mérdallvany, . . .
haromszégletd Iab, magassag: 4102552 I\{Ia/rClgm/Proflessllonéal szoftver
mérési értéke atvételéhez MarSurf
500 mm ,,
PS 10-bdl
4413005 MarStand 815 GN mérdallvany, . . ,
haromszogletd 1ab, magassag: 4102551 ,l\/!a/rCc,)m S‘Ean(?larc! szoftver mé-
750 mm rési értékek atvételéhez MarSurf
PS 10-bdl
6910435 Befogd MarSurf PS 10 hengeres .
el6tolokészilékének MarStand 4102357 1&EXCU adastfabdel Zt"art gf?mbb‘lal,
815 GN méréallvanyon vagy 8 mm ar-om >tandard: szottverre
befogdszar atmérdj tartokészllé- 4102231 16 EWe radidadd, Bluetooth®
ken torténd rogzitéshez Smart, hatotavolsag kb. 6 m,
6710803 MarSurf ST-D mérsallvany mérési ertékek atviteléhez MarSurf
PS 10 készulékrél egy szamitogép-
6710807 MarSurf ST-G mérdallvany re MarCom szoftverrel
6910209 Befogd MarSurf PS 10 (komplett 4102230 Bluetooth® Smart radiovevd
egység) ST-D, ST-F vagy ST-G mé- Y
rallvanyra rogzitéséhez 6910427 l\//IarSurfIRD 18 Cg hengere,s gloto—
|6késziilék keresztiranyl méréske-
6910434 Kézi prizma hez max. Lt = 4,8 mm-ig
6850720 Allithaté magassagu labak (2 da- 6111520 PHT 6-350 tapinto,
rab) 6910434 kézi prizméahoz egytalpas tapinto,
6851304 Befogd MarSurf PS 10 eldtoloké- 2 um tapintocsucs sugar,
L e 350 ym mérési tartomany,
szUlék 6910434 kézi prizmaval ] . :
P sik feltleteken, 6 mm @ feletti,
ST-D, ST-F vagy ST-G méréallva- leafeliebb 17 ‘v furatokb
nyon régzitéséhez cgrene mm mely furatoxban
y és 3 mm feletti szélességl hor-
6820602 PGN 1 geometriai etalon, Ra, Rz, nyokban végzett mérésekhez
RSm dinamikus beméréséhez;
szinusz alaku horonyprofil, profil-
mélység kb. 1,5 um, horonytavol-
sag kb. 0,170 mm
Mahr GmbH, MarSurf PS 10 21




6111526

6111521

PHT 6-350,

tapinto, egytalpas tapinto,

5 um tapintdcsucs sugar,

350 pm tartomany,

sik feltleteken, 6 mm @ feletti,
legfeljebb 17 mm mély furatokban
és 3 mm feletti szélességl hor-
nyokban végzett mérésekhez

PHT 3-350,

tapinto, egytalpas tapinto,

350 pym mérési tartomany,
legfeljebb 3 mm & feletti,
legfeljebb 17 mm mély furatokban
végzett mérésekhez

56,7

‘4 6111521 ‘“I

6111524

PHT 11-100 tapinto,

egytalpas tapintd, hajlitott alaku,
100 pm mérési tartomany,
mélyebben fekvd fellletek méré-
seihez, pl. 2,5 mm feletti széles-
ségl, legfeljebb 7,5 mm mélység
hornyokhoz

6111524

10,8
7.6

otd

o

B

0.8

6111522

PHTF 0.5-100 tapinto,
egytalpas tapinto,

100 pm mérési tartomany,
fogoldalak méréséhez

18,75

i

6111522

6111525

PHTR 100 tapinto,

egytalpas tapinté oldalsé talppal,
100 ym mérési tartomany, konkav
és konvex fellletek méréséhez

6111525

~

ﬂ.&a

6111523

PT 150 tapinto,
kéttalpas tapinto,
150 ym mérési tartomany,
lemezek és hengerfellletek
DIN EN 10049 (SEP) szerinti mé-
réséhez

103.5

16,5

2,2

|®

6850540

6850716

6850715

7028532

7028530

— |

6111523

] : |
T
4,4

Tapinto-hosszabbitd PHT tapintdk-
hoz, 80 mm hosszusag, 9 mm J
feletti furatokban méréshez

(PHT 3-350 tapintéval)

Tapintévédd, acél, 10 mm g feletti
furatokhoz

Tapintévédd prizma alaku alsé
résszel, acél, hengeres munkada-
rabok méréseihez

Tapintévédd, mianyag, 10 mm @
feletti furatokhoz

Tapintévédd prizma alaku also
résszel, mlianyag, hengeres mun-
kadarabok méréseihez
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Acik kaynak yazilim hakkinda bilgiler

Mahr GmbH tarafindan bu Grlinde kullanilan
yazilim icerisinde yer alan bilesenlerden bazilari,
acik kaynak yazilim (OSS) olarak lisanslidir.
Mahr GmbH, bu trtinde kullanilmayan acik kay-
nak yazilimlarin parcalari icin sorumluluk kabul
etmez. Bu parcalarin telif hakki, bir ya da daha
fazla dizenleyiciye aittir.

Yazilim icerisinde yer alan OSS paketlerinin su-
rimlerini ve lisanslarini okumak icin: MarSurf
PS 10 menUsUndeki Lisanslar 6gesine doku-
nun.

Bu drindeki acik kaynakli yazilimin kaynak ko-
dunu Mahr GmbH firmasindan isteyebilirsiniz.
Litfen Urdn adini ve striminG belirterek info@
mahr.com adresine bir e-posta goénderin. Daha
sonra kaynak kod bir veri tasiyici ile size ulastirilir
ve veri taslyici, yapilan islemler ve postalama
maliyetleri karsiliginda Mahr sizden bir Gcret alir.

Bu kullanim talimatlarinda asagidaki
simgeler kullanilmistir:

e | Genel bilgiler.
1

Dikkat. Bu simge ile isaretlenmis talimat-
lara uyulmamasi, hatali sonuclar alinma-
sina veya ekipmanin hasar gérmesine
neden olabilir.

Uyari. Yaralanma veya 6ltm riski. Uygun
hareket edilmelidir!
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izin verilen kullanimlar

MarSurf PS 10 pUrGzltlik élctim donanimi sa-
dece pUrizltligu 6lcmek ve degerlendirmek
icin kullaniimalidir.

MarSurf PS 10 pirzltlik 6lciim donanimi hem
Uretim alanlarinin yakininda hem de &l¢im
odalarinda kullanilabilir.

®

Bu kullanim talimatlarinda ve 6lcim
istasyonu bilesenlerinin kullanim tali-
matlarinda belirtilen kullanim, bakim
ve onarim bilgilerine uygun hareket
edilmelidir.

"izin verilen kullanimlar" disindaki
herhangi bir kullanim uygunsuz kabul
edilecektir ve garantinin gecersiz kilin-
masina ve Ureticinin sorumlulugunun
kalkmasina neden olacaktir.

Mantik dahilinde 6ngoriilebilir hatali
kullanim

®

®

Arizi bakim calismalari, yalnizca
faaliyetteki sirket tarafindan yonetilen
sekilde kalifiye ve egitimli personel
tarafindan gerceklestirilebilir.

Arizi bakim calismalari, gerekli kisisel
koruyucu ekipmanlar kullanilarak
gerceklestirilmelidir.

Galisan gerilim tasiyan parcalar Uzerin-
deki calismalar, sadece gii¢ kaynaginin
cihazla baglantisi kesildiginde ve potan-
siyel artik gerilim glvenli bicimde bosal-
tildiginda gerceklestiriimelidir.

Cihaz Uzerindeki koruma mekanizmalari
sokulmemeli veya baypas edilmemelidir.

Sadece Uretici tarafindan Uretilen orijinal

Atma

problar ve diger aksesuarlar kullanilabilir.

®

Aksesuarlar ve kullanilmis piller (sarj edilebilir ve tek kullanimlik) de dahil
elektronik cihazlar, geri donusturdlebilir ve yeniden kullanilabilir degerli
malzemeler icerdiginden normal atiklarla birlikte atilmamalidir. 2002/96/
EC (WEEE) sayill Avrupa Yonergesi uyarinca elektrikli ve elektronik
cihazlar, daha sonra yeniden islenebilmeleri amaciyla cesitlerine gére
ayrilmamis kentsel atiklardan ayri olarak toplanmalidir. Uzerine carpi
isareti konmus cop tenekesi simgesi, ayri bicimde toplamanin gerekli
oldugunu belirtir.

Pb, Cd ve Hg yasal sinirlarin Gzerinde olan elementleri tanimlar.

Mahr GmbH, kendi elektrikli ve elektronik Grlnlerinin geri
alinmasi ve atilmasi islemlerini yasal gereksinimlere uygun bicimde
gerceklestirmektedir. Lutfen yerel servis temsilcinizle ya da asagidaki
iletisim bilgilerini kullanarak irtibata gecin

Mahr GmbH Telefon: +49-551-70730
Carl-Mahr-StraBe 1 Faks: +49-551-71021
D-37073 Gottingen E-posta: info@mahr.de
Almanya internet: www.mahr.de

Mahr GmbH, Almanya'da, DE 56624193 WEEE kayit numarasiyla
Elektro-Altgerate-Register (EAR, 'kullanilmis elektrikli aletler icin ulusal
tescil') kaydina sahiptir.

Mahr GmbH, MarSurf PS 10



Guvenlik talimatlari

Bu donanim, ilgili gtivenlik diizenlemelerine uygundur. Bu Urln, kusursuz bicimde calistig
kontrol edildikten sonra Uretim tesisimizden size iyi durumda yollanmistir. Bununla beraber,
asagidaki talimatlara uyulmamasi yaralanmalara ya da 6lime neden olabilir:

Genel bilgiler

1. Cihazi kullanmaya baslamadan &nce glvenlik talimatlarini ve ilgili kullanim talimatlarini
dikkatli bir bicimde okuyun!

2. Cihazi sadece kullanim talimatlarina uygun sekilde kullanin.

° ] Kullanim talimatlari, donanimin kullanildigr yerin hemen yakininda bulun-

durulmalidir.

3. Sirket ici diizenlemelere ve yerel kaza énleme diizenlemelerine (6rnegin, Isveren
Yakumlaluga Sigorta Kurumu tarafindan tanimlanan) eksiksiz sekilde uyulmalidir.
GuUvenlik uzmaniniz, yerel kosullara ve i¢ yonetmeliklere gére daha ayrintili bilgi
saglayacaktir.

4. Bu alet, patlayici ortamlarda kullanilacak bicimde TASARLANMAMISTIR. Ekipman,
patlamaya neden olabilecek elektrik kivilcimlarina neden olabilir.

Gii¢ kaynagi ve sebeke baglantisi

5. Cihazi sebekeye baglamadan 6nce, anma degeri plakasinda belirtilen gerilim ile yerel
sebeke geriliminin ayni oldugundan emin olun. Gerilim ayni degilse cihazi hicbir kosul
altinda sebekeye BAGLAMAYIN!

6. Cihaz, sadece koruyucu iletkenlerin bulundugu prizlere baglanabilir.
Uzatma kablolari, VDE'nin (Alman Elektrik, Elektronik ve Bilgi Teknolojileri Kurumu)
veya Ulkenizdeki esdeger kurumun kosullarina uygun olmalidir.

Anzalar
7. Cihaz sadece teknik olarak mikemmel durumda oldugunda kullaniimalidir.

@ Guvenligi tehlikeye atabilecek her tirll ariza derhal giderilmelidir.

Ol¢iim istasyonu bilesenlerinin kurcalanmasi

8. Cihazda yapilacak her tirlt degisiklik veya midahale icin Mahr GmbH'nin yazili
onay! alinmali ve islem kalifiye personel tarafindan gerceklestirilmelidir.

Makinenin Uzerindeki kapaklar, sadece yetkili personel tarafindan bakim ve
onarim amacli olarak acilabilir veya cikarilabilir!

Cihazi agmadan once, elektrik baglantisini kesin (6rnegin, elektrik fisini sebeke
prizinden cikararak) ve cihazda gerilim olmadigindan emin olun. Unitelerin
yetkisiz bicimde acilmasi ya da Uzerlerinde calisiimasi halinde garanti gecersiz
hale gelir ve Ureticinin hicbir yukimldligi kalmaz.

\ .
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1 islevler

Mekanik o6zellikler

MarSurf PS 10, atélye kosullarinda mobil
kullanim amaciyla tasarlanmis kompakt bir
purdzltlik 6lcim donanimidir. Maksimum
6lctim araligi 350 um'dir (0,074 ing) (-200 pm
ila +150 pm) (0,008 in¢ ila +0,006 ing).

Kolay sokdlen dahili stricl Unitesi sayesinde,
Olctimler ayarlama surelerine gerek duyulmadan
her tdrlG 6lglim konumunda gerceklestirilebilir.
Maksimum hareket uzunlugu 17,5 mm'dir
(0,69 ing). Donanimin kullanimi kolaydir ve
DIN EN ISO 3274 ile uyumludur.

MarSurf PS 10 ve tim Mahr problari fabrikada
kalibre edilir. Tarama ucu yontemi ve miteakip
kontrollerle ylksek hassasiyetli dlcimler icin
cesitli kalibrasyon islevleri bulunmaktadir.
Kolay sokulen dahili standart sayesinde, prob
Rz yoluyla kalibre edilebilir.

PHT problarinda kir ve yag birikmelerini nere-
deyse tamamen ortadan kaldiran bir acik
destek ' bulunmaktadir.

Yikseklik ayari o6zelligi, 6lcimlerin farkl yik-
seklik seviyelerinde yapilabilmesini saglar.

Saglam muhafazasi, MarSurf PS 10'u zorlu
kosullara uygun ideal bir donanim yapar.
Donanim ergonomik bir tasarima, net bir
sekilde dlzenlenmis calistirma 6gelerine ve
Ozellestirilmis, okunmasi kolay dokunmatik bir
ekrana sahiptir.

Kompakt bicimi ve dustk agirligi (yaklasik
500 g /1,10 Ibs) donanimi mobil kullanim icin
ideal kilmaktadir. Tasima cantasi ve omuz askis|
sayesinde tasinmasi kolaydir.

1 patentli

Dahili sarj edilebilir pil, birkac glin sadece pilden
yararlanilarak 6lcim yapmak icin yeterli kapa-
siteye sahiptir 2.

AC adaptor takili halde sabit calisma yapmak
mUmktndir. AC adaptor ile birlikte verilen dort
adet birbiriyle degistirilebilir sebeke adaptori
sayesinde donanim dlnyanin her yerinde
sebekeye dogrudan baglanabilir.

Kullanilabilecek donanim ayarlari

Donanim tarafindan desteklenen tim islevler,
dokunmatik ekran yoluyla acilabilen mantiksal
bir menu yapisiyla sergilenmektedir.
Donanim ayarlari, bir kod numarasiyla
engellenebilir ve izinsiz olarak degistirilmeye
karsi korunabilir.

Hareket uzunlugu secilebilir veya elle girilebilir.
Ornekleme uzunlugu sayisi ayarlanabilir. Hare-
ket uzunlugu ayrica kesme uzunlugunun yarisi
kadar bir ilk hareket ve son hareketi de icerebilir.

Kaydedilen profil DIN EN ISO 3274'e uygun bir
Ls filtresi kullanilarak filtrelenebilir (kapatilabilir).
ISO (DIN), JIS ve ANSI/ASME'ye uygun 6lcim
yapilirken, DIN EN ISO 16610-21'e uygun
sekilde filtreleme icin faz duzeltmeli bir profil
filtresi (Gauss filtresi) kullanilir. Bu amacla daha
kisa bir kesme secilebilir veya kesmeyi elle
girebilirsiniz.

Deneyimsiz kullanicilar dahi dogru, tekrarlana-
bilir ptrtzltldk élctimleri yapabilirler: Otomatik
mod etkinlestirilmisse, donanim periyodik ve
periyodik olmayan profilleri algilar, standart
kesmeyi ve ilgili hareket uzunlugunu DIN EN
ISO 4288 standardina uygun ve otomatik olarak
ayarlar.

2 Kapasite yaklasik 1.200 6lcim igin yeterlidir (hareket
uzunluguna bagli olarak).

4

Mahr GmbH, MarSurf PS 10



Degerlendirme

ISO (DIN), JIS, ANSI/ASME ve MOTIF standart-
larinda 6ngorilen parametrelerin blytk cogun-
lugu olculen profilin degerlendirilmesinde
kullanilabilir.

Degerlendirme kosullari ayarlanabilir: Rmr
veya tp malzeme orani icin referans dogru
ve kesisim dog@rusu, RPc tepe noktasi sayisl
icin simetrik veya asimetrik kesisim dogrulari,
profil 6gelerinin RSm ortalama genisligi, MOTIF
degerlendirmesi icin A ve B operatorleri ve CR,
CF, CL bolge genislikleri icin kesisim dogrulari.

Toleranslari izlemek amaciyla secilen tim
parametreler icin tolerans limitleri ayarlanabilir.
Asilan limitler ekranda (ve 6lcim kaydinda)
belirtilir.

Sonuclar ve ayarlar metrik veya ingiliz 6lci
birimleriyle gosterilebilir.

Dahili bellege maksimum 3.900 profil,
500.000 sonug veya 1.500 6lcim kaydi kayde-
dilebilir. 3

Profil, sonuclar ve/veya 6lcimiin kaydi manuel
veya otomatik olarak kaydedilebilir. Profillerin ve
Olctlim kayrtlarinin dosya adi dort ayri metinden
(profil bilgileri) ve Tarih_saat'ten olusur.
Olctim kaydinda mdsteriye 6zgi bir logo, tc¢
satirlik bir kayit bashgi ve bes satirlik bir profil
bilgisi gosterilebilir.

Arabirimler

MarSurf PS 10'da, profillerin, sonuclarin ve/veya
Olcim kayrtlarinin kaydedilebilecegi bir mikro
SD veya SDHC kartinin (maks. 32 GB) takilmasi
icin bir yuva bulunmaktadir. 4

Yazilim gerekirse Mahr tarafindan temin edilen
bir mikro SD kartiyla gtincellenebilir.

3 Bu rakamlar, belirli bir tirdeki dosyalarin kaydedilmesi
durumunda gegerlidir. Ayrica rakamlar; hareket uzunlu-
gu, secilen parametreler, ilgili profiller ve dosya formati
vb. gibi 6gelere dayalidir.

4 32 GB kapasiteli bir mikro SD karti, bellek kapasitesinin
320 katini sunar.

Olctimler MarConnect arabirimiyle MarSurf
PS 10'da baslatilabilir.

MarSurf PS 10'un USB portu bir bilgisayara
dogrudan baglanabilmesini saglar. USB bellek
cubugu olarak islev gortr ve slrlici olmadan
algilanir. Bu, 6lcim sonuclarinin ve profillerin,
ornegdin bir "MarSurf XR 20" degerlendirme
yazihmiyla, degerlendirme icin bilgisayara
aktarilabilmesine olanak tanir.

"MarCom Standard" veya "MarCom Pro-
fessional" yazilimi kullanilarak 6l¢éim sonuclari
MarSurf PS 10'dan dogrudan farkli dosya bigim-
lerinde aktarilabilir (6rneg@in, Microsoft Excel).

Aksesuarlar

Genis MarSurf PS 10 aksesuar yelpazesi, aygitin
son derece esnek sekilde, cok amach olarak
kullanilabilmesini saglar. Ornekler:

— lIstege bagl el destegi (6910434), strlci
Unitesinin degerlendirme donanimindan
bagimsiz kurulabilmesini veya bir élctim
standina takilabilmesini saglar.

— Eksenel dogrultuda 6lctlen krank mili ya
da kam mili gibi 6lcim elemanlari igin,
gapraz taramaya yonelik, maks. 4,8 mm
(0,19 in) hareket uzunluguna sahip alter-
natif bir MarSurf RD 18 C2 sirlici Unitesi
(6910427) bulunmaktadir.

—  Olctim sonuclar, opsiyonel kablosuz sis-
tem &zelligine sahip (4102230, 4102231)
Bluetooth® Smart teknolojisi kullanilarak
bir bilgisayara aktarilabilir.

Calistirma kosullari

Depolama/tasima sicakligi araligi:
-15°C ila +60°C (5°F ila 140°F)5
Calistirma/isletim sicakligr araligr:
+10°C ila +45°C (50°F ila 113°F)
Bagil nem:
%30 ila %85, yogusmasiz
Koruma sinifi: IP40

5 Pilin korunmasi icin tavsiye edilen maksimum depolama
sicakligi 30°C'dir (86°F).
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2 Calistirma ogeleri

Sekil 1 (bkz. 6n kapakgik)
MarSurf PS 10 pdirdzldlik 6lctim donanimi

1 Yesil START tusu

e Donanimi acar.

e [stendiginde mendiyii kapatir ve temel
gorindimdu acar.

o Olciim baslatir.

e Gergeklestirilmekte olan élctimu iptal
eder.

e 2 saniyeden uzun sdre basili tutuldu-
gunda donanimi kapatir.

Dokunmatik ekran

Yesil LED
e [ED kapali:  AC adaptor takili degil.
e [ED acgik: AC adaptor takili ve sarj
edilebilir pilin sarji tam.
e LED yanip
séndyor: Pil sarj oluyor.

4 DATA Uzaktan calistirma icin
MarConnect arabirimi (RS232)

@ Mikro SD karti yuvasi
O~L> Bilgisayar baglantisi icin USB portu

7 Yikseklik ayari
> PHT 6-350 standart probunun
kalibrasyonu igin temin edilen
standart Uzerindeki konum.

8 Prob

Diz veya silindirik élcim nesnelerinin
lizerine yerlestirmek icin V blogu tutucu

10 Aksesuarlarin takilmasi icin ic disler

11 Rz nominal degerini gosteren kalibrasyon
standardi

12 Sdrtcd Unitesi, sékulebilir
13 Sdrdcd Gnitesi icin uzatma kablosu

14 Tasima ¢antasi
e Manyetik kapakcilar asagi katlanarak
degerlendirme donaniminin egilebil-
mesini saglar.
e Halkalara omuz askisi takilabilir.

Sekil 2 (bkz. 6n kapakgik)
Dikey temel gériinimd ve mendyUl gdésteren
MarSurf PS 10 ekrani

15 Tarihi, saati, pil durumunu gdsteren

baslk cubugu
e Bashk cubuguna dokunuldugunda
mend acilir.

15b Olctim kosullarini iceren metin kutusu 6
Lt Hareket uzunlugu (kesme Lc x
ornekleme uzunlugu sayisi n)
/!\ Standart disi 6lctim kosullari

16  Profil alani

17 Islev tuslari
F1, F2 Bir parametrenin gdrdntilenmesi
veya bir islevin gerceklestirilmesi
icin kullanici tarafindan program-
lanabilen tuslar

18 Olciim sonucunu iceren ylizey
parametreleri
B (st tolerans limitinin (izerinde
Sonug tolerans dahilinde

B Aflt tolerans limitinin altinda

"
20 Ayar mendsu

Ekran kilitlidir; ekrani agmak icin
simgeye dokunun.

Profilin, sonuclarin, 6lcim
kaydinin kaydedilmesi icin digme

Dil, tarih, saat, élciim birimi icin
Temel ayarlar men(i secenegi

Ayarlar kilitlidir

S

6  Yatay temel goriniimde, metin kutusu (75b) baslik cu-
bugunun (75) bir parcasidir.
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3 Baslarken

Asagidaki adimlari tamamlar tamamlamaz

6lcm yapmaya baslayabilirsiniz:

— Tasima kilidini ¢ikarin

— SUrlcU Unitesini MarSurf PS 10'un icine
yerlestirin (bkz. W, Bolim 4)

—  Olctim kosullarini belirleyin

— Probu kalibre edin

Tasima kilidinin ¢ikarilmasi
e | MarSurf PS 10 kullaniimadan énce kir-
1 | mizi tasima kilidi cikaniimalidir (bkz. bilgi

formu 3763316)!

Tasima kilidini gtvenli bir yerde sakla-
may! unutmayin!

Cihazi iade etmeniz gerektigi takdirde,
tasima kilidi yeniden yerine takilmalidir.

MarSurf PS 10'un agilmasi
1. Yesil Start tusuna basin.

Temel ayarlarin yapilmasi

1. "Tebrikler" iletisiminde:

e Dili (@), ardindan tarih ve saati ayar-
lamak igin > digmesine dokunun.

e Olcli birimini "mm" veya "inch" (inc)
olarak secin.

e Tamam a dokunun.
Menu gorintulenir. Temel gériinime
gecmek igin yeniden Tamam a doku-
nun.

Olciim kosullarinin belirlenmesi

1. Temel gortnimde &F dugmesine (veya
men(ideki Olciim kosullan secenegine)
dokunun.

2. llgili 6lctim kosullarini belirlemek icin yeni-
den £¥ secenegine dokunun.
Olctim kosullariyla ilgili ayrintili bilgi icin
lGtfen BAIUm 5'e bakin.

3. Tamam a dokunun. Tamam a tekrar do-
kunun.

Probun kalibre edilmesi

1.

10.

Tirnaginizla MarSurf PS 10'un (bkz. sekil 1)
altindaki standardi (77) kaldirip ¢ikarin.

Standarttaki Rz nominal degerini okuyun.

MarSurf PS 10'u tarama ucu dikey olacak
sekilde V bloguna yerlestirin.

Standardi, hareket uzunlugunun tamami
tanimli pUrtzlGlige sahip alan dahilinde
olacak sekilde konumlandirin (bkz. sekil 3).

Hareket uzunlugu, nominal degere

[I] bagl olarak DIN EN ISO 4288 veya
ASME B46.1'e uygun olacak sekilde
otomatik olarak hesaplanir (bkz.
temin edilen "MarSurf. Surface
Parameters" katlanir kartr). Buna
yarim ilk hareket ve son hareket
eklenir.

MarSurf PS 10 Uzerindeki ylzey ayarlayicy

(7) gerekli yUkseklige ayarlayin:

— PHT 6-350 standart probu icin »
olarak,

— diger problar icin gerektigi sekilde.

Prob standarda paralel olmalidir.

Temel goriinimde 5% digmesine (veya

menide Kalibrasyon secenegine) doku-
nun.

Kalibrasyon yéntemini secin.
Temin edilen standardi kullanirken daima
"Kalibre et Rz" secenegini secin.

"Nominal deger" alanina standardin
nominal degerini girin.

Kalibrasyonu baslat diigmesine dokunun.
Uc 6lctim otomatik olarak yapilr.

Uciinci 8lctimden sonra élciilen Gic deger-
den (Rz, Ra veya RSm) bir diizeltme degeri
hesaplanir.
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— "Duzeltme degeri (yeni)" +%15 da-
hilindeyse, Tamam a dokunularak
donanim ayarlarina uygulanabilir.

— Kalibrasyon islemini tekrarlamak icin
iptal e dokunarak "Kalibrasyon"
iletisimine geri donebilirsiniz.

— DuUzeltme degeri yukaridaki arahgi

astigl takdirde bir hata mesaji goriintu-
lenir.
Co6zUm: Tamam a dokunun; 6lcim
ayarini, probu, girilen nominal degeri
kontrol edin ve tarama ucunun dikey
oldugundan emin olun; kalibrasyonu
tekrarlayimn.

11. Eger tekrarlanan kalibrasyon denemelerinde
de kabul edilebilir bir sonuca ulasilamazsa
prob buytk olasilikla arizalidir. Test edilmek
Uzere gonderilmelidir.

12. Standardin (77) tirnagini MarSurf PS 10'un
altindaki centige takip tutturun.

Diger ayarlarin yapilmasi

Ayarlarla ilgili ayrintili bilgi igin lutfen Bolum 5'e
bakin.

e | Gerekli dili ayarlamak icin:

1 | Menudeki &) Temel ayarlar secene-
gine dokunun, @ Dil" seceneginin
yanindaki > digmesine dokunun ve
ornegin "Turkce (tr)" secenegini secin.

Bir 6lcilimiin baslatiimasi

1. \_{eg,il Start tusuna basin.
Olgtim, ayarlara uygun olarak gerceklestirilip
degerlendirilir.

MarSurf PS 10'un kapatilmasi

1. Yesil Start tusunu en az 2 saniye basil
tutun.

e ) MarSurf PS 10 tasima cantasinda sak-
1 lanmiyorsa, tarama ucuna zarar gelme-
mesi icin yan yatirilmalidir.

Pilin sarj edilmesi
MarSurf PS 10 dahili bir sarj edilebilir pille calisir.

e ) Donanim, temin edilen USB kablosuyla
1 | MarSurf PS 10 ile birlikte verilen AC
adaptore baglanarak sabit ¢calisma sira-
sinda sarj edilebilir (bkz. asagida).

Pilin su durumlarda sarj edilmesi gerekir:

— donanim ilk kez devreye aliniyorsa,

— pilin son sarj edilmesinden bu yana (¢ aya
yakin bir stire gectiyse,

—  baslik cubugunda pil simgesi {__] cikiyorsa
(yani pil kapasitesi %20'nin altina dus-
musse).

Sarj icin sadece temin edilen AC
adaptort ve USB kablosunu kullanin!
Baska gl kaynagi birimleri kullanildigi
takdirde MarSurf PS 10 hasar gorebilir
ve Urdn garantisi gecerliligini kaybeder.
Baska USB kablosunun kullanilmasinin
istenmeyen etkileri olabilir (6rnegin,
bilgisayar MarSurf PS 10'u tanimayabilir
veya sarj olmasi gerekenden cok daha
uzun strebilir). 7

7 Ornegin USB kablosu cok uzun veya cok kalin oldu-
gunda bu tip etkiler gorilebilir.
Minimum gereksinimler: Maks. 2 m (6,56 ft) uzunluk
icin AWG24 capraz kesiti.
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AC adaptorl hazirlamak icin:

1.

Uygun sebeke adaptorini secip temin
edilen AC adaptore takin.

Temin edilen USB kablosunun USB fisini AC
adaptore takin.

Pilin sarj edilmesi:

1.

USB kablosunun mikro USB fisini MarSurf
PS 10'un USB portuna <& (6), AC adap-
tord ise sebeke prizine takin.

Sarj islemi sirasinda baslik cubugunda pil
simgesi | # | cikar.

e ) Olclimler AC adaptor baglandiktan
1 | hemen sonra gerceklestirilebilir.
Pil yaklasik 3 saat icinde tamamen sarj olur

ve donanim otomatik olarak minimum
oranda sarjdan hizli sarja gecer.

Mevcut pil kapasitesini % olarak gorintile-
mek icin: MarSurf PS 10'u AC adaptorden
¢ikarip mentdeki Bilgi secenegine doku-
nun.

MarSurf PS 10 USB portu c=Z&% (6) yoluyla
bilgisayara baglanarak da sarj edilebilir.
Bilgisayarda 6zel bir USB sarj portu varsa, sarj
yine yaklasik 3 saat srer.

Bilgisayarin USB portu standartsa, sarj yaklasik
6-7 saat surer.

4

Ol¢iim istasyonunun
kurulumu

Mobil dlciim istasyonu

MarSurf PS 10 komple Unite olarak diz
veya silindirik ylzeylere yerlestirilebilir (bkz.
sekil 1, yukarida).

SUrlcd Unitesi MarSurf PS 10'dan cika-
rilip diz veya silindirik ylzeyler Gzerinde
V blogu tutucusuna (9) yerlestirilebilir (bkz.
sekil 1, asagida).

(Lutfen % gerceklestirin, bkz. asagida.)

istege bagl el destedi (6910434), siiriici
Unitesinin degerlendirme donanimindan
bagimsiz olarak monte edilebilir.

(Lutfen %, % gerceklestirin, bkz. asagida.)
El destegi istege bagli, yiksekligi ayarlana-
bilir ayaklarla (6850720) farkli yiksekliklere
ayarlanabilir.

Sabit Slciim istasyonu

MarSurf PS 10 komple Unite olarak bir
MarSurf ST-D, ST-F veya ST-G 6lcim stan-
dina takilabilir.

Bunun icin istege bagh tutucu (6910209)
gereklidir.

SUrlcd Unitesi istege bagh el destegiyle
(6910434) bir MarSurf ST-D, ST-F veya ST-G
Olclim standina takilabilir.

Bunun icin istege bagh tutucu (6851304)
gereklidir.

(Lutfen %, % gerceklestirin, bkz. asagida.)

Silindirik sUrtcU UGnitesi bir MarStand
815 GN o6lcim standina veya mevcut
bir tutma donanimina (sabitleme mili
cap! 8 mm (0,315 ing)) takilabilir.

Bunun icin istege bagh tutucu (6910435)
gereklidir.

(Lutfen %, % gerceklestirin, bkz. asagida.)
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Siirici Gnitesinin MarSurf PS 10'dan
cikarilmasi (%)

1.
2.

MarSurf PS 10'u bas asagi cevirin.

Mandal piminin (23) acildigini ve arkadaki
yan dayama pimini (22) duyana kadar
sUrlcl Unitesinin 6n ylzine bastirin (bkz.
sekil 4).

SUrlcl Unitesini V blogu tutucunun prob
korumasindan (9) tutun ve kaldirarak
MarSurf PS 10'dan cikarin.

Fisi (21) strlicG Unitesinden cikarin.

Uzatma kablosunu (73) strlcU Unitesine
(12) ve fise (21) takin (bkz. sekil 5).

e | Uzatma kablosunun fisi (13) strici
1 | unitesindeki yerine oturur.
Gerektigi takdirde, degerlendirme dona-

nimini tasima ¢antasina (74) koyun (bkz.
sekil 1, asagida).

V blogu tutucunun siiriicii Ginitesinden
cikarilmasi (%) (6rnegin, probun degistiriimesi
veya surlc Unitesinin el destegine veya bir
tutma donanimina takilmasi icin)

1.

I 2.

3.

V blogu tutucunun 6én yizindeki iki vidayi
(9) temin edilen alyan anahtariyla (2 mm
(0,035 ing)) cikarin.

V blogu tutucuyu proba degene kadar éne
kaydirin, ardindan strlct Gnitesini kaldirip
V blogu tutucudan gikarin.

Probun degistirilmesi:

e Probu (8) strlicl Unitesinden cikarin.

e Yeni probu surlict Gnitesinin (72) 6n
ylzindeki prob tutucuya dikkatlice
yerlestirin; fis dlizenini not edin.

V blogu tutucunun siiriicii Gnitesine geri
takilmasi

1. SUrlcl Unitesini V blogu tutucuya (9)
yerlestirin ve prob (8) V blogu tutucu
kanalinin ortasina gelecek sekilde 6ne
kaydirin.

2.V blogu tutucunun 6n ydzindeki iki viday
temin edilen alyan anahtarini (2 mm
(0,035 inc)) kullanarak 0,1 Nm torkla sikin.

Siricii tinitesinin MarSurf PS 10'a geri
takilmasi (W)

1. MarSurf PS 10'u bas asagi cevirin.

2. Varsa, uzatma kablosunu (73) strlcU
Unitesinden cikarin.

Bunu yapmak icin, uzatma kab-
losunun fisinin Gzerindeki kilitlere
basin (13).

3. Fisi (27) strlcU Unitesine takin (bkz. sekil 4).

4. SUrdcU Gnitesini MarSurf PS 10'un cen-
tigine yerlestirin.
Yan dayama pimini (22) kanala (22a),
mandal pimini (23) bosluga (23a) yerlestirin.

5. SUr0cl Gnitesinin arkasindaki tirtirl kapaga
(12) bastirin ve tik sesini duyana kadar
sUrlcl Unitesini ne kaydirin.

10

Mahr GmbH, MarSurf PS 10



5 Ayarlarin yapilmasi

Donanim ayarlarini kontrol etmek ve gerek- 2. llgili men( 6gesine dokunun.
tiginde degistirmek icin:

3. Gereken ayarlari yapin:
1. Menlyl agmak icin baslik cubuguna do-

kunun (bkz. sekil 2). O Secenek secili degil.
o ) Ekran kilitliyse, @l simgesine © Secenek secil.
| 1 | dokunun. O islev devre disi.
Yesil Start tusuna basildiginda . .
menU kapanir ve temel gériniim Islev etkin.
acil. [ Giris kutusu.

Diger meni segeneklerini gérmek 4. Tamam a dokunun.
icin ekranin en sagindaki kaydirma
cubugunu kullanin.

Olgiim kosullar Degistirmek icin %&¥ digmesine dokunun.
Hareket uzunlugu Lt=1,5mm Yarim ilk hareket/son hareketle beraber sabit
Lt=4,8 mm hareket uzunlugu (ilk hareket/son hareket
Lt=150mm olmadan: 1,25 mm, 4,0 mm, 12,5 mm).
Lt=NxLc Hareket uzunlugu = 6rnekleme uzunlugu sayisi n x
kesme uzunlugu.
Lt [Jmm Hareket uzunlugu serbest tanimlanmis (6rnegin,
MOTIF icin Lt = 16 mm).
Otomatik Hareket uzunlugu 6lciim sirasinda RSm veya

Rz degerinin blyukluglne bagl olarak (DIN EN
ISO 4288 ve ASME B46.1 standartlarina uygun)
otomatik olarak ayarlanir.

Baslik cubugunda tek seferlik "Lt = Otomatik"
gorlntdlenir.

Ornekleme N5 Ornekleme uzunlugu n sayisi (ISO, JIS, ANSI/ASME
uzunlugu sayisi N standartlarina uygun).

N[] N girisi = 1 ila 16 (sadece "Lt = N x Lc" igin).
ik hareket/ Yarim Hareket uzunlugu kesme uzunlugunun yarisi kadar
son hareket bir ilk hareket ve son hareketi de icerir.

Yok ilk hareket/son hareket olmadan hareket

uzunlugu.

Ls filtresi Otomatik Profil, 6lcim sonrasinda hareket uzunluguna bagli

olarak 2,5 pym veya 8,0 ym kesme dalga boyu ile
otomatik olarak filtrelenir.

2,5um Sabit degerli Ls filtresi.
8,0 ym
Kapali Ls filtresi devre disi.
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Lc filtresi Standart Standart kesme (ISO, JIS, ANSI/ASME standart-
larina uygun).
Kisa Sonraki en kisa kesme.
0,8 mm Sabit kesme.
Lc [ mm Kesme serbest tanimlanmis.
Tahrik Acik MarSurf PS 10'un stricd Unitesi acilir.
Kapali MarSurf PS 10'un striici Unitesi kapanir (6rnegin,
Olclim nesnesi Uclinct taraf strtcd tarafindan
tagindiginda).
Uclincl taraf stirtict secili 6lctim hizina
ayarlanmalidir.
Olctim hizi 1,0 mm/s SUrtct Unitesinin probu élciim nesnesinin Gzerine
0,5 mm/s tasidigr 6lctim hizi.
Prob tipi 350 ym Kullanilan probun 6l¢iim araligr.
150 pm
100 pm
Kalibrasyon Probu kalibre eder (bkz. Bolim 3).
Parametreler Ra Etkin parametreler degerlendirilir.

Rq

Tolerans limitleri

Ra 0.000 0.000

Her parametre icin Ust ve alt tolerans limiti.

C1 [ pm

Parametre RPc ve RSm'nin degerlendirilmesi icin Gst bolim se-
ayarlarn C2[pm viyesi C1 ve alt bolim seviyesi C2.
c1/C2 RSm'nin deg@erlendirilmesi igin dikey sayim esigi.
Rz/10
CREF[] % Rmr veya tp malzeme oraninin degerlendirilmesi
icin referans dogrusu.
C[dpm Uc olasi malzeme orani degeri Rmr veya tp igin
Cdpm bdlum seviyesi.
CJum
MOTIF ayarlan
Filtre Al mm ParGzlulik motiflerinin / dalgalilik motiflerinin mak-
B[] mm simum uzunlugu icin A ve B operatorleri.
Degiskenler Scr1 [ % Profil tepe bolgesinin genisligi CR icin Ust ve alt
Scr2 [ % kesisim dogrusu.
Scf1 [ % Profil cekirdek bélgesinin genisligi CF icin Ust ve alt
Scf2 [ % kesisim dogrusu.
Sc [ % Profil vadi bolgesinin genisligi CL icin Ust ve alt
Scl2 [ % kesisim dogrusu.

12
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Disari aktarim

ayarlan
Disarlya aktar Olcim Kaydedilecek icerigi secin. Otomatik olarak veya
sonuclari H digmesiyle kaydedilebilir.
E;Oiltl (PDF) Dosyalar dahili bellege veya bir mikro SD karti
y Uzerine (yuvada mikro SD karti varsa) asagidaki
klasorler icinde kaydedilir:
—  CSV biciminde 6lctim sonuclarr icin "Export",
—  TXT veya X3P biciminde profiller icin "Profiles",
— PDF biciminde 6lciim kayitlari icin "Records”
(bkz. BolUm 5.1).
Otomatik Etkin icerikler her 6lclim sonrasinda otomatik
olarak kaydedilir.
Olciim sonuclari Degistir Olciim sonuclari "Results.csv" dosyasina aktarilir;
icin dosya aktarimi onceki 6lciim sonuglarinin Gzerine yazilir.
Ekle Olciim sonuclari "Results.csv" dosyasina aktarilir
ve dnceki dlctimlerin sonugclarinin altina yazilir.
Profil icin dosya TXT Profil dosyas bicimi: Metin dosyasi (*.txt) veya
aktarimi X3P DIN EN ISO 546-2 standardina uygun dosya (*.x3p).
Dosya adi 1. metin Profillerin ve 6l¢im kayitlarinin dosya adi " 1. me-
tin" ile "4. metin" arasindaki profil bilgilerinden ve
4. metin "Tarih_saat" 'ten olusabilir (ou metinler, mentdeki
Tarih_saat Rapor metinleri seceneginden girilebilir).

Rapor metinleri

Rapor bashgi

Unvan, 1. satir

Olctim kaydinin bashdr olarak (her biri en cok
30 karakter olmak Uzere) (i¢ satira kadar metin
girilebilir. Diizenleme icin | # simgesine dokunun.

Sorgu profil bilgileri

1. metin

4. metin
Yorum

Olciim kaydinin profil bilgileri olarak (" 1. metin®
ile "4. metin" arasl icin en cok 30; "Yorum" icin
en cok 60 karakter olmak Uzere) bes satira kadar
metin girilebilir. Dizenleme icin | # | simgesine
dokunun.

Etkinlestirilen metinler () her 6lcimden sonra
otomatik olarak sorgulanir ve daha sonra élcllen
test parcasina uyarlanabilir.

Kilit

Kullanicilar MarSurf PS 10 ayarlarini kilitlemek icin
0 ila 9999 arasinda bir kod numarasi girebilirler.
Ayarlarin acilmasi icin kod numarasinin yeniden
girilmesi gerekir.

Temel go6riiniim

Degerlendirme icin temel gérinidm (sola dogru
yatay, saga dogru yatay, dikey, sadece sonuclar).
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Gii¢ secenekleri

Ekrani kis 10s Ekranin kisilip kilitlenmesi icin gegen bos sire.
30s Yeniden aydinlatmak istediginizde ekrana
Hicbir zaman dokunun.
Ekrani acmak icin - simgesine dokunun.
Uyku modunu 30s MarSurf PS 10'un uyku moduna gecmesi icin
etkinlestir 5 min gecen bos stre (AC adaptor takili degilse).
Hicbir zaman Yesil Start tusuna bastiginizda donanim isletim
moduna doner.
Kapat 15 min MarSurf PS 10'un kapanmasi icin gecen bos stire
30 min (AC adaptor takili degilse).
Hicbir zaman

islev tuslari

Temel gorlinimde serbest programlanabilir F1, F2
tuslarina bir islev veya parametre atar.

&) Temel ayarlar

@ il

Metnin hangi dilde gériintilenecegdini segin.

Tarih Tarih girin (format dile baglidir).
Saat Saat girin (format dile baghdir).
mm Olcl birimini "mm" veya "inch" (in¢) olarak secin.
inch
Uzaktan Uzaktan kumanda etkinlestirilir; yani, élcimler
kumanda MarConnect arabirimiyle MarSurf PS 10'da
baslatilabilir (bkz. Bolim 5.2).
Bilgi Kaydet Bilgileri “machineinfo.pdf" olarak kaydeder.
Bir ariza olustugu takdirde Mahr Servisine
gonderilmesi gereken "marlog.tar.gz" sikistirilmis
dosyasi da olusturulur.
Pil Pil kapasitesini % olarak gosterir.

Prob konumu

Gegerli prob konumunu gésterir (ekran kisikken
II_._ - Um”),

Olctimler

Gerceklestirilen 6lcim sayisini gosterir.

Sarj donguleri

Gerceklestirilen sarj dongusu sayisini gosterir.

Calisma saatleri

Standart mod

Normal calisma sUresini (saat olarak) gosterir.

Ekonomi modu

Uyku modunda calisma sdresini (saat olarak)
gosterir.

Kalibrasyon Son Uc¢ kalibrasyon islemini gosterir (tarih,
islemleri hesaplanan diizeltme degeri).

Yazilim Gegerli MarSurf PS 10 yazilim sGrimund gosterir.
Lisanslar Mabhr lisans s6zlesmesini, MarSurf PS 10'da kulla-

nilan OSS paketlerinin ve bunlarin lisanslarinin
listesini gosterir.

14
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Servis Servis mendsU (sadece Mahr servis teknisyenlerinin
erisimine aciktir).

5.1 Ol¢iim kaydindan miisteriye
ozel bir logo gosterme

Olclim kaydinda musteriye 6zgii bir logo, tc
satirlik bir kayit bashgi ve bes satirlik bir profil
bilgisi gosterilebilir.

Olciim kaydinda kendi sirketinizin logosunun
gorlntilenmesi icin:

1. Sirket logonuzun bir gérintl dosyasini
olusturun.
—  Dosya bigimi:
*.svg, *.png, *.jpg, *.bmp veya *.gif
- Optimum boyut (G x Y):
135 x 80 piksel 8

2. MarSurf PS 10'u USB portu o~£2% (6)
araciligiyla bir bilgisayara baglayin.
MarSurf PS 10, yeni srtct "MarSurfPS10"
olarak taninir.

3. "usersetttings" klasortind agin.

4. Sirket logonuzun goriintl dosyasini "user-
settings" klasoriine kaydedin.

5. "usersettings.ini" dosyasini bir metin di-
zenleyici (6r. WordPad) ile acin. Microsoft
Editor bu amaca uygun degildir!

8  GOoruntl baska bir boyuttaysa, otomatik olarak 135 x 80
piksele 6lceklenir. *.svg dosya bicimini tavsiye ederiz.

1

INI dosyasi, asagidaki anahtarlar ile
[ProtocolHeader] bolUminl icerir:

[ProtocolHeader]
LOGO NAME=
TITLE 1=

TITLE 2=

TITLE 3=

TEXT 1=

TEXT 2=

TEXT 3=

TEXT 4=

COMMENT 0=

"LOGO_NAME" anahtarinin esittir isaretinin
ardina sirket logonuzu iceren dosyanin
adini girin.

Ornek: LO0GO NaME=Mylogo.svg

"usersettings.ini" dosyasini kaydedin.
Dosya bicimi (diz metin dosyasi) degisti-
rilmemelidir!

"“TITLE 1" ile "COMMENT 0" ara-
sindaki anahtarlarin metni menutdeki
Rapor metinleri secenegdi araciligiyla
da degistirilebilir (okz. BoIGm 5).
“TITLE 1" ile "TEXT 4" arasindaki
satirlarin her biri en cok 30 karakter,
"COMMENT 0" satiri en cok 60 karakter
icerebilir. Metinler icin istediginiz UTF-8
karakter kiimesini kullanabilirsiniz.

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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5.2

MarCom yazilimiyla 6l¢iim
sonuclarinin aktarilmasi

"MarCom Standard" veya "MarCom Professional "
yazilimini kullanarak 6lcim sonuclari MarSurf
PS 10'dan dogrudan Microsoft Excel'e (stirim 97
veya daha UstU), bir metin dosyasina veya klavye
koduyla herhangi bir uygulamaya aktarmak icin:

1.

16 EXu (4102357) veri kablosunu MarSurf
PS 10'daki MarConnect "DATA" (4) arabiri-
mine ve bir bilgisayarin USB portuna
baglayin.

"MarCom Standard" veya "MarCom Pro-
fessional" yazilimini (5.1 strimunden
itibaren) acin.

MarCom yazilimindaki ayarlari gerektigi

sekilde yapin:

e "Instrument” liste kutusundan
"MarSurf PS 10" girisini secin.

e "Data request via" liste kutusundan
MarSurf PS 10 Gzerinde 6l¢ciim baslat-
mak icin kullanilacak tetikleyiciyi secin.

e "Transferto" liste kutusundan gerekli
hedef uygulamayi secin.

Ayrintili bilgi icin lUtfen MarCom
yaziliminin kullanim talimatlarina
basvurun.

Olctimler MarSurf PS 10'da farkli yollarla

baslatilabilir:

e MarSurf PS 10'un Uzerindeki yesil
Start tusuna basin.

e Alternatif olarak mentdeki Uzaktan
kumanda secenegine dokunun ve
MarCom yaziliminda secili tetikleyiciyi
(6rnegin, F1 tusu) etkinlestirin.

Her 6lciimden sonra MarSurf PS 10'daki

tlm etkin parametrelerin sayisal degerleri

secili hedefe asagidaki bicimde aktarilir:

— Birim MarSurf PS 10 ekraninda
gosterildigi gibi (birim gdnderilmemis
olsa dahi)

— Ondalik basamaklari MarSurf PS 10
ekraninda gosterildigi gibi

— Ondalik ayiricisi olarak nokta

— Her parametreden sonra CR (Taslyic
Dondst)

e ) Degerlendirilemeyen sonuclar
1 | "---" seklinde aktanlr.
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6 Bakim, temizlik ve tasima

MarSurf PS 10 icin asagidaki bakim calismasi
gereklidir:

e Dahili standart, kalibrasyon sirasinda dogal
asinmaya maruz kaldigindan, kullanici des-
teksiz bir probla ayri bir plrtzlGlik élgim
cihazi kullanarak standardi duzenli aralik-
larla kontrol etmelidir (bkz. BOlim 6.1).

[ e | Standardin yaklasik 350 kalibras-

1 | yondan sonra degistirilmesi gere-

kebilir. Her gin kalibrasyon yapili-
yorsa, servis dmrd bir yildir.

MarSurf PS 10 ve problar fabrikada kalibre edilir
ve dolayisiyla ayarlanmalari gerekli degildir.
Yine de 6l¢im dogrulugunun dizenli araliklarla
veya oOlcllen degerlerin yanlis oldugu yéninde
bir siphe s6z konusu oldugunda kontrol edil-
mesini Oneririz. Bu, dahili standart veya bagim-
siz bir purtizltlik ya da geometrik standart ile
kalibrasyon yoluyla yapilir (bkz. BlUm 3).

Donanim ve MarSurf PS 10 setinin
bilesenleri uzun surre glines 15141, ytksek
nem ve toza maruz birakilmamalidir.

Yiksek sicaklik elektronik cihazlarin
servis dGmrina kisaltabilir, pillere zarar
verebilir veya belirli plastik ya da sentetik
malzemeleri eritebilir.

Donanim soguk ortamlarda depolanma-
malidir. Donanim normal sicakligina geri
doéndtginde icinde nem olusabilir ve
elektronik devrelere zarar verebilir.

Tarama ucuna dokunmayin. Darbelere
@ karsi koruyun.

Gres, yag veya baska sivilarin proba

girmesine izin vermeyin.

Yag, gres yagi ve sogutma sulari Start
tusunun calismasini etkileyebildiginden,
MarSurf PS 10'u mimkdn oldugunca

bu tlr maddeler ile temas ettirmekten
kacinin.

Temizlik

e MarSurf PS 10'u gerektiginde su veya
standart plastik temizlik malzemesiyle ve
hafifce nemlendirilmis yumusak, tiftiksiz
bir bezle temizleyin.

e Eger gerekiyorsa probu yumusak, ince killi
firca ile temizleyin.

Temizlik sirasinda donanima sivi girme-
sine izin vermeyin.

Plastige zarar veren kimyasal maddeler
(6zellikle aseton) iceren temizleyiciler
veya alkalili temizleyiciler (soda) kullan-
mayin.

Depolama

MarSurf PS 10 ve aksesuarlarinin kullaniima-
diklarinda tasima cantalarinda (veya nakliye
kutusunda) muhafaza edilmeleri tavsiye edilir.
Ac adaptorinin USB kablosunun katlanmasina
ya da asirt uzatilmasina izin vermeyin.

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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Tasima / nakliye

Dikkat:

SUrdcl Unitesi ve prob, tasima ve nakliye
sirasinda hasar gorebilir.

Donanimin tasinmasi veya nakliyesi
sirasinda asagidaki talimatlara uyulma-
lidir. Aksi takdirde, batin garanti
talepleri gecersiz olacaktir!

Tasima cantasinda kurum icinde tasinirken:

1. Kirmizi tasima kilidini asagidan V blogu tu-
tucusunun Uzerine yerlestirin (9) (bkz. bilgi
formu 3763316).

2. MarSurf PS 10'u kapatip tasima cantasina
koyun.

Nakliye sirasinda:

1. MarSurf PS 10'u kapatin.

2. SUrlcU Unitesini MarSurf PS 10'dan sokin
(bkz. %, Bolim 4).

3. Kirmizi tasima kilidini asagidan V blogu tu-
tucusunun Uzerine yerlestirin (9) (bkz. bilgi
formu 3763316).

4. Sdrdcd Unitesini ilgili tasima kutusunun su-
riicl Unitesine ayrilan bolimdne yerlestirin.

5. MarSurf PS 10'u (tasima cantasinda) ve ak-
sesuarlarin geri kalanini nakliye kutusuna
yerlestirin.

6.1 Dahili standardin kontrol edilmesi

Dahili standardin Rz degerini belirlemek icin:

1. Uygun bir pUrGzltlik élcim donanimini 9
prob standardin Ustline gelecek ve
5,6 mm'lik (0,220 ing) bir hareket uzunlugu
Olcllecek sekilde konumlandirin (bkz.
sekil 3).

2. Olcim donaniminin izerinde hareket
uzunlugunu Lt =5,6 mm (0,220 ing) olarak
ayarlayin.

3. Bir veya birden fazla élciim yapin ve her
seferinde olcllen Rz degerine bakin.

4. Olcllen Rz degerlerinin ortalamasini alin.

5. Hesaplanan Rz degerini MarSurf PS 10 ile
yapilan bir sonraki kalibrasyon sirasinda Rz
nominal degeri olarak girin.

6.2  Pilin degistirilmesi

Dahili pilin maksimum kapasitesi uzun sureli
kullanim sonrasinda kademeli olarak azalr,
dolayisiyla degistirilmesi gerekebilir.

Pil sadece egitimli uzman personel tara-
findan degistirilmelidir.

Sadece 3,7 V/ 3150 mAh (3030057)

@ lityum-iyon pil kullaniimalidir, aksi
takdirde donanim kullanilmaz hale
gelebilir.

Pili degistirmek icin (bkz. arka kapakciktaki
sek. 6):

1. MarSurf PS 10'un alt tarafindaki dort viday
(25) Phillips tornavida kullanarak gevsetin
ve sokun.

2. MarSurf PS 10'u V blogu tabaninin tzerin-
de ayarlayin.

9  6rnegin, BFW-250 desteksiz problu MarSurf SD 26
sUrict Unitesi ve MarSurf M 400 veya MarSurf XR 1
degerlendirme donanimi

18
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10.

11.

12.

13.
14.

MarSurf PS 10'un st kismini (26) dikkatli
bir sekilde 90° sola dogru kaldirin (bir
kitabin kapagini acar gibi).

(27) ve (28) fislerini panodaki (27a) ve (28a)
terminallerinden dikkatlice cekip ¢ikarin.

Pil tutucunun (30) g vidasini gevsetin.
Pili (29) cikarin.

Yeni sarj edilebilir pili (3030057) etiketi
yukari gelecek sekilde yerlestirin.

Pil tutucuyu (30) ("Top" etiket yukari gele-
cek sekilde) pile yerlestirip tg¢ viday 0,4 Nm
torkla sikin.

(27) ve (28) fislerini panodaki (27a) ve (28a)
terminallerine takin.

MarSurf PS 10'un Ust kismini dikkatlice geri
takin.

®

Dort vidayr (25) yerine takin ve maksimum
1 Nm torkla sikin.

Dort vida kendinden kilavuzlu
tiptedir ve cok kuvvetli sikilmalari
durumunda muhafaza ciddi sekilde
hasar gorebilir.

MarSurf PS 10'u acin ve dogru calistigindan
emin olun.

MarSurf PS 10'un ayarlarini kontrol edin.

MarSurf PS 10'un pilini sonuna kadar sar;
edin.

6.3

®

[:]

Yazilim glincellemelerinin
kurulmasi

Bellege kayitli tim ayarlar ve tim pro-
filler, sonuclar ve élcim kayitlari, yazilim
glincellemeleri sirasinda tutulur.

istisna:

Yazilim v1.00-12 (veya 6nceki) sirU-

munden v1.00-14 (veya sonraki) srd-

mUne glncellenirken asagida adimlarin
gerceklestirilmesi gerekir:

e GUncellemeye baslamadan énce,
gerekirse dahili bellekten verileri
yedekleyin; drnegin
\MarSurfPS10\Export

\Profiles
\Records
\usersettings

e GUlncellemeyi tamamladiktan son-
ra, MarSurf PS 10 Uzerine monte
edilmis sonday! yeniden kalibre
edin (bkz. Bolim 3).

Yazilim sadece pil ylizde yUz sarj olmus
durumdayken veya MarSurf PS 10 AC
adaptorle sebekeye bagliyken glincel-
lenmelidir!

Yeni bir yazilim sGrmtnd kurmak icin:

1.
2.

MarSurf PS 10'u kapatin.

Yeni yazilim stGrdmUnU iceren mikro SD
karti yuvaya (5) takin.

MarSurf PS 10'u acin.
Yani yazilim strimi otomatik olarak
yUklenir ve bir mesaj gortintulenir.

Mikro SD karti yuvadan (5) cikarin.

Mahr GmbH, MarSurf PS 10
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7 Paket icerigi

6910230
6910231

6111520

3028331

3028332

3028323

7053553

3903456

7054136
3763315
3763316
3763438

3762815
3762817

7053543
7054134

"MarSurf PS 10 (2 pm)" seti

Dahili strlict Unitesi ve standartla
birlikte MarSurf PS 10 pUrazltluk
Olctim donanimi (17 dil secimi)

Diz ylzeylerde, 6 mm

(0,236 ing) ila 17 mm (0,669 ing)
derinlik capl deliklerde, 3 mm
(0,118 ing) genislikte kanallarda
Olcim yapmak icin PHT 6-350
prob, tek destekli prob, 2 um
(0,00008 ing) yaricapli tarama ucu,
350 um (0,014 ing) 6lcim araligi

AC adaptor
(100 VACila264VAC,5V=)

AC adaptor 3028331 icin sebeke
adaptori (x4) (Avrupa, Ingiltere,
ABD, Avustralya'da kullanim icin)

USB kablosu (USB-A, mikro USB),
uzunlugu 2,0 m (6,56 ft);

AC adaptor baglantisi icin;

bir bilgisayarin USB portuna
baglanti icin

Sokulebilir strticd Unitesi icin
uzatma kablosu, uzunlugu 1,2 m
(3,94 ft)

Altigen basli tornavida,
genislik 2,0 mm (0,035 in)

Tasima kilidi

Kullanim talimatlari

Bilgi formu (17 dilde)

Teknik Veriler (Almanca, ingilizce)

MarSurf. Surface Parameters"
katlanan kart (Almanca, ingilizce)

Omuz askili tasima cantasl

Nakliye kutusu

6910232
6910231

6111526

3028331

3028332

3028323

7053553

3903456

7054136
3763315
3763316
3763438
3762817

7053543
7054134

"MarSurf PS 10 (5 pm)" seti

Dahili strlict Unitesi ve standartla
birlikte MarSurf PS 10 pUrGzltlik
Olctm donanimi (17 dil secimi)

Duz yuzeylerde, 6 mm

(0,236 ing) ila 17 mm (0,669 ing)
derinlik caph deliklerde, 3 mm
(0,118 ing) genislikte kanallarda
Olcim yapmak icin PHT 6-350
prob, tek destekli prob, 5 um
(0,0002 ing) yaricaph tarama ucu,
350 ym (0,014 ing) dlctim aralig

AC adaptor
(100 VACila264VAC,5V=)

AC adaptor 3028331 icin sebeke
adaptori (x4) (Avrupa, Ingiltere,
ABD, Avustralya'da kullanim icin)

USB kablosu (USB-A, mikro USB),
uzunlugu 2,0 m (6,56 ft);

AC adaptor baglantisi icin;

bir bilgisayarin USB portuna
baglanti icin

Sokulebilir strtich Gnitesi icin
uzatma kablosu, uzunlugu 1,2 m
(3,94 ft)

Altigen basli tornavida,
genislik 2,0 mm (0,035 in)

Tasima kilidi

Kullanim talimatlari

Bilgi formu (17 dilde)

Teknik Veriler (Almanca, ingilizce)

"MarSurf. Surface Parameters"
katlanan kart (ingilizce)

Omuz askili tasima cantasi

Nakliye kutusu
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8 Aksesuarlar, yedek parcalar
ve asinma parcalan

Yedek parcalar ve asinma parcalar

7053546

3030057

7054131

Mahr kalibrasyon sertifikasi dahil
MarSurf PS 10 standardi

MarSurf PS 10 icin lityum iyon pil,
3,7V /3150 mAh

MarSurf PS 10'daki portlar icin
koruyucu kapak

Aksesuarlar

4413000

4413001

4413005

6910435

6710803
6710807
6910209

6910434
6850720

6851304

6820602

MarStand 815 GN 6lclim stand,
Ucgen kaide, yUksekligi 300 mm
(11,81 ing)

MarStand 815 GN 6lcliim standi,
Gcgen kaide, yuksekligi 500 mm
(19,69 ing)

MarStand 815 GN 6lciim standi,
Ucgen kaide, yUksekligi 750 mm
(29,53 ing)

MarSurf PS 10'un silindirik stirtic
Unitesinin MarStand 815 GN 6lclim
standina veya 8 mm (0,375 in¢) sa-
bitleme mili capina sahip bir tutma
donanimina takilmasi icin tutucu

MarSurf ST-D élctim standi
MarSurf ST-G 6lciim standi

MarSurf PS 10'un (komple Unite)
ST-D, ST-F veya ST-G 0Olciim
standina takilmasi icin tutucu

El destegi

El destegi 6910434 icin yuksekligi
ayarlanabilir ayaklar (x2)

MarSurf PS 10'un ST-D, ST-F veya
ST-G 6lciim standina el destegi
6910434 kullanilarak takilmasi icin
tutucu

Geometri standardi PGN 1,

Ra, Rz, RSm ile dinamik kalibras-
yon icin; sintizoidal kanal profili,
profil derinligi yaklasik 1,5 pm
(0,00006 ing), kanal araligi
yaklasik 0,10 mm (0,003 ing)

6820601

6820605

9027715
6980102
6299054

4102552

4102551

4102357

4102231

4102230

6910427

6111520

Geometri standardi PGN 3,

Ra, Rz, RSm ile dinamik kalibras-
yon icin; sintizoidal kanal profili,
profil derinligi yaklasik 3 pm
(0,00002 ing), kanal araligi
yaklasik 0,12 mm (0,005 ing)

Geometri standardi PGN 10,

Ra, Rz, RSm ile dinamik kalibras-
yon icin; sintizoidal kanal profili,
profil derinligi yaklasik 10 ym
(0,0004 ing), kanal araligr yaklasik
0,20 mm (0,008 ing)

PGN icin Mahr kalibrasyon sertifikasi
PGN icin DKD kalibrasyon sertifikasi

"MarSurf XR 20" degerlendirme
yazihmi (16 dilde secim), Mahr
lisans anahtari dahildir

MarSurf PS 10 6lcim degerlerinin
uygulanmasi icin "MarCom
Professional " yazilimi

MarSurf PS 10 6lciim degerlerinin
uygulanmasi icin "MarCom
Standard" yazilimi

Start tuslu 16 EXu veri kablosu,
"MarCom Standard" yazilimi
dahildir

Kablosuz verici 16 EWe, Bluetooth®
Smart, kapsam yaklasik 6 m, 6lcim
degerlerinin MarSurf PS 10'dan
MarCom yaziliminin bulundugu bir
bilgisayara tasinmasi icin

Kablosuz alici, Bluetooth® Smart

Capraz dogrultuda maks. Lt = 4,8 mm
(0,19 ing) olctimler icin MarSurf
RD 18 C2 silindirik striicd Unitesi

Diz ylzeylerde, 6 mm (0,236 ing)
ila 17 mm (0,669 in¢) derinlik capli
deliklerde, 3 mm (0,718 ing) ge-
nislikte kanallarda 6l¢im yapmak
icin PHT 6-350 prob, tek destekli
prob, 2 pm yaricapli tarama ucu,
350 um (0,014 ing) 6lcim aralidi
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6111526

6111521

Diz yuzeylerde, 6 mm (0,236 ing)
ila 17 mm (0,669 ing) derinlik
capli deliklerde, 3 mm (0,718 ing)
genislikte kanallarda 6lcim
yapmak icin PHT 6-350 prob,

tek destekli prob, 5 pm yaricapli
tarama ucu, 350 pm (0,014 ing)
Olctiim araligi

3mm (0,118 ing)ila 17 mm
(0,669 ing) derinlik capl deliklerde
Olglim yapmak icin PHT 3-350
prob, tek destekli prob, 350 ym
(0,014 ing) 6lctim araligi

56,7

‘4 6111521 ‘“I

6111524

Ornegin 2,5 mm (0,098 inc) ge-
nislik ila 7,5 mm (0,295 in¢) de-
rinlikteki kanallarda, derin élctim
konumlarinda 6l¢iim yapmak icin
PHT 11-100 prob, tek destekli
prob, acili, 100 uym (0,004 ing)
Olciim araligi

6111524

10,8
7.6

otd

o

B

0.8

6111522

Dis taraflarinda 6lcim icin

PHTF 0.5-100 prob, tek destekli
prob, 100 ym (0,004 ing) 6lcim
aralig

18,75

o

6111522

6111525

ichlkey ve dishiikey yiizeylerde
6lcm yapmak icin PHTR 100
prob, yandan tek destekli prob,
100 ym (0,004 ing) 6lcim araligi

6111525

0.9

6111523

~

ENNGE

Sac levha ve makara yUzeylerinde
DIN EN 10049 (SEP) standardina
uygun 6lctim yapmak icin PT 150
prob, cift destekli prob, 150 ym
(0,006 ing) 6lcim araligi

103.5

16,5

2,2

|®

6850540

6850716

6850715

7028532

7028530

— |

6111523

t F -
‘v

Minimum 9 mm (0,354 in¢) caplh
deliklerde (PHT 3-350 probla)
Olgim yapmak icin 80 mm'lik
(3,15 ing) PHT probu uzatmalari

Minimum 10 mm (0,394 in¢) capli
delikler icin prob korumasi, celik

V blogu tabanli prob korumasi,
celik, silindirik is parcalari Gzerinde
Olclim yapmak igin

Minimum 10 mm (0,394 in¢) capli
delikler icin prob korumasi, plastik

Silindirik is parcalari Gzerinde
Olcim yapmak icin V blogu tabanli
prob korumasi, plastik
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1 Thie

Rt

MarSurf PS 10 ZRIFEA =2 [8) WS o{E RO &%
RIARKENZN . HANESEE 350 um
(-200 pm Z +150 ym).

BY—EL. FEFHNEET, THEZR
RERAAEEMNENERNTNE. &EARME
KER 175 mm. 1Z4E5 T ERERME DIN
EN ISO 3274,

MarSurf PS 10 FAEFE Mahr JUSkZEH ] BIE
. BN FEEhEHTERENE
B, AfERSZUURAEDIRE. BEIER. F{ER
EIRIARAEY . ATBUEIT Rz XSK#H TR

PHT MSA AN SN 1, AIEIERRR
TR AEFHIS IR o

BEAEGESRENERDNESINBE
EBAT

MarSurf PS 10 (I B E /NS EEIEEEETERT
ZIZHTRIE. EBERAAKIERIT, 8
{ETRBWH B EH . HEFIERMIER.

MELENR R, EERE (A5009) , Fib+
DEAHHMER. ARSHENET, BHit
BT,

WERFEREM, BEEB/LRHINEME
A2

AN ISR A AT EEE . 1ZAUFRAIAL
ISR AR BL % U AT BRI RIS ACER , E1Z
YERAT SRR RREEEE.

1 EBHIBEF
2 BERBHITAL1200KNE (BUATFHHEKE) .

ATRERIYBRIR E
AITEMMIE R T T2 B AL EIZ
SEFFHIPT A TIRE.
BRI RESAIEIENERIRE, hABrlR
LENIEN.

PR DU AT AT Bl N . BURHCE
HEAPUAE. FfRRKEHRISSEIERK—
FHPUTIAMLITAZ.

AT PAE A Ls IR 23 4R HE DIN EN ISO 3274 312
FHIRE TR (ATRARME) o

#2348 1SO (DIN). JIS F0 ANSI/ASME #1475 &
B, {ERMBMRIEREND RS (BHnNTES)
248 DIN EN ISO 16610-21 #E{Tidi8. WATLL
WERRERNE DR KEITIRME, SEEF
AN — N ELERE K.

BMER B AW A A AT ERHITRI EE R
HENE: WREHBIEX, (EEENE
BAMEFNAE A ER I 2CER HAR #E DIN EN 1SO 4288
BN EfEE IR K NN AEKE.
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HE
ISO (DIN) JIS ANSI/ASME F1 MOTIF #l 2RI A
#B SHHER] AT ENERIALE.

WEFMTEZRTLUEEN: MR Rmr 5 tp
HIZELME L SRIEE RPC BIXIFRELASS
FRELL . HEITE RSm BIFHIREIZE S |
AT MOTIF ST ERCER AFI B, DIREXEE
CR. CF. CL H9#EI%

B AFTAERTESHIZE A ERGIEEE L
. MRBUHRS, BEETFE ARNEID
EH) E#HTHETR.

ERIML BRI AN G B AL A H BB TR

NTEAI £ 21277 3,900 NLEF. 500,000 45
251500 MIEIEFE. 3

MEHFES. 45BN EILFAINF ot
AL B 5RTF. #EBANNEIC TR AR AE
BN RESCA (BEMEE) M EBHE AT
EIEEN
MEILFRARERREFAHENFRE. =170
FARBANAATHES B

3 XEHIRERATRERINHCREFIERL. XL
BHRt EPMKE. PRESHAAREER BN
EZCESS

O

MarSurf PS 10 B —~1] PAFE micro SD =f micro
SDHC + (&M 32 GB) Hu¥EE, AT RE
WE. ERM/ENEIETE. 4
MNEBFEEZA/PUE A Mahr 224549 micro SD &
B

AT PLIE I MarConnect 3 [ 7£ MarSurf PS 10 £
FraME.

MarSurf PS 10 ATIEIY USB # O E %% % PCo
Hon[E USB Tt — = I F R BN AT A E o
[ It BE 15 45 & 45 RANZC B E i = 1T E L
1T, BlandE AIFEH MarSurf XR 20 i#
1THEE .

"MarCom Standard" gf "MarCom Professional” %
RN E 458 M MarSurf PS 10 B85 &
AR (5140 Microsoft Excel) o

B 4

MarSurf PS 10 T 32 HIMTHH(E B ThAEIE = 2 4

o B0

—  EECHIF S22 (6910434) AT LT EINL 28
ZHNRERFNEE BN EEZENET .

— B A S RO, AT
{E AR ARFHIKE 4.8 mm FIMarSurf RD
18 C2 IRFNBFRIEE (6910427) FITHEE)
i

— IBAIMER e EEHLAMANE T4
Z % (4102230, 4102231) ¥4 2 45 R1EH
AT E.

BIEEN
HiE/zHRESEHE

-15°C & +60 °C5
TEARERESERE:

+10 °C & +45 °C
AR

30% Z 85%, 4k
PHIF 54 IP40

4 32 GBmicro SD RRIPAIR A 320 BN ERE.
5 REEMHNEEFEHERERSA 30 °C
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F& MarSurf PS 10 702 V FEIRJEEE £, {#
HETRER,

MEMVES, EEMIBRELTE A
KeEXEA (LA 3) .

@ RIESIRIRMERIE DIN EN
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1 | gxedhy @ BFEEED, >
B (QIETS0) HEE, fim
"R (zh)"

FialE
1 REBFREE.
BRI R EHATAT E N E -

HES5 .

X # MarSurf PS 10
1. RESZEFERE 2s L.
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—  UEBE—RIRIETT,

— WMEEMEAFTEBERESE=1A,

— MERFEETREMGS ] (BERE
=2/0F 20%) -

%ﬁéﬁﬁﬁ B mIER 2R USB 47
|

b BB BB R 25 & AT BEARER MarSurf PS
10 BRMEIG R

{E FAEAD USB LRI BESBIBINER ()
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Wzh BT Al R SITENER 2 B HIER
FHRIZE (6910434) L.

(EHAT %, %, LT )
AR . AFIAESEZH
52850720) HFRZBZENAFNS

Bl &y

MarSurf PS 10 AJ1EA— BB BT L
2| MarSurf ST-D. ST-F 8 ST-G JU& 3 #E,
ALEE—AMERL AR (6910209).

XN TR E R B F L
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MEITHE,
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M MarSurf PS 10 EiFF&IRZIE IT (%)
1. EB%% MarSurf PS 10,

2. REEHHBTHN, BAERIHES 23§
YEMEIEEHE 22) L FEN (ZE4)

3. BV RN BEREE T (9)
FBE M MarSurf PS 10 HHiEH .

4. WRFFHEBITAIESL 21).

5. RBERZ (13) EREZINKENE T (12) Ak
@) (BE5) .

[I BB L (13) Tl NBEBN R TT .

6. MRBFE, AT EMFEREEERT
(14) (LTEET) o
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G IR BT R R F R E &)
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2. BVEREZREENEHNER TSN KEM,
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1. BIKEHEITARE V RS 2R (9) SR EL AT
B, ENK @) LTV R R R,

2. ERBEMEIRABIRT 2 mm)yERRY
0.1 Nm B4 V TR S 22wl ) g 22
TR,

15 IR % & ST HRIE MarSurf PS 10 (W)
1. EEE MarSurf PS 10,
2. MIAREIEITHIER % (13) (ZNRE) -
A, B TR RS ER
1 (13)o
Baask 1) mRIE e T (LE4) .

4. RBIRXENEITHRE MarSurf PS 10 M.
B MEIEEE (22) #ENKE (22a) R HIE81
EH (23) wAITO (233)s

5. IRIKEhBITHIRILIRNE (12) FRIERENE
TEEEREEREL.
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5 iAERE

REFIRIEEZELNEFRE: 2. ZEXREKBI.
T ARSI RS (LA 2) . 3. BEMERE:
C mEREHHNE, % EPES- O &EEER.
1 g IR I bR X SR ® BEEER.

BRERNE. O ThEER/EH
BER/E Mo

FERETRRAEINRNELETRE
ZRPHEN, WEEEER
O #mAE.
4. RBE.
b S 1 £ BiTEA.
HEKE Lt=15mm B EREKEMEIITEALTRE (EITieAd1T
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Lt=NxLc HEKE = RERKEH N x HIERKKE.
Lt [ mm HFHEKEBHRTEX (FlxF MOTIF
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AR — MR R Lt=A3",
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Fo
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L TRIR 2R TR FRER RS (AR3E 1SO. JIS. ANSI/ASME) &
<] T—wmEEHLERK.
08 mm B E & LR K
Lc [ mm HIDEKBHEE .
Xz FTH MarSurf PS 10 IXZh 2 T 7
ESEi MarSurf PS 10 IR TR (HIalME3S 54 5
=HEEIE BT .
FEZ AWML E DL ERE .
MERE 1.0 mm/s M E R ITTENE3T 5 B whil kit E AN £ 55
0.5 mm/s E.
ML AU 350 pm BT AL BN 56 -
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il RFEMSL (WE3T)
S Ra B BRI S HTIEE -
Rq
NERE Ra 0.000 0.000 | EM&HM LFRANTR.
sHizE C1 [0 pm WE RPc 7l RSm fY EIRE LIRS C1 INTIRE L4
C2[Jum 2.
c1/Q2 FEE RSm MEEITHEE.
Rz /10
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cum =ANATBEMT IR ERIEILE L Rmr 5 tpo
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MOTIF i &
IR ER ALl mm FAKEFE motifs / K ALE motifs | KK ERIZEF
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Scf1 1% BEOX X T LM NE L CFo
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EH MEER EREREFENANSE. AILERTE, A MER
R b 24
e (PDF) SR ERTE R miao SD £ (AEEMTE
micro SD &) FRIPLT Ik
"Export", CSV H&XMEBLER,
—  "Profiles", TXT 3% X3P & #EF,
— "Records", PDF #&=CHIMEICTE (BIE 5.1
) o
Bz |0 E Z EEERN A RS B R TF.
SHNBERXF | B MELERS B "Results.csv" ST 2 BTRIE LS
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BN M2 RS HZ] "Results.csv" STHFE ANE 2z B
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SHEE S TXT BEISUHFE I . SUARSUH (*ixt) 20754 DIN EN
X3P 1SO 546-2 (*x3p) FRAERISLH o
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FUANLF 8" Apl (B3R FAIRFE IR TR X
HEA_AT 8 LBTEK) .
IR F
IERARA ML E=1 17 | WELLEHRAFRZAIPMAZITXA (1T
5% 30 NMFER) o AT L FEHITRE.
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% /DB (8] fE A RS 105 REETZ /O NTEEEEE.
Jz= 30s EREFEEB ISR,
HA 5 @ w=wsmn.
Z/ORTEEBAE | 30s MarSurf PS 10 233 % /D= (R B (8] f5 i3t A\ BEARIB T
ARAR 5 min (BRIFCEETREER) -
M R EFRE RN EEHREEITEL.
2N =EST 15 min MarSurf PS 10 &1 ¥ % D= RAEFEEXE (BRIED
30 min EETRIEER) -
M
Thiesd AEAME TR EHREHIRE F1. FR2 9 —1
ThEEsi S H.
@ EXiZE @ E= R B RXARES .
HEA WA (BRABURTFEENES
B[] BWNATE (BABURTFIEENES
D HEFENE AL "mm" 5 "inch"s
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TR BAEEEG A, aTBUBIT MarConnect 37
MarSurf PS 10 A mME (WE 52 %) -
BER *RiF BRE B 774 "machineinfo.pdf"s
BINES O E4E S "marlogtargz”, KAERE
BT R EL & 548 Mahr BRSSER o
i BrEmEE (BA %) .
M SA & BREEINSE (FEZRER "---um") .
mE BTRPFITHNES .
FEEER BREFITHFE BRI .
BAE/NETEL PRERET BREEIEITHE (BANT)
HHEELN SREREXN TRIZTATE (BA/N) .
R AEIRAE BREIZAROERRF (HE. 1TERIEEER) -
B F7~ MarSurf PS 10 B9 B4 4-h A o
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5.1 EMEidFH
BEREPBENRE

MEIEFKHAIERTEFEENMRE. =171
FIRAFIRATREE R

ZHENEICFTETEB S ARMFE:

1 BIERARREREG S S
S
*svg. *png. *jpg. *bmp =X *gif
REXN (BxH)
135x80 %8

2. JEid USB i 0=<£2(6) ¥ MarSurf PS 10
EZEITE .
MarSurf PS 10 $451R 5 AFH KN &
"MarSurfPS10".

3. fT7F "usersetttings" SCH#F3E .

4. W5 A AR EG ST HRTFE "usersett-
tings" SCEFE

5. BAsAY%ERE (5120 WordPad) FTFF
"usersettings.ini" X, Microsoft Editor /<
EEHTIHRE |
INI X4 %E [ProtocolHeader] &85
MAT KRBT

[ProtocolHeader]
LOGO NAME=

TITLE 1=

TITLE 2=

TITLE 3=

TEXT 1=

TEXT 2=

TEXT 3=

TEXT 4=
COMMENT_O:

6. 7t "LOGO_NAME" X#EFHES EEMA
BB RAARSHE G A BT
il LoGO NAME=MylLogo.svg

8 MREGSLARSIARE, WEEEER 135x80
TR, WEER *svg XTHHER.

7 {®7F "usersettings.ini" 3. XHRET (
SENAM) TNREE !

*X@gxE '"triTLE 1" #
@ "COMMENT 0" HYSZAN AT BT
FBPRIERFIRTRE XL (
WESH) .
"TITLE 1" E| "TEXT 4" &{T&
£ 8% 30 NFFRF, "COMMENT_0'
ITRZEE 60 NFR. TR
& FAEE UTF-8 154,

Mahr GmbH, MarSurf PS 10

15




5.2 0 MarCom {4 &4l E &R

ZE{F A "MarCom Standard" ¢ "MarCom
Professional %X 414 I € #5 8 )\ MarSurf PS 10 &
LT Microsoft Excel (97 el EE) «
AGeE i REEANEREEENRER:

1. BEIEL: 16 EXu (4102357) E3E] MarSurf
PS 10 _EF9 MarConnect "DATA" (4) ¥ [#0
ITEHA USB i H .

2. ¥TH "MarCom Standard" 8 "MarCom
Professional" ZX#F (MR 5.1 FFR) -

3. TETE E I MarCom B HIAEIZE

TS E"TIRES, %&FE "MarSurf
PS 10” Iﬁ

EEE.L L R IEHIARIE K5 FRAE
H, aﬁiﬂf MarSurf PS 10 _EFF 243
=1E AR AE .
FEBANTIRESR, EBEAENER
N RTER

1S BB I MarCom #1948
1R 8
4, r MarSurf PS 10 EFFEMER ZFA:
% I\/IarSurf PS 10 ERIG BB FFIAHE.
5% 3 B A pUIR IR IR HE T
& MarCom X4 i fim & 75
=X (A0 F1 &) o

HRMERF, MarSurfPS 10 ETEEES
?;&zﬁ’a%ﬂzﬁﬂ%ﬁﬁﬁ U &5 Frik B Ax
E:

—  B{7A MarSurf PS 10 BE _F B R
B (RANEIEEN)

INELT40 MarSurf PS 10 BE _EHIE R
ERAEEANILS

NS HERE

:] TSRS A -,

16

Mahr GmbH, MarSurf PS 10



6 Hin, FEIEE
MarSurf PS 10 S5 & L T 430 T1E:

T EMAREREN 28 B8 ER, H
P RL{E A TT SR S H SRS AR S N &
MUREHPITIRE (BELF6IT) .

o | K4 350 RRUFEIGFIRET ZE
1 | W t. MBERABITRE, U
ERFmA—F.

MarSurf PS 10 FIMSLZEH | AT RIE, T
EEMAE.
BIATEINE S ENEEN 2 E IR B 4G
MMEREE. I ESIEE AERRES
s AR EE L ES (B 3 1)
HITROE

@ MarSurf PS 10 & ELrRROFTE E A 2H 4

WS IR | DS RAY . AR
iy

mmsROBFIRERNERED. 7
IR AR (R S L BB R B & AR A AR
TEERRAL o

IR FETELED. HE
LR EERET, REBBERKSD,
SRR,

TNEZMME . FRtRAlE.
ANELE S AREIEM . JHAEEEAD
BAR

RATBERE{E MarSurf PS 10 53mAEFN
AEFER, FAXEY RS G
ENHAIRIE.

® @

RmiE
- FEMMEAMBAKREIBEEREER
RIERIFZE TSR EE MarSurf PS 10,

WERHE MRRAERFEN k.

\EERAESBRBARILENR (55
R BEEFSEEEET (B
) .

<:>%%N%%ﬁ%ﬁ%%A&%o

g

W AEAME IR MarSurf PS 10 AR i 75
HESME (SEEfE) 3.

B RIS AL AR A9 USB £ @ s it o
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4

T/
FE:
IXZN B ST AN SK AT B & TEIE Hal 2E)
B =R,
IEHE IS R R A TE S L N R TR
BN FTE FRERIBEIG R |
EEEFRA AT
1. B TEraeEiEMERE VL
(9) £ (GBS IIER5% 3763316) ©
2. < MarSurf PS 10 H45 H U TE IS+ o

FiahT:

1. %M MarSurf PS 10,

2. M MarSurfPS 10 ((BE&ME 4T ) L
I/ IRENE T,

3. B TIHNLABsEmEMENE VLS
(9) £ (GBS IER% 3763316) »

4. N§YERHE TR RLEMASNE A

5. MarSurf PS 10 (FEfEHEFET) R FRI AP
e RiEmET.

6.1

B ERMREY

WE SRR ESH Rz

1.

ME— SRR E N ER BNk
FEAREN E75 BRTLUNE 5.6 mm B3
KE (LE3) -

IXEMNEMUERHFRIEA Lt=56 mm,

PAT R Z RN EFZNENERN Rz
(=8

HENE Rz BERIFI9E.

T dE B MarSurf PS 10 &R NITE
B Rz B1E8 Rz FRFR1E.

9

#1120 MarSurf SD 26 IRz $ T BFW-250 Fo SISk
#1 MarSurf M 400 8% MarSurf XR 1 3£ E{X 58
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6.2 HiREith

WE BB R AT E R KHEIE MmN,
E AT REF = E ko

@ RIFR 2SI 19 E s E ik it o

HEE{E A 3.7 V / 3150 mAh (3030057)
FEE 7B, BB TSR,
EEE (NEHERG6)

1 fERTFR2 TIRFF B R MarSurf PS 10
JERBRIIMEE](25).

2. ¥ MarSurf PS 10 BT V FEBRREE L.

3. {F4B% MarSurf PS 10 TER (26) [t
90° (FLEBATHPHIEHE) -

4. FAME LT (27a) 1 (28a) ik HE
¥ (27) ¥ (28)

5 HUTEBXZI 30) LR=Hugz,
6. BUTEIM (29).

7 WEXNFRIFEE MM (3030057), FREEA
+o

8. ¥EithIZR (30) FE|BM L ("Top" fx
KEA ) FAKL 04 Nm HIHITE=
Fing 2z,

9. YETF 27)F (28) ERZER LT (27a)
F1 (28a).

10. /DB MarSurf PS 10 TiEE ©

LLE 4R PO ANRET S B BURET, #7R9
WX ATRE™ EIRIFINE

1. FaEPONEET (25) Hirx, ERABNERX
713 1 Nm.

12. FTFF MarSurf PS 10 FH{RE T/EEE.
13. #&% MarSurf PS 10 FHIIZE .
14. 9 MarSurf PS 10 FBh 755 E o

6.3 REFHEH

o | EFIMMHNEFERREFENTBILEMAT
1 | 6%E. ERTNBILEHERE.

451

B MERA v100-12 (SER) B

ZERRAVI00-14 (HES) B, FEH

ITATHE:

o THREFZE, WBEVE, &H
AR TEERR L T EREUE,

B

\\MarSurfPS10 \Export
\Profiles
\Records
\usersettings

STREHZE, EFRUE MarSurf
PS 10 2RIk (L3 3 75)

BB BB AT T R EE A AT
IEFEREENS MarSurf PS 10 #RZI B R |
B
1. = MarSurf PS 10,

& B IR RRAHRT micro SD RAEANTE
1& (5)-

3. ¥TFF MarSurf PS 10,
BB ETTGERAHER—FER

4. f& micro SD R MIHEREFELH (5).

N

Mahr GmbH, MarSurf PS 10

19




7 HENT

6910230
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6111520

3028331

3028332

3028323

7053553
3903456
7054136
3763315
3763316
3763438

3762815
3762817

7053543
7054134

"MarSurf PS 10 (2 um)" Ef4

MarSurf PS 10 M #E EME (X F (17
MBS UIH) |, wEMRIKEIE T
jfT\/ﬁ

PHT 6-350 MIsk. BEHMSL,
METETR¥ER 2 um, MESE
B 350 um, AFMEKFEE
M. 6 MM Z 17 mm FHFLE
Li&zvﬁfg3mm FIM4E

ERCER (100 V AC - 264 V AC,

><\

ul

\/:
SIEHEC 2E 3028331 HIERIEHTD
22 (x4) (BTFRUM. EE. BAF
)

USB % (USB-A, micro USB) , K
20m; ATFEEXREERS, &
BEEITEHA USB w

AIREIIKEN BT L, K12 m

=

E}tu )<‘|

INFMRZLT], FEE 2.0 mm
= E A1
BIFA

11:( 1 (17 ﬂllmm
HARHE (EE,

“MarSurf. Surface Parameters” $7&
+ (&, 398)

BIEFEFEB®

LEH

FIE)

6910232
6910231

6111526

3028331

3028332

3028323

7053553
3903456
7054136
3763315
3763316
3763438
3762817

7053543
7054134

"MarSurf PS 10 (5 um)" E¥

MarSurf PS 10 E#E M2 EE (17
FIBSTIH) |, HEMRIKEIEITH
FRofE

PHT 6-350 MIsk. BEHML,
MEHETR¥2Z 5 um, NMESE
B 350 um, AFMEKFE
m. 6 MmO & 17 mm RHFLE
DA EERE 3 mm B[4

TRIETEREE (100 V AC - 264 V AC,

Kl
v
7

5V =)
Eﬁ@@ﬂ%ﬁ 3028331 B E R IE R
%s)( x4) (AAFRUM. EE. BAF
g

USB £ (USB-A, micro USB) ,
20m; BTEERMENRS; &
FERTEHAY USB

AIHREIONEN BT Z, K12 m

NFMEZ2T), FERE 2.0 mm
izt E A
BRI

f5R& (17WMES
BRAHE (EE, #iE)

“MarSurf. Surface Parameters” 1& &
(#1B)
BERNEBS

j: Pyl

pray ;=
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8 MKk, EAFEHMEHRN
EATHMBRNE

7053546

3030057

7054131
Bt
4413000

4413001

4413005

6910435

6710803
6710807
6910209

6910434
6850720

6851304

MarSurf PS 10 #R/EH, €4 Mahr
ROFEIE S
MarSurf PS 10 8 FHth, 3.7V/
3150 mAh

MarSurf PS 10 - A9is 18R =

MarStand 815 GN & 374#%,
JEEE, & 300 mm

MarStand 815 GN & 374,
JEEE, & 500 mm

MarStand 815 GN &7 4F,
JREE, & 750 mm

F28 AT MarSurf PS 10 #ETZIK
B8 5T E 2] MarStand 815 GN 3Tl
S 08 mm BRIy 2e
W

MarSurf ST-D & 374+

MarSurf ST-G &34+

AT MarSurf PS 10 (BERE)
EHEZE STD. ST-F e ST-G e
SN

FEHE

HASEYM x2), AfEFHiLE
F 28 6910434

FTFEMR 6910434 FFHZEHH

% MarSurf PS 10 Xzh 8 T iE#EE
ST-D. ST-F & ST-G S8

=

=

=

6820602

6820601

6820605

9027715
6980102
6299054

4102552

4102551

4102357

4102231

4102230
6910427

6111520

JLTAREM PGN 1, BFE
Ra. Rz. RSm #1TshASKME; IE
ZIBRE, WENREL 15 um,
M4 8] 2520 0.10 mm

JUfFrEH PGN 3, BF@E
Ra. Rz. RSm FATENSKME: IE
SZIERED, HERREL 3 um, [
& 8] BE A4 012 mm

JLAARE# PGN 10, AFiET
Ra. Rz. RSm #1TshSKME; IE
SZAEAED, MEDREZ 10 um,
M4 8] BB A £ 0.20 mm

Mahr PGN #HIE+
DKD PGN #/EIEH

"MarSurf XR 20" S EEH A (16185
Pe) , B& Mahr Fr]E4A

KA MarSurf PS 10 £ 18 Y
"MarCom Professional" &% #F

KA MarSurf PS 10 &1 #Y
"MarCom Standard" %4

HIEL 16EXu, HHBEE, B
2 "MarCom Standard" 4

ThRIER 16 EWe, BT ® EEE,
SEEZA6 m, AF4E MarSurf PS 10
RO £ E & 27 MarCom £U4H]
ITEN

TN, BT ® &5

MarSurf RD 18 C2 #EIREE T,
AT EENERS Lt=48 mm

PHT 6-350 M3k, 2 SHRNsL,
MEFETRER 2 um, MESE
350 pm, AFMEKFR
E. 6 Mm@ Z 17 mm RAOFLE
PIEEEE 3 mm BN
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6111526 PHT 6-350 jlisk. B S3Rilsk,
MEHFTR¥ERE 5 um, MESE
B 350 um, AFMEBKTE
. 6mMm@ ZE 17 mm FHFLE
PIREERE 3 mm B9
PHT 3-350 sk, B&EHMsL,
£56E 350 um, AFNE 3mm@
Z 17 mm RRIFLIE

06,7

6111521

20,8

6111521 ‘“I

e
) j

0,9
6111524  PHT 11-100 k. BEHMSL, &
g, WESEE 100 um, AFNE
BORMERE, FIZNFEE 2.5 mm
FFE 75 mm SR
I 6111524
2|
)
0,8
0.9
6111522 PHTF 0.5-100 sk, BBk,
MESEE 100 um, AT NESHM
19,75
T
v4 6111522
o
f f
0.25)

6111525 PHTR 100 sk, BEEHML, &0
S, MESEHE 100pum, BFUE
MpaFI R
1,6
6111525
o 1|
_ELL@J
6111523 PT 150 UK. WSHNL, MESE
Bl 150um, ATFNELERIIAR
XM, 754 DINEN 10049 (SEP)
103,5
2,2 75,5
—d |
[® 6111523

] - T
;

6850540 PHT MISLIESSH, $ZE 80 mm,
AFNEEER9Imm BFLE (EM
PHT 3-350 ;ML)

6850716  MISLARIP, R, AFER 10mm
@ L EHIFL

6850715  JMSLARIP, T VIEBRIEEE, ik,
ATRAEI4RONE

7028532 MSKRAP. BRL, BT 10mma BA
THIFL

7028530 MAFHEEAMEI G L#TNERT V

TSR FER 2R RN S AR AP
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